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Bezpecnostné informacie

Aby sa prediSlo Urazu elektrickym prudom, poZiaru alebo zraneniam spdsobenym nespradvnym pouzivanim zariadenia, pred jeho
pouzitim si dékladne precitajte ndvod na obsluhu a uchovajte ho pre pripad potreby v buducnosti.

Obmedzenia
pouZivania

- Toto zariadenie by nemali pouZivat' deti mladSie ako 8 rokov ani osoby s

obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo intelektualnymi schopnostami,
alebo osoby bez dostatocnych skdsenosti ¢i znalosti, pokial nie su pod do-
hladom rodica alebo opatrovnika. Deti bez dozoru nesmu Cistit zariadenie ani
vykonavat udrzbové prace.

- Zariadenie sa smie pouZivat'iba spolu s dodavanym napajacim

modulom.

- Toto zariadenie obsahuje batérie, ktoré mézu byt vymenené iba kvalifi-

kovanym personalom.

- Upracte oblast, ktora ma byt Cistena. Nedovolte detom pouZzivat zariade-

nie na hranie. Dbajte na to, aby deti a domace zvierata zostali v bezpecnej
vzdialenosti od robota pocas jeho prevadzky.

- Neinstalujte, nenabijajte ani nepouZivajte zariadenie v kupelnhiach alebo

v blizkosti bazénov.

- Tento produkt je ur€eny vyhradne na Cistenie podlah v domacich pod-

mienkach. Nesmie sa pouzivat vonku, na Cistenie inych povrchov nez podlah,
ani v komercnych alebo priemyselnych priestoroch.

- Uistite sa, Ze zariadenie funguje spravne v prislusnom prostredi. V opacnom

pripade zariadenie nepouzivajte.

Bezpecnostné informacie

Obmedzenia
pouZzivania

- Ak je napajaci kabel poskodeny, musi byt nahradeny Specialnym kab-

lom alebo zostavou dostupnou u vyrobcu alebo jeho servisného zastupcu.

- NepouZzivajte robota na miestach zavesenych nad Urovriou zeme bez ochran-

ného zabradlia.

- Neotacajte robota kolesami nahor. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani na-

raznik ako uchyt.

- PouZivajte robota v prostredi s teplotou okolia nad 0 °C a pod 40 °C. Dbajte na

to, aby na podlahe nebola Ziadna tekutina ani lepkavé latky.

- Aby ste predisli posSkodeniu alebo Skodam sp6sobenym zachytenim, odstrante

vSetky volné predmety z podlahy a odstrante kable a napajacie vodice
z cesty pred spustenim zariadenia.

- Odstrante citlivé alebo malé predmety z podlahy, aby ste zabranili narazom ro-

bota do nich a ich poskodeniu.

- Vlasy, prsty a iné Casti tela sa nesmu pribliZovat' k saciemu otvoru robota.
- Cistiaci nastroj treba skladovat na mieste nepristupnom pre deti.
- Nepouzivajte zariadenie v miestnosti, kde sa nachadza spiace dojca alebo dieta.

- Deti, domace zvierata ani Ziadne predmety nesmu byt umiestnené na robote

, Ci uzZ je v pokoji alebo v pohybe.



Bezpecnostné informacie

Obmedzenia
pouZivania

Batérie a
nabijanie

- Do nadrzky na Cistu vodu je mozné pridavat'iba Cistd vodu a oficialne

schvalené Cistiace roztoky. Nepridavajte Ziadne kvapaliny, ako alkohol alebo de-
zinfekény prostriedok. Pomer medzi Cistiacim roztokom a Cistou vodou je mozné
skontrolovat na flasi s roztokom. Cistiace prostriedky skladujte na mieste
nepristupnom pre deti.

- NepouZivajte robota na upratovanie horiacich predmetov. Nepouzivajte robota

na zber horlavych alebo zapalnych kvapalin, Zieravych latok, nerozriedenych
kyselin ani rozpustadiel.

- Nevysavajte tvrdé ani ostré predmety. NepouZivajte zariadenie na zber

predmetov, ako su kamene, velké kusy papiera alebo iné predmety, ktoré
by mohli upchat zariadenie.

- Zastrcku vytiahnite zo zasuvky pred Cistenim alebo servisom zariadenia.

- Neutierajte robota ani zakladfiu mokrou handrou a nezmyvaijte ich ziadnou

kvapalinou. Po vycisteni vSetkych casti, ktoré je mozné umyt, ich pred opatovnou
montazou a pouZzitim dokladne vysuste.

- PouZivajte toto zariadenie v sulade s odporucaniami uvedenymi v navode na pouZitie.

Pouzivatelia nesu zodpovednost'za akékolvek Skody alebo straty vzniknuté
nespravnym pouzitim produktu.

- NepouZivajte akumulator ani dokovaciu stanicu od inych vyrobcov. Robot

modZe byt pouzivany iba so zakladfiovou stanicou modelu RCEE2421.

- NeskusSajte samostatne demontovat, opravovat ani modifikovat aku-

mulator alebo zdkladnovu stanicu.

Bezpecnostné informacie

Batérie a
nabijanie

Informacie o
laserovej
bezpecnosti

- Neumiestnujte zakladriovu stanicu v blizkosti zdroja tepla.
- Nepouzivajte mokrud handri¢ku ani mokré ruky na Cistenie kontaktov nabijacej

stanice.

- PouZité akumulatory nezlikvidujte nevhodnym spésobom. Nepotrebné aku-
mulatory je potrebné zlikvidovat'v prislusSnom recyklacnom zaria-
deni.

-V pripade poskodenia alebo preruSenia napajacieho kabla okamZzite pre-
stafite vyrobok pouZivat a kontaktujte popredajny servis.

- Uistite sa, Ze robot je pocas prepravy vypnuty a podla moznosti ulozeny v ori-
ginalnom obale.

- Ak robot nebude dlhsi ¢as pouzivany, plne ho nabijte, vypnite a usklad-
nite na chladnom a suchom mieste. Akumulator je potrebné nabit aspon
raz za 3 mesiace, aby sa zabranilo jeho nadmernému vybiti.

- Laserovy senzor v tomto produkte spifia normu IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2
014/A11:2021 pre laserové produkty triedy 1. Laserovy IU¢ nesmie byt smerovany
priamo do odi.

LASEROVY PRODUKT TRIEDY 1

KONZUMNY LASEROVY PRODUKT

EN 50689:2021

Spolognost XingKuang Innovation Technology (Suzhou) s.r.o. tymto prehlasuje, Ze radiové zariadenie typu RLE21SE spifia poZiadavky
Smernice 2014/53/EU. Uplny text Vyhlasenia o zhode EU je dostupny na nasledujticej internetovej adrese: https://www.mova.tech
Podrobny elektronicky manudl najdete na https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqs



Prehlad zariadenia

zakladna stanica

Prehlad zariadenia

Dalsie prisluenstvo robot

o [

Napdjaci kabel PouZivatelska Doska prediZenia rampy zaklad-  Mopova podlozka x 2 (pred- \
prirucka nej stanice indtalovand)

o (] Tlatidlo bodového Eistenia
- Stlacte pre spustenie bodového Cistenia

° (HTlatidlo Zapnutie / Cistenie
- Stlacte a podrzte 3 sekundy na zapnutie alebo vypnutie

- Stlacte pre spustenie Cistenia po zapnuti robota

o ) Tlatidlo dokovania
- Stlacte pre odoslanie robota do zakladnej stanice.

- Stlacte a podrzte 3 sekundy na deaktivaciu rodi¢ovského zamku.

Indikator stavu
- Staly biely: Cistenie alebo upratovanie dokoncené.

- Staly biely: nabijanie (akumulator nie je vybity).
- Staly oranzovy: pripravenost alebo pauza pri nizkej Grovni nabitia
akumulatora.

- Stdly oranZovy: nabijanie (nizka Uroveri nabitia
akumulatora)

- Blikajuci oranZovy: chyba.

Drziak mopovej Vrecko na prach (
podloZky x 2 predin3talované)

Upozornenie:

- Stlacte lubovolné tlacidlo na robote na pozastavenie pocas
upratovania alebo ndvratu na nabijanie.

- Rodicovsky zdmok je moZné zapnut alebo vypnut'v aplikacii
MOVAhome.



Prehlad zariadenia Prehlad zariadenia

Robot a senzory Senzory padu Zakladna stanica QSO Indikator stavu

T - Stala biela: zakladna stanica
T je pripojena k napajaniu
- Stala oranZova: zakladna sta-
nica ma chybu

Horny kryt

Snimac koberca o——— Viacdierkové Miesto vyhradené pre o—

Boc¢na kefa 97 koliesko Automaticky davkovac

(@) (|-

Hlavny kefovy valee 4—_: ' ° Krytkefy e na..p?PZItu VO?“ ’ | oNadri e svody e \ o Strbina vrecka na
/ o Kryt LDS Hlavné koleso o {/q o K%J . I Hlavné koleso - ! 1 prach
o Senzor laserového H= o Svorky krytu Filter
— ) dialkomera (LDS) ) kefy Signaliza¢na oblast

H Vyvody automatického
i Kryt o—p—m : vysypavania
o Montédzne otvory dr- nadrze :

o Nabijacie kontakty

o Naraznik Jednotka MopExtend
o Linedrny 3D laserovy snimac

Ziaka mopovej pod- na prach
loZky i Struhadlo o— !
) . Upozornenie: Automaticky davkovac detergentu je potrebné zakulpit samostatne.
Nadoba na prach ~~T—° Zapadka krytu na- ..
doby na prach o dRoiS" e —
—— Tlacidlo Reset i rujuca doska 5 .
Kryt - Stlagte a podrite 3 Filter o Z4padka nadoby na prach rampy =
Kontaktov na- o seku@dy prelob- ek i J—— Krytnadobynaprach e e i 0
bijania novenie tovaren-
skych nastaveni % Svorka nadrze o Svorka nadrZe na L
C] d d S — Napajacia
na vodu vodu Strbina na usklad- i Jasuvka
i L - . - . . L o Vodn4 hadica nenie napajacieho kébla C
Indikator Wi-Fi Mopova jedno] o Auto’matvlcky o'dvzdusnovac PIavaJuc’a
vyprazdnovania gula
Miesto uchytenia 0
o Senzor okraja Mopové podlozky o Filter
o Plavak § E
" NadrZ na pouZitd vodu Nadrz na €istd vodu —

Odtlakovaci ventil automatického vyprazdrovania » = ‘ . . .
Drziak mopovej podlozkyMopova podloZka



Priprava domu Pred pouZitim

1. Umiestnite zdkladfovi stanicu a pripojte ju do elektrickej zasuvky. 2. Nainstaluj predlZovaciu dosku rampy.

_\_—\ Umiestnite zakladfovu stanicu na €o najotvorenejSie miesto s dobrym Wi-Fi
signalom. Odstrante v3etky predmety, ktoré sa nachadzaju blizSie ako 1,5
m pred z&kladfovou stanicou a 5 cm od jej bokov. Nasledne zasur napajaci

\ kabel do zakladnej stanice a zapoj zastrcku do zasuvky.

Pred Cistenim odstran z podlahy nestabilné, krehké, cenné alebo nebezpecné Pred upratovanim umiestnite fyzickd bariéru na okraj schodov a pohovky, aby ste zabezpe-
predmety a upracte kable, odevy, hracky, tvrdé a ostré predmety, aby Cili bezproblémovu prevédzku robota.
ste predisli zamotaniu, poskriabaniu alebo narazu robota a vzniku $kéd.

—_—

D

D rr— 3. Odstran ochrany robota a nain3taluj mopovti jednotku.

R OO
0
Pevne zasuri kdbel nahor, az kym

] 4@ sa rozsvieti kontrolka.
< - j

Aby ste ochranili robota pred nerozpoznanymi miestami vyZzadujicimi upratovanie L=
, nestojte pred nim, pred prahom, na chodbe ani v Gzkych priestoroch.

Otvorte dvere miestnosti na upratovanie a nastavte nabytok na spravne

miesto, aby ste uvolnili viac priestoru.
Upozornenie:

Upozornenie: oo N o o )
- Pri prvom spusteni robota ho sledujte pocas upratovania, aby ste v€as odstranili pripadné prekazky. - Uistite sa, ze Ziadny predmet neblokuje signalizaZnt oblast.
- Nevysdvajte tvrdé predmety, ako si kamene, ocelové gul6cky a Casti hraciek, ani tvrdé predmety, ako su sutina, rozbité sklo alebo klince, inak méze

ddjst k poSkriabaniu podlahy.

- Aby ste predisli navlhnutiu drevenych podléh alebo kobercov, odporuca sa
umiestnit'zakladnu stanicu na keramické alebo mramorové dlaZdice.



Pred pouZitim

4. Pripojte robota k zdkladnej stanici

Stlacte a podrzte tlacidlo v robote po dobu 3 sekidnd O aby ste ho zapli.
Umiestnite robota do zékladnej stanice tak, aby mop smeroval k drhntcej
ploche. Nasledne usly3ite hlasovu instrukciu, ked sa robot Uspesne pripoji k za-
kladnej stanici.

Upozornenie:Odporuca sa pIné nabitie robota pred jeho prvym pouZitim.
Ak sa robot neda zapnut po vybiti batérie, manualne ho pripojte k zakladnej
stanici a nabijte.

5. Pridajte vodu do nadrzky na €istiacu vodu.

Vyberte nddrzku na €istl vodu zo zakladnej stanice a naplrite ju Cistou vodou.
Nasledne ju znova nainstalujte do zakladnej stanice.

Upozornenie: Do nadrzky nepriddvajte horticu vodu, pretoze by to mohlo spdsobit jej
deforméciu.

Pripojenie k aplikacii MOVAhome

1. Stahovanie aplikacie MOVAhome
Naskenujte QR kéd umiestneny na robote alebo vyhladajte ,MOVAhome"
v obchode s aplikdciami, potom aplikaciu stiahnite a nainstalujte.

Upozornenie:

+ Podporuje sa iba Wi-Fi 2,4 GHz.

- V désledku aktualizacii softvéru sa skutocné operécie mozu lisit od poky-
nov v tejto prirucke. DodrZiavajte pokyny podla aktudlnej verzie aplikacie.

2. Pridanie zariadenia

Otvorte aplikdciu MOVAhome, klepnite na polozku ,Naskenujte QR kéd pre pri-
pojenie” a znova naskenujte ten isty QR kéd na robote, aby ste pridali zariadenie
Postupujte podla zobrazenych pokynov na dokoncenie pripojenia Wi-Fi.

Upozornenie: Ak chcete resetovat Wi-Fi, zopakujte krok 2 a potom postupujte
podla zobrazenych pokynov na dokoncenie pripojenia Wi-Fi.

°Indikator Wi-Fi

- Pomaly blika:

je potrebné sa pripojit
- Rychlo blika:
pripajanie

- Zap.:Pripojeny




Sp6sob pouZitia

Zapnutie/vypnutie

Stlatte a podrite tlacidlo po dobu 3 sekdnd, (/) &m sa robot zapne.
Indikator napdjania by sa mal rozsvietit. Umiestnite robota na zakladriovu
stanicu, kde sa automaticky zapne a zacne nabijat. Ak chcete robota vypnut,
odsurite ho zo zékladriovej stanice a stlacte tlacidlo (/) podrite ho po dobu
3 sekdnd.

Rychle mapovanie

Po prvom nastaveni siete postupujte podla pokynov v aplikécii na rychle vytvo-
renie mapy. Robot za¢ne mapovanie bez Cistenia. Ked robot dbjde spatk za-
kladnej stanici, proces mapovania sa ukon¢i a mapa sa automaticky uloZi.

Pauza/uspatie

Ked robot pracuje, stlacte fubovolné tlacidlo na jeho pozastavenie. Ak robot
nepracuje dlhSie ako 10 minut, automaticky prejde do reZimu uspania.
VSetky indikatory na robote sa vypnu. Stlacte [ubovolné tlacidlo na ro-

bote alebo poufZite aplikaciu na jeho prebudenie.

Upozornenie: Ak je robot pozastaveny a umiestneny v zakladnej stanici, aktu-
alny proces Cistenia sa ukon¢i.

Automatické obnovenie cistenia

Ak je akumulétor takmer vybity, robot sa automaticky vrati do zékladnej
stanice na nabijanie. Po dobiti na primerant Groven robot obnovi nedo-
koncené cistiace Ulohy.

Upozornenie:Na vyuZitie tejto funkcie ju aktivujte v aplikacii.

Rezim Nerusit (DND)

Ked je robot nastaveny do rezimu Nerusit (DND), neobnovi Cistenie a
kontrolka napajania zhasne. Rezim DND je v tovarni predvolene de-
aktivovany. MoZete pouZit aplikaciu na aktivaciu reZimu DND alebo zmenu
jeho trvania. Predvolené trvanie reZzimu DND je 22:00-8:00.

Upozornenie:

+ Pocas obdobia DND nebudu pldnované upratovacie Glohy vykonavané.
+ Robot obnovi upratovanie po uplynuti obdobia DND.

Ked je robot v rezime pohotovosti, kratko stlacte tlacidlo {3 , ¢im sa aktivuje
rezim bodového Cistenia. V tomto reZime robot vycisti Stvorcovy priestor 1,5 x 1,
5 metra okolo seba a po dokonceni bodového Cistenia sa vrati na vychodiskovy
bod.

Restartovanie robota
Ak robot prestane reagovat alebo sa neda vypnut, stlacte a podrzte tlacidlo

(1) po dobu 10 sektind, &im sa zariadenie nitene vypne. Nasledne stlacte a
podrte tlagidlo () po dobu 3 sektind, &m sa robot zapne.

Sp6sob poufZitia

Upozornenie: Pri prvom pouZiti mopovacej jednotky robot predvolene vyko-
nava ulohu ,Vysavanie a mopovanie”.

1. Spustenie Cistenia

Stlacte tlacidlo (/) v robote alebo pouZite aplikaciu na spustenie robota zo
za-kladnej stanice. Robot nédsledne naplanuje optimalnu trasu Cistenia a
vykona tuto Ulohu na zaklade vytvorenej mapy.

Upozornenie:

- Pre zabezpecenie jednoduchého ndvratu robota do zédkladnej stanice
po cisteni sa odporuca jeho spustenie zo zakladnej stanice.

- Mopovacie utierky budu vycistené pred zaciatkom mopovania robotom,
prosime o trpezlivost.

- Pocas prevadzky nepohybujte zakladiovou stanicou, nddrzou na €istu
vodu, nadrzou na pouZitd vodu ani strihadlom.

2. Automatické pranie mopovacej utierky

Pocas upratovania sa robot automaticky vrati do zékladnej stanice,

aby vypral mopovacie utierky podla frekvencie ich pouZitia ur¢enej v apli-
kacii.




Sp6sob poutzitia

3. Automatické vyprazdrniovanie nadoby na prach a pranie a
suSenie mopovej podlozky

Ked robot dokondi Cistenie a vrati sa do nabijacej stanice, stanica automaticky
vyprazdni nddobu na prach. Nasledne umyje a vysusi mopovacie utierky.

Upozornenie:

- Ak je funkcia automatického vyprazdriovania v aplikacii vypnutd, zakladna
stanica nebude automaticky vyprazdniovat nddobu na prach.

- Zakladna stanica bude vyprazdriovat nddobu na prach podla nastaveni v ap-
likacii.

4. Vycistite nddobu na pouZitu vodu.

Ked robot dokon¢i tlohu, umyte nddobu na pouZitd vodu, aby ste predisli
vzniku zapachu.

Mopovanie po vysavani.
Aktivujte funkciu mopovania po vysavani a robot automaticky zdvihne mo-
povu jednotku, aby vysaval podlahu. Po dokonceni vysavania sa robot
vréti, aby vyprazdnil nddobu na prach, nasledne automaticky spusti mopo-

vanie a znizi mopovu jednotku.

Len vysavanie.

Aktivujte funkciu vysavania v aplikacii a robot automaticky zdvihne mopovu
jednotku a zatne vysavat podlahu.

Aktivujte funkciu mopovania v aplikécii, robot skontroluje, ¢i je nain-
Stalovana mopova jednotka. Ak nie je, manudlne nain3talujte mopovu jednotku
, robot potom automaticky zacne mopovanie.

Rutinna udrzba

Pre udrZanie robota v dobrom stave sa odporuca kontrolovat pouZzivanie prisluSenstva v aplikacii alebo podla nasledujucej tabulky planovanej udrzby.

Cast’

Frekvencia
udrzby

Interval vymeny

Cast’

Frekvencia
udrzby

Interval vymeny

Nadrz na pouzitd vodu

Po kazdom pouZiti

N4&drz na cistd vodu

Hlavny kefovy valec

Filter nddoby na prach

Bocna kefa

Drziak mopovej podlozky

Raz za 2 tyzdne

Kazdych 6 az 12 mesiacov

KaZzdych 3 aZ 6 mesiacov

Struhadlo

Signaliza¢na oblast
zakladnej stanice

Nabijacie kontakty

Vyvody automatického
vysypavania

Viacdierkové koliesko

Senzor okraja

Senzor laserového
dialkomera (LDS)

Linedrny laserovy senzor
3D

Raz za mesiac

Snimac koberca

Senzory padu

Néraznik

Spodna ¢ast robota

Raz za mesiac

Podlozka mopu

Nadoba na prach Cistit podifa
potreby

Vrecko na prach Kazdé 2 a7 4 mesiace
/

Kazdé 1 az 3 mesiace

Upozornenie: Frekvencia vymeny zavisi od pouZivania robota. V pripade

vynimo¢nych okolnosti je potrebné diely vymenit.




Rutinna udrzba Rutinna udrzba

Z3kladna strahadla Vrecko na prach

3. Nainstalujte novy vrecko na prach.

1. Aktivujte funkciu cCistenia zakladne strdhadla v aplikacii, robot automaticky 3. Po chvili zékladna stanica automaticky odsaje pouZiti vodu. Néasledne ju 1. Odstrarite kryt nadoby na prach a vyhodte vrecko.
opusti zékladnu stanicu. Vyberte strihadlo a pockajte, kym sa dno zakladnej osuste makkou a suchou handri¢kou a vloZte strihadlo spat na miesto.
stanice naplni vodou.

———
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Upozornenie: Potiahnutim za rukovét nahor sa uzavrie vrecko na prach, aby sa zabranilo jeho
nahodnému vypadnutiu spolu s necistotami.

2. Oplachnite strihadlo ¢istou vodou a nastrojom na Eistenie vycistite dno zakladnej 4. PouZite aplikaciu alebo kratko stlacte tlacidlo {3 na robote, aby sa
stanice. vratil k zakladnej stanici. 2. Prach a neistoty z filtra odstrariujte suchou handri¢kou. 4. Znova nasadte kryt nadoby.

Upozornenie: Pocas upratovania neudelujte robotovi prikazy na navrat do zakladnej
stanice.



Rutinna udrzba

Nadoba na prach a filter

1. Otvorte kryt robota a stlatte zdpadku nadoby na prach, aby ste ju vybrali.3. Jemne poklepte na kosik filtra, aby ste odstranili necistoty.

2. Otvorte kryt nadoby na prach, vyberte filter a vyprazdnite nddobu podla
ilustracie.
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Upozornenie: NepokuSajte sa Cistit filter kefou, prstom ani ostrymi predmetmi, pretoze
hrozi jeho poskodenie.

4. Oplachnite nddobu na prach a filter vodou a pred opatovnou instalaciou
ich dokladne vysuste.

Upozornenie:
- Nadobu na prach a filter oplachujte vyhradne €istou vodou. NepouZivajte Ziadne Cistiace prostriedky.

- Nadobu na prach a filter pouZivajte aZ po ich Gplnom vyschnuti.

Rutinna udrzba

1. Vyberte naddobu na pouZitd vodu, otvorte kryt a vylejte jej obsah. 1. Stlacte zédpadky krytu kefy smerom dovnutra, aby ste kryt odstranili,
a vyberte kefu z robota.

2. Nadobu na pouZitd vodu vyplachnite Cistou vodou a pouZite
vhodny nastroj na cistenie vnutornej steny nadoby.

2. Odstranite kryty kefy na oboch koncoch kefy, ako je znédzornené na
obrazku. PouZite vhodny nastroj na Cistenie na odstranenie vlasov
zamotanych v kefke. Znovu nasadte kryty kefy na oboch koncoch a nasledne
samotnu kefu. Stlacte ochranu kefy, aby ste ju zaistili na mieste.

Upozornenie: Plavajlca gula v nadrzi pouZzitej vody je pohyblivou stucastou. Nevyvi-
jajte nadmern silu pri Cisteni, aby ste predisli poskodeniu.



Rutinna udrzba

Vyberte a vycistite bo¢ny kefovy valec.

Drziak mopovej podlozky

Vyberte a umyte drZiak mopovej podlozky.

Viacdierkové koliesko

Upozornenie:

- Malym skrutkovatom oddelte os od pneumatiky kolieska s viacerymi
smermi. Nevyvijajte nadmernu silu.

- Oplachnite koliesko s viacerymi smermi pod tecticou vodou a nasunte ho
spat’ po Uplnom vysuseni.

Rutinna udrzba

Senzory robota

Senzory robota utrite makkou a suchou handric¢kou, ako je zndzornené
na obrazku nizsie:

o Linedrny 3D laserovy snimac
Senzor laserového dialko-
mera (LDS)

o Néaraznik

o Senzor okraja

— Snimac koberca

Upozornenie:Mokréa handricka moze poskodit citlivé ¢asti robota a zakladfovej stanice.

Na Cistenie pouZivajte sucht handricku.

Kontakty nabijania a signalizacna ploch
Kontakty nabijania a signaliza¢nu plochu cistite makkou, suchou handri¢kou.

Vyvody automatického vyprazdrnovania

Vyvody automatického odvzdusnovania robota a zakladfovej stanice Cistite
makkou, suchou handrickou.

olo2
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Rutinna udrzba

Podlozka mopu

Odstrante mopovu podloZzku z drZiaka a vymerite ju.

Akumulator

Robot obsahuje litium-iénovy akumulator s vysokymi prevadzkovymi paramet-
rami. Dbajte na to, aby bol akumulator dobre nabity pre kazdo-

denné pouZitie, ¢im sa zachovaju jeho prevadzkové parametre na optimalnej
urovni. Ak robot nie je pouzivany dIhsi ¢as, vypnite ho a uskladnite.

Aby ste predisli poskodeniu spésobenému nadmernym vybitim, robot je po-
trebné dobit aspon raz za tri mesiace.

Diagnostika poruch

Problém

RieSenie

Robot sa nezapina.

Akumulator je vybity. Nabite robota v zakladnej stanici a skuste to znova.
Teplota akumulatora je prilis nizka alebo prilis vysoka. Odporucana prevadzkova teplota robota je od 0 °C (32 °F) do 40 °C (1
04 °F).

Robot sa nenabija.

Z&kladna stanica nie je pripojend k napdjaniu, skontrolujte, ¢i st oba konce napéjacieho kabla spréavne zasunuté.
Slaby kontakt medzi nabijacimi kontaktmi v zakladnej stanici a robote, vycistite nabijacie kontakty.
Skontrolujte, ¢i na konektore robota nie je cudzi predmet, v takom pripade ho odstrarite.

Robot sa nepripaja k Wi-Fi.

Nespravne heslo siete Wi-Fi. Skontrolujte, ¢i je heslo pouZité na pripojenie k sieti Wi-Fi spravne.

Robot nepodporuje pripojenie Wi-Fi 5 GHz. Uistite sa, Ze robot je pripojeny k sieti Wi-Fi 2,4 GHz.

Slaby signal Wi-Fi. Uistite sa, Ze robot je v oblasti s dobrym pokrytim Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraveny na konfiguraciu. UkaZzte z aplikacie a znovu ju spustite, potom skuste znova podla po-
kynov.

Robot nemdze najst’
a vratit'sa k zakladnej
stanici.

Zakladna stanica bola odpojena od napajania alebo presunutd, ked sa robot nachadzal mimo stanice. Pripojte zakladfiovu
stanicu k napdjaniu alebo umiestnite robota na stanicu na nabijanie.

Okolo zakladrovej stanice je prilis vela prekaZzok. Umiestnite zakladfiovu stanicu do otvorenejSieho priestoru.
Pohybovanie robotom méZe spdsobit jeho opatovné lokalizovanie, ¢o vedie k opatovnému vytvaraniu mapy, ak opatovné
lokalizovanie zlyha. Ak je robot prilis daleko od zakladnovej stanice, nemusi byt schopny sa sam vratit; v takom pripade

je potrebné ho manudlne umiestnit do zakladfovej stanice.

Utrite signalizacné pole na zakladriovej stanici, aby ste odstranili prach a necistoty.

Robot sa zasekol pred zakladfiovou
stanicou a nemoze sa
k nej vratit.

Skontrolujte, ¢i je na oboch strandch zékladrovej stanice alebo pred rou dostatok miesta, aby sa zabranilo zablokovaniu
robota.

Cesta spat'k zékladrovej stanici je zablokovand, napriklad su zatvorené dvere.

Robot sa méze Smykat;, ak je podlaha pred zakladfiovou stanicou hadmerne mokra. V takom pripade odstrarite preby-
tocnu vodu pred opatovnym pokusom.

Odporuca sa presunut zakladiovu stanicu na iné miesto a skusit'to znova.

Uistite sa, 7e predizena doska rampy je spravne namontovana.




Diagnostika poruch

Problém

RieSenie

Robot sa nevypina.

Robot nemozZno vypnut pocas nabijania. Na vypnutie robota sa odportca odsunut robota od zdkladriovej stanice a
nasledne stlacit'a podrzat tlacidlo Q) po dobu 3 sekuind.

Ak sa robot nevypne vykonanim kroku 1, stlacte a podrzte tlacidlo Q) po dobu 10 sekind, ¢im sa zariadenie
nutene vypne . Ak problém pretrvava, kontaktujte oddelenie popredajného servisu.

Diagnostika poruch

Problém

RieSenie

Robot po nabijani nepokra-
Cuje v upratovani.

Uistite sa, Ze robot nie je nastaveny do rezimu ,NezdrZiavat” (DND), ktory zabrafiuje obnove upratovania.
Robot neobnovi Cistenie po jeho manualnom umiestneni do zakladnej stanice alebo po jeho odoslani do zakladnej stanice
prostrednictvom aplikacie alebo 3 tlagidla.

Nizka rychlost’
nabijania.

PIné nabitie robota trva 3,5 hodiny, ak je akumulator vybity.

Ak pouZzivate robota pri teplotach mimo rozsahu uvedeného v technickej Specifikacii, rychlost nabijania sa automaticky
znizi, aby sa prediZila Zivotnost akumulatora.

Kontakty nabijania na robote a nabijacej stanici m6Zu byt znecistené, utrite ich suchou handrickou.

Stanica nemoze auto-
maticky vyprazdnit nddo-
bu na prach.

Skontrolujte, ¢i vrecko na prach v nddobe nie je naplnené.
Ak vrecko na prach nie je pIné, skontrolujte, ¢i sa na automatickych odvzdusniovacoch robota,
zakladnej stanice alebo nddoby na prach nenachddza Ziadna prekazka. V takom pripade vcas vycistite zablokovanu cast.

Hluk sa zvy3uje, ked
robot pracuje.

Skontrolujte, ¢i filter nddoby na prach nie je upchaty. Ak dno, vycistite ho alebo vymerite.

Tvrdy predmet mohol byt zachyteny hlavnymi kefami alebo nddobou na prach. Skontrolujte a odstrarite v3etky tvrdé
predmety.

Hlavna alebo bo¢na kefa mozZe byt zamotand. Skontrolujte a odstrarite v3etky cudzie telesa.

Prepnite reZim sania na Standardny alebo Tichy.

Urove vody na strdhadle
nie je spravna.

Skontrolujte, ¢i tesnenie v nadrZi na pouzivanu vodu nie je uvolnené alebo nespravne nasadené, v pripade potreby ho
manualne upravte. Ak problém pretrvava, kontaktujte tim popredajného servisu.

Jemne zatlacte nadrZ na pouZitl vodu nadol, aby ste sa uistili, Ze je sprdvne nasadena.

Odstrante struhadlo a skontrolujte, ¢i odtok nie je upchaty, a vycistite ho.

Skontrolujte Cistiaci roztok. NepouZivajte ind kvapalinu nez oficidlne schvéleny cistiaci roztok.

Robot sa pohybuje
bez dodrziavania stano-
venej trasy.

Pred pouZitim robota upracte predmety, ako su napéajacie kéble a papuce.

Prevadzka na mokrych, kizkych povrchoch spdsobuje Smyk hlavného kolieska. Odportca sa vysusit mokré miesta pred
pouzitim robota.

Utrite 3D laserovy linedrny snimac v robote Cistou a makkou handri¢kou, aby ste odstranili vietky necistoty.

Drziak mopovej pod-
loZky je nezvycajne zdvi-
hnuty.

Vyberte drZziak mopovej podloZky a skontrolujte, ¢i v lom nie su cudzie predmety, potom robota znova spustite.
Ak problém pretrvava, kontaktujte tim popredajného servisu.

Robot vynechava
miestnosti, ktoré
maju byt Cistené.

Uistite sa, Ze dvere upratovanych miestnosti su otvorené.
Povrch pred miestnostou na cistenie moZe byt mokry alebo kizky, ¢o spdsobuje Smyk robota a abnormalnu prevadzku.
Pred pouzitim robota vysuste podlahu.

Pod nadrzou na €istd vodu alebo
okolo tesnenia sa nachadza
voda.

Pri vyberani nadrZe na Cisti vodu méZze v rdre pod nadrZou alebo okolo tesnenia zostat' malé mnoZstvo vody. Je to bezné.
Utrite suchou handrickou.

V pripade dalSej pomoci nas kontaktujte na https://www.mova.tech




Technické udaje Likvidacia a vyberanie akumulatora

Zakladna stanica

Vstavany litium-iénovy akumulator obsahuje latky nebezpecné pre Zivotné prostredie. Pred likvidaciou sa uistite, Ze akumulator bol vybraty odbornym

Model

RLE2TSE

Model

RCEE2421

Doba nabijania

Priblizne 3,5 hodiny

Menovity vstupny vykon

220-240 V ~ 50-60 Hz

Menovité napétie 14,4V = Menovity vystupny vykon 20V=2A
Menovity vykon 75 W Menovity vykon (pocas vy- 700 W
sypavania prachu)
Prevadzkova frekvencia 2400-2483,5 MHz
Menovity vykon (pocas 20 W
Maximalny vystupny vykon <20 dBm Cistenia)
Menovity vykon (pocas na- 57w

bijania a susenia)

persondlom a odovzdany na recyklaciu v prisluSnom zariadeni.

- akumulator musi byt vybraty zo zariadenia pred jeho likvidaciou;

- zariadenie musi byt pocas vyberania akumulatora odpojené od elektrickej siete;
- akumulator je potrebné likvidovat bezpe¢nym spésobom.

OPATRNE:

Pred vybratim akumuldtora odpojte napajanie a vybijte akumulator, pokial je to mozné.

Nepotrebné akumulatory je potrebné likvidovat'v prislusnom recykla¢nom zariadeni.

Nevystavujte prostredie vysokym teplotam, aby ste predisli riziku vybuchu.

Pri zneuZiti méZe z akumulatora vytekat kvapalina. V pripade kontaktu dokladne oplachnite vodou a vyhladajte lekdrsku pomoc.

Navod na likvidaciu:

1. Otocte robota, vhodnym néstrojom odskrutkujte skrutky na zadnej strane robota a odstrarite kryt.

Za beZnych prevadzkovych podmienok musi byt tento pristroj udrZiavany vo vzdia-

R ) . - . 2. Odpojte svorky medzi akumulatorom a tla¢enym obvodom, aby ste vybrali akumulator.
lenosti minimalne 20 cm medzi anténou a telom pouZivatela.

Upozornenie: Menovity vykon (pocas nabijania a suSenia) je uréeny hodnotou
vykonu pocas celého obdobia nabijania.



Ochrana $prostredia

EPouiité elektronické zariadenia oznacené v sulade so smernicou

Eurdpskej tnie nesmu byt likvidované spolu s beznym komunalinym

mmm 0dpadom. Podlieha selektivnemu zberu a recyklécii na ur¢enych

C

miestach. Zabezpecenim jeho spravneho odstranenia predchddzate
potencidlnym negativnym désledkom pre Zivotné prostredie a [udské
zdravie. Systém zberu pouZitého zariadenia je v stlade s miestne
platnymi predpismi o ochrane Zivotného prostredia tykajicimi sa likvi-
dacie odpadu. Podrobné informécie o tomto mdZete ziskat na mestskom
urade, v zariadeni na cistenie alebo v obchode, kde bol produkt zaktpeny.

Produkt spifia poZiadavky smernic tzv. Nového pristupu Eurépskej

Gnie (EU), ktoré sa tykaju bezpe¢nosti pouzivania, ochrany zdravia a ochrany
Zivotného prostredia a urcuju rizika, ktoré by mali byt identifikované

a odstranené.

Tento dokument je prekladom origindlneho ndvodu na pouZzitie, vy-
pracovaného vyrobcom.

Produkt je potrebné pravidelne udrZiavat (€istit) vlastnymi silami alebo
prostrednictvom Specializovanych servisnych stredisk na naklady a
zodpovednost pouZivatela. V pripade absencie informacii o potreb-
nych cyklickych tkonoch udrzby alebo servisu v ndvode na pouZzitie

je potrebné pravidelne, minimélne raz tyZzdenne, hodnotit odliSnost fy-
zického stavu produktu od stavu nového produktu. V pripade zistenia alebo
potvrdenia akejkolvek odliSnosti je nevyhnutné okamZite prijat udrz-
bové (Cistiace) alebo servisné opatrenia. Nedostato¢na udrzba (Cistenie)
a nereagovanie pri zisteni odchylneho stavu méze viest k trvalému
poskodeniu produktu. Zaruka nezodpoveda za Skody spdsobené za-
nedbanim.

Podrobné informacie o zaru¢nych podmienkach distributora / vyrobcu st
dostupné na webovej stranke https://serwis.innpro.pl/gwarancja.

Akumulator LI-ION

Zariadenie je vybavené akumulatorom LI-ION (litiovo-iénovym), ktory
vzhladom na svoju fyzikdlnu a chemicku Struktiru starne v priebehu ¢asu

a pouZzivania. Vyrobca urcuje maximalnu dobu prevadzky zariadenia v la-
boratérnych podmienkach, kde st optimalne pracovné podmienky pre za-
riadenie a akumulator je novy a plne nabity. Doba prevadzky sa v skutoc-
nosti moze lisit od deklarovanej v ponuke a nie je to vada zariadenia, ale
vlastnost produktu. Aby sa zachovala maximalna Zivotnost akumulatora, ne-
odporuca sa ho vybijat pod Uroven 3,18 V alebo 15 % celkovej kapacity. NizSie
hodnoty, napriklad 2,5 V pre ¢lanok, ho trvalo poSkodzuju a nie je to kryté za-
rukou. Ak sa akumulator alebo celé zariadenie nepouzivaju dlh3ie ako jeden
mesiac, je potrebné akumulator nabit'na 50 % a pravidelne kazdé dva me-
siace kontrolovat jeho stav nabitia. Uchovavajte akumulator a zariadenie na su-
chom mieste, mimo dosahu sinka a pod nulovou teplotou.

Akumulator LIPO

Zariadenie je vybavené litiovo-polymérovym (LI PO) akumulatorom, ktory
vzhladom na svoju fyzikdlnu a chemicku Struktiru starne v priebehu ¢asu a
pouzivania. Vyrobca ur€uje maximalnu dobu prevadzky zariadenia v la-
boratérnych podmienkach, kde st optimélne pracovné podmienky pre za-
riadenie a akumulator je novy a plne nabity. Doba prevadzky sa v skutoc-
nosti mozZe liSit od deklarovanej v ponuke a nie je to vada zariadenia, ale
vlastnost produktu. Pre zachovanie maximalnej Zivotnosti akumulatora sa
neodporuca jeho vybitie pod Uroveri 3,5 V alebo pod 5 % celkovej kapacity.
NiZ3ie hodnoty, napriklad 3,2 V pre ¢lanok, ho trvalo poskodzuju a nie su kryté
zarukou. Ak sa akumulator alebo celé zariadenie nepouZzivaju dlhsie ako je-
den mesiac, je potrebné akumulator nabit na 50 % a pravidelne kazdé

dva mesiace kontrolovat jeho stav nabitia. Uchovévajte akumulator a zariadenie
na suchom mieste, mimo dosahu sinka a pod nulovou teplotou.

Zjednodusené vyhlasenie o zhode EU

Spolo¢nost XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. tymto
vyhlasuje, Ze typ radiového zariadenia [Cistiaci robot MOVA E40 Ultra] je v
stlade so smernicou 2014/53/EU. UplIné znenie vyhlasenia o zhode EU je k
dispozicii na tejto internetovej adrese: https://files.innpro.pl/mova

Adresa vyrobcu: 12th Floor, Building 2, Wisdom Valley Park, Suzhou (Taihu)
Software Industrial Park, No. 1463 Wuzhong Avenue, Yuexi Street, Wuzhong
Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu Province, Cina

Radiova frekvencia: 2400-2483,5 MHz
Maximalny radiovy vykon <20 dBm

Zastupcav E

EUREPSTAR GmbH

Schluterstr. 3, 85057 Ingolstadt, Nemecko
eurep@eurep-gmbh.de

Udaje o batérii:

Kategoria: Prenosnd batéria

Typ: Litium-iénova batéria (Li-Ion)
Hmotnost: 0,385 kg

Kapacita: 5200 mAh

Vykon: 0,06912 kWh





