MOVA A10 roboticky bazénovy vysavac

MOVA A10 je autonomni robot na ¢i$téni bazénu, ktery diky funkci pldnovani a dlouhé
provozni dobé (priblizné 3,5 hodiny na jedno nabiti) umoznuje bezidrzbové ¢isténi.
Zatizeni nabizi silné sani (az 22 700 LPH), dualni filtra¢ni systém a inteligentni naviga¢ni
algoritmy, diky kterym dikladné vycisti dno, stény i hladinu béhem jednoho cyklu. Toto
feSeni je uréeno pro soukromé bazény o plose az 150 m?, kde jsou dileZité G¢innost a
pohodli.
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Planovani cisténi

Diky funkci planovaného ¢isténi miize MOVA A10 automaticky pracovat podle nastaveného
harmonogramu. Robot samostatné provadi cely cyklus ¢iSténf, aniZ by bylo nutné jej
manudalné spoustét, a udrzuje tak bazén stale Cisty. Toto FeSeni vyrazné sniZuje potiebu
denni kontroly a déla z ¢iSténi prakticky beztudrzbovy proces.



U¢inné ¢isténi nad i pod hladinou
Dualni technologie ¢iSténi umoznuje diikladné vycisténi oblasti jak nad, tak i pod hladinou v
jednom cyklu. Robot u¢inné odstranuje usazeniny a necistoty z riiznych ¢asti bazénu, ¢imz

zajiStuje rovnomérny efekt Cistoty na celém povrchu, aniz by vynechal obtizné dostupna
mista.



Dvojita filtrace pro krystalové cistou vodu
MOVA A10 vyuziva dudlni filtra¢ni systém, ktery zaroven zachytava vétsi necistoty i jemné
Castice rozptylené ve vodé. Toto FeSeni udrzuje vodu ¢istou po delsi dobu, aniz by snizovalo

saci vykon. Vyjimatelny design filtru umoznuje snadné ¢isténi a zkracuje dobu udrzby po
pouZiti.



Precizni CiSténi okraji bazénu
Robot byl optimalizovan pro dikladné ¢isténi okraji a stén bazénu. Diky silnému tlaku na
povrch a inteligentnim naviga¢nim algoritmtiim A10 piesné vede kartace podél stén a

odstranuje odolné usazeniny a necistoty. Kazda ¢ast okraje je systematicky pokryta, coZ
vede k rovnomérnému a viditelnému efektu ¢istoty.



Vysoky saci vykon a dlouha provozni doba

MOVA A10 snadno odstrafiuje riizné typy necistot a usazenin ze dna bazénu. Vykonny saci
systém v kombinaci s provozni dobou pfiblizné 3,5 hodiny umoziiuje komplexni vycisténi
strednich i velkych bazénti bez preruseni.
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PohodIné vyjmuti a manipulace po pouziti
Po dokonceni cyklu se robot automaticky zastavi na vhodném mistg, takZe je snadné jej
vyjmout z vody. Lehky design a prakticky hacek, ktery je soucasti baleni, umoZnuji rychlou a
pohodlnou prepravu i manipulaci se zarizenim, a to i pii Castém pouzivani.



Obsah baleni

e Robot na ¢iSténi bazénu

e Hacek

e Adaptér

e Nahradni filtr

e Uzivatelska prirucka

e Stru¢ny navod k rychlému pouziti
Vyrobce

Model

Maximalni plocha bazénu

MOVA
Diver A10

150 m?



Cisténi mélké zény

Provozni doba

Pocet proudovych motorii

Saci vykon

Typ kartace

Kapacita kose

Typ filtru

Automatické zaparkovani v bazénu
Dvojité c¢isténi hladiny

Planovani c¢isténi v aplikaci

Historie cisténi

Ano

Ptibl. 210 min
1

22700 LPH

1 ptedni

351

Dvojity

Ano

Ano

Ano

Ano



