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B Upozornenie

Pred pouzitim produktu CHASING DORY EXPLORE si prosim pozorne
pretitajte toto vyhlasenie o vyl(Zeni zodpovednosti. Pouzivanim produktu
vyjadrujete sdhlas so vietkymi ustanoveniami tohto vyhldsenia o vyliZeni
zodpovednosti.

Spolo¢nost’ CHASING nenesie Ziadnu zodpovednost za ndhradu $kody v
pripade Urazu alebo $kody na majetku (vratane priamych a nepriamych $kod)
spdsobenych nasledujicimi dévodmi pocas pouzivania tohto produktu:

1. Skody spdsobené obsluhou, ktord pracuje v zlej fyzickej alebo psychickej kondicii.
2. Urazy a $kody na majetku spdsobené subjektivnym Gimyslom obsluhy.
3. Néhrada kody vyplyvajlca z nehdd.

4. Ngdlgtdrianie spravnych pokynov uvedenych v tejto priru¢ke pri montazi alebo prevadzke
produktu.

5. Iné 8kody spdsobené nespravnou prevadzkou ROV v désledku vlastnych dprav alebo pouzitia
prislusenstva/su&iastok, ktoré nepochadzaju od spolognosti CHASING.

6. Skody spdsobené pouzitim produktov, ktoré neboli vyrobené spoloénostou CHASING, alebo
napodobenin produktov spolo&nosti CHASING.

7. Nahrada 3kdd spdsobenych chybou pri obsluhe alebo subjektivnou chybou v dsudku obsluhy.
8.Z14 prevadzka spdsobend prirodzenym opotrebenim, koréziou, starnutim kablov a inymi
problémami ROV.

9. Nekontaktovanie a nevratenie ROV ani po tom, €o ROV vyda varovanie o nizkom stave batérie.
10. Poskodenie spdsobené vlozenim ROV do vody s vedomim, Ze sa nachadza v abnorméalnom stave
(napr. zjavna porucha hlavnych komponentov, zjavné vady alebo chybajtce prisludenstvo).

11. Poskodenie spdsobené vstupom ROV do citlivych vod, ako st vojenské zény a otvorené
morské oblasti, bez oficidlneho povolenia.

12. Prevédzka ROV vo vode s nepriaznivymi podmienkami (napr. silnd burka, barlivé viny, kalny
sediment).

13. Nekontrolovatelné podmienky, s ktorymi sa ROV stretne, ako napriklad silnd zrazka, cunami a
pohltnutie podmorskym tvorom.

14. Akékolvek Skody spdsobené porudenim prav k obrazovym udajom ziskanym

prevadzkovatelom prostrednictvom ROV.

15. Dalgie 8kody, ktoré nie st pokryté v rdmci zodpovednosti spolognosti CHASING.



CHASING DORY EXPLORE ROV

CHASING DORY EXPLORE je miniattrny podvodny dron na detekciu kovov uréeny pre cestovatelov.
Je prenosny a zmesti sa do jednej ruky. Je vybaveny objektivom s rozlidenim 1080p Full HD a dokéze
sa ponorit do hibky az 15 m. Vychadza z pokroilej technolégie modelu CHASING GLADIUS MINI a
konstrukcie s 5 vrtufami, je 0 65 % mens3i a o 56 % lah3i, lahko sa ovlada a umoZfiuje pripojenie typu
plug-and-play. Exkluzivna aplikicia obsahuje 19 vstavanych obrazovych filtrov a funkciu rychlej
Upravy videa, vdaka Eomu mdZete zdielat obrazky alebo vided prostrednictvom WeChat Moments. Je
skvelym spoloénikom pre vadu rodinu a priatelov na vyletoch.

Ako mini robot na objavovanie podmorskych pokladov je vybaveny vysoko presnym detektorom
kovov, flexibilnym sietovym vreckom a navijakom, ktory sa lahko ovldda a skladuje. Vdaka
kompaktnému dizajnu a funkcii dialkového ovlddania méze odhalit’ tajomstvé hlbokého mora a
poskytnit stabilny a efektivny zazitok z hfadania podmorskych pokladov.
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Kamera
Reflektor
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Dychajuce svetlo

. Pohon

. Odtokovy otvor/ventilagny otvor

. Konektor napajacieho kabla/nabijaci port

4
5
6
7. Detektor kovov
8. Sietované vrecko
9

. Prednad lopatka

10. Upevriovacia pracka (velkd)
11. Upeviiovacia pracka (mald)

12. Montazny drziak na detektor kovov




Bdja
Bdja slGzi na poskytovanie Wi-Fi signalu, €o umozriuje mobilnému telefénu pripojit'sa k ROV

cez Wi-Fi, ovladat' ROV v redlnom &ase a odosielat nasnimané obrazky spat. Je kompaktna a
prenosna.

1. Dychacie svetlo

2. Konektor kablového upevnenia

Navijak (s kablom typu ,, “)

Navijak je dodavany s kablom, je lahko ovladatelny a skladny. Slizi na pripojenie ROV k
béji a na spustenie ROV.

1. Zastreka kabla navijaka
2. Telo navijaka

3. Pripojovaci kabel (14,5 m)




Ovladac Bluetooth

—
(o™

1. Tlagidlo napajania: Zapnutie/vypnutie dialkového ovladaca.

2. Tlatidlo Return: Stlatenim zapnete/vypnete funkciu Return, alebo ho podrzte stlatené na
resetovanie bodu navratu.

3. Indikator Bluetooth: Ak blikd, Bluetooth nie je pripojené; ak svieti nepretrzite, je
pripojené.

4. Indikdtor stavu batérie: Ukazuje aktudlny stav batérie dialkového ovladaca.

5. Tlagidlo uzamknutia: Odomknite/zamknite ROV; po odomknuti mdzete ovladat

DORY EXPLORE.

6. Bezpenostna spona: Pripevnite bezpegnostné lanko, aby sa dialkovy ovldda¢

nezhodil.

7. Lava packa: Ovladanie navigacie ROV; konkrétne operécie najdete v €asti o navigacii.

8. Pravy joystick: Ovladanie navigacie ROV; konkrétne operacie najdete v ¢asti o navigécii.
9. Tlatidlo prepinania fotoaparatu/videa: Stlatenim prepinate medzi rezimami Foto/Video.
10. Tlacidlo Foto/Video: Stlacte ho na zhotovenie fotografie alebo ho podrzte na
spustenie/zastavenie nahravania.

11. Pravé oto&né koliesko: Nastavte uhol sklonu ROV.

12. Lavé otoéné koliesko: Zapnutie/vypnutie reflektora.

13. Port micro USB: Port na nabijanie.




Dialkovy ovladac Stojan pre

1. Drziak na mobilny telefén/tablet: Podporuje mobilné zariadenia s uhloprieckou 5 az
10,5 palca.

2. Nastavitelnd matica a: Upeviuje polohu drziaka.

3. Nastavitelna matica b: Upeviiuje polohu vzpery.

4. Nastavitelna matica c: Upevriuje cely stojan a ulahéuje jeho rychlu demontaz.

5. Vstavany néstroj: SIUZi na nastavenie nastavitelnej matice b; je uloZeny v ty¢i stojana a
da sa z nej vybrat pomocou vystupkov na oboch stranach.

In3talacia a pripojenie dialkového ovladaca
@ Instalacia dialkového ovladaca a stojanu pre

1. Vlozte stojan do montazneho otvoru na 2. Pripevnite ju skrutkami M5X8.
zadnej strane dialkového ovladaca.




3. Odskrutkujte maticu na zadnej strane 4. Nasadte stojan na drziak
drziaka na telefén/tablet. telefénu/tabletu a dotiahnite

maticu.

5. Vlozte mobilny telefén/tablet; mobilny telefon/tablet je mozné oto¢it'v
réznych uhloch.

® Nainstalujte batériu do detektora kovov

1. Odstrarite laminovaciu féliu z batérie, aby batéria fungovala normalne.

2. Otvorte kryt priestoru pre detektor kovov otdZanim proti smeru hodinovych ruigiek,
vloZte batériu spravnym smerom podla oznacenia kladného a zaporného pélu v priestore a
potom kryt dotiahnite otad¢anim v smere hodinovych ruticiek.

* Upozornenie:

1. Davajte pozor na smer kladného a zaporného pélu batérie a batériu vlozte spravne podla oznagenia kladného a
zéporného pélu v priestore pre batériu, aby nedoslo k podkodeniu ROV alebo k problémom s batériou.

2. Utiahnite kryt priestoru detektora kovov a uistite sa, Ze je pevne uzavrety.

3. Po vloZeni batérie skontrolujte, & sa napajanie detektora kovov da spréavne zapnit. Stla¢te a podrzte vypinag,
aby ste sa uistili, Ze sa detektor d& normélne zapnut.

4. Ak sa rozsvieti kontrolka na detektore kovov, batéria je spravne naindtalovana a pripravend na pouZitie.




3 Nainstalujte detektor kovov a sietovd vrecku na ROV ,, “

1. Vyrovnajte upeviovaciu sponu detektora kovov so 3trbinou v spodnej Casti ROV a
nainstalujte ju na miesto, pricom sa uistite, Ze je detektor kovov bezpetne pripojeny k
ROV.

2. Postupne vlozte velki a mald upeviiovaciu sponu do detektora kovov a pripevnite
prilozené sietované vrecko na montdzny otvor detektora kovov tak, aby bolo pevne
usadené a vhodné na podvodné vyzdvihovanie predmetov.

@ Stiahnite si a nainstalujte aplikaciu
CHASING GO2 pre zariadeni

Aplikacia CHASING GO2:
(kompatibilnd s i0S 9.0/Android 5.0 a

novsimi verziami) Naskenujte niz3ie

uvedeny QR kéd alebo navstivte i0S

App Store/Google Play a stiahnite si

aplikaciu.




® pripojte ROV, béju a navijak

1.Vyti a hnite konektory kdbla na oboch koncoch navijaka a zasurite ich do portov ROV
a bdje a utiahnite upevriovaciu maticu v smere hodinovych ruciciek.

2. Pripojte ROV k bdji a Giplne odvifte kabel. V tomto momente pomaly blika zelené svetlo
béje.

* Upozornenie:

1. Skontrolujte, & nie je O-krizok na konektore upinacieho kabla vypadnuty alebo poskodeny. Ak dno, véas ho
vymenite. Pred zasunutim do ROV/bdje sa uistite, Ze konektor upinacieho kébla je suchy.
2. Ak potrebujete kdbel navindt, oto¢te navijak v smere hodinovych rugigiek.

3. Skontrolujte, & zelené svetlo bdje pomaly blikd. Pomaly blikajice svetlo znamena, Ze bdja je pripojend k ROV a
je v pohotovostnom rezime.

@ Zapnutie napdjania -

Akonahle je ROV pripojeny k béji, automaticky sa zapne. Dve LED kontrolky ROV sa na
kratko rozsvietia, ¢o sprevadzaju dva zvuky samokontroly, a dychacie kontrolky ROV a bdje
budu blikat zelenou farbou konstantnou rychlostou, o znamend, ze ROV sa spustil
normélne.

@ Pripojenie Wi-Fi k

1. Otvorte svoj telefén alebo tablet a prejdite na obrazovku nastaveni Wi-Fi.

2. Vyhladajte siet Wi-Fi s ndzvom Dory_XXXXX a kliknite na Pripojit.

3. Zadajte heslo Wi-Fi,, 12345678, aby ste dokon¢ili pripojenie. Po Gspe$nom pripojeni sa
na teleféne zobrazi vyzva.

Dory_xxoox Sifrovat



O pripojte ovlddat Bluetooth

1. Najskor zapnite Bluetooth na teleféne, potom zapnite prepina¢ ovladaca Bluetooth;
kontrolka Bluetooth bude blikat a kontrolka batérie bude svietitnepretrzite.

2.0tvorte aplikdciu CHASING GO2 a povolte opravnenie Bluetooth. V aplikécii sa
automaticky zobrazi obrazovka pripojenia ovladaca Bluetooth. Vyberte nézov ovladata
Bluetooth a kliknite na Vybrat. Po Uspe$nom pripojeni bude indikator Bluetooth na
ovladati Bluetooth svietit nepretrzite.

3. Po potvrdeni Uspesného pripojenia mdZete ovlddac Bluetooth pouzivat na ovladanie
ROV.

© Odblokujte motor, zapnite detektor kovov a zacnite s
prevadzkou.

1. Stlatte a podrzte vypina¢ detektora kovov. Ak sa rozsvieti kontrolka detektora kovov,
znamena to, ze detektor kovov bol spusteny.

2. Vlozte ROV a detektor kovov spolo¢ne do vody.

3. Otvorte aplikaciu CHASING GO2 na teleféne a pockajte, kym aplikacia oznami, ze ROV je
pripojené.

4. Kliknite na tlagidlo ,,Unlock Motor® (Odomknut motor) v ovladaéi Bluetooth, aby ste
odomkli pohonnt jednotku ROV.

5. Detektor kovov za¢ne pracovat a v redlnom ¢ase skenovat podmorské prostredie. Ked
sa zisti kovovy predmet, kontrolka detektora kovov za¢ne blikat. Pouzivatel uvidi blikajtice
svetlo na obrazovke prenosu obrazu, ¢o znamend, Ze ROV pouZije sietov( tasku na
zachytenie objaveného kovového predmetu.

6. Pomocou aplikacie alebo Bluetooth ovlddaca ovladajte pohyb ROV a zaénite podvodné
hladanie pokladov. Prostrednictvom aplikacie alebo ovladata mézete ovladat pohyb ROV
dopredu, dozadu, nahor a nadol, ako aj nastavovat uhol sklonu, aby ste mohli sledovat’
podmienky pod vodou z réznych uhlov.




(0] Uvod do obrazovky ,, “v aplikacii Camera

Spustite aplikaciu. Ked sa v favom dolnom rohu zobrazi hldsenie o Gspesnom pripojent,
kliknite na tlacidlo ,Start“ v pravom dolnom rohu, ¢im sa dostanete na obrazovku
ovladania aplikacie. Ako je znazornené na obrazku nizsie, kliknite na tlacidlo pod
obrazovkou, aby ste odomkli motor, a ROV ovladajte postivanim virtudlneho joysticku
na obrazovke.

Névrat Wi-Fi signal

Nastavenie

Hlava hore
/ ... Fotografia
LED .' ' L Nahrdvanie
Reflektor = © “====- videa Zivé
o 4 vysielanie

— 3
.Hlava dole

[»

Hibka Teplota NizKa | O%ngﬁt_%z_ablom

Rychlost

at'Vlysokd
Rychlost'

A\s cielom optimalizovat pouzivatelsky zaZitok je aplikacia neustale aktualizovana,
pricom dochadza k niektorym zmenam na obrazovke a vo funkcionalite.

1. V aplikacii mdzete nastavit prevadzkovy rezim.

Zariadenie pripojené

ReZim Apezim 1

Vavo

Ovlddat

Prispésoberie

Dopra
va

0
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2.V aplikacii mdzete definovat krivku zrychlenia virtualneho joysticku alebo ovladaca.

3| Pripojenézariadenie

3. Kalibraciu zariadenia CHASING DORY EXPLORE mdZete vykonat'v aplikacii.

Pripojené zariadenie Kalibrcia

ntélna kalibracia

vsenzora

videa a obrazkov Stiahnutie

Po pripojeni k Wi-Fi bdje otvorte aplikaciu a v dolnej Zasti ivodnej obrazovky
aplikacie kliknite na polozku Galéria.

@ Otvorte obrazok/video, ktoré chcete stiahnut, v Galérii, kliknite na tlacidlo Stiahnut' a
obrazok/video sa priamo ulozi do prieginka Obréazky vo vasom teleféne/tablete.

11




@ Navigacia a Poloha

ROV m3 celkovo 8 stavov: Plavanie, Ponorenie, Otocenie dolava, Otofenie doprava,
Dopredu, Dozadu, Hlava dole a Hlava hore. Poloha navigacie sdvisi s ovladanim virtualnej
patky nasledovne.

ROV (smer)

Virtudlny joystick (rezim 2)

Virtualny joystick (rezim 1)

Definovany virtualny
joystick

Plavanie/Ponor

Lavy joystick hore/dole

Pravy joystick hore/dole

®
@]

Podpora prispdsobenia

ele®

eCe®

* @ @
Ototit dolava / Otogit' Lavy joystick dolava/doprava Lavy joystick dolava/doprava | Podpora prispdsobenia
doprava

Dopredu / Spat

¥

Pravy joystick hore/dole

@
o

Lavy joystick hore/dole

®
o

Podpora prispésobenia

ROV (smer) Virtudlny joystick (rezim 2) Virtualny joystick (rezim1) | Definovany virtualny
joystick
Hore/dole Posun hore/dole Posun hore/dole
+ Iff 7
§ A A

A Aplikdcia CHASING GO2 je Standardne nastavena na rezim 1.V nastaveniach mdzete
prepndt na rezim 2 alebo si ho definovat.

Pokyny k nabijaniu

ROV: Po pripojeni ROV k napéjaciemu adaptéru sa indikator napéjacieho adaptéra rozsvieti
Eervenou farbou a ROV sa normalne nabija; ked indikator zmeni farbu na zelend, nabijanie

je dokongené. Po nabiti prosim véas odpojte adaptér.

A\BGja neobsahuje batérie a nie je potrebné ju nabijat.

12



Ovladat Bluetooth: Na nabijanie dialkového ovladaca pouzite datovy kabel cez port Micro
USB s vstupnym napatim 5 V. Plné nabitie trva priblizne 1 hodinu. Pocas nabijania
dialkového ovladaca blika indikator Bluetooth a indikdtor stavu batérie zobrazuje aktualny
stav.

A\ Poznémky: @ Stav indikatora je mozné skontrolovat len zapnutim dialkového
ovlddaca pocas nabijania.
(2 Aby ste udrzali batériu dialkového ovladata v najlepsom stave, prosim, dialkovy ovladac¢
Uplne nabite kazdé 3 mesiace.

Specifikacia

ROV Kamera
CMOS 1/2,9"CMOS
Clona F16
Rozmery 247 X 188 X 92 mm
Rozsah zaostrenia Im~oo
Hmotnost’ ~1,1kg
- Rozsah ISO 100-3200
Max. hibka 15m - "
Max. vydrZ batérie: 4 hodiny Zomépole 100
(bez zapnutého svetla Max. rozlienie obrazu 2 M (1920 X 1080)
\Wazvanreskutoéné prostredie stojatej vody - -
doba ponoru) ); Minimalna vydr? batérie:35 Format obrézku JPEG
min (pri plnom vykone) Rozligenie videa FHD: 1920 X 1080, 30
Batéri = 300 cyklov (SOC: snimok za sekundu
atéria i 1809
najmene; 80 %) Max. prenosova 4M
Pracovnd teplota -10~50°C rychlostvidea
Format videa MP4
Béja
Romery $130°80 mm Senzor
Trojoseovy
Hmotno 160g IMU gyroskop/akcelerometer/k
Smpas
st 16GB p
s, Senzor hibky <+05m
priestor
Maximalny dosah Wi-Fi 15m Snimat teploty <+2°C
Nabijack LED reflektor
a Svetelny tok 2 X250m
Teplota farby 4500 K - 5000 K
CRI 80

13



Vykon

12,6 V/1,8A

Doba nabijania ROV

3h

14



Detektor kovov

Detekéna vzdialenost

Mince 1 RMB vo

vzdialenosti4 cm

Ovladac Bluetooth

podlozky) ’

162 X 109 X 63 mm

Prid 35mA Protokol Bluetooth 40 -
Vykon 0,315 MW Prevadzkova frekvencia 2,400-2,4835 GHz EN
Frekvencia 3kHz Batéria 400mAh@3.7V
Batéria 9V batéria Zivotnostbatérie 5 hodin
. . Blikaid B 1hodina (5V USB
ReZim detekcie ikajuce Doba nabfjania nabijatka)
svetlo
Odolnost'voéi napétiu 15m g

Sietované vrecko
Rozmery Sirka:9cm X 8cm
Hibka 8cm

@ Bezpetnost navigacie

TrrERTETODTTY
telefén / tablet

TP verost

10,5 palca

UdrZba a bezpe¢nostné opatrenia

KA
4|

3

'

()

15m
N%

—

Plavbav morskej
oblasti

Plavbav pokojnej
vode

Relativne Cista
voda bez hustych
rias

V okolinie je husty
rédiovy ani
radarovy signal

Potépajte sa do
hibk,

Y
maximalne 15
m

Boja nie je vzdialend
viac ako 15 m od
telefonu

@ Ochrana batérie

o )

Nabijste kedje
stav nabitia (SOC)
iz ako 25 %

V stave nefinnosti

udrzujte SOC na

Grovni 50 % 70
%

Prevadzkovteplota:
10°Caz60°C

Prosim,
nevybijajte batériu

A\ Nabijajte a vybijajte raz za 3 mesiace.

© Dalsie bezpetnostné opatrenia

8[6/=(8

Po kazdom pouiti

[T ROV i
priamemu pouzivat ROV v veas ofistite motor a

Pred a po pouiti
skontrluie ina

kednie jev
revidzke, ale

alebov Specialnej
rabici.

asti a na kabli ROV nie
56 stopy po vode. Ak

éno, utrite ich a osuste.

Skontrolujte, & O-krzok

na konektore kabla nie je
ypadnuty alebo

poskodeny. Ak ano, véas

0 ymef

lopatky cistou
vodou.
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Ostatné

1. Pred vstupom do vody nezapinajte reflektor, aby nedoslo k jeho spéleniu.

2. Okamzite vymefite zhrdzavené skrutky;

3. Po kazdom pouziti utrite ROV handri¢kou na prach, skontrolujte, ¢i v zadnom
konektore nezostala voda, a potom ho vlozte spat do tlozného vrecka;

4. Na ROV nekladte tazké predmety, aby nedoslo k jeho poskodeniu;

5. Ked ROV nepouzivate, nevystavujte ho priamemu slne¢nému Ziareniu, ale uchovavajte

ho na chladnom mieste alebo v iloznom vrecku.

6. Nenechdvajte motor bezat na volnobehu vo vzduchu dlh3ie ako 2 mindty, aby nedoslo k poskodeniu.
7. Nevyberajte nasilim predmety, ktoré presahujd nosnost sietovanej vrecka, aby

nedoslo k poskodeniu ROV.

8. Aby ste predisli poskodeniu, nevkladajte dialkovy ovlada¢ do vody a nezamokrite ho

Ziadnou tekutinou.

9. Ak sa stojan dialkového ovladaca a jeho sicasti namocia alebo vykazuju

poskodenie, nebude na ne poskytovana zaruka.

Podpora
1.V pripade akychkolvek otazok alebo technickych problémov poslite e-mail na oddelenie
popredajnych sluzieb spolo¢nosti CHASING alebo nas kontaktujte prostrednictvom nasej
oficialnej zakaznickej linky.
Zékaznicka linka: 400-667-6959
E-mail popredajného servisu: support01@chasing-innovation.com--Europe
support02@chasing-inno vation.com--Azia a Ocednia support03@chasing-inno
vation.com--Severna a Juzna Amerika a Afrika
2. Naskenujte QR kéd, sledujte nd3 oficidlny G¢et na WeChat a pripojte sa k uZivatelskej
komunite, kde ziskate pouZivatelsk priru¢ku, popredajny servis, €asovo obmedzené
ponuky a aktualizacie softvéru.
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Naskenuijte a sledujte nas oficidlny Gcet na
WeChat, aby ste sa pripojili k
uzivatelskej komunite

Této priru¢ka mdze byt aktualizovana bez predchadzajiiceho upozornenia.
Najnovsia verzia pouzivatelskej priru¢ky je k dispozicii na oficialnej webovej stranke spolo¢nosti
CHASING.

https://www.chasing.com/zh/service-support-dory
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