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Roboticky vysavac Roboterstaubsauger
Roboticky vysavac Aspirateur robot
Odkurzacz automatyczny Robot aspirapolvere
Robotporszivo Aspiradora robética
Robots puteklsicéjs Aspirator robot

Robotic vacuum cleaner
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concept

PODEKOVANI

Dékujeme Vam, Ze jste si zakoupili vyrobek znacky Concept a pfejeme Vam, abyste byli s nasim vyrobkem spokojeni

p

0 celou dobu jeho pouzivani.

Pred prvnim pouzitim prostudujte pozorné cely navod k obsluze a potom si jej uschovejte. Zajistéte, aby i ostatni
osoby, které budou s vyrobkem manipulovat, byly sezndmeny s timto navodem.
Technické parametry
Parametry dokovaci stanice 220-240V ~,50-60 Hz, 1A
Napéti akumulatoru 14,4V DC
Nabijeci parametry robota 24VDC 1A
Hlu¢nost 54 dB
Baterie 5100 mAh, Li-lon
Doba provozu - standartni rezim vysavani a vytirani 100 min
Doba tplného nabiti <6h
Frekven¢nirozsah 2412 - 2472 MHz
Vykon vysilace (max.) <20dBm
DULEZITE

Pred pFipojenim do elektrické sité zajistéte vizualni kontrolou, zda je jednotka neporusena a béhem prepravy
nedoslo k zadnému poskozeni.

DULEZITA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI

Nepouzivejte spotiebic jinak, nez je popsano v tomto navodu.

Pfed prvnim pouzitim odstraiite ze spotrebice vSechny obaly
a marketingové materialy.

Pfed pouzitim odstrante z podlahy vsechny véci, které by mohly narusit
efektivni a bezproblémovy uklid (kabely, papiry, obleceni, ubrusy
a zaclony dotykajici se zemé, kiehké vazy).

Pouzivejte pouze originalni pfislusenstvi a nahradni dily ur¢ené k tomuto
modelu.

Pokud se v prostoru, ktery roboticky vysavac¢ uklizi, nachazi schody, je
nezbytné nastavit zakdzanou zénu nebo jinym zpusobem zabranit
moznosti, Ze by vysava¢ mohl spadnout ze schodd.

Nesedejte si a nestoupejte na vysavac nebo dokovaci stanici, ani na né
nepokladejte jiné predméty.

Spotiebic by mél byt pouzivan pouze v domacnostech pfi teplotach od
0°Cdo40°C.

Uklid nezahajujte bez vloZzeného prachového sacku v dokovaci stanici
a bez nadoby na vodu.
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Nevkladejte vlasy, obleceni, prsty nebo jiné casti téla do blizkosti hlavniho
kartace. Hlavni kartac a saci ¢ast vysavace udrzujte v Cistoté, odstranujte
vlasy a prach, které mohou snizit saci vlastnosti vysavace a kvalitu uklidu.
Nevysavejte tekutiny, hofici cigarety, stfepy a ostré predméty, zapalky
a jiné horlavé latky, vétsi kusy papiru, plastové sacky, hrebiky, toner
z tiskaren a kopirek nebo jiné predméty, které mohou vysavac poskodit.
Pfi vysavani nenechdvejte vysavac prejizdét pres volné polozené kabely.
Pfi udrzbé a cisténi spotrebice prepnéte vypinac do pozice vypnuto. Pfed
¢isténim dokovaci stanice ji nejprve odpojte od elektrické sité. Robota
a dokovaci stanici Cistéte suchym nebo lehce navihéenym hadiikem.
Nabijeci kontakty otirejte pouze suchym hadfikem!

Pfimé slunecni svétlo mlze zpusobit snizenou citlivost infracervenych
snimacl vysavace, zabrante prosim jeho pfimému svitu.
UPOZORNENI: Nékteré velmi tmavé koberce nebo tmavé podlahy
robot nemusi byt schopen spravné vycistit - laserovy paprsek miize byt
podlahou pohlcen a robot do mista nevjede. V pfipadé, Ze je v mistnosti
tmavy nabytek nebo stény, odraz paprskli senzoru v narazniku muze byt
narusen - robot se odrazi naraznikem od prekazky.

Spotfebi¢ nepouzivejte ve venkovnim prostiedi, na balkonech, terasach.
Pfi provozu robota zamezte pfistupu déti a domacich mazlick{ k rotujicim
kartactim, aby nedoslo ke zranéni.

Uchovavejte robota a dokovaci stanici stranou od zdroju tepla, jako jsou
radiatory, trouby a podobné. Chrante je pred pfimym slune¢nim zarenim,
vlhkosti. Uchovavejte je na suchém a chladném misté.

Pfi premisténi robota nebo dokovaci stanice uchopte celé télo spotfebice
a nevyuzivejte pro pfenos pouze Casti jako ndraznik, vrchni kryty,
pohyblivé ¢asti apod.!

V prabéhu prvniho Uklidu je doporuceno sledovat robota, aby se
vyporadal s pfipadnymi potencidlnimi problémy a byl tak zajistén
bezproblémovy uklid v budoucnu.

V pripadé, ze jste si urcili oblast, ve které nema robot uklizet, nastavte
zakdzanou zonu v mobilni aplikaci.

Nepokladejte spotrebi¢ na mista, ze kterych by mohl snadno spadnout
na zem (stdl, zidle).

Pfed nabijenim spotfebice se ujistéte, Ze je spravné zapojena nabijeci
stanice. Pro nabijeni pouzivejte pouze stanici dodanou s robotem.

Pfi extrémnich teplotnich podminkdch nebo nevhodnym pouzivanim
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mUze dojit k uniku tekutiny z baterie. Pokud se dostane tekutina na kiizi,
neprodlené umyjte pod tekouci vodou. V pfipadé zasazeni oci okamzité
vyplachnéte pod tekouci vodou minimalné po dobu 10 minut. Vyhledejte
|ékaiskou pomoc.

V pripadé, Ze budete chtit vyrobek zlikvidovat, nejprve je nutné odpojit
baterii od spotfebice a odevzdat ji na k tomu ureném misté.

V pfipadé, ze spotfebiC prevazite nebo jej dlouho nebudete pouZivat,
vycerpejte vodu z nadrzky robota (stlacte vypust na boku robota
a nechte vytéct vodu). Robota plné nabijte a poté hlavnim vypinaem
vypnéte, prodlouzite tak Zivotnost baterie. Dbejte na to, abyste robota
nabijeli alespon kazdé 3 mésice, aby nedoslo ke snizeni kapacity baterie.
Dokovaci stanici odpojte od elektrické sité a vyprazdnéte a vysuste
nadrze, oplachnéte a vysuste filtracni houbicku. K pfevozu je doporuceno
vyuzit originalni krabici.

Ovérte, zda pfipojované napéti odpovidd hodnotdam na typovém
Stitku vyrobku. Nezapojujte spotfebi¢ do rozbocovacich zasuvek
a prodluzovacich pfivodu. PouZivejte pouze pfivod elektrického napéti
S uzemnénim.

Pfi vypojovani nabijeci stanice ze zasuvky elektrického napéti nikdy
netahejte za pfivodni kabel, ale uchopte zastrcku a tahem ji vypojte.
Nemanipulujte se zastrckou nebo spotfebicem mokryma rukama.
Nedovolte, aby byl spotfebi¢ pouzivan jako hracka.

K ¢isténi spotiebice nepouzivejte hrubé a chemicky agresivni latky.
Spotiebic¢ je vhodny pouze pro pouziti v .domacnosti, neni uréen pro
komercni pouziti. Spotiebi¢ je urcen k uklidu omyvatelnych podlah
a koberc.

Neponofujte pfivodni kabel, zastrcku nebo spotrebi¢ do vody ani do jiné
kapaliny.

Neopravujte spotiebi¢ sami. Obratte se na autorizovany servis
a predchazejte zranéni pfi neodborné manipulaci.

Tento spotfebi¢ mohou pouzivat déti ve véku 8 let a starsi a osoby se
snizenymi fyzickymi ¢i mentalnimi schopnostmi nebo nedostatkem
zkuSenosti a znalosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly pouceny
0 pouzivani spotfebice bezpecnym zpisobem a rozumi pfipadnym
nebezpecim. Cisténi a Udrzbu provadénou uzivatelem nesméji provadét
déti, pokud nejsou starsi 8 let a pod dozorem. Déti mladsi 8 let se musi
drzet mimo dosah spotfebice a jeho pfivodu. Déti si se spotiebicem
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nesméji hrat.

« Détem mladsim 3 let se musi zabranit v pfistupu k robotu a dokovaci
stanici, pokud nejsou trvale pod dozorem.

« Pfipadné Skody a zranéni zplsobend nespravnym pouZivanim nese
uZivatel.

« Pokud je privodni kabel poskozen, jeho vyménu svéite odbornému
servisnimu stfedisku, aby se zabranilo vzniku nebezpecné situace.
Spotiebic s poskozenym privodnim kabelem je zakazano pouzivat.

Nedodrzite-li pokyny vyrobce, nemiize byt pfipadna oprava uznana
jako zarucni.

Zkontrolujte peclivé, ze jste vybalili vSechno dodavané prislusenstvi,
doporucujeme vam ponechat si béhem zarucni doby originalni
papirovou krabici, uzivatelsky manual a balici material.
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POPIS VYROBKU

Tlacitko Start/Stop

Boc¢ni laser

Predni ndrazovy senzor
Kryt rotacniho laseru
Vrchni magneticky kryt
Tlacitko nabijeni

Cistici kartacek

Navratova korekeni optika
Nédoba na Spinavou vodu
10 Stérka Spinavé vody

11 Vypinac¢ ON/OFF

12 Tlacitko reset Wifi

13 Tlacitko parovani Wifi

14 Prachové nadoba
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15
16

18
19
20

22
23

Nabijeci konektory
Rotacni kartac
Stredové kolecko
Senzor koberce
Mopovaci sestava
Kryt rotacniho kartace
Postranni lista
Postranni karrtac
Protipddové senzory
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Dokovaci stanice KLiICOVE FUNKCE
1 Klfyt fli(StiC"hO prostiedku Robot Dokovaci stanice
2 Tlacitko vysavéni necistot
3 Tladitko ¢isténi Zpusob ovladani Zpusob ovladani
4 Myci vanick & &
yetvanica Tlatitka | Kratke stisknuti Dlouhé Tlatitka | gratké stisknuti Dlouhé
5 Najezdova rampa stisknuti stisknuti
6 Nadoba na ¢istou vodu
7 Kryt prachového zasobniku Tlatitko Spusténi/ Lokalni uklid 1 x Tlatitko Vysavani neistot Aktivace/vypnuti
8 Nadoba na $pinavou vodu Start/Sto Pozastaveni/ 1 m se sttedem v vysavani do prachového détského z);pmku
9 Nabijeci konektory P | Pokracovani tklidu aktudlni pozici necistot sacku
10 Navratové korekéni zrcatk
1 P;nr;rzv:apoérjincim zreatko Névrat do dokovaci Aktivovat/ Kdyz je robot na "Kdyz je robot na
Tlacitko | stanice/Pozastaveni Deaktivovat zakladné: Cisténi zakladné: Cisténi
nabijeni anévratdo détskou poiistku Tlacitko mopu mopu
dokovaci stanice poJ Cisténi Kdyz robot nenina | Kdyzrobot nenina
- zakladné: Cisténi zakladné: Cisténi
Tacitko / Zapnuti/Vypnuti myci vanick myci vanicky"
ON/OFF p yp y y Y y
— Tlagitk Tlacitko
b o » ® ;g' ég, / Vstup do rezimu vysavani Vstup do rezimu
P W.‘% : pérovani Wifi necistot / pérovani mezi
[. ! + Tlacitko robotem a stanici
TIaatkg / Reset Wifi Cisténi
" @ reset Wifi
z \
m—f [
B @ & a B Kontrolky Svételné prvky Vyznam Kontrolky Svételné prvky Vyznam
- . * | | | Bile pulsujici svétlo | Robot se nabiji . S Cisténi myci
e — Bile pulsujici svétlo Ly
Robot uklizi/ vanicky
0 » Stale bilé svétlo vraci se k Nabijeni robota/
nabijeni - Stale bilé svétlo Uklid/Néavrat do
Cervené blikani Porucha robota dokovaci stanice
Seznam soucasti Porucha zaklady/
1 Prachovy sécek Cervené blikani Vyjnj_uvtAin?bf)ta
2 HEPAfiltr pri cisténi
3 Hybridni mopovaci .
textilie pro uklid koberct Poznamka: Poznamka:
4 (istici kapalina « Pi aktivaci détské pojistky budou tlacitka na dokovaci « Cigténi myci vanicky: Dlouhym stisknutim tacitka éisténi
5 Postranni kartacek stanici a na robotu deaktivovana a bude mozné robota (kdyz neni robot v zakladng) spustite cit&ni myci vanicky.
6 Napdjeci kabel ovladat pouze prostiednitvim aplikace. Pro vypnuti/ Ze spodni vnitini strany zakladny zacne stfikat voda.
7 Myg’ vanicka zaprlutl',détské pojistky dlouze stisknéte tlacitko Jakmile je spodni vana napInéna vodou, miZete ji vyistit
8  Najezdovarampa nabijeni na robotu. . ) pomoci kartéce. Po dokonéeni ¢isténi stisknéte libovolné
9 Rotacni koartac « Vpfipadé potieby resetu robota do tovarniho nastaveni tlacitko na stanici pro odséti zneciéténé vody do nadoby na
10 Mopovaci textilie stisknéte tlacitko nabijeni a zardven tlacitko pro §pinavou vodu.
(pouze na tvrdé podlahy) n - o n — parovani Wifi po dobu 3 s.
L o= " "]
S W !




INSTALACE

Nainstalujte postranni kartac. Zarovnejte a stisknéte,
dokud neuslysite cvaknuti. V tu chvili je kartac
spravné nainstalovan.

Odstrante ochranné listy a ochrannou fdlii na predni
i bo¢ni strané ndrazniku.
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Nainstalujte néjezdovou rampu stlacenim do
pfisludné polohy na téle dokovaci stanice, uslysite
cvaknuti. Déle umistéte myci vanicku dovnitf
dokovaci stanice do odpovidajici polohy a ujistéte
se, Ze je vroviné.
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Z&kladnu umistéte na pevny a rovny povrch. Ujistéte
se, ze po stranach zékladny je volny prostor alespon
5 ¢cm a pied zékladnou alespor 130 cm. Pfipojte
jeden konec napajeci kabelu do dokovaci stanice
(Port pro napdjeni) a druhy do elektrické sité.
Ujistéte se, Ze umisténé zakladny se nachézi v misté
dobie pokrytém Wifi signdlem.
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Doplrite Cistouvodu. Prodoplnénicisté vody vyjméte
levounadobunavodu,zvednétevikonadobyanalijte
vodu do nadrzky (maximalni objem jsou 3 L). Zaviete
viko a vloZzte nddobu zpét do dokovaci stanice.
Pozn.: Do nddoby na cistou vodu nepfidavejte
zadné Cdistici, desinfek¢ni ani jiné prostredky, aby
nedoslo k nepfedvidatelnému poskozeni.

Pridani cistictho prostfedku. Vsunite  distici
prostiedek do slotu pod krytem isticiho prostiedku.
Kdyz uslysite cvaknuti, je ve spravné pozici.

- § ==

Tl

Pro dobiti robota sundejte vrchni magneticky kryt
a stisknéte a drzte tlacitko Start/Stop. Pockejte
az bude indikator robota trvale svitit, vratte zpét
vrchni kryt a umistéte robota nabijecimi konektory
smérem dovnitf dokovaci stanice.
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PRIPOJENI K WIFI SITI
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Stazeni aplikace — Naskenujte QR kdd nize, nebo na
téle vysavace po vrchnim krytem nebo vyhledejte
aplikaci Concept HOME na Google Play nebo App
store.

Pokud jiz mate aplikaci Concept Home, oteviete ji,
prihlaste se a pokracujte na pokyny pro spéarovani.
Sundejte vrchni magneticky kryt a zapnéte robota.
Stisknéte a drzte tlacitko pro parovani Wifi dokud se
neozve hlasovy signal pro parovani robota.

Poté v aplikaci stisknéte + nebo ,pfidat zafizeni”.
Zobrazi se seznam spotiebicl, vyberte ze seznamu.
Vyplite vasi Wifisita heslo nebo se vam automaticky
vyplni.

concept

Pokracujte dale dle pokynd aplikace.

Piejdéte do nastaveni Wifi ve vasem mobilnim
zafizeni a pfipojte se k Wifi Robot-xxxx, vratte
se zpét do aplikace Concept HOME a vyckejte na
sparovani. Po dokonceni péarovani mizete zadit
ovladat spotiebi¢ pomoci mobilni aplikace.

On/off + charging

obr. 11 obr. 12

obr. 14




PRIPRAVA DOMACNOSTI

1. Pred zahdjenim Uklidu uspofadejte nabytek,
zejména stoly a Zidle. Uklidte pfebytecné predméty
na podlaze abyste vytvofili idedlni podminky pro
mapovani prostoru a nasledny uklid.

2. Pro optimdlni mapovani prostoru se vyvarujte stani
robotu v cesté. Pro zmapovani viech pozadovanych
mistnosti oteviete viechny dvefre.

3. Pokud robot uklizi v mistech, jako je podesta
schodisté nebo okraje schod(, umistéte zde predem
zébrany, abyste zajistili bezpec¢nost osob a nedoslo k
poskozeni robota.

POUZITI

PRVNI SPUSTENI

Spustte robota pomoci aplikace nebo tlacitka Start/Stop.
Po dokonceni mapovani/prvniho Uklidu se zobrazi mapa
v aplikaci s automaticky rozdélenymi mistnosti. Mistnosti
muzZete libovolné editovat v aplikaci.

NABIJENI

Automaticky rezim: Po praci se pfistroj automaticky
vrati do dokovaci stanice, kde dojde i k vysati necistot
ze zasobniku a vycisténi mopovaci textilie dle vaseho
nastaveni.

Pokud se baterie béhem uklidu vybije, robot se dojede
nabit do stanice a poté Uklid dokon¢i z mista, kde skoncil.
Poznamka: Po stisknuti tlacitka nabijeni na robotu/
stanici/v aplikaci se robot vrati do stanice k nabijeni.
Robota je doporu¢eno mezi pravidelnymi tklidy nechavat
ve stanici, kde je baterie udrzovana v nabitém stavu.
Poznamka: Pokud robota nebudete dlouhou dobu
pouzivat, plné jej nabijte a poté vypnéte. Robota nabijte
alespon kazdé 3 mésice, abyste predesli poskozeni
akumulatoru v dlisledku nadmérného vybiti.

Poznamka: Pokud pfistroj nenajde dokovaci stanici,
automaticky se vrati do plvodni polohy. V takovém
pfipadé vlozte pfistroj zpét do dokovaci stanice ru¢né.

KOMPLETNi AUTOMATICKY UKLID

Jakmile je robot zapnuty, provede zmapovani prostoru
a vygeneruje mapu a inteligentné si ji rozdéli na oblasti.
Mapu ulozte v aplikaci a upravujte mistnosti dle potteby.
Uklid zahajte stiskem tla¢itka Start/Stop a robot poté
oblasti jednu po druhé dikladné vysaje/vytie podél
stény a naplanuje cestu Uklidu v obloucich / ve tvaru S.
Po tklidu se robot automaticky vrati do nabijeci zakladny.
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Poznamka: Pfi uklidu robotem libovolné a casto
nehybejte. Po pfesunuti umistéte robota do plvodniho
mista.

ZONOVY UKLID

Pomoci mobilni aplikace nastavte velikost a umisténi
oblasti, kterou chcete uklidit. MdzZete nastavit maximalné
5 oblasti. Robot bude uklizet v oblastech, které jste mu
nastavili.

UKLID MISTNOSTI
Pomoci mobilni aplikace vyberte mistnosti, které chcete
uklidit.

REZIM UKLIDU

1. Pouze vysavat

2. Pouze vytirat

3. Vysat a poté vytfit

4. Vysavat a vytirat soucasné

Nastaveni rezimu uklidu upravujte v mobilni aplikaci.
Program vysdt a poté vytfit je vhodny pro velmi
znecisténé povrchy.

NASTAVENI SACI SiLY

1. Nizka - pro rychly uklid, lehce znecisténé podlahy

2. Stiedni - pro kazdodenni uklid

3. Vysoka - pro vice znecisténé podlahy

4. Maximalni - maximalni saci vykon

Zvolte stupen v aplikaci podle znecisténi podlahy
a pozadované intenzity saciho vykonu.

NASTAVENI DAVKOVANI VODY

V aplikaci zvolte mezi 3 reZimy dévkovani vody

1. Nizky

2. Stredni

3. Vysoky

Poznamka: Pokud robotu dojde pfi Uklidu voda ke
smaceni textilie, vrati se do stanice, provede udrzbu,
dolije Cistou vodu a vrati se uklid dokoncit.

Poznamka: V aplikaci v sekci vybéru saci sily a smaceni
textilie mizZete také volit mezistandartnim a hloubkovym
uklidem. Pfi hloubkovém uklidu robot projizdi trasu
dakladnéji a ¢astecné se vraci na jiz uklizena mista, aby
zajistil preciznéjsi vysledky.

DAVKOVANI CISTICIHO PROSTREDKU

V aplikaci v nastaveni stanice miizete zapnout/vypnout
automatické dévkovani isticiho prostfedku.

CETNOST VYSAVANI NECISTOT Z ROBOTA DO STANICE
V aplikaci zvolte ¢etnost odsavani necistot. Volit mlizete
po kazdém 1., 3. nebo 5. uklidu nebo automatické
vysavéani vypnout.
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Poznamka: Pokud méte automatické vysavéani necistot
vypnuto, pro okamzité odséti je nutné zadat pokyn
v aplikaci aplikaci nebo stisknutim a drzenim tlacitka
Start/Stop na dokovaci stanici - po dokonceni tklidu
nebo naplnéni prachové nddobky.

NASTAVENi UKLIDU KOBERCU

V aplikaci mizete volit mezi 3 rezimy.

Rezim:

1. ReZim vyhnout se: Robot nevjede na koberec. Objede
ho a bude pokracovat v tklidu.

2. Adaptivni rezim: Robot vjede na koberec, zvysi saci
silu a mopovaci textili d4 do polohy, ve které nebude
smacet koberec.

3. Rezim ingnorovat: V tomto rezimu nebude brét robot
ohled na koberce. Uklidi ho v rezimu, ve kterém je
pravé nastaven.

Poznamka: Pro adaptivni rezim je nutné nasadit
mopovaci textili pro cisténi koberci!

VYTIRANI

« Dle zvoleného rezimu nastaveni uklidu koberci
nasadte vhodnou mopovaci textilii.

« Vytirani musi vzdy robot zacit pfimo ze stanice.

« Robot si pred zahajenim vytirani doplni vodu
do nadrzky na vodu a namodi Cistici textilii.

« Poskonceni vytirani vypere textilii a poté ji vysusi.

Poznamka: V aplikaci je mozné kdykoliv mozné ru¢né
spustit myti textilie, suseni textilie horkym vzduchem ¢i
vyprazdnéni prachové nadoby. Pfi téchto pokynech musi
byt robot umistén v dokovaci stanici.

Poznamka: V aplikaci mlizete zvolit dobu suseni textilii
4 nebo 6 hodin.

VYSOUSENI CISTICICH TEXTILI
V aplikaci si nastavte, jak dlouho se budou ve stanici
Cistici textilie susit: 4 nebo 6 hodin.

CISTENI ROBOTA PRES APLIKACI

V aplikaci Ize spustit okamzité vyprani a vysuseni textilie,
odsani necistot do prachového sacku.

ROZPOZNAVANI MALYCH PREDMETU

Robot pomoci laseru pfesnéji zaméfi drobné predméty
na podlaze (vyska 3-7 cm) a vyhne se jim. P¥ilis malym
pfedmétiim se nevyhne.

UKLID V JINEM PATRE

V pfipadé, ze potiebujete provést uklid v dalsim patte (a
nemate zde dalsiho robota a stanici), pfenasejte robota
idedlné i s dokovaci stanici a umistéte vzdy na stejné
misto.Pokud budete prendset pouze robota, je nutné
uzpUsobit rezim uklidu (volit pouze rezim vysavani,

pfipadné pfizpisobit smaceni textilie tak, aby robot
dokoncil tklid bez nutnosti ¢erpat vodu.

ZAKAZANA ZONA

Pomoci mobilni aplikace nastavte jednu nebo vice

zakazanych oblasti. Robot nebude v téchto zakdzanych

oblastech uklizet a bude uklizet v ostatnich.

Poznamka: Do zakazané oblasti se robot mlize dostat

kvili chybé polohovéni, chybé senzorl ¢i z jinych

diivodd.

« Trvale uzaviena zéna mulze byt zneplatnéna kvdli
velké zméné polohy nabijeci zékladny a nabytku.
Proto se snazte béhem Uklidu s robotem nepohybovat
ani mu jinym zpGsobem nezasahujte do prace.

« Trvale zakdzana oblast bude zrusena, jakmile dojde
k obnoveni mapy.

PLANOVANI UKLIDU

Pevné danou dobu uklidu Ize nastavit pomoci mobilni
aplikace. Robot za¢ne automaticky uklizet ve stanovenou
dobu a po dokonceni se vréti do dokovaci stanice.

RESET WIFI

Pokud se nelze mobilnim telefonem k pfistroji pfipojit
z dlGvodu zmény konfigurace routeru a hesla nebo
z jinych dlivodd, stisknéte a drzte tlacitko reset.

REZIM NERUSIT

Nastavte v aplikaci. BéEhem nastaveného ¢asového Useku
rezimu nerusit, nebude probihat odsavéni do prachového
sacku a hlasové pokyny budou vypnuty.

NASTAVENI JAZYKA A HLASITOSTI
Ovladejte v aplikaci. Zvolte si, jakym jazykem a jak hlasité
chcete, aby robot mluvil.

SPRAVA PRISLUSENSTVI

Informace v aplikaci o Zivotnosti HEPA filtru, kartacd
a disticich textilii a doporuceni k jejich vyméné.

POUZITIi ROBOTA BEZ APLIKACE

Pokud nemtizete robota ovladat pomoci mobilni aplikace,
Ize jej pouzivat i bez aplikace, ale velmi omezené. Bez
aplikace nelze vyuzit specidlni funkce, planovany uklid,
rezim nerusit, zména rezimu Uklidu, ¢isténi robota apod.

Vychozi nastaveni robota:

« ReZim uklidu: Vysdvat a vytirat sou¢asné

« Saci vykon: Standard

« Regulace mnozstvi vody: Stfedni

« Pokracovani uklidu po preruseni: zapnuto
« Rozpoznavéani malych predméti: zapnuto
« AUTO BOOST: zapnuto




BEZNA UDRZBA
Pro udrzeni nejlepsiho vykonu robota je doporuceno
provadét udrzbu dle tabulky nize.

Dil Interval Interval
cisténi vymény
Stfedové kolecko podle potieby /
Prachové nadoba podle poteby /
Rotacni kartac kazdé 2 tydny | kazdych 6-12
mésicl
Postranni kartdcek | kazdy mésic kazdych 3-6
mésicl
Omyvatelny HEPA kazdé 2 tydny | kazdych 6-12
filtr a prachovy filtr mésicl
Cistici textilie podle potieby | kazdych 3-6
mésicl
Senzor lokalizace kazdy mésic /
stanice
Senzory proti paddu | kazdy mésic /
TOF senzor kazdy mésic /
Ultrazvukovy kazdy mésic /
senzor (Senzor
detekce koberce)
Pojezdové kola kazdy mésic /
Nabijeci kontakty kazdy mésic /
(robot)
Nabijeci kontakty kazdy mésic /
(stanice)
Nadrz na ¢istou/ podle potteby /
$pinavou vodu
Prachovy sacek / dle potieby/
kazdé 1-2
mésice

Hlavni kartac

1. Otocte pristroj a stisknéte zapadky na krytu hlavniho
kartace, abyste jej mohli vytdhnout.

2. Hlavni kartac vyjméte.

3. Vlozte kartac zpét.

4. Nasadte zpét kryt kartace.

Poznamka: Dodanym cisticim kartackem odstrante vlasy

zamotané do rotacniho kartace. Oplachnéte kartac vodou

podle miry znecisténi, nechte jej vyschnout a viozte zpét.

concept

V zévislosti na mife opotiebeni mize byt kartac nahrazen
novym.

Postranni kartacek

1. Jemné stisknéte postranni kartd¢ a vyjméte ho
smérem vzh(ru.

2. Po ocisténi ho opacnym zplsobem ulozte zpét do
ptvodni polohy.

Poznamka: Dodanym (isticim kartdckem odstrarite

vlasy zamotané do postranniho kartace. Oplachnéte

karta¢ vodou podle miry znecisténi, nechte jej vyschnout

a vlozte zpét. V zavislosti na mife opotifebeni mlze byt

karta¢ nahrazen novym.

Stfedové kolecko

1. Stfedové koletko vycvaknéte pomoci malého
Sroubovaku nebo jiného naradi.

Poznamka: Unasec stredového kolecka nelze vyjmout.

2. Kole¢ko oplachnéte vodou, odstrante vlasy a jiné
necistoty a osuste.

3. Vlozte zpét do unasece a zatlacte na misto.

4. Pojezdova kolecka otfete suchym mékkym hadfikem.

Nadobka na prach

1. Sejméte vrchni magneticky kryt robota a vyjméte
prachovou nadobku.

2. Nédobku otevrete a vysypejte necistoty.

3. Odklopte kryt prachového filtru na jedné strané
a vyjméte prachovy filtr.

4. Nadobku a filtr mizete vyplachnout ¢istou vodou (bez
Cisticich prostredkd, aby se neposkodil filtr), Spinavou
z ni vylijte.

5. Nadobku a filtr nechte vyschnout a vloZte zpét.

Poznamka: Necistoty jsou odsavany do prachového

sacku ve stanici, proto staci obcas zkontrolovat, zda

v nadobce neuvizly vétsi chuchvalce a nadobku vycistit.

concept
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Nadoba na Spinavou vodu

1. Stisknéte uvolfiovaci tlacitko na zadni strané robota,
a vyjméte nadobu na $pinavou vodu.

2. Obéma palci stisknéte obé strany odpadni stérky
ajemnym tahem dopredu stérku vyjméte.
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3. Oteviete horni kryt nadoby na Spinavou vodu
a podle miry znecisténi otfete mékkym hadfikem nebo
oplachnéte pod vodou. Stejnym zplsobem vycistéte
odpadni stérku.

Cistici textilie

1. Stisknéte uvolniovaci tlacitka na obou stranach
spodniho drzdku mopu robota, odklopte jej a pak
drzak vyjméte.

2. Stisknéte drzak mopu a textilii vyjméte.

3. Oplachnéte mop vodou podle miry znecisténi. osuste
jej a poté jej vlozte zpét.

4.V zavislosti na mife opotiebeni mize byt mop
nahrazen novym.

Poznamka: PrestozZe je textilie prana a susena ve stanici

po kazdém uklidu, pred uklidem kontrolujte jeji stav.

Spinava textilie miize ovlivnit kvalitu vytfeni.
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Senzory
Senzory vycistéte mékkou suchou textilii nasledujicim
zpUsobem:

1. Béhem ¢isténi méjte robot vypnuty. Ocistéte viechny
senzory viz popis produktu.

2. Odpojte dokovaci stanici z elektrické sité a otrete
nabijeci kontakty na dokovaci stanici suchym mékkym
hadfikem.

SAMOCISTENI STANICE

« Roboticky vysavac musi byt mimo stanici!

« Provadéjte pro udrzovéni dokovaci stanice v dobrém
stavu.

« Proces samocisténi stanice zahdjite stiskem
a podrzenim tlacitka nabijeni - do dolni ¢asti se
napusti voda a po stisknuti libovolného tlacitka na
stanici se od¢erpa do nadrzky na $pinavou vodu.

« Funkci samocisténi stanice vyuzijte také v pfipadé, ze
po vyprani Cistici textilie zistava v dolni ¢asti stanice
voda (vSechna nebyla odcerpana).

Poznamka: Pro vycisténi dolni casti stanice muzete

vyuzit Cistici kartacek, poté vytrete suchym hadiikem.

CISTENI NADOBY NA VODU

« Pravidelné kontrolujte nddobu s vodou, aby nedoslo
ke vzniku plisné!

« Vodu v nadobé ménte v zavislosti na cetnosti
pouzivani robota.

1. Vyjméte nddobu, oteviete viko a vylijte $pinavou vodu.

2. Nalijte ¢istou vodu a zaviete viko.

3. Pritlacte viko a nddobou protiepejte. V pfipadé vétsich
necistot nadrzky vymyjte.

4. Wlijte vodu a nechte nadobu s otevienym vikem
vyschnout.

5. Nédobu viozte zpét.




VYMENA PRACHOVEHO SACKU

Prachovy sacek vyménujte pravidelné.

1. Otevrete viko prachové nadoby, kde je vlozen prachovy
sacek.

2. PIny sacek vysurite smérem nahoru a uzaviete jej,
zabranite tim tak tniku necistot. Pouzity sacek vyhodte.

3. Ocistéte okraj nddoby suchym hadfikem a vloZte novy
prachovy sdcek. Ujistéte se, Ze je novy sacek spravné
vlozen, aby nedochézelo k Uniku necistot a poskozeni
stanice.

4. Zaviete viko a mirnym zatlacenim na viko se ujistéte,
Ze je spravné utésnéno.

CISTENI FILTRU PRACHOVE NADOBY V ZAKLADNE

Prachovy filtr:

1. Otevrete viko prachové nadoby a vyjméte prachovy
filtr.

2. K cisténi povrchu prachového filtru pouzijte hadfik
nebo jednorazové vlhc¢ené ubrousky.

3. V zavislosti na mite znecisténi jej oplachnéte vodou,
vysusté a opét vlozte zpét k dalSimu poziti.

concept

HEPA filtr:

1. Otevrete viko prachové nddoby a vyjméte HEPA filtr.

2. HEPA filtr oplachnéte cistou vodou a pied opétovnym
pouzitim jej nechte vysusit na vzduchu. To mUize trvat
i jeden den.

3. V zdvislosti na mife opotiebeni mize byt nahrazen
novym HEPA filtrem.

CISTICI PROSTREDEK

1. Sundejte kryt slotu na Cistici prostredek.

2. Vyndejte ¢istici kapalinu smérem nahoru.

3. Vyhodte pouzitou nddobu s ¢isticim prostredkem.

4. Z nové nadoby s Cisticim prostfedkem sejméte uzavér,
vlozte ji do otvoru a zatl¢te ji az na dno.

Aktualizace firmwaru

Firmware aktualizujte pomoci mobilni aplikace. Pokud je
zjistén novy firmware, provedte aktualizaci podle vyzvy.
Pfi aktualizaci firmwaru by méla byt trovers akumulatoru
>50 % a pfistroj musi byt umistén v dokovaci stanici.

concept

RESENI POTIZi

Robot hlasi chybu

« Kontrolka Start/Stop bliké cervené a ozve se hlasova
chybové hlaska.

« Postupujte podle hlasky robota nebo podle
privodce feseni chyb v aplikaci, abyste problém sami
odstranili.

BEZNE PROBLEMY

Dokovaci stanice hlasi chybu

« Kontrolka stanice sviti cervené a ozyva se hlasova
chybova hlaska.

« Postupujte podle hldsky stanice nebo podle
prdvodce feseni chyb v aplikaci, abyste problém sami
odstranili.

« Pokud se vam nedafi problém odstranit, obratte se
na zakaznicky servis.

Popis poruchy Mozna pfric¢ina

Postup feseni problému

Robot se nenabiji konektorem

Robot neni v kontaktu s nabijecim

Umistéte robota pfed dokovaci stanici
a stisknéte tlacitko nabijeni

Robot se nevraci k nabijeni o
miste

Zéakladna je umisténa na nevhodném

Podivejte se do uzivatelské prirucky,
kde najdete podrobné informace v ¢asti
"Instalace"

Robot uvizl nebo se zamotal do
pfedmétl na podlaze, napf. do kabeld

Odstrante vSechny kabely a pohozené
predméty z podlahy

Robot uvizl

Odstrante vSechny predméty, které

Postranni kartace nebo rotacni kartace se | prekazeji rotacnim nebo postrannim
zachytily a brani robotu v pohybu

kartacGim, a spustte robota na rovném
povrchu

podlaze

Robot je zablokovén prekézkami na

Odstrante prekazky nebo v aplikaci
nastavte zakazané zony

Robot se vraci k nabijeni
nebo prestava pracovat
pred dokoncenim Uklidu

Robot ma vybitou baterii

Nechte robota vratit se pro dobiti

Neuklizi v souladu
s naplanovanym ¢asem

Naplanovany uklid v aplikaci je vypnuty

Znovu nastavte plany uklidu v aplikaci

Robot se zastavil

Levé nebo pravé kolecko se zastavilo

Jemnym poklepanim na ochranny kryt
proti ndrazu odstrante cizi predméty

zaseknuty

Ochranny kryt naviga¢niho modulu je

Okamzité odstranite prekazky

Robot se pohybuje dozadu | Pred robotem jsou prekazky

Po odstranéni prekazek nebo cizich
pfedmétl lehce poklepejte na kolizni
desku

Padovy senzor je pokryty prachem

Vycistéte pfipadné nahromadéni prachu
na povrchu ¢ocky padového senzoru




concept

Robot nemfize plynule
dokonc¢it mapovani

Robot se nemize dostat do viech oblasti
v domacnosti

Pilis vysoky prah nedosaZitelné oblasti

Do nedosazitelné oblasti vede tizky
prichod

Dvere do nedosazitelné oblasti jsou
zaviené

Daldi podrobnosti naleznete v &asti
,Pfiprava domacnosti” v uzivatelské
prirucce

Aplikace reaguje pomalu

Sit je vytizend

Restartujte router (snizite pocet
pfipojenych uzivatel()

Nedostate¢ny bezdratovy signal
v mobilni siti

Zkontrolujte nastaveni telefonu

Nedostatecnd Sitka pasma sité

Zvétsete kapacitu sitového pasma

Zéakladnova stanice hlasi,
Ze robot je odpojen

Spojeni robota a zékladny je pferuseno

Dlouhym stisknutim startovaciho
tlacitka zakladny a tlacitka navratu
piejdéte do rezimu pérovani. Soucasné
dlouze stisknéte startovaci tlacitko
hlavni jednotky a tlacitko navratu.

Aplikace zobrazuje zpravu
o odpojeni zafizeni od sité

Telefon neni spravné pfipojen k siti

Zkuste znovu pfipojit telefon k siti

Router nefunguje spravné

Restartujte router

Roboticky vysavac neni zapnuty

Zapnéte napajeci vypinac vysavace

Konfigurace bezdratové sité v zafizeni
byla vymazéana

Pridejte zafizeni v aplikaci

Zména hesla bezdratové sité nebo
vymeéna sité

Po spusténi systému stisknéte a podrzte
tlacitko po dobu 8 sekund pro zajisténi
uvolnéni Wi-Fi signalu

Postupujte podle pokynt v telefonu
a znovu pridejte zarizeni

Aplikace nem(ize
naskenovat QR kéd robota

Neostry nebo poskozeny QR kéd
na zafizeni

Vstupte do aplikace Concept HOME —
Pfidat zafizeni

Nelze vycistit mop

Prazdna nadrz na vodu

Vyjméte nadrz na Cistou vodu
adoplnteji

PIna nadrz na $pinavou vodu

Vyjméte nadrz na $pinavou vodu
a vyprazdnéte ji

Robot béhem provozu
propousti necistoty

Cizi predmét blokuje otvor
pro sbér prachu

Odstrante cizi pfedmét z otvoru
pro sbér prachu

concept

BEZDRATOVE SPOJENi A KOMPATIBILITA

« Spole¢nost Jindfich Valenta - CONCEPT nemUze byt zaddnym zplsobem zodpovédnd za jakékoliv ndhodné,
nepiimé nebo nasledné Skody, ani za ztraty dat ¢i ztraty zplsobené tnikem informaci béhem komunikace
prostfednictvim bezdratovych technologii.

« Uspé&$nou bezdratovou komunikaci nelze 100% zaruéit u viech Smart zafizeni a Wifi siti (router(). Vzhledem
k rozmanitosti pfistroji na trhu mohou nastat piipady, kdy charakter ¢i specifikace daného Smart zafizeni ¢i Wifi
sité (routeru) znemoziuje pfipojeni, pfipadné je n&jakym zpGsobem narudeno. Usp&snost bezdratové komunikace
prostrednictvim Wifi sité déle také ovliviiuje fada faktorl véetné hardwarové a softwarové konfigurace. Spojeni
mezi robotem a vasi Wifi siti mdze byt také negativné ovlivnéno okolnimi Wifi sitémi, které mohou byt naladény
na stejny kanal a tim narusovat spojeni (napt. na sidlistich, v bytovych domech atp.). Tyto skute¢nosti nejsou
dlvodem k reklamaci spotiebice.

« Aplikace je vlastnéna a provozovana tretim subjektem (déle jen ,Subjekt") odlisSnym od spolecnosti Jindfich
Valenta - CONCEPT (dale jen ,Prodejce"). Subjektu nejsou ze strany Prodejce predavany zadné osobni udaje. Pfi
registraci do aplikace predava zdkaznik osobni Udaje pfimo Subjektu, ktery se stava spravcem osobnich udaja.
Aplikace a s tim spojena ochrana osobnich Udaju se fidi pravidly Subjektu.

Kompatibilita:

Operacni systém smart zafizeni - Android 5.0 a vyssi
-10S9.0 a vy3si

Wifi sit -24/5GHz

- zabezpeceni WPA1 a WPA2 (doporuceno WPA2)
UPOZORNENI: ZaFizeni nelze provozovat na Wifi sitich zabezpeéenych protokolem IEEE 802.1X
(zpravidla firemni Wifi sité).

OVLADANI POMOCI APLIKACE

Drive nez bude mozné ovladat zafizeni pres aplikaci, je nutné spojit ho s vasim telefonem a umoznit mu pfistup do
vasi WiFi sité.

Doporucena vzdalenost pfi nastaveni: méné nez 4 metry.

Ujistéte se, Ze roboticky vysavac, router a vas mobilni telefon jsou blizko sebe, tak aby mohlo probéhnout bezproblémové
sparovani.

Upozornéni pfi potizich s parovanim

« Ovérte spravnost zadaného hesla vasi WiFi sité.

« Zafizeni podporuje pouze WiFisité 2,4 a 5 GHz.

« Router je zahlcen pfipojenim mnoha jinych zafizeni (zejména na sidlistich nebo velké koncentrace pfipojenych
Smart zafizeni). Pro stabilni provoz je nutné, aby Wifi signal dosahoval do mist zamysleného pouzivani vysavace
a byl zaroven dostatecné silny.
- restartujte vysavac i smart zafizeni a proces zopakujte;
- pokud je to mozné, vyzkousejte i restart samotného Wifi routeru;

« Obsahuje-li vase smart zafizeni systém Android 6.0 a vyssi, je nutné mit zapnutou funkci zjistovani polohy.

« Jakmile vysavac sparujete s vasim smart zafizenim prostrednictvim aplikace ,Concept Home", tak nepohybujte
s dokovaci stanici a ani ji nepfemistujte. Vysavac pouziva nabijeci stanici jako orientacni bod v mapé.

« Pfemisténim dokovaci stanice riskujete ztrdtu vygenerované mapy véetné zvolenych zén Uklidu a zakdzanych
z6n! Vysavac si vytvoii novou mapu, kterou pfepise mapu pdvodni.
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SERVIS

Udrzbu rozséhlejsiho charakteru nebo opravu, kterd vyzaduje zasah do vniténich &asti vyrobku, musi provést
kvalifikovany odbornik nebo servis.

OCHRANA ZIVOTNIiHO PROSTREDI

« Preferujte recyklaci obalovych materidli a starych spotiebic.
« Krabice od spotiebice mize byt dana do sbéru tfidéného odpadu.
« Plastové sacky z polyetylénu (PE) odevzdejte do sbérného materidlu k recyklaci.

Recyklace spotiebice na konci jeho Zivotnosti:

Tento spotiebic¢ je oznacen v souladu s Evropskou smérnici 2012/19/EU o elektrickém odpadu
a elektrickych zafizenich (WEEE). Symbol na vyrobku nebo jeho baleni udéava, Ze tento vyrobek
nepatii do domdciho odpadu. Je nutné odvézt ho do sbérného mista pro recyklaci elektrického
a elektronického zafizeni. Zajisténim spravné likvidace tohoto vyrobku pomizete zabranit
negativnim dUsledk(m pro Zivotni prostiedi a lidské zdravi, které by jinak byly zplisobeny nevhodnou

- likvidaci tohoto vyrobku. Likvidace musi byt provedena v souladu s predpisy pro nakladani s odpady.
Podrobnéjsi informace o recyklaci tohoto vyrobku zjistite u pfislusného mistniho tradu, sluzby pro
likvidaci domovniho odpadu nebo v obchodé, kde jste vyrobek zakoupili.

‘ € Tento vyrobek spliiuje veskeré zakladni poZadavky smérnic EU, které se na néj vztahuji.

Zmény v textu, designu a technickych specifikaci se mohou ménit bez predchoziho upozornéni a vyhrazujeme si
pravo na jejich zménu.
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PODAKOVANIE

Dakujeme vam, Ze ste sa rozhodli kapit si vyrobok znacky Concept, a prajeme vam, aby ste boli s na3im vyrobkom
spokojni po cely ¢as jeho pouzivania.

Pred prvym pouzitim si prosim pozorne prestudujte cely ndvod na obsluhu a dobre ho odlozte. Zabezpecte, aby vsetci,
ktori budu tento vyrobok pouzivat, boli oboznameni's tymto navodom.

Technické parametre
Parametre dokovacej stanice 220-240V ~,50-60 Hz, 1 A
Napétie akumulatora 14,4V DC
Parametre nabijania robota 24VDC, 1A
Hlu¢nost 54dB
Batéria 5100 mAh, Li-lon
Prevadzkovy cas - Standardny rezim vyséavania a stierania 100 min
Doba UpIného nabitia <6h
Frekven¢ny rozsah 2412 - 2472 MHz
Vykon vysielaca (max.) <20dBm
DOLEZITE

Pred pripojenim do elektrickej siete zaistite vizualnou kontrolou, ¢i je jednotka neporusena a ¢i pocas prepravy
nedoslo k Ziadnemu poskodeniu.

DOLEZITE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA

NepouZivajte spotrebic inak, nez je uvedené v tomto navode.

Pred prvym pouzitim odstrante zo spotrebica vsetky obaly a marketingové
materialy.

Pred pouzitim odstrante z podlahy vietky veci, ktoré by mohly narusit
efektivne a bezproblémové vysavanie (kable, papiere, oblecenie, obrusy
a zaclony dotykajuce sa zeme, krehké vazy).

Pouzivajte iba originalne prislusenstvo a ndhradné diely uréené pre tento
model.

Ak sa v priestore, ktory roboticky vysavac cisti, nachadzaju schody,
je nevyhnutné nastavit obmedzenu zénu alebo inak zabranit padu
vysavaca zo schodov.

Na vysavac alebo dokovaciu stanicu nesadajte, nestojte na nich ani na ne
nekladte iné predmety.

Spotrebi¢ by sa mal pouzivat iba v domacnosti pri teplote od 0 °C do
40 °C.

Nezacinajte upratovat bez prachového vrecka v dokovacej stanici a bez
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vlozenej nadoby na vodu.

Do blizkosti hlavnej kefy nevkladajte vlasy, oblecenie, prsty ani iné Casti
tela. Hlavnu kefu a saciu ¢ast vysavaca udrzujte v Cistote, odstranujte vlasy
a prach, ktoré mézu znizit sacie vlastnosti vysavaca a kvalitu vysavania.
Nevysavajte tekutiny, horiace cigarety, Crepy ani iné ostré predmety,
zapalky ani iné horlavé latky, vacsie kusy papiera, plastové vrecuska
klince, toner z tlaciarni a kopirok ani iné predmety, ktoré mozu vysavac
poskodit.

Pri vysavani nedovolte vysavacu prejst cez volne polozené kdble.

Pri tdrzbe a Cisteni spotrebica prepnite vypinac do pozicie vypnuté. Pred
Cistenim dokovacej stanice ju najprv odpojte od elektrickej siete. Robota
a dokovaciu stanicu cistite suchou alebo mierne navlhéenou handri¢kou.
Nabijacie kontakty utierajte len suchou handrickou!

Priame sIne¢né svetlo moze spdsobit znizenu citlivost infracervenych
snimacov vysavaca, zabrarite prosim priamemu slne¢nému svitu.
UPOZORNENIE: Niektoré velmi tmavé koberce alebo tmavé podlahy
nemusi byt robot schopny spravne vycistit - laserovy li¢ moéze byt
pohlteny podlahou a robot nebude schopny vstupit na dané miesto. Ak
je v miestnosti tmavy nabytok alebo steny, méze dojst k naruseniu odrazu
ldCov snimaca v narazniku - robot sa odraza od prekazky naraznikom.
Spotrebi¢ nepouzivajte vonku, na balkénoch, terasach.

Pri praci robota udrZiavajte deti a domace zvieratd mimo dosahu
rotujucich kief, aby ste predisli zraneniam.

Robota a dokovaciu stanicu uchovavajte mimo dosahu zdrojov tepla,
ako su radiatory, rary atd. Chrante ich pred priamym slne¢nym Ziarenim,
vlhkostou. Uchovavaijte ich na chladnom a suchom mieste.

Pri prenasani robota alebo dokovacej stanice uchopte celé telo pristroja
a na prendasanie nepouzivajte len casti, ako su naraznik, horné kryty,
pohyblivé Casti atd.

Pocas prvého upratovania sa odporuca robot sledovat, aby si poradil
s pripadnymi problémami a zabezpecil bezproblémové upratovanie
v buducnosti.

V pripade, Ze ste definovali oblast, v ktorej by robot nemal upratovat,
nastavte v mobilnej aplikdcii zakdzanu zonu.

Spotrebic nepokladajte na miesta, z ktorych by mohol lahko spadnut na
zem (stol, stolicka).

Pred nabijanim spotrebica sa ubezpecte, ze je spravne zapojena nabijacia
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stanica. Na nabijanie pouzivajte iba nabijaciu stanicu dodanu s robotom.
Pri extrémnych teplotnych podmienkach alebo nespravnom pouzivani
moZe z batérie vytekat kvapalina. Ak sa tekutina dostane na pokozku,
ihned ju zmyte te¢ucou vodou. V pripade zasiahnutia oci ich okamzite
aspon 10 minut vyplachujte tecticou vodou. Vyhladajte lekarsku pomoc.
Ak chcete vyrobok zlikvidovat, musite najprv odpojit batériu od
spotrebica a odniest ju na ur¢ené miesto.

Ak spotrebic prepravujete alebo ho nebudete dlhsi ¢as pouzivat, vypustite
vodu z nadrzky robota (stlacte vypustaci otvor na boku robota a nechajte
vodu vytiect). Robota uplne nabite a potom vypnite hlavny vypinac, aby
ste predIzili Zivotnost batérie. Robota nezabudnite nabijat aspon kazdé 3
mesiace, aby ste zabranili zniZzeniu kapacity batérie. Odpojte dokovaciu
stanicu od elektrickej siete a vyprazdnite a vysusSte nadrze, oplachnite a
vysuste filtracnd hubku. Na prepravu sa odporuca pouzivat originalnu
Skatulu.

Overte, Ci pripdjané napatie zodpovedd hodnotdam na typovom
Stitku pristroja. Spotrebi¢ nezapdjajte do rozbocovacich zasuviek
a predlZzovacich privodov. PouZivajte iba napajaci zdroj s uzemnenym
pripojenim.

Pri odpojovani nabijacej stanice zo zasuvky nikdy netahajte za napajaci
kabel, ale uchopte zastrcku a vytiahnite ju. Nemanipulujte so zastrckou
ani so spotrebicom mokrymi rukami.

Nedovolte, aby sa spotrebic pouzival ako hracka.

Na Cistenie spotrebica nepouzivajte hrubé ani agresivne chemické latky.
Spotrebic sa odporuca len na pouZitie v domacnosti, nie je urceny na
komercné poutzitie. Spotrebic je urceny na Cistenie umyvatelnych podldh
a kobercov.

Privodny kabel ani zastrcku nepondrajte do vody ani do inej kvapaliny.
Spotrebi¢ neopravujte sami. Obritte sa na autorizovany servis
a predchadzajte zraneniam pri neodbornej manipuldcii.

« Tento spotrebi¢ moézu pouzivat deti od 8 rokov veku a osoby so

znizenymi fyzickymi ¢i mentélnymi schopnostami alebo nedostatkom
skusenosti a znalosti, ak maju nad sebou dozor alebo boli poucené
o pouzivani spotrebica bezpecnym spésobom a rozumeju pripadnému
nebezpecenstvu. Cistenie a uzivatelskd udrzbu nesmu robit deti, ak
nedosiahli 8 rokov a nie su pod dozorom. Deti do 8 rokov veku sa nesmu
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zdrziavat v dosahu spotrebica ani jeho privodu. Deti sa so spotrebi¢om
nesmu hrat.

« Detom mlads$im ako 3 roky sa musi zabranit v pristupe k robotu
a dokovacej stanici, pokial nie su pod stalym dohladom.

- Za akékolvek poskodenie alebo zranenie spOsobené nespravnym
pouzivanim zodpoveda pouzivatel.

« Ak je privodny kabel poskodeny, jeho vymenu zverte odbornému
servisnému stredisku, aby sa zabranilo vzniku nebezpecnej situacie.
Spotrebic s poskodenym privodnym kablom je zakdzané pouzivat.

Ak nedodrzite pokyny vyrobcu, pripadna oprava sa neuzna ako zaru¢na.
Pozorne skontrolujte, ¢i ste vybalili vSetko dodavané prislusenstvo,

odporucame vam nechat'si pocas zarucnej lehoty originalnu papierovu
Skatulu, uzivatelsky manual a baliaci material.
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POPIS VYROBKU

Tlagidlo Start/Stop

Bocny laser

Predny nérazovy senzor

Otocny kryt lasera

Horny magneticky kryt

Tlacidlo nabijania

Cistiaca kefka

Spatna korekcnd optika

Nédoba na Spinavu vodu

10 Stieracia nadoba na $pinavd vodu
11 Vypinac

12 Prepinac¢ ON/OFF Tlacidlo resetovania Wifi
13 Tlacidlo parovania Wifi

14 Nadoba na prach

WONGOOCUREWN=

15 Nabijacie konektory
16 Otocna kefa

17 Stredové koleso

18 Snimac koberca

19 Zostava mopu

20 Kryt otocnej kefy

21 Bocndlista

22 Boc¢na kefa

23 Snimace proti narazu




Dokovacia stanica

Kryt cistica

Tlacidlo vysavania necistot
Tlacidlo cistenia

WONGOOUEWN=

10 Spétné korekéné zrkadlo

Umyvaci zasobnik
Rampa

Né&drz na ¢istd vodu
Kryt nddoby na prach
Né&drz na Spinavu vodu
Nabijacie konektory

11 Napdjaci port

B——f [ ]

Zoznam dielov

1
2
3

=0 00N UI

Vrecko na prach
HEPA filter

Hybridna mopovacia tkanina

na Cistenie kobercov
Cistiaca kvapalina
Bocna kefa

Napéjaci kabel
Umyvacia vanicka
Nakladacia rampa
Rotacnd kefa
Mopovacia tkanina
(len tvrdé podlahy)
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KLUCOVE FUNKCIE
Robot Dokovacia stanica
Sposob ovladania Sposob ovladania
Tlacidla Tlacidla
Kratke stlacenie DIhé stlacenie Kratke stlacenie Dlhé stlacenie
Spustenie/ Lokélne Tlacidlo Vysévanie necistot Aktivacia/
Tlacidlo Pozastavenie/ Cistenie x1m vysavania do prachového deaktivacia
Start/Stop Pokracovanie vycentrované na necistot vrecka detskej poistky
upratovania aktudlnu poziciu Ked je robot na Ked je robot na
Navrat do dokovacej Aktivacia/ zakladni: Cistenie zékladni: Cistenie
Tlacidlo stanice/Zastavenie s Tlacidlo mopu Ked'robot mopu Ked'robot
PR < Deaktivécia P L . . L . .
nabijania anavratdo e s Cistenia nie je na zakladni: | nie je na zakladni:
. . dietata zamku P : A .
dokovacej stanice Cistenie umyvacej | Cistenie zdsobnika
Tlacidlo / Zapnutie/ miskya namop
ON/OFF vypnutie TIaF|dI9 Vstup do rezimu
o vysavania . . 3
Tlacidlo " PN parovania medzi
. . Vstup do rezimu necistot /
pérovania / . o o robotom a
- parovania Wifi + tlacidlo )
Wifi P stanicou
Cistenia
Tlacidlo
resetovania / Resetovanie Wifi
Wifi
Kontrolky Svetelné prvky Vyznam Kontrolky | Svetelné prvky Vyznam

el m)

Biele pulzujice
svetlo

Nabijanie robota

Stéle biele svetlo

Cistenie robota/
ndvrat na
nabijanie

Cervené blikajuice
svetlo

Porucha robota

Poznamka:

« Ked'je aktivovany detsky zdmok, tlacidla na dokovacej
stanici a robot sa deaktivuju a robota mozno ovladat
len prostrednictvom aplikécie. Ak chcete vypnut/
zapnut detsky zamok, dlho stlacte tlacidlo nabijania na

robotovi.

« Ak potrebujete obnovit vyrobné nastavenia robota,

stlacte tlacidlo nabijania a na 3 sekundy zapnite tlacidlo

parovania Wifi.

Biele pulzujice
svetlo

Cistenie zasobnika
na mop

Stale biele svetlo

Nabijanie robota/
Cistenie/navrat na
dokovaciu stanicu

Cervené blikajice
svetlo

Porucha zakladne/
odstranenie
robota pocas
Cistenia

Poznamka:

« Cistenie umyvacej misky: DIhym stla¢enim tlacidla
Cistenie (ked robot nie je v zakladni) spustite Cistenie
umyvacej misky. Voda za¢ne striekat zo spodnej Casti vo
vnutri zékladne. Ked'sa spodna vanicka naplni vodou,
mozete ju vycistit pomocou kefky. Po dokonceni ¢istenia
stlacte lubovolné tlacidlo na stanici, aby sa $pinavé voda
odsala do nddoby na $pinavi vodu.




INSTALACIA

1.

Nainstalujte bo¢nu kefu. Zarovnajte a stlacte, kym
nebudete pocut cvaknutie. Vtomto okamihu je kefka
spravne nainstalovana.

Odstrante ochranné listy a ochrannu féliu na prednej
a bocnej strane ndraznika.
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Nainstalujte ndjazdovd rampu zatlacenim do
prislusnej polohy na telese doku, budete pocut
kliknutie. Potom umiestnite umyvaciu rampu do
vnutra dokovacej stanice do prislusnej polohy
a uistite sa, Ze je v rovine.
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Z&kladru umiestnite na pevny a rovny povrch. Uistite
sa, ze po stranach zékladne je volny priestor aspon
5 cm a pred zékladrou aspori 130 cm. Jeden koniec
napéjacieho kdabla pripojte k dokovacej stanici
(Power Port) a druhy k elektrickej sieti. Uistite sa, ze
umiestnena zakladna je na mieste dobre pokrytom
signalom Wifi.
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5. Doplnte ¢istd vodu. Ak chcete doplnit ¢isti vodu,
vyberte lavi nddobu na vodu, zdvihnite veko
nadoby a nalejte vodu do zasobnika (maximalna
kapacita je 3 I). Zatvorte veko a vlozte nadobu spat
do dokovacej stanice.

Poznamka: Do nadoby na cistu vodu nepridavajte
Ziadne Cistiace, dezinfek¢né ani iné prostriedky, aby
nedoslo k nepredvidanému poskodeniu.

6. Pridanie cistiaceho prostriedku. Cistiaci prostriedok
vloZte do otvoru pod krytom na Cistiaci prostriedok.
Ked'pocujete cvaknutie, je v spravnej polohe.
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7. Ak chcete robot dobit, odstrante horny magneticky
kryt a stlatte a podrite tlacidlo Start/Stop.
Pockajte, kym sa indikator robota trvalo rozsvieti,
nasadte horny kryt a umiestnite robota nabijacimi
konektormi smerom dovnutra dokovace;j stanice.
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-
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PRIPOJENIE K SIETI WIFI

1. Stiahnite si aplikdciu - naskenujte QR kéd nizsie
alebo na tele vysévaca pod hornym krytom alebo
vyhladajte aplikaciu Concept HOME na Google Play
alebo App Store.

2. Ak uz méte aplikdciu Concept Home, otvorte

ju, prihlaste sa a postupujte podla pokynov na

sparovanie.

Odstrante horny magneticky kryt a zapnite robota.

4. Stlacte a podrzte tlacidlo pérovania Wifi, kym
nebudete pocut hlasovy signél na sparovanie robota.

w
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Potom stlacte tlacidlo + alebo ,pridat zariadenie”
v aplikacii.

Zobrazi sa zoznam zariadeni, vyberte si zo zoznamu.
Vyplite siet Wifi a heslo alebo sa vyplnia automaticky.
Pokracujte dalej podla pokynov aplikécie.

Prejdite do nastaveni Wifi na vasom mobilnom

zariadeni a pripojte sa k Wifi Robot-xxxx, vratte sa do
aplikacie Concept HOME a pockajte na sparovanie. Po
dokonceni parovania mozete zacat ovladat spotrebic
pomocou mobilnej aplikécie.

obr. 1

obr.6 obr.7 obr. 8

Connecting On/off + charging

obr. 12

obr. 11

obr. 14




PRIPRAVA DOMACNOSTI

1. Pred zacatim upratovania usporiadajte nabytok,
najméd stoly a stolicky. Odstrante prebytocné
predmety na podlahe, aby ste vytvorili idedlne
podmienky na mapovanie priestoru a nasledné
upratovanie.

2. Pre optimalne mapovanie priestoru sa vyhnite
statiu v drdhe robota. Otvorte vietky dvere, aby ste
zmapovali vsetky pozadované miestnosti.

3. Ak robot upratuje v oblastiach, ako je napriklad
zakladna schodiska alebo okraje schodov, umiestnite
tam vopred zabrany, aby ste zaistili bezpecnost 0s6b
a zabrénili poskodeniu robota.

POUZIVANIE

PRVE CISTENIE

Robota spustite pomocou aplikacie alebo tla¢idla Start/
Stop. Po dokonceni mapovania/prvého upratovania
sa v aplikacii zobrazi mapa s automaticky rozdelenymi
miestnostami. Miestnosti mozete v aplikacii fubovolne
upravovat.

NABIJANIE

Automaticky rezim: Po skonceni prace sa zariadenie
automaticky vrati do dokovacej stanice, kde tieZ vysaje
necistoty zo zasobnika a vycisti mopovacie tkaniny
podla vasich nastaveni. Ak sa batéria pocas upratovania
vybije, robot odide do nabijacej stanice a potom dokon¢i
upratovanie tam, kde skoncil.

Poznamka: Po stlaceni tlacidla nabijania na robotovi/
stanici/aplikacii sa robot vrati do stanice, aby sa
nabil. Odportca sa ponechat robota v stanici medzi
pravidelnymi isteniami, kde sa batéria udrziava nabita.
Poznamka: Ak nebudete robota dlhsi ¢as pouzivat,
robota Uplne nabite a potom ho vypnite. Robota nabijajte
aspon kazdé 3 mesiace, aby ste predisli poskodeniu
batérie v dosledku nadmerného vybitia.

Poznamka: Ak jednotka nendjde dokovaciu stanicu,
automaticky sa vrati do povodnej polohy. V takom
pripade vlozte jednotku spét do dokovacej stanice rucne.

KOMPLETNE AUTOMATICKE CISTENIE

Po zapnuti robot zmapuje oblast, vytvori mapu
a inteligentne ju rozdeli na oblasti. Mapu ulozte do
aplikdcie a upravte miestnosti podla potreby. Zac¢nite
upratovat stlatenim tla¢idla Start/Stop a robot potom
dokladne vysaje/vycisti oblasti jednu po druhej pozdiz
steny a naplanuje cestu upratovania v tvare kriviek/S.
Po upratovani sa robot automaticky vrati do nabijacej
zékladne. Poznamka: Pocas Cistenia robotom volne
a casto nepohybujte. Po premiestneni umiestnite robota
na povodné miesto.
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CISTENIE ZON

Pomocou  mobilnej  aplikdcie  nastavte  velkost
a umiestnenie oblasti, ktord chcete vycistit. Mozete
nastavit maximalne 5 oblasti. Robot bude distit
v oblastiach, ktoré ste nastavili.

CISTENIE PRIESTOROV
Pomocou mobilnej aplikacie vyberte miestnosti, ktoré
chcete upratat.

REZIM UPRATOVANIA

1. Lenvysdvanie

2. Len mopovanie

3. Vysavat a potom vytierat

4. Vysavat a vytierat sucasne

Upravte nastavenia rezimu cistenia v mobilnej aplikacii.
program Vysavanie a potom mopovanie je vhodny pre
velmi znecistené povrchy.

NASTAVENI SACI SiLY

1. Nizka - na rychle ¢istenie, mierne znecistené podlahy
2. Strednd - na kazdodenné upratovanie

3. Vysoka - na viac znecistené podlahy

4. Maximum - maximdalna sacia sila

Zvolte uroven v aplikdcii podla znecistenia podlahy
a pozadovanej intenzity sacieho vykonu.

NASTAVENIA DAVKOVANIA VODY

V aplikacii si mdzete vybrat z 3 rezimov dévkovania vody
1. Nizke

2. Stredné

3. Vysoké

Poznamka: Ak robotovi pocas Cistenia dojde voda na
navlhcenie tkaniny, vrati sa do stanice na vykonanie
udrzby, doplni ¢isti vodu a vrati sa na dokoncenie
Cistenia.

Poznamka: V aplikdcii si mozete vybrat aj medzi
standardnym a hlbkovym ¢istenim v ¢asti Saci vykon
a vyber zvlhéenia tkaniny. Pri hibkovom ¢isteni robot
prejde trasu dokladnejSie a Ciasto¢ne sa vrati na uz
vycistené miesta, aby sa zabezpecili presnejsie vysledky.

DAVKOVANIE CISTIACEHO PROSTRIEDKU
V aplikacii v nastaveni stanice mdzete zapnut/vypnut
automatické davkovanie Cistiaceho prostriedku.

FREKVENCIA ODSAVANIA NECISTOT Z ROBOTA DO
STANICE

V aplikacii vyberte frekvenciu odsévania necistot.
Mozete vybrat po kazdom 1., 3. alebo 5. ¢isteni alebo
vypnut automatické vysavanie.

Poznamka: Ak mate automatické vysdvanie necistot
vypnuté, musite v aplikacii zadat pokyn alebo stlacit
a podrzat tlacidlo Start/Stop na dokovacej stanici, aby sa
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vysavalo okamzite - po skonceni ¢istenia alebo naplneni
zasobnika na prach.

NASTAVENIE CISTENIA KOBERCOV

V aplikécii si méZete vybrat z 3 rezimov.

Rezim:

1. Vyhnut sa rezimu. Obide ho a bude pokracovat
v Cistent.

2. Adaptivny rezim: robot na koberec nabehne, zvysi
saciu silu a umiestni mopovaciu tkaninu do polohy,
v ktorej koberec nenamodi.

3. Rezim ignorovania: V tomto reZime si robot nebude
vsimat koberec. Bude ho distit v rezime, v ktorom je
prave nastaveny.

Poznamka: Pri adaptivnom reZime musite na
Cistenie koberca nasadit mopovaciu textiliu!

MOPOVANIE

« Podla zvoleného rezimu nastavenia Cistenia kobercov
nasadte vhodnu ldtku na mopovanie.

« Mopovanie sa musi vzdy zacat priamo zo stanice.

« Pred zacatim vytierania robot napIni nadrzku na vodu
a namodi Cistiacu textiliu.

« Po skonceni vytierania textilie umyje a potom ich
Vysusi.

Poznamka: V aplikacii je mozné kedykolvek manudlne

spustit pranie tkaniny, susenie tkaniny hordcim

vzduchom alebo vyprazdnenie zasobnika na prach. Pri

tychto pokynoch musi byt robot umiestneny v dokovacej

stanici.

Poznamka: V aplikacii mozete vybrat cas susenia latky

4 alebo 6 hodin.

SUSENIE CISTIACEHO TEXTILU
V aplikacii mozete nastavit, ako dlho sa ma cistiaci textil
v stanici susit: 4 alebo 6 hodin.

CISTENIE ROBOTU PROSTREDNICTVOM APLIKACIE

V aplikdcii mozete spustit okamzité pranie a susenie
textilii, pricom sa necistoty nasaju do prachového vrecka.
ROZPOZNAVANIE MALYCH PREDMETOV

Robot pomocou lasera presne uréi malé predmety na
podlahe (vysoké 3-7 cm) a vyhne sa im. Nevyhne sa
predmetom, ktoré su prili§ malé.

UPRATOVANIE NA INOM POSCHODI

V pripade, Ze potrebujete upratat iné poschodie
(a nemate k dispozicii iného robota a stanicu), je idedlne,
ak si so sebou vezmete robota a dokovaciu stanicu
a umiestnite ich vzdy na to isté miesto.Ak si so sebou
vezmete len robota, je potrebné nastavit rezim
upratovania (vybrat len rezim vysavania alebo nastavit

zvlhéovanie textilii tak, aby robot dokoncil upratovanie
bez potreby Cerpania vody.

ZAKAZANA OBLAST

Pomocou mobilnej aplikdcie mozete nastavit jednu

alebo viac zakdzanych oblasti. Robot nebude upratovat

v tychto zakdzanych oblastiach a bude upratovat

v ostatnych. Poznamka: Robot moze vstlpit do

zakdzanej oblasti z dévodu chyby polohovania, chyby

snimaca alebo z inych dévodov.

« Trvalo zakdzand zéna sa moze zrusit z dovodu velkej
zmeny polohy nabijacej zékladne a nébytku. Preto sa
snazte pocas Cistenia robotom nepohybovat ani mu
inak neprekazat.

« Trvalo znepristupnena oblast sa po obnoveni mapy
vymaze.

PLANOVANIE CISTENIA

Pomocou mobilnej aplikdcie modzete nastavit pevné

Casy upratovania. Robot automaticky zacne upratovat

v nastavenom case a po dokonceni sa vrati do dokovacej

stanice.

RESET WIFI

Stlacte a podrzte tlacidlo resetovania, ak sa vas mobilny
telefon nemoze pripojit k zariadeniu z dévodu zmeny
konfiguracie smerovaca a hesla alebo z inych dévodov.

REZIM NERUSIT

Nastavenie v aplikacii. Po¢as nastaveného casového
Useku rezimu nerusit nebude do vrecka na prach
prichadzat sanie a hlasové vyzvy budu vypnuté.

NASTAVENIA JAZYKA A HLASITOSTI
Ovladanie v aplikdcii. Vyberte si jazyk a hlasitost, akou ma
robot hovorit.

SPRAVA PRISLUSENSTVA
Informacie v aplikacii o Zivotnosti HEPA filtra, kief
a distiacich tkanin a odporucania na ich vymenu.

POUZIVANIE ROBOTA BEZ APLIKACIE

Ak robot nemozete ovladat pomocou mobilnej aplikacie,
mozete ho pouzivat bez aplikacie, ale velmi obmedzenym
sposobom. Bez aplikacie nemdzete pouzivat Specialne
funkcie, planované cistenie, rezim nerusit, zmenu rezimu
Cistenia, ¢istenie robota atd.

PREDVOLENE NASTAVENIA ROBOTA:

« ReZim upratovania: Vysévanie a mopovanie sicasne
« Sacivykon: Standardny

« Regulacia mnozstva vody: Strednd

« Obnovenie upratovania po preruseni: zapnuté

« Detekcia malych predmetov: zapnuté

« AUTO BOOST: zapnuté




BEZNA UDRZBA
V zdujme zachovania ¢o najlepsieho vykonu robota sa
odporuca vykonavat Udrzbu podla nasledujucej tabulky.

Cast I'I.Iterv'al In’terval
Cistenia vymeny
Stredové koleso podla potreby /
Nadoba na prach podla potreby /
Rotacna kefa kazdé 2 tyzdne | kazdych 6-12
mesiacov
Bocné kefka kazdy mesiac | kazdych 3-6
mesiacov
Umyvatelny HEPA kazdé 2 tyzdne | kazdych 6-12
filter a prachovy mesiacov
filter
Cistiaca textilia podla potreby | kazdych 3-6
mesiacov
Snimac polohy kazdy mesiac /
stanice
Snimace proti pddu | kazdy mesiac /
Snimac¢ TOF kazdy mesiac /
Ultrazvukovy kazdy mesiac /
snimac (snimac
detekcie kobercov)
Pojazdové kolesa kazdy mesiac /
Nabijacie kontakty kazdy mesiac /
(robot)
Nabijacie kontakty kazdy mesiac /
(stanica)
Nadrz na cistd/ podla potreby /
Spinavu vodu
Vrecko na prach / podla potre-
by/kazdé 1-2
mesiace

Hlavna kefa

1. Otocte stroj a stlacenim zapadiek na kryte hlavnej kefy
ho vyberte.

2. Vyberte hlavnu kefu.

3. Vymerite hlavnu kefu.

4. Vrétte spat kryt kefy.

Poznamka: Na odstrdnenie vlasov zamotanych do

rotacnej kefy pouzite dodanu cistiacu kefu. Oplachnite

kefu vodou podla Urovne znecistenia, nechajte ju vyschnut
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a vlozte ju spat. V zavislosti od stupnha opotrebovania
moze byt potrebné vymenit kefu za novu.

._‘."'.;__._l__
Boc¢na kefa

1. Jemne stlacte bocnu kefu a vyberte ju smerom hore.
2. Po vydisteni ju umiestnite spat do povodnej polohy
opacnym spdsobom.

D

Poznamka: Na odstranenie vlasov zamotanych v bo¢nej

kefke pouzite dodanu Ccistiacu kefku. Oplachnite kefu

vodou podla stupna znedistenia, nechajte ju vyschnut

a vymeinte ju. V zavislosti od stupria opotrebovania méze

byt potrebné vymenit kefu za novu.

Stredové koleso

1. Na vybratie stredového kolesa pouzite maly skrutkovac
alebo iny néstroj.

Poznamka: Nosic stredového kolesa nie je mozné vybrat.

2. Koliesko oplachnite vodou, aby ste odstranili vlasy
a iné necistoty, a vysuste ho.

3. Vymente koliesko a zatlacte ho na miesto.

4. Utrite kolieska suchou médkkou handri¢kou.

Nadoba na prach

1. Odstranite horny magneticky kryt robota a vyberte
nadobu na prach.

2. Otvorte nadobu na prach a vysypte necistoty.

3. Odklopte kryt prachového filtra na jednej strane
vyberte prachovy filter.

4. Néadobu a filter mdzete oplachnut cistou vodou (bez
saponatov, aby nedoslo k poskodeniu filtra) a Spinavu
vodu vylejte.

5. Nechajte nadobu a filter vyschnut a vymeiite ich.ét.

Poznamka: Necistoty sa nasdvaju do prachového vrecka

v stanici, preto staci obcas skontrolovat, ¢i v nadobe

neuviazli vacsie zmolky, a naddobu vycistit.
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Nadoba na Spinavu vodu

1. Stlacte uvoliovacie tlacidlo na zadnej strane robota
a vyberte nadobu na Spinavu vodu.

2. Stlacte obe strany stierky na odpad oboma palcami
a jemnym tahom dopredu ju vyberte.

3. Otvorte horny kryt naddoby na Spinavi vodu
a v zavislosti od Urovne znecistenia ju utrite makkou
handri¢ckou alebo oplachnite pod vodou. Rovnakym
spdsobom vycistite aj stierku na odpad.

Cistiace utierky

1. Stlacte uvolfiovacie tlacidla na oboch stranach
spodného drZiaka mopu robota, odklopte ho a potom
drziak vyberte.

2. Stlacte drziak mopu a vyberte tkaninu.

3. Mop oplachnite vodou podla stupna znecistenia.
osuste ho a potom ho vlozte spat.

4.V zavislosti od stupnia opotrebovania modze byt
potrebné mop vymenit za novy.

Poznamka: Hoci sa tkanina po kazdom cisteni vyperie

a vysusi v stanici, pred Cistenim skontrolujte jej stav.

Znecistend tkanina mdze ovplyvnit kvalitu mopovania.

Senzory

Senzory ¢istite makkou suchou handri¢kou nasledovne:

1. Pocas cistenia nechajte robot vypnuty. Cistenie
vietkych snimacov pozri v popise vyrobku.

2. Odpojte dokovaciu stanicu od elektrickej siete
a utrite nabijacie kontakty na dokovacej stanici suchou
makkou handri¢kou.

SAMOCISTIACA STANICA

« Roboticky vysavac musi byt mimo dokovacej stanice!

« Vykonajte, aby ste dokovaciu stanicu udrziavali
v dobrom stave.

e Proces samodistenia stanice spustite stlacenim
a podrzanim tlacidla nabijania - voda sa bude cerpat
do spodnej Casti a po stlaceni fubovolného tlacidla na
stanici sa vypusti do zésobnika na Spinavu vodu.

« Funkciu samocistenia stanice poufzite aj v pripade, Ze
v spodnej casti stanice zostala voda po vyprani
Cistiacej tkaniny (nebola vypustena vietka).

Poznamka: Na Cistenie spodnej Casti stanice mozete

pouzit Ccistiacu kefku a potom ju utriet suchou

handri¢kou.

CISTENIE NADOBY NA VODU

« Pravidelne kontrolujte néddobu na vodu, aby ste
predisli vzniku plesni!

« Vodu v nddobe vymienajte podla toho, ako casto sa
robot pouZiva.

1. Vyberte nadobu, otvorte veko a vylejte znecistenu
vodu.

2. Nalejte do nej ¢istu vodu a zatvorte veko.

3. Zatlacte veko nadol a zatraste nadobou. V pripade

5.

vacsich necistot nadrzku vyplachnite.

. Vylejte vodu a nechajte nddobu s otvorenym vekom

vyschnut.
Nadobu vratte spat.




VYMENA VAKU NA PRACH

Pravidelne vymienajte vrecko na prach..

1. Otvorte veko nadoby na prach, v ktorom je vlozené
vrecko na prach.

2. PIné vrecko posurite smerom nahor a zatvorte ho, aby
sa zabranilo Uniku necistot. Pouzité vrecko zlikvidujte.

3. Ocistite okraj naddoby suchou handrickou a vlozte
nové vrecko na prach. Uistite sa, Ze nové vrecko je
vlozené spravne, aby sa zabranilo uniku necistot
a poskodeniu stanice.

4. Zatvorte veko a mierne zatlacte na veko, aby ste sa
uistili, Ze je spravne utesnené.

CISTENIEFILTROVNADOBY NA PRACH V ZAKLADNI

Prachovy filter:

1. Otvorte veko nadoby na prach a vyberte prachovy
filter.

2. Pomocou handri¢ky alebo jednorazovych vihéenych
utierok ocistite povrch prachového filtra.

3. V Zzavislosti od urovne znecistenia ho oplachnite
vodou, osuste a vlozte spat na dalsie pouZzitie.

concept

HEPA filter:

1. Otvorte veko nddoby na prach a vyberte HEPA filter.

2. Filter HEPA opléchnite cistou vodou a pred dalSim
pouzitim ho nechajte vyschnit na vzduchu. Méze to
trvat az jeden den.

3. V zavislosti od stupna opotrebovania ho mozno
vymenit za novy filter HEPA.

CISTIACI PROSTRIEDOK

1. Odstréante kryt strbiny distica.

2. Odstrante cistiaci prostriedok smerom nahor.

3. Nadobku na pouzity cistiaci prostriedok zlikvidujte.

4. Odstrénte uzdver z novej nadoby na praci prostriedok,
vlozte ju do Strbiny a zatlacte ju az na dno.

Aktualizacia firmvéru

Na aktualizaciu firmvéru pouzite mobilnd aplikaciu. Ak
sa zisti novy firmvér, aktualizujte ho podla vyzvy. Pri
aktualizacii firmvéru by mala byt Groven nabitia batérie
> 50 % a zariadenie musi byt umiestnené v dokovacej
stanici.
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RIESENIE PROBLEMOV
Robot hlasi chybu

« Kontrolka Start/Stop blikd na ¢erveno a ozyva sa

hlasové chybova spréava.

« Postupujte podla hlasenia robota alebo podla
sprievodcu riesenim problémov v aplikacii a problém

Dokovacia stanica hlasi chybu
« Kontrolka dokovacej stanice svieti na ¢erveno a ozyva

sa hlasova chybova spréva.

« Postupujte podla spravy dokovacej stanice alebo

podla sprievodcu rieSenim problémov aplikacie
a problém odstrarte sami.

odstrante sami. « Ak sa vdm problém nepodari odstranit, obratte sa na
zékaznicky servis.
PROBLEMY S CHODOM
Popis poruchy Mozna pricina Postup riesenia problému

Robot sa nenabija

Robot nie je v kontakte s nabijacim
konektorom

Umiestnite robota pred dokovaciu
stanicu a stlacte tlacidlo nabijania

Robot sa nevracia na
nabijanie

Zakladna je umiestnena na nevhodnom
mieste

Podrobnosti najdete v pouzivatelskej
prirucke v ¢asti "Instalacia”

Robot uviazol

Robot uviazol alebo sa zamotal do
predmetov na podlahe, napr. do kdblov

Odstrénte vietky kable a pohodené
predmety z podlahy

Bocné kefky alebo rotacné kefky sa
zachytili a brania robotovi v pohybe

Odstrante vSetky predmety, ktoré
prekazaju rota¢nym alebo bo¢nym
kefkdm, a spustite robota na rovhom
povrchu

Robot je zablokovany prekazkami na
podlahe

Odstrénte prekazky alebo v aplikacii
nastavte zakazané zony

Robot sa vracia na
nabijanie alebo

prestava pracovat pred
dokoncenim upratovania

Robot ma vybitu batériu

Nechajte robota vratit sa na dobitie

Neupratuje v silade
s naplanovanym ¢asom

Napldnované upratovanie v aplikécii je
vypnuté

Znova nastavte plany upratovania
v aplikacii

Robot sa zastavil

Lavé alebo pravé koliesko sa zastavilo

Jemnym poklepanim na ochranny kryt
proti ndrazu odstrante cudzie predmety

Robot sa pohybuje dozadu

Ochranny kryt naviga¢ného modulu je
zaseknuty

Okamzite odstrante prekazky

Pred robotom su prekazky

Po odstraneni prekazok alebo cudzich
predmetov jemne poklepte na koliznu
dosku

Senzor padu je pokryty prachom

Vycistite pripadné nahromadenie prachu
na povrchu $oSovky senzora padu
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Robot nemoze plynulo
dokoncit mapovanie

Robot sa neméze dostat do vietkych
oblasti vdomécnosti

Prili§ vysoky prah nedosiahnutelnej
oblasti

Do nedosiahnutelnej oblasti vedie tzky
priechod

Dvere do nedosiahnutelnej oblasti su
zatvorené

Dal3ie podrobnosti najdete v ¢asti
,Priprava domacnosti” v pouzivatelskej
prirucke

Aplikécia reaguje pomaly

Siet je pretazena

Restartujte router (znizte pocet
pripojenych pouZivatelov)

Nedostatocny bezdrétovy signél v
mobilnej sieti

Skontrolujte nastavenie telefonu

Nedostatocna Sirka pasma siete

Zvyste kapacitu sietového pasma

Zakladnova stanica hlasi,
Ze robot je odpojeny

Spojenie robota a zakladne je prerusené

Dlhym stlacenim Startovacieho tlacidla
zakladne a tlacidla ndvratu prejdite do
rezimu parovania. Sucasne dlho stlacte
Startovacie tlacidlo hlavnej jednotky

a tlacidlo navratu.

Aplikdcia zobrazuje spravu
o odpojeni zariadenia od
siete

Telefon nie je spravne pripojeny k sieti

Skuste znova pripojit telefon k sieti

Router nefunguje spravne

Restartujte router

Roboticky vysavac nie je zapnuty

Zapnite napdjaci vypinac vysévaca

Konfigurdcia bezdrétovej siete v
zariadeni bola vymazana

Pridajte zariadenie v aplikécii

Zmena hesla bezdrotovej siete alebo
vymena siete

Po spusteni systému stlacte a podrzte
tlacidlo po dobu 8 sekiind na uvolnenie
Wi-Fi signalu

Postupujte podla pokynov v teleféne
a znova pridajte zariadenie

Aplikdcia neméze
naskenovat QR kod robota

Neostry alebo poskodeny QR kéd na
zariadeni

Vstupte do aplikacie Concept HOME -
Pridat zariadenie

Neda sa vycistit mop

Prazdna nadrz na vodu

Vyberte nddrz na ¢istd vodu a dopliite ju

PIna nddrz na Spinavu vodu

Vlyberte nadrz na $pinavu vodu a
vyprazdnite ju

Robot pocas prevadzky
prepusta necistoty

Cudzi predmet blokuje otvor na zber
prachu

Odstrénte cudzi predmet z otvoru na
zber prachu

concept

BEZDROTOVE SPOJENIE A KOMPATIBILITA

« Spoloc¢nost Jindfich Valenta - CONCEPT neméze byt Ziadnym spésobom zodpovednd za Ziadne ndhodné,
nepriame alebo nasledné skody, ani za straty idajov alebo straty sposobené tnikom informacii pri komunikacii
prostrednictvom bezdrétovych technolégii.

« Uspe$nu bezdrotovi komunikaciu nemozno 100% zarudit u vietkych Smart zariadeni a Wifi sieti (routerov).
Vzhladom na rozmanitost pristrojov na trhu mozu nastat pripady, ked charakter alebo Specifikacia daného Smart
zariadenia alebo Wifi siete (routera) znemozfuje pripojenie, pripadne je nejakym spdsobom narusené. Uspesnost
bezdrétovej komunikacie prostrednictvom Wifi siete dalej ovplyviuju aj mnohé faktory vratane hardvérovej
a softvérovej konfiguracie. Spojenie medzi robotom a vasou Wifi sietou méze byt negativne ovplyvnené aj
okolitymi Wifi sietami, ktoré mozu byt naladené na rovnaky kandl a tak narusat spojenie (napr. na sidliskach,
v bytovych domoch a pod.). Tieto skutocnosti nie si dovodom na reklaméciu spotrebica.

« Aplikaciu vlastni a prevadzkuje treti subjekt (dalej iba , Subjekt") odlisny od spolo¢nosti Jindfich Valenta - CONCEPT
(dalej iba ,Predajca"). Subjektu nie st zo strany Predajcu odovzdévané Ziadne osobné udaje. Pri registrécii do
aplikacie zékaznik odovzda osobné Udaje priamo Subjektu, ktory sa stdva spravcom osobnych tdajov. Aplikacia
a s tym spojend ochrana osobnych tdajov sa riadia pravidlami Subjektu.

Kompatibilita:

Operacny systém smart zariadeni - Android 5.0 a vy3si
-10S9.0 a vy3si

Wifi siet -24/5GHz

- zabezpecenie WPA1 a WPA2 (odpordcané WPA2)

UPOZORNENIE: Zariadenie nemozno prevadzkovat na WiFi sietach zabezpecenych protokolom IEEE 802.1X (spravidla
firemné WiFi siete).

OVLADANIE POMOCOU APLIKACIE

Prv nez bude mozné ovladat zariadenie prostrednictvom aplikacie, treba ho spojit s vasim telefénom a umoznit mu
pristup do vasej WiFi siete.

Odporucana vzdialenost pri nastaveni: menej ako 4 metre.

Ubezpecte sa, Ze roboticky vysavac, router a vas mobilny telefon su blizko seba, aby mohlo prebehntt bezproblémové
pérovanie.

Upozornenie pri problémoch s parovanim

« Overte spravnost zadaného hesla vasej wifi siete.

« Zariadenie podporuje iba wifi siete 2,4 a 5 GHz.

« Router je zahlteny pripojenim mnohych zariadeni (najmd na sidliskdch alebo tam, kde je velkd koncentracia
pripojenych smart zariadeni). Pre stabilnejsiu prevadzku treba, aby wifi signal dosahoval na miesta zamyslaného
pouzivania vysavaca a zaroven bol dostatocne silny.

- retartujte vysévac aj smart zariadenie a proces zopakujte;
- ak je to mozné, vyskusajte aj restart samotného wifi routera;

« Akvase smart zariadenie obsahuje systém Android 6.0 a vyssi, treba mat zapnutu funkciu zistovania polohy.

« Ked'vysévac sparujete s vasim smart zariadenim pomocou aplikacie ,Concept Home”, tak nepohybujte s dokovacou
stanicou ani ju nepremiestriujte. Vysavac pouziva nabijaciu stanicu ako orientacny bod na mape.

« Premiestnenim nabijacej stanice riskujete stratu vygenerovanej mapy vratane zvolenych zon Cistenia a zakdzanych
z6n! Vysavac si vytvori novd mapu, ktora prepise povodnd mapu.
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SERVIS

Udrzbu rozsiahlejsieho charakteru alebo opravu, ktoré vyZaduje zasah do vnatornych ¢asti spotrebi¢a, moze robit len
kvalifikovany odbornik alebo servis.

OCHRANA ZIVOTNEHO PROSTREDIA

« Preferujte recyklaciu obalovych materidlov a starych spotrebicov.
« Skatulu od spotrebi¢a mozete dat do zberu triedeného odpadu.
« Plastové vrecuska z polyetylénu (PE) odovzdajte ako zberny odpad na recyklaciu.

Recyklacia spotrebica na konci jeho Zivotnosti:

Tento spotrebic je oznaceny v stlade s eurdpskou smernicou 2012/19/EU o elektrickom odpade
a elektrickych zariadeniach (WEEE). Symbol na vyrobku alebo jeho obale udéva, Ze tento vyrobok
nepatri do doméceho odpadu Treba ho odovzdat na zberné miesto na recykldciu elektrickych
a elektronickych zariadeni. Zaistenim spravnej likvidacie tohto vyrobku zabranite negativnym
désledkom na zivotné prostredie a [udské zdravie. Likvidacia musi byt vykonana v stlade s predpismi
BN o likvidaciu odpadu. Podrobnejsie informécie o recyklcii tohto vyrobku zistite na prisluinom
miestnom Urade, u sluzby na likvidaciu domového odpadu alebo v obchode, kde ste vyrobok kupili.

‘ € Tento vyrobok spliia vietky zakladné poziadavky smernic EU, ktoré sa nafi vztahujd.

Zmeny v texte, vzhlade a technickych Specifikdciach mozu nastat bez predoslého upozornenia a na tieto zmeny si
vyhradzujeme prévo.
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PODZIEKOWANIE
Dzigkujemy za zakup produktu marki Concept i zyczymy Paristwu zadowolenia z naszego produktu przez caty czas
jego uzytkowania.

Przed pierwszym uzyciem prosimy o uwazne przeczytanie catej instrukgji obstugi oraz zachowanie jej na przysztosc.
Nalezy zadbac o to, aby takze inne osoby, ktére beda obchodzity sie z produktem, zapoznaty sie z niniejsza instrukcja.

Parametry techniczne
Parametry stacji dokujacej 220-240V ~, 50-60 Hz, 1 A
Napiecie akumulatora 14,4V DC
Parametry tadowania robota 24VDC 1A
Poziom hatasu 54 dB
Akumulator 5100 mAh, Li-lon
Czas pracy - standardowy tryb odkurzania i wycierania 100 min
Czas do catkowitego natadowania <6h
Zakres czestotliwosci 2412 - 2472 MHz
Moc nadajnika (maks.) <20dBm
WAZNE

Przed podtaczeniem jednostki do sieci elektrycznej nalezy sprawdzi¢ wzrokowo, czy jest ona nienaruszona oraz
czy nie zostata uszkodzona podczas transportu.

WAZNE PRZESTROGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

« Nie wolno korzysta¢ z urzadzenia w sposob inny niz opisany w niniejszej
instrukgji.

« Przed pierwszym uzyciem nalezy usuna¢z urzadzenia wszystkie materiaty
opakowaniowe i marketingowe.

« Przed uzyciem nalezy usuna¢ z podtogi wszystkie przedmioty, ktore
mogtyby przeszkadza¢ w efektywnym i bezproblemowym sprzataniu
(kable, papiery, ubrania, obrusy i zastony dotykajace podtoza, delikatne
wazony).

« Nalezy uzywac tylko oryginalnych akcesoriéw i czesci zamiennych
przeznaczonych dla danego modelu.

- Jesli w obszarze, ktory czysci robot odkurzajacy, znajdujg sie schody,
konieczne jest ustawienie strefy ograniczonej lub w inny sposéb
zapobieganie upadkowi odkurzacza ze schodow.

« Nie siadaj ani nie stawaj na odkurzaczu lub stacji dokujacej, ani nie
umieszczaj na nich innych przedmiotow.
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« Urzadzenie winno by¢ uzywane tylko w domu, w temperaturze od 0°C
do 40°C.

« Nie nalezy rozpoczynac sprzatania bez wtozonego worka na kurz do
stacji dokujacej i pojemnika na wode.

« Wtosy, ubrania, palce czy tez inne czesci ciata nalezy trzymac z dala od
szczotki gtéwnej. Szczotke gtéwna oraz czes¢ ssacg odkurzacza nalezy
utrzymywac w czystosci, nalezy usuwac wilosy i kurz, ktére moga
pogorszy¢ wtasciwosci ssace odkurzacza oraz jako$¢ sprzatania.

« Nie odkurzaj ptyndéw, palacych sie papieroséw, odtamkéw i ostrych
przedmiotéw, zapalniczek i innych tatwopalnych materiatéw, duzych
kawatkow papieru, plastikowych toreb, gwozdzi, tonera z drukarek
i kopiarek ani innych przedmiotéw, ktére moga uszkodzi¢ odkurzacz.

« Podczas odkurzania nalezy zapobiec przejezdzaniu odkurzacza przez
utozone luzem przewody.

« Przed konserwacja i czyszczeniem urzadzenia nalezy przestawic
przetacznik do pozycji wytaczonej. Przed przystapieniem do czyszczenia
stacji dokujacej nalezy odtaczyc jg od zasilania. Wyczysc¢ robota i stacje
dokujacg suchg lub lekko wilgotng szmatka. Styki tadowania nalezy
przeciera¢ wylycznie suchg szmatka!

Bezposrednie oddziatywanie promieni stonecznych moze spowodowac
zmniejszenie wrazliwosci czujnikow podczerwieni odkurzacza, dlatego
prosimy, aby zapobiec takiemu oddziatywaniu.

- OSTRZEZENIE: Niektére bardzo ciemne dywany lub ciemne podtogi
moga nie by¢ w stanie zostac¢ prawidtowo wyczyszczone przez robota -
wigzka lasera moze zostac¢ pochtonieta przez podtoge i robot nie bedzie
w stanie wjecha¢ w dane miejsce. Jesli w pomieszczeniu znajduja sie
ciemne meble lub sciany, odbicie wigzki czujnika w zderzaku moze zostac
zaktdcone - robot odbije zderzak od przeszkody.

« Nie uzywaj urzadzenia na zewnatrz, na balkonach, tarasach.

« Podczas obstugi robota nalezy trzymac dzieci i zwierzeta domowe z dala
od obracajacych sie szczotek, aby zapobiec obrazeniom.

Trzymac robota i stacje dokujacg z dala od zrodet ciepfa, takich jak
grzejniki, piekarnikiitp. Chronic przed bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych i wilgoci. Przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.

« Podczas przenoszenia robota lub stacji dokujacej nalezy chwyci¢ caty
korpus urzadzenia i nie uzywac do przenoszenia tylko takich czesci, jak
zderzak, gorne pokrywy, czesci ruchome itp.
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« Podczas pierwszego czyszczenia zaleca sie monitorowanie robota w

celu rozwigzania wszelkich potencjalnych probleméw, aby zapewnic¢
bezproblemowe sprzatanie w przysztosci.

« Jesli wyznaczytes obszar, w ktorym robot nie powinien sprzatac, ustaw

strefe zastrzezong w aplikacji mobilne;j.

« Nie wolno ktas¢ urzadzenia w miejscach, z ktérych mogtoby tatwo spas¢

na ziemie (stét, krzesto).

Przed tadowaniem urzadzenia nalezy upewnic sie, ze stacja fadujaca jest
prawidtowo pofaczona. Do fadowania nalezy uzywac¢ wytacznie stacji
tadujacej dostarczonej wraz z robotem.

« W ekstremalnych warunkach temperaturowych lub przy niewtasciwym

uzytkowaniu z akumulatora moze wyciekac ptyn.

« Warunki ekstremalnej temperatury czy tez nieprawidtowe uzywanie

moze spowodowac wyciek p’rynu z baterii. Jezeli ptyn zetknie sie ze
skdrg, nalezy niezwtocznie omy¢ skére strumieniem wody. W przypadku
kontaktu z oczami nalezy natychmiast przep’fuklwac oczy strumieniem
wody przez co najmniej 10 minut. Nalezy zasiegna¢ porady lekarza.

+ Jedli chcesz pozbyc sie produktu, musisz najpierw odtaczy¢ akumulator

od urzadzenia i zabrac je w wyznaczone miejsce.

Jesdli urzadzenie jest transportowane lub nie bedzie uzywane przez
dtuzszy czas, nalezy spusci¢ wode ze zbiornika robota (nacisna¢ spust
z boku robota i pozwoli¢ wodzie wyptynac). W petni natadowac robota,
a nastepnie wytaczy¢ gtdwny przetacznik, aby przedtuzy¢ zywotnos¢
baterii. Nalezy tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby
unikng¢ zmniejszenia pojemnosci akumulatora. Odtacz stacje dokujaca
od zasilania, oprdznij i osusz zbiorniki, wyptucz i osusz gabke filtrujaca.
Zaleca sie uzywanie oryginalnego pudetka do transportu.

- Nalezy uzywac wytacznie zasilacza z uziemieniem.
« Podczas odtaczania stacji tadujacej od gniazdka elektrycznego nie nalezy

ciagnac za przewod zasilajacy, lecz chwyci¢ za wtyczke i wyciggnad ja.
Nie dotykac wtyczki ani urzadzenia mokrymi rekami.
Nie wolno uzywac urzadzenia jako zabawki.

« Urzadzenia nie wolno czysci¢ szorstkimi materiatami ani agresywnymi

substancjami chemicznymi.

« Urzadzenie jest przeznaczone tylko do uzytku domowego, a nie nadaje sie

do uzytku komercyjnego. Urzadzenie jest przeznaczone do czyszczenia
zmywalnych podtdg i dywanow.
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« Nie wolno zanurza¢ kabla zasilajagcego, wtyczki ani urzadzenia w wodzie OPIS PRODUKTU
lub innej cieczy. 1 Przycisk Start/Stop 15 Ztacza tadowania
- Nie wolno naprawia¢ urzadzenia we wilasnym zakresie. Nalezy 2 e oy e 15 Szceotka obrotowa
skontaktowac sie z autoryzowanym centrum serwisowym oraz zapobiec 4 Obrjotowa pokrywa Esera 18 Czujnik dywanu
obrazeniom w nastepstwie niefachowej obstugi urzadzenia. 5 Gérna pokrywa magnetyczna 19 Zespotmopujacy .
- Dzieci w wieku 8 lat lub wiecej oraz osoby o ograniczonej sprawnosci s E;Z;f,f;if;’:;ﬁ:;a 20 Dstona szczolkd obrotowe]
ruchowej lub umystowej, lub bez odpowiedniego doswiadczenia 8 Optyczny ukfad korekcji powrotu 22 Szczotka boczna
i wiedzy, moga korzysta¢ z urzadzenia tylko pod warunkiem, Ze s3 70 ol e o 23 Czujniki antykradziezowe
one nadzorowane, albo zapoznaly sie z instrukcja bezpiecznej obstugi 11 Przefacznik ON/OFF
urzadzenia, i rozumiejg ewentualne zagrozenia. Czyszczenia ani 2 EfZVC?Stfesetowa,“icv‘(ziﬁ
konserwadji, ktére maja by¢ wykonywane przez uzytkownika, nie 14 Pommiknakuy

mogqa wykonywac dzieci, chyba ze ukonczyty one 8 lat i pozostaja pod
nadzorem. Dzieci ponizej 8 lat nalezy trzymac z dala od urzadzenia i jego
kabla zasilajgcego. Dzieciom nie wolno bawi¢ sie z urzadzeniem.

« Dzieciom ponizej 3 roku zycia nalezy uniemozliwi¢ dostep do robota
i stacji dokujacej, chyba ze znajdujg sie pod statym nadzorem.

- Za wszelkie uszkodzenia lub obrazenia spowodowane niewtasciwym
uzytkowaniem odpowiada uzytkownik.

« W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego, nalezy zleci¢ jego
naprawe wykwalifikowanemu specjaliscie, aby zapobiec powstaniu
niebezpiecznej sytuacji. Zabronione jest uzywanie urzadzenia
z uszkodzonym przewodem zasilajacym.

Nieprzestrzeganie wskazowek producenta moze prowadzi¢ do
nieobjecia gwarancja ewentualnej naprawy.

Nalezy starannie sprawdzi¢, czy rozpakowane zostaty wszystkie
dostarczone akcesoria; zalecamy zatrzymanie na okres trwania
gwarancji oryginalnego kartonu, podrecznika uzytkownika
i materiatlow opakowaniowych.
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Stacja dokujaca KLUCZOWE FUNKCIJE
1 Pojemnik na pyt Robot Stacja dokujacae
2 Przycisk odkurzania
3 Przycisk czyszczenia Metoda sterowania Metoda sterowania
4 Nadajnik sygnatu stacji Przyciski P . Przyciski P :
5 Stykitadowania stacji dokujacej i4 K':?tl.“e. D.i’ug.le . Y K'f‘,’“."e. D.'}Iqle.
6 Otwor do uzupelniania wody nacisniecie nacisniecie nacisniecie nacisniecie
7 Filtr zrowkami czyszczacymi " Sprzatanie i
3 ) Rozpocznij/ Aktywacja/
8 Oltwor STQEV " Przycisk wstrzymaj/wznow lokalne 1x1 m Przycisk Odkurzanie brudu dezaktywacja
9  Ziacze elektroniki Start/Stop czyszczenie wysrodkowane w | | odkurzania | do worka na kurz blokady
::) :JO :ort zljs;allanla biezacej pozydji rodzicielskiej
chwyt kabla . M,
A Powrét do stacji .
12 Uchwyt zbiornika na wode ) o . Aktywacja/ - Gdy robot
13 Zbiornik czystej wody }aF:jréyWC;;l?a dg\t;lrjgf ZJ; Sstt(;’c): dezaktywacja G(.jy robot dzr;ajdy J.e znajduje
14 Zbiornik brudnej wody P dokujacej ) dziecka SIQCI'lZa Ezizir?i?e. sie w bazie:
Przycisk mop)z: Gdy robot Czyszczenie
Przycisk ON
rzycisk ON/ / Wiacz/wytacz czyszczenia nie znajduje sie mopa Gdy rqbot
OFF o nie znajduje
. 5 na podstawie: ) ol
. - sie na bazie:
° Przycisk Wejdz w tryb czyszczenie Czyszczenie tacy
[. parsvv;/ﬁanla / parowania Wifi pojemnika na brud na mopa
o Przycisk _ Przycisk_ Wejscie w t.ryb
. Przycisk odkurzania parowania
resetowania / ia Wifi ) / )
2 |: Wifi resetowania Wi + przycisk miedzy robotem
m a czyszczenia a stacjg dokujaca
L1l L ]
= Kontrolki E’Ie'ment)‘( Znaczenie Kontrolki I%Ie.menty.r Znaczenie
oswietlenia oswietlenia
Biate pulsujace tadowanie Biate pulsujace Czyszczenie tacy
Swiatto robota $wiatto na mopa
Czyszczenie tadowanie
» State biate swiatto robota/powrét robota/
Lista czesci m do tadowania State biate swiatto czyszczenie/
. I . 6t do stacji
1 Worek nakurz I Czerwone migajace ) - powro A R
2 Filtr HEPA i éwiatto Awaria robota dokujacej
3 Hybrydowa tkanina mopujaca - . : Awaria bazy/
do czyszczenia dywanéw ] I " Uwaga: Cervené Czerwone usuwanie
: Fs’*yn CtZk)’SZbCZéle |l « Gdy blokada rodzicielska jest aktywna, przyciski na migajace Swiatto robota podc.zas
p chzo ,Z oc.|2n.a 6 Bl — stacji dokujacej i robocie zostang wytaczone, a robotem Czyszczenia
7 Trzewo zasliajacy = '*@_% = __,__'—_:_\-'-::‘\'LI e ;*}'f:-ﬂ mozna sterowac wyfacznie za pomoca aplikacji. Aby
: Raacn:: n: ;r;zlswcza /ﬁ\ — _:_,F) wytaczy¢/wihaczy¢ blokade rodzicielska, nacisnij i Uwaga:
9 Szczgtka obrotowa ) przytrzymaj przycisk tadowania na robocie. « Czyszczenie tacki do mycia: Nacisnij i przytrzymaj przycisk
10 Tkanina mopujaca B Py [ O | — ° Aby_ 'zr(isetow_ac’ robota d(? ustawien fabr_ycznych, ) czyszczenie (gdy robot nie znajduje sie w bazie), aby
(tylko do podltég twardych) /’ e . ]: i i :| \r};;lsn|J3prZKCIs|;Iadowanla i wiacz przycisk parowania rozpocza¢ czyszczenie tacki do mycia. Woda zacznie tryska¢
~ . E e fhna > sekundy. z dolnej czesci podstawy. Po napetnieniu dolnej tacy woda

mozna jg wyczysci¢ za pomocg szczotki. Po zakoriczeniu
czyszczenia nacisnij dowolny przycisk na stacji, aby zassac
brudng wode do pojemnika na brudng wode.




INSTALACJA

1. Zainstaluj szczotke boczna. Wyréwnaj i nacisnij, az
ustyszysz klikniecie. W tym momencie szczotka jest
prawidtowo zamontowana.

2. Usun paski ochronne i folie ochronng z przodu
i zboku zderzaka.
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3. Zainstaluj rampe, wciskajac ja w odpowiednie
miejsce na korpusie stacji dokujacej, ustyszysz
klikniecie. Nastepnie umies¢ tace myjaca wewnatrz
stacji dokujacej w odpowiedniej pozycji, upewniajac
sie, ze jest wypoziomowana.
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4. Umies¢ podstawe na twardej i rownej powierzchni.
Upewnij sig, ze po bokach podstawy znajduje sie co
najmniej 5 cm wolnej przestrzeni, a przed podstawg
znajduje sie co najmniej 130 cm wolnej przestrzeni.
Podtacz jeden koniec przewodu zasilajacego do stacji
dokujacej (Power Port), a drugi do sieci elektrycznej.
Upewnij sie, ze umieszczona baza znajduje sie
w miejscu dobrze pokrytym sygnatem Wifi.
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5. Uzupehnij czysta wode. Aby uzupetni¢ czystg

wode, wyjmij lewy pojemnik na wode, podnie$
pokrywe pojemnika i wlej wode do zbiornika
(maksymalna pojemnos¢ to 3 L). Zamknij pokrywe
i wtéz pojemnik z powrotem do stacji dokujacej.
Uwaga: Nie dodawaj zadnych srodkéw czyszczacych,
dezynfekujacych ani innych do pojemnika na czysta
wode, aby unikna¢ nieprzewidzianych uszkodzen.

6. Dodawanie srodka czyszczacego. Wi6z $rodek

czyszczacy do szczeliny pod pokrywa $rodka
czyszczacego. Gdy ustyszysz klikniecie, oznacza to,
ze znajduje sie on we wiasciwej pozycji.

- i
¥
Tl
e i,
e .
.-_‘,.'_-.-'-
o, =

7. Aby natadowac robota, zdejmij gérng pokrywe
magnetyczna i naciénij oraz przytrzymaj przycisk
Start/Stop. Poczekaj, az wskaznik robota zaswieci
sie na state, zatéz gorna pokrywe i umies¢ robota
ze zlaczami tadowania skierowanymi do wewnatrz
stacji dokujacej..
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DO LACZENIA SIE Z SIECIA WI-FI

1. Pobierz aplikacje - zeskanuj kod QR ponizej lub na
obudowie odkurzacza pod gérng pokrywa albo
wyszukaj aplikacje Concept HOME w sklepie Google
Play lub App Store.

2. Jedli masz juz aplikacje Concept Home, otwdrz
ja, zaloguj sie i postepuj zgodnie z instrukcjami
parowania.

3. Zdejmij g6rna pokrywe magnetyczna i wiacz robota.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk parowania Wifi, az
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ustyszysz sygnat gtosowy, aby sparowac robota.

5. Nastepnie nacisnij + Ilub ,dodaj urzadzenie”
w aplikacji.

6. Pojawisie lista urzadzen, ktére nalezy wybrac z listy.

7. Wpisz swoja sie¢ Wi-Fi i hasto lub zostang one
wpisane automatycznie.

8. Kontynuuj zgodnie z instrukcjami aplikacji.

concept

Connecting On/off + charging

—

Rys. 11 Rys. 12

PRZYGOTOWANIE GOSPODARSTWA DOMOWEGO

1. Przed rozpoczeciem sprzatania  uporzadkuj
meble, zwlaszcza stoty i krzesta. Usuri nadmiar
przedmiotéw z podtogi, aby stworzy¢ idealne
warunki do mapowania przestrzeni i p6ézniejszego
sprzatania.

Rys. 3 Rys. 4 Rys.5

Rys. 8

9. Przejdz do ustawien Wi-Fi na urzadzeniu mobilnym

i pofacz sie z robotem Wifi Robot-xxxx, wré¢ do
aplikacji Concept HOME i poczekaj na sparowanie. Po
zakonczeniu parowaniamoznarozpoczaé sterowanie
urzadzeniem za pomoca aplikacji mobilnej.

Rys. 10

Rys. 13 Rys. 14

2. Unikaj stania na drodze robota, aby zapewnic¢
optymalne mapowanie  przestrzeni. Otwodrz
wszystkie drzwi, aby zmapowac wszystkie pozadane
pomieszczenia.

3. Jesli robot sprzata w obszarach takich jak podstawa
schodéw lub krawedzie schodéw, umies¢ tam




wczesniej barierki, aby zapewni¢ bezpieczeristwo
ludzi i unikna¢ uszkodzenia robota.

KORZYSTANIE

PIERWSZE CZYSZCZENIE

Uruchom robota za pomoca aplikacji lub przycisku
Start/Stop. Po zakoriczeniu mapowania/pierwszego
czyszczenia w aplikacji pojawi sie mapa z automatycznie
podzielonymi pomieszczeniami. Pomieszczenia mozna
dowolnie edytowac w aplikagji.

tADOWANIE

Tryb automatyczny: Po zakoriczeniu pracy urzadzenie
automatycznie powrdci do stacji dokujacej, gdzie réwniez
odkurzy brud z zasobnika i wyczysci tkaniny mopujace
zgodnie z ustawieniami uzytkownika. Jesli bateria
wyczerpie sie podczas sprzatania, robot przejedzie do
stacji tadujacej, a nastepnie dokonczy sprzatanie od
miejsca, w ktérym zostato przerwane.

Uwaga: Po nacisnigciu przycisku tadowania na
robocie/stacji/aplikacji robot powréci do stacji w celu
natadowania. Zaleca sie pozostawienie robota w stacji
miedzy regularnymi czyszczeniami, gdzie akumulator jest
fadowany.

Uwaga: Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas,
nalezy go catkowicie natadowa¢, a nastepnie wytaczyc.
taduj robota co najmniej raz na 3 miesiace, aby zapobiec
uszkodzeniu akumulatora z powodu nadmiernego
roztadowania.

Uwaga: Jesli urzadzenie nie znajdzie stacji dokujacej,
automatycznie powréci do pierwotnej pozycji. W takim
przypadku nalezy recznie wiozy¢ urzadzenie z powrotem
do stacji dokujacej.

CALKOWICIE AUTOMATYCZNE CZYSZCZENIE

Po wiaczeniu robot mapuje obszar, generuje mape
iinteligentnie dzieli go na obszary. Zapisz mape w aplikacji
i edytuj pokoje wedtug potrzeb. Rozpocznij czyszczenie,
naciskajac  przycisk Start/Stop, a robot doktadnie
odkurzy/zetrze obszary jeden po drugim wzdtuz Sciany
i zaplanuje Sciezke czyszczenia w krzywych/ksztattach. Po
zakonczeniu czyszczenia robot automatycznie powrdci
do bazy fadujacej. Uwaga: Nie nalezy poruszac robotem
swobodnie i czesto podczas czyszczenia. Po przeniesieniu
robota nalezy umiesci¢ go w pierwotnym miejscu.

CZYSZCZENIE STREF

Uzyj aplikacji mobilnej, aby ustawic rozmiar i lokalizacje
obszaru, ktéry chcesz wyczysci¢. Mozna ustawic
maksymalnie 5 obszaréw. Robot bedzie sprzatat

w ustawionych obszarach.
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SPRZATANIE POMIESZCZEN

Uzyj aplikacji mobilnej, aby wybra¢ pomieszczenia, ktére
chcesz wyczyscic.

TRYB SPRZATANIA

1. Tylko odkurzanie

2. Tylko mop

3. Odkurzanie, a nastepnie mopowanie

4. Odkurzanie i mopowanie w tym samym czasie
Dostosuj ustawienia trybu czyszczenia w aplikagji
mobilnej. Program odkurzania, a nastepnie mopowania
jest odpowiedni do bardzo zabrudzonych powierzchni.

USTAWIANIE MOCY SSANIA

1. Niska - do szybkiego czyszczenia lekko zabrudzonych
podtdg

2. Srednia - do codziennego czyszczenia

3. Wysoka - do bardziej zabrudzonych podtég

4. Maksymalna - maksymalna sita ssania

Wybierz poziom w aplikacji w zaleznosci od zabrudzenia

podtogi i wymaganej mocy ssania.

USTAWIENIA DAWKOWANIA WODY

W aplikacji mozna wybrac jeden z 3 trybéw dawkowania

wody.

1. Niski

2. Sredni

3. Wysoki

Uwaga: Jesli robotowi zabraknie wody podczas

czyszczenia, aby zwilzy¢ tkanine, powrdci do stacji, aby

wykonac konserwacje, uzupetni¢ czysta wode i powrécic

do czyszczenia.

Uwaga: Mozna réwniez  wybra¢  pomiedzy

standardowym i gtebokim czyszczeniem w aplikagji

w sekcji wyboru mocy ssania i zwilzania tkanin. W

przypadku czyszczeniadogtebnegorobot pokonuje trase

dokfadniej i cze$ciowo powraca do juz wyczyszczonych

obszaréw, aby zapewni¢ dokfadniejsze rezultaty.

DOZOWANIE DETERGENTU
W aplikacji w ustawieniach stacji mozna wiaczy¢/
wytaczy¢ automatyczne dozowanie detergentu.

CZESTOTLIWOSC ZBIERANIA ZANIECZYSZCZEN
PRZEZ ROBOT DO STACJI

W  aplikacji ~ wybierz  czestotliwos¢  zbierania
zanieczyszczen. Mozna wybra¢ po kazdym 1, 3 lub 5
czyszczeniu lub wytaczy¢ automatyczne odkurzanie.
Uwaga: Jesli automatyczne odkurzanie jest wylaczone,
nalezy wprowadzic¢ instrukcje w aplikacji lub nacisnac¢
i przytrzymac przycisk Start/Stop na stacji dokujacej, aby
odkurzy¢ natychmiast - po zakoriczeniu czyszczenia lub
napetnieniu pojemnika na kurz.

concept

KONFIGURACJA CZYSZCZENIA DYWANOW

W aplikacji mozna wybrac jeden z 3 trybdéw:

1. Tryb unikania: Ominie go i bedzie kontynuowat
sprzatanie.

2. Tryb adaptacyjny: robot wjedzie na dywan, zwigkszy
site ssania i ustawi tkanine mopujaca w pozycji,
w ktérej nie zmoczy dywanu.

3. Tryb ignorowania: W tym trybie robot zignoruje
dywan. Wyczysci je w trybie, w ktorym jest aktualnie
ustawiony.

Uwaga: W trybie adaptacyjnym, aby wyczyscic

dywan, nalezy zatozy¢ tkanine mopujaca!

CZYSZCZENIE

« Zgodnie z wybranym trybem czyszczenia dywanéw,
dopasuj odpowiednia tkanine do wycierania.

« Mopowanie nalezy zawsze rozpoczynac bezposrednio
ze staqji.

o Przed rozpoczeciem wycierania robot napetni
zbiornik wody i namoczy tkanine czyszczaca.

« Pozakonczeniu mopowania myje tkaniny, a nastepnie
je suszy.

Uwaga: W aplikacji mozliwe jest reczne rozpoczecie
praniatkaniny, suszenia tkaniny goragcym powietrzem lub
oproézniania pojemnika na kurz w dowolnym momencie.
Robot musi by¢ umieszczony w stacji dokujacej podczas
wydawania tych instrukgji.

Uwaga: W aplikacji mozna wybrac czas suszenia tkaniny
wynoszacy 4 lub 6 godzin.

SUSZENIE TKANIN CZYSZCZACYCH
W aplikacji mozna uruchomi¢ natychmiastowe pranie
i suszenie tkanin, zasysajac brud do worka na kurz.

CZYSZCZENIE ROBOTA ZA POMOCA APLIKACJI

Za pomocg aplikacji mozna rozpocza¢ natychmiastowe
pranie i suszenie tkaniny, zasysanie brudu do worka na
kurz.

ROZPOZNAWANIE MALYCH PRZEDMIOTOW

Robot uzywa laserado namierzania matych przedmiotéw
na podtodze (o wysokosci 3-7 cm) i unikania ich. Nie
bedzie unikat zbyt matych obiektéw.

CZYSZCZENIE NA INNYM PIETRZE

W przypadku koniecznosci wyczyszczenia innego pietra
(a nie masz innego robota i stacji), najlepiej zabra¢ ze
sobg robota i stacje dokujaca i zawsze umieszczac je w
tym samym miejscu. Jesli nosisz ze sobg tylko robota,
musisz dostosowac tryb czyszczenia (wybierz tylko tryb
odkurzania lub dostosuj zwilzanie tkanin, aby robot
dokoniczyt czyszczenie bez koniecznosci pobierania
wody.

OBSZAR ZAKAZANY

Uzyj aplikacji mobilnej, aby ustawi¢ jeden lub wiecej

obszaréw o ograniczonym dostepie. Robot nie bedzie

sprzatat w tych zabronionych obszarach i bedzie sprzatat

w pozostatych.

Uwaga: Robot moze dostac sie do obszaru objetego

ograniczeniami z powodu btedu pozycjonowania, btedu

czujnika lub zinnych powodéw.

« Stale ograniczona strefa moze zosta¢ uniewazniona
z powodu duzej zmiany potozenia podstawy fadujacej
i mebli. Dlatego podczas czyszczenia nalezy starac sie
nie poruszac robotem ani nie przeszkadza¢ mu w inny
sposob.

« Obszar trwale zablokowany zostanie usuniety po
odswiezeniu mapy.

PLANOWANIE CZYSZCZENIA

State czasy czyszczenia mozna ustawic za pomoca aplikacji

mobilnej. Robot automatycznie rozpocznie sprzatanie

w ustawionym czasie i powrdci do stacji dokujacej po jego

zakonczeniu.

RESET WIFI

Nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania, jesli telefon

komoérkowy nie moze potaczy¢ sie z urzadzeniem

z powodu konfiguracji routera i zmiany hasta lub z innych

powoddw.

TRYB NIE PRZESZKADZAC

Ustawienie w aplikacji. W ustawionym okresie czasu trybu
Nie przeszkadzac nie bedzie zasysania do worka na kurz, a
komunikaty gtosowe zostana wytaczone.

USTAWIENIA JEZYKA | GLOSNOSCI

Sterowanie w aplikacji. Wybierz, w jakim jezyku i jak
gto$no ma méwic robot.

ZARZADZANIE AKCESORIAMI

Informacje w aplikacji o zywotnosci filtra HEPA, szczotek
i tkanin czyszczacych oraz zalecenia dotyczace ich
wymiany.

KORZYSTANIE Z ROBOTA BEZ APLIKACJI

Jesli nie mozesz sterowac robotem za pomoca aplikacji
mobilnej, mozesz go uzywac¢ bez aplikacji, ale w bardzo
ograniczony sposéb. Bez aplikacji nie mozna korzystac
z funkgji specjalnych, zaplanowanego czyszczenia, trybu
nie przeszkadza¢, zmiany trybu czyszczenia, czyszczenia
robota itp.

DOMYSLNE USTAWIENIA ROBOTA:

« Tryb czyszczenia: Odkurzanie i mopowanie
jednoczesnie.

» Moc ssania: Standardowa

« Kontrola iloci wody: Srednia

« Wzndéw czyszczenie po przerwaniu: wt.




«  Wykrywanie matych obiektéw: wt.
« AUTO BOOST: wiaczony

KONSERWACJA BIEZACA

Aby utrzymad najlepsza wydajnos¢ robota, zaleca sie

wykonywanie  czynnosci

Z ponizsza tabela.

konserwacyjnych  zgodnie

Czesé Interwat ay- Inter.wal
szczenia wymiany
Koto centralne w razie potrzeby /
Pojemnik na kurz | w razie potrzeby /
Szczotka co 2 tygodnie €06-12
obrotowa miesiecy
Szczotka boczna o miesigc c03-6
miesiecy
Zmywalny filtr co 2 tygodnie €06-12
HEPA i filtr miesiecy
przeciwpytowy
Tekstylia w razie potrzeby c03-6
czyszczaca miesiecy
Czujnik potozenia €o miesigc /
stacji
Czujniki €0 miesigc /
zapobiegajace
upadkowi
Czujnik TOF €o miesigc /
Czujnik €o miesigc /
ultradzwigkowy
(czujnik wykry-
wania dywanoéw)
Kota jezdne €O miesigc /
Styki tadowania €o miesigc /
(robot)
Styki tadowania €O miesigc /
(stacja)
Zbiornik wody w razie /
czystej/brudnej potrzeby
Worek na kurz / w razie
potrzeby/co
1-2 miesigce

Szczotka gtéwna

1. Odwré¢ urzadzenie i naciénij zatrzaski na pokrywie

szczotki gtdwnej, aby ja zdjac.

concept

2. Wyjmij szczotke gtéwna.

3. Wymien szczotke.

4. Zatéz z powrotem pokrywe szczotki.

Uwaga: Aby usunac¢ wtosy zaplatane w szczotke obrotowa,
uzyj dotaczonej szczotki do czyszczenia. Optucz szczotke
woda w zaleznosci od stopnia zabrudzenia, pozostaw do
wyschniecia i wtéz z powrotem. W zaleznosci od stopnia
zuzycia szczotka moze wymagac wymiany na nowa.

SZCZOTKA BOCZNA

1. Delikatnie $cisnij szczotke boczna i wyjmij ja do géry.

2. Po  wyczyszczeniu umie$¢ ja z powrotem
w pierwotnym potozeniu w odwrotnej kolejnosci.

Uwaga: Do usuwania wtoséw zaplatanych w szczotke

boczng nalezy uzywac dofaczonej szczoteczki do

czyszczenia. Optucz szczotke wody w zaleznosci od

stopnia zabrudzenia, pozostaw do wyschniecia i w6z

z powrotem. W zaleznosci od stopnia zuzycia szczotka

moze wymagac wymiany na nowa.

Koto centralne

1. Do demontazu kota centralnego uzyj matego
srubokreta lub innego narzedzia.

Uwaga: Nie mozna wyja¢ wspornika kota centralnego.

2. Optucz kétko woda, aby usuna¢ wiosy i inne
zanieczyszczenia, a nastepnie wysusz.

3. Zat6z kotko i wcisnij je na miejsce.

4. Wytrzyj koétka sucha, miekka szmatka.

POJEMNIK NA KURZ

1. Zdejmij gorna pokrywe magnetyczng robota i wyjmij
pojemnik na kurz.

2. Otwérz pojemnik na kurz i wysyp z niego
zanieczyszczenia.

3. Podnie$ pokrywe filtra przeciwpytowego z jednej
strony i wyjmij filtr przeciwpytowy.

concept

4. Mozna przeptukaé pojemnik i filtr czysta woda (bez
detergentéw, aby nie uszkodzi¢ filtra) i wyla¢ brudna
wode.

5. Pozostaw pojemnik i filtr do wyschniecia, a nastepnie
zatéz je ponownie.

Uwaga: Zanieczyszczenia sg zasysane do worka na kurz
w stacji, wiec wystarczy od czasu do czasu sprawdzic,
czy w pojemniku nie utknety wieksze ktaczki i wyczyscic
pojemnik.
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POJEMNIK NA BRUDNA WODE

1. Nacisnij przycisk zwalniajacy z tytu robota i wyjmij
pojemnik na brudna wode.

2. Nacisnij kciukami obie strony belki ssacej i delikatnie
pociagnij do przodu, aby ja wyjac.
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3. Otworz gérng pokrywe pojemnika na brudna wode i
przetrzyj go miekka sciereczka lub optucz pod woda, w
zaleznosci od stopnia zabrudzenia. W ten sam sposéb
wyczys¢ belke ssaca.

SCIERECZKI DO CZYSZCZENIA

1. Nacisnij przyciski zwalniajace po obu stronach dolnego
uchwytu mopa robota, otwérz go, a nastepnie zdejmij
uchwyt.

2. Sciénij uchwyt mopa i wyjmij tkanine.

3. Wyptucz mop woda w zaleznosci od stopnia

zabrudzenia. Wysusz go, a nastepnie wtéz z powrotem.
4. W zaleznosci od stopnia zuzycia mop moze wymagac
wymiany na nowy.
Uwaga: Mimo Ze tkanina jest prana i suszona w stacji
po kazdym czyszczeniu, przed czyszczeniem nalezy
sprawdzi¢ jej stan. Zanieczyszczona tkanina moze
wptywac na jakos¢ mopowania.
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Czujniki

Czujniki nalezy czysci¢ miekka, sucha $ciereczka

w nastepujacy sposob:

1. Podczas czyszczenia robot powinien by¢ wytaczony.
Wyczys¢ wszystkie czujniki, patrz opis produktu.

2. Odtacz stacje dokujacg od zasilania i przetrzyj styki
fadowania na stacji dokujacej suchg, miekka Sciereczka.

STACJA SAMOCZYSZCZACA

« Odkurzacz automatyczny musi znajdowac sie poza
stacja dokujaca!

«  Wykonaj te czynnos¢, aby utrzymac stacje dokujaca w
dobrym stanie.

« Uruchom proces samooczyszczania stacji, naciskajac
i przytrzymujac przycisk fadowania - woda zostanie
wpompowana ha dno, a po nacisnieciu dowolnego
przycisku na stacji zostanie spuszczona do zbiornika
brudnej wody.

« Z funkcji samooczyszczania stacji nalezy skorzystac
rowniez w przypadku, gdy po wypraniu tkaniny
czyszczacej w dolnej czesci stacji pozostata woda (nie
zostata ona w catosci spuszczona).

Uwaga: Dolng czesc stacji mozna wyczyscic szczoteczka,

a nastepnie wytrzec sucha szmatka.

CZYSZCZENIE POJEMNIKA NA WODE

« Regularnie sprawdzaj pojemnik na wode, aby unikna¢
plesni!

« Wymieniaj wode w pojemniku w zaleznosci od
czestotliwosci uzywania robota.

1. Wyjmij pojemnik, otwdrz pokrywe i wylej brudna
wode.

2. Wlej czysta wode i zamknij pokrywe.




3. Docisnij pokrywe i potrzasnij pojemnikiem.
W przypadku wiekszych zabrudzen przeptukac
zbiornik.

4. Wylej wode i pozostaw pojemnik z otwarta pokrywa
do wyschniecia.

5. Ponownie zatozy¢ pojemnik.
WYMIANA WORKA NA PYL

Regularnie wymieniaj worek na pyt.

1. Otworz pokrywe pojemnika na kurz, do ktérego
wiozony jest worek na kurz.

2. Wsun petny worek do géry i zamknij go, aby zapobiec
wydostawaniu sie zanieczyszczen. Wyrzu¢ zuzyty
worek.

3. Wyczys¢ brzeg pojemnika sucha szmatky i wioz
nowy worek na kurz. Upewnij sie, ze nowy worek jest
wiozony prawidtowo, aby zapobiec wydostawaniu sie
zanieczyszczen i uszkodzeniu stacji.

4. Zamknij pokrywe i lekko ja dociénij, aby upewnic sie,

Ze jest prawidtowo uszczelniona.
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CZYSZCZENIE FILTROW POJEMNIKA NA KURZ

W PODSTAWIE

Filtr kurzu:

1. Otwoérz pokrywe pojemnika na kurz i wyjmij filtr
kurzu.

2. Za pomoca szmatki lub jednorazowych
wilgotnych chusteczek wyczy$¢ powierzchnie filtra
przeciwpytowego

3. W zaleznoéci od poziomu zanieczyszczenia przeptucz
go woda, wysusz i wtéz z powrotem do dalszego

uzytku. Df

concept

HEPA filtr:

1. Otwdrz pokrywe pojemnika na kurzi wyjmij filtr HEPA.

2. Przeptucz filtr HEPA czysta woda i pozwdl mu
wyschna¢ na powietrzu przed ponownym uzyciem.
Moze to potrwac do jednego dnia.

3. W zaleznosci od stopnia zuzycia mozna go wymienic¢
na nowy filtr HEPA.

SRODEK CZYSZCZACY

1. Zdejmij pokrywe gniazda $rodka czyszczacego

2. Wyjmij ptyn czyszczacy do gory.

3. Wyrzu¢ zuzyty pojemnik na detergent.

4. Zdejmij nasadke z nowego pojemnika na detergent,
wtdz go do szczeliny i wcisnij do samego dotu.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Uzyj aplikacji  mobilnej, aby  zaktualizowac
oprogramowanie sprzetowe. Jesli wykryte zostanie nowe
oprogramowanie sprzetowe, nalezy je zaktualizowac
zgodnie z wy$wietlanym monitem. Podczas aktualizacji
oprogramowania sprzetowego poziom natadowania
baterii powinien wynosi¢ >50%, a urzadzenie musi by¢
umieszczone w stacji dokujacej.

concept

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Robot zgtasza btad

« Kontrolka Start/Stop miga na czerwono i stychac¢
gtosowy komunikat o btedzie.

« Postepuj zgodnie z komunikatem robota lub
przewodnikiem rozwigzywania probleméw aplikagji,
aby samodzielnie rozwiagzac problem.

Stacja dokujaca zgtasza btad

Kontrolka stacji dokujacej Swieci na czerwono
i stychac¢ gtosowy komunikat o btedzie.

Postepuj zgodnie z komunikatem stacji dokujacej lub
przewodnikiem rozwigzywania probleméw aplikacji,
aby samodzielnie rozwigzac problem.

Jedli nie jeste$ w stanie rozwiagza¢ problemu,
skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.

PROBLEMY Z DZIALANIEM

Opis usterki

Mozliwa przyczyna

Sposob rozwiazania problemu

Robot sie nie taduje

Robot nie ma kontaktu z konektorem
fadowania

Umies¢ robota przed stacjg dokujaca
i nacisnij przycisk fadowania

Robot nie wraca do

Stacja dokujaca jest ustawiona w

Sprawdz instrukcje obstugi w czesci

zablokowane

tadowania nieodpowiednim miejscu JInstalacja”
Robot utknat lub zaplatat sie w Usur wszystkie kable i przedmioty
przedmioty na podtodze, np. kable z podtogi
) . Usur wszystkie przedmioty blokujace
Robot utknat Boczne szczotki lub szczotki obrotowe s3 szczotki boczne lub obrotowe i uruchom

robota na ptaskiej powierzchni

Robot jest zablokowany przeszkodami na
podfodze

Usun przeszkody lub ustaw strefy
zakazane w aplikacji

Robot wraca do
fadowania lub

przerywa prace przed
zakonczeniem sprzatania

Robot ma roztadowana baterie

Pozwol robotowi wrdci¢ do stacji
dokujacej na dotadowanie

Robot nie sprzata zgodnie
zharmonogramem

Zaplanowane sprzatanie w aplikagji jest
wytaczone

Ponownie ustaw harmonogram
sprzatania w aplikacji

Robot sie zatrzymat

Lewe lub prawe kétko zostato
zablokowane

Lekko stuknij w ostone ochronna, aby
usunac przeszkody

Robot porusza sie do tytu

Ochronna ostona modutu nawigacyjnego
jest zablokowana

Natychmiast usun przeszkody

Przed robotem znajduja sie przeszkody

Po usunieciu przeszkdd lekko stuknij
w ptytke kolizyjna

Czujnik upadku jest zabrudzony kurzem

Oczy$¢ soczewke czujnika upadku
zkurzu
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Robot nie moze ptynnie
zakonczy¢ mapowania

Robot nie moze dostac sie do wszystkich
obszaréw w domu

Zbyt wysoki prég w niedostepnym
obszarze

Waskie przejscie do niedostepnego
obszaru

Zamkniete drzwi do niedostepnego
obszaru

Szczegéty znajdziesz w sekc;ji
,Przygotowanie domu” w instrukgji
obstugi

Aplikacja dziata wolno

Siec jest przecigzona

Zrestartuj router (zmniejsz liczbe
podtaczonych urzadzen)

Staby sygnat Wi-Fi w telefonie

Sprawdz ustawienia telefonu

Niewystarczajaca przepustowosc sieci

Zwieksz przepustowosc sieci

Stacja dokujaca zgtasza
odtaczenie robota

Potaczenie miedzy robotem a stacja
zostato przerwane

Przytrzymaj przyciski startu i powrotu na
stacji oraz na robocie, aby przejs¢ w tryb
parowania

Aplikacja pokazuje
komunikat o odtaczeniu
urzadzenia od sieci

Telefon nie jest poprawnie potaczony
zsiecig

Sprébuj ponownie potaczy¢ telefon z
siecig

Router nie dziata prawidtowo

Zrestartuj router

Robot nie jest wtaczony

Wiacz przetacznik zasilania robota

Konfiguracja sieci Wi-Fi w urzadzeniu
zostata usunieta

Dodaj urzadzenie ponownie w aplikacji

Zmiana hasta do sieci Wi-Fi lub zmiana
sieci

Po uruchomieniu systemu nacisnij i
przytrzymaj przycisk przez 8 sekund, aby
odblokowac sygnat Wi-Fi

Postepuj zgodnie z instrukcjami
w telefonie, aby ponownie dodac
urzadzenie

Aplikacja nie moze
zeskanowac kodu QR
robota

Niewyrazny lub uszkodzony kod QR na
urzadzeniu

Otworz aplikacje Concept HOME - Dodaj
urzadzenie

Nie mozna wyczyscic
mopa

Pusta zbiornik na czysta wode

Wyjmij zbiornik na czysta wode i
napetnij go

Petny zbiornik na brudng wode

Wyjmij zbiornik na brudng wode i
opréznij go

Robot podczas
pracy wypuszcza
zanieczyszczenia

Obcy przedmiot blokuje otwér
zbierajacy kurz

Usur przedmiot blokujacy otwér na kurz

tACZNOSC BEZPRZEWODOWA | KOMPATYBILNOSC

concept

« Spoétka Jindfich Valenta - CONCEPT nie moze w zaden sposéb ponosi¢ odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
przypadkowe szkody, posrednie lub nastepcze, jak réwniez za utrate danych czy tez straty spowodowane
wyciekiem danych w ramach komunikacji odbywajace;j sie za posrednictwem technologii bezprzewodowych.

« Nie mozna w 100% zapewni¢ pomyslnej komunikacji bezprzewodowej wszystkich urzadzen typu Smart oraz
sieci WiFi (routeréw). Ze wzgledu na réznorodnos¢ urzadzen obecnych na rynku, moga wystapi¢ przypadki, kiedy
charakter lub specyfikacja danego urzadzenia typu Smart czy tez sieci WiFi (routera) uniemozliwia tacznos¢,
ewentualnie tacznosc jest zaktécona. Na pomysine nawigzanie komunikacji bezprzewodowej za posrednictwem
sieci WiFi wptywa ponadto szereg innych czynnikdw, takich jak konfiguracja sprzetu i oprogramowania. Na facznos¢
pomiedzy odkurzaczem, a Twoja sieciag WiFi moga wptywac niekorzystnie takze sieci WiFi w otoczeniu, ktére moga
dziata¢ na tym samym kanale, a przez to zaktdcac tacznos¢ (np. na osiedlach, w domach wielorodzinnych itp.).
Opisane powyzej fakty nie stanowig powodu do reklamacji urzadzenia.

« Wiascicielem i operatorem aplikacji jest podmiot trzeci (dalej ,Podmiot”), bedacy podmiotem réznym od spétki
Jindfich Valenta - CONCEPT (dalej tylko ,Sprzedawca”). Sprzedawca nie udostepnia Podmiotowi zadnych danych
osobowych. Klient, dokonujac rejestracji w aplikacji, udostepnia swoje dane bezposrednio Podmiotowi, ktory staje
sie administratorem danych osobowych. Dziatanie aplikacji i zwigzana z tym ochrona danych osobowych kierujg
sie zasadami opracowanymi przez Podmiot.

Kompatybilnos¢:
System operacyjny urzadzenia typu Smart - Android 5.0 lub wyzszy
-1059.0 lub wyzszy

Sie¢ WiFi -24/5GHz

- zabezpieczenie WPA1 i WPA2 (zalecane WPA2)
UWAGA: Urzadzenie nie moze pracowa¢ w sieciach WiFi zabezpieczonych za pomoca protokotu IEEE 802.1X
(najczesciej firmowe sieci WiFi).

OBSLUGA ZA POMOCA APLIKACIJI

Aby umozliwi¢ obstuge urzadzenia za pomoca aplikacji, nalezy potaczy¢ go z Twoim telefonem oraz zezwoli¢ mu na
dostep do Twojej sieci WiFi.

Zalecana odlegtos¢ podczas ustawiania: do 4 metréw.

Przekonaj sie, ze odkurzacz automatyczny, router i Twoj telefon znajduja sie blisko siebie tak, aby mogto odby¢ sie
bezproblemowe sparowanie.

Co robic¢ w razie probleméw z parowaniem

« Sprawdz, czy hasto Twojej sieci WiFi jest wpisane poprawnie.

« Urzadzenie wspétpracuje tylko z sieciami WiFi 2,4 i 5 GHz.

« Router jest przecigzony wieloma innymi urzadzeniami (szczegdlnie na osiedlach albo w przypadku duzej
koncentracji pofaczonych urzadzen smart). Stabilna praca wymaga, aby sygnat WiFi docierat do miejsc
zamierzonego uzywania odkurzacza, a jednoczesnie byt wystarczajaco silny.

- zrestartuj odkurzacz, jak réwniez urzadzenie smart, a powtoérz procedure;
- jesli jest to mozliwe, sprébuj dokonac restartu takze samego routera WiFi;

« Jesli w Twoim urzadzeniu smart pracuje system Android 6.0 lub wyzszy, konieczne jest wiaczenie funkgji
wykrywania potozenia.

« Gdy tylko dokonasz sparowania odkurzacza z Twoim urzadzeniem smart, za posrednictwem aplikacji ,Concept
Home”", nie ruszaj wiecej stacji dokujacej oraz nie przemieszczaj jej. Odkurzacz korzysta ze stacji tadujacej jako
z punktu orientacyjnego na mapie.

« Przemieszczenie stacji dokujacej grozi utratg wygenerowanej mapy, tacznie z wyznaczonymi strefami sprzatania,
jak rowniez strefami zabronionymi! Odkurzacz utworzy nowa mape, ktérg nadpisze mape wczesniejsza.
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SERWIS

Bardziej kompleksowa konserwacje lub naprawy wymagajace ingerencji w wewnetrzne elementy produktu powinien
wykonywac wykwalifikowany specjalista lub serwis.

OCHRONA SRODOWISKA

« Preferujemy recykling materiatéw opakowaniowych oraz starych urzadzen elektrycznych.
« Karton od urzadzenia mozna odda¢ w punkcie zbiérki odpaddw sortowanych.
« Plastikowe worki z polietylenu (PE) nalezy odda¢ w punkcie zbiérki materiatéw do recyklingu.

Recykling urzadzenia po zakonczeniu uzytkowania:

Urzadzenie jest oznakowane zgodnie z dyrektywa europejska 2012/19/EU w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE). Symbol na produkcie lub jego opakowaniu oznacza,
ze takiego produktu nie wolno traktowac¢ jako odpadu komunalnego. Nalezy przekaza¢ go do
punktu zbiérki i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych. Zapewnienie prawidtowej
utylizacji produktu zapobiega negatywnemu oddziatywaniu na $rodowisko i zdrowie ludzi, jakie
mogtoby wynikac z niewtasciwej utylizacji produktu. Utylizacje nalezy wykonac zgodnie z przepisami

_— dotyczacymi postepowania z odpadami. W celu uzyskania szczegétowych informacji na temat
recyklingu produktu nalezy zwrécic sie do lokalnego urzedu, firmy zajmujacej sie utylizacja odpadéw
z gospodarstw domowych lub sklepu, w ktérym zakupiono produkt.

€ Produkt spetnia wszystkie stosowne wymagania podstawowe, naktadane na niego przez dyrektywy
C EU.

Tekst, wyglad i specyfikacja techniczna moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia, do czego zastrzegamy
sobie prawo.
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KOSZONETNYILVANITAS
Kdszonjiik, hogy megvésarolta ezt a Concept markaju késziiléket, és kivanjuk, hogy hasznalata sordn végig elégedett
legyen termékiinkkel.

Az elsé hasznalat el6tt figyelmesen tanulmanyozza &t az egész hasznalati Gtmutatdt, és érizze meg. Gondoskodjon
réla, hogy a terméket kezel6 valamennyi személy megismerje az Gtmutaté tartalmat.

Miiszaki adatok
Dokkol6allomas paraméterei 220-240V ~,50-60 Hz, 1 A
Az akkumulator fesziiltsége 14,4V DC
A robot toltési paraméterei 24VDC 1A
Zajszint 54 dB
Akkumulator 5100 mAh, Li-lon
M(ikodési id6 - standard porszivozasi és torlési izemmaod 100 min
A teljes feltoltés idGtartama <6h
Frekvenciatartomény 2412 - 2472 MHz
Az adé teljesitménye (max.) <20dBm

FONTOS
Az elektromos hal6zathoz valé csatlakoztatas el6tt szemrevételezéssel ellendrizze, hogy az egység nem sériilt,

és a szallitas soran sem karosodott.

FONTOS BIZTONSAGI FIGYELMEZTETESEK

+ Ne hasznalja a terméket az ebben az itmutatdban leirtaktdl eltéréen.

« Az els6 hasznalat el6tt tavolitson el a késziilékrél minden csomagolo- és
marketinganyagot.

Hasznalat el6tt tavolitson el a padlorél mindent, ami zavarhatja a hatékony
és problémamentes takaritast (Kabelek, papirok, ruhdk, asztalteritk és
fliggonyok foldet érnek, torékeny vazak).

Csak ehhez a modellhez valé eredeti tartozékokat és potalkatrészeket
hasznaljon.

Ha a robotporszivé altal tisztitando teriileten 1épcsék vannak, feltétlendil
be kell allitani egy tiltott zonat, vagy mas médon meg kell akadalyozni,
hogy a porszivo leessen a [épcsén.

Ne Uljon vagy Iépjen ra a porszivora vagy a dokkoldallomasra, illetve ne
helyezzen rajuk mas targyakat.

A késziléket csak hdztartasban, 0 °C és 40 °C kozti hémérsékleten
hasznalja.

Ne kezdje el a takaritast anélkiil, hogy a porzsak a dokkoléallomasban
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lenne, és a viztartaly be lenne helyezve.

« Hajat, ruhdjat, ujjait vagy mas testrészeit ne tegye a f6kefe kozelébe.
A fokefét és a porszivo szivo részét tartsa tisztan, tavolitsa el bel6le a hajat
és a port, mert ezek gyengithetik a szivasi tulajdonsagokat és a takaritas
min6ségét.

Ne szivjon folyadékokat, éghet6 cigarettat, szilankokat és éles targyakat,
gyufat és mds gyulékony anyagokat, nagyméret(i papirdarabokat,
mlanyag zacskdkat, szogeket, nyomtatokbol és fénymasoldkbdl
szarmazd tonert vagy mas olyan tdrgyakat, amelyek karosithatjak
a porszivot.

Porszivdzas kdzben ne hagyja, hogy a porszivd dtmenjen a szabadon
lévé kabeleken.

A késziilék karbantartasakor és tisztitasakor a kapcsolét allitsa kikapcsolt
allasba. A dokkoldallomas tisztitdsa el6tt el6szor valassza le azt
a haldzatrdl. Tisztitsa meg a robotot és a dokkoldéallomast szaraz vagy
enyhén nedves ruhaval. A toltéérintkezéket csak szaraz ruhaval torolje at!
ERTESITES: Egyes nagyon sotét szényegeket vagy sotét padlokat
a robot esetleg nem tud megfeleléen megtisztitani - a lézersugarat
a padlé elnyelheti, és a robot nem fog tudni behatolni a pontba.
Ha a helyiségben sotét butorok vagy falak vannak, akkor az
érzékel6sugarak visszaver6dése a lézeriitk6z6n megzavarhatja a robotot
- a robot visszapattan az akadalyrdl.

Ne hasznalja a késziiléket kiiltéren, erkélyen, teraszon.

A robot mukodtetésekor a sériilések elkeriilése érdekében tartsa tavol
a gyermekeket és a haziallatokat a forg6 keféktél.

Tartsa a robotot és a dokkoldallomast tavol a héforrasoktdl, példaul
radidtoroktol, sitéktSl stb. Védje ket a kozvetlen napfénytdl,
nedvességtdl. Tartsa 6ket hiivos, szaraz helyen.

A robot vagy a dokkol6dllomas mozgatasakor a készlilék teljes testét
fogja meg, és ne csak olyan részeket hasznaljon az athelyezéshez, mint
az Utkozd, a felsé boritds, a mozgd alkatrészek stb.

Az elsé tisztitas soran ajanlatos a robotot figyelemmel kisérni, hogy az
esetleges problémakat kezelni lehessen, és igy a jovében zokkenémentes
tisztitast lehessen biztositani.

« Amennyiben olyan teriiletet jel6lt ki, ahol a robot nem takarithat, allitson
be egy korlatozott zdnat a mobilalkalmazasban.

+ Ne tegye a készuléket olyan helyre, ahonnan konnyen leeshet (asztal,
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szék).

A készilék toltése el6tt gy6zédjon meg roéla, hogy megfeleléen
csatlakoztatva van a t6lt6allomas. A t6ltéshez csak a robothoz mellékelt
dokkoldallomast hasznalja.

Széls6séges homérsékleti viszonyok vagy nem megfelelé6 hasznalat
esetén az akkumulatorbdl folyadék szivaroghat. Ha a folyadék a béréhez
ér,azonnal mossa le folyé viz alatt. Ha a szemébe ker(il, azonnal 6bl6gesse
legalabb 10 percig folyd vizzel. Forduljon orvoshoz.

Ha a terméket meg kivanja semmisiteni, el6szor le kell valasztania az
akkumulatort a készlilékrél, és el kell vinnie egy kijel6lt helyre.

Ha a késziiléket szallitja, vagy hosszabb ideig nem haszndlja, engedje le
a vizet a robot tartalyabdl (nyomja meg a robot oldalan |évé leeresztd
gombot, és hagyja, hogy a viz kifolyjon). Az akkumulator élettartamanak
meghosszabbitdsa érdekében toltse fel teljesen a robotot, majd
kapcsolja ki a fékapcsolot. Ugyeljen arra, hogy legaldbb 3 havonta t6ltse
fel a robotot, hogy elkertilje az akkumulator kapacitdsanak csokkenését.
Huzza le a dokkoldallomast a halézatrdl, majd Uritse ki és szaritsa meg
a tartalyokat, oblitse ki és szaritsa meg a szlir6szivacsot. A szallitashoz
ajanlott az eredeti dobozt hasznalni.

Ellendrizze, hogy a csatlakoztatott fesziiltség megfelel-e a tipuscimkén
megadott értékeknek. Ne csatlakoztassa a készlléket elosztéhoz vagy
hosszabbitéhoz. Csak foldelt csatlakozoval rendelkez6é tapegységet
hasznaljon.

Amikor kihuzza a tolt6allomast a konnektorbdl, soha ne huzza ki a
tapkabelt, hanem fogja meg a dugét, és huzza le. Ne kezelje a dugét
vagy a késziiléket nedves kézzel.

Ne engedje, hogy a késziiléket jatékra hasznaljak.

A késziilék tisztitdsdhoz ne hasznaljon durva és kémiailag agressziv
anyagokat.

A késziilék csak haztartasi hasznalatra alkalmas, kereskedelmi hasznélatra
nem vald. A késziiléket moshatd padlok és szényegek tisztitasara
tervezték.

Se a tapkabelt, se a csatlakozdt, se a késziiléket ne meritse vizbe vagy
mas folyadékba.

Ne javitsa maga a készlléket. Forduljon szakszervizhez, és el6zze meg
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a szakszertitlenségbél eredd sériilést. A TERMEK LEIRASA

« Ezt a késziiléket csak 8 évnél id6sebb gyerekek hasznélhatjik, és olyan 1 Start/Stop gomb 15 Toltécsatlakozok
csokkent fizikai vagy mentalis képességl személyek, akik felligyelet alatt 2 e crnglels . ;g;gé‘;';gfierék
vannak, vagy ismertették veliik a késziilék biztonsagos hasznalati mddjat 4 Forgathaté lézerfedél 18 Sznyegérzékels
és tisztaban vannak az esetleges veszélyekkel. A karbantartast és tisztitast 5 Fels6 magneses fed 19 Mopping assembly
gyerekek nem végezhetik, ha nem idésebbek 8 évnél, és nincsenek 7 Tiztitskefe 21 oldalss rid
feliigyelet alatt. A 8 évnél fiatalabb gyerekeket tartsa tavol a késziiléktol 8  Visszatér6 korrekcits optika 22 Oldals6 kefe
és a vezetékektdl. Gyermekeknek tilos a készulékkel jatszani. %0 coennyezett viziandly 23 Anti-tip érzekelk

. . L. . J ¢ zennyezett viztorlé

- A 3 év alatti gyermekeket el kell zarni a robothoz és a dokkoldallomashoz 11 ON/OFF kapcsol

vald hozzéféréstdl, kivéve, ha dllando feliigyelet alatt allnak. 12 Wifi reset gomb
P . , P . . . ; et s 13 Wifi parosité gomb
« A nem megfelel§ haszndlatbdél eredé barmilyen kar vagy sériilés 14 Portartély

a felhasznalé felel6ssége.

« A tapkdbel sériilése esetén annak cseréjét bizza szakszervizre, hogy
elkeriilje veszélyes helyzetek kialakuldsat. Sérilt halézati kabellel
a késziiléket tilos hasznalni.

Ha nem tartja be a gyarto utasitasait, az esetleges javitasra nem
vonatkozik a jotallas.

Gondosan ellenérizze, hogy kicsomagolta-e az 6sszes tartozékot,
javasoljuk, hogy a jotallasi ido lejartaig 6rizze meg az eredeti
papirdobozt, a felhasznaloi kézikonyvet és a csomagoléanyagot.
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FUNKCIOK
Robot Dokkol6allomas
Vezérlési mod Vezérlési mod
Gombok Rovid Hosszu Gombok Rovid Hosszi
megnyomas megnyomas megnyomas megnyomas
A tisztitas inditasa/ Helyi t'SZtlta,S. Koszporszivé A Szenny,eZOdes A gygrrlm’ekzar
Start/Stop - . 1x1 m az aktualis porzsakba aktivalasa/
sziineteltetése/ C g gomb P s
gomb . poziciéra porszivézasa deaktivalasa
folytatasa . y
kozpontositva .
. Amikor a robot
; Amikor a robot .
Vissza Gvermek az alapon van: a bazison van:
Toltés a dokkolééllomasra/ yerm . ‘ A felmosérongy
P " aktivalasa/ s a felmosérongy s )
gomb Stop és visszatérés s Tisztito s . tisztitdsa Amikor
i R letiltasa lock tisztitasa Amikor )
a dokkoldéllomasra gomb j arobot nincs a
a robot nincs az bazison:
ON/OFF Wifi parositasi alapon: a mosétélca "
/ . - N A felmosotalca
gomb modba lépés tisztitasa s
tisztitasa
Wi Lépjen be a Wi-Fi o Belépés a
parositas / PR Koszporszivo i
pérositasi modba robot és a
gomb gomb + dokkolballoma
Tisztito / oxkoloattomes.
Wifi reset Wifi alaphelyzetbe kozotti parositési
/ et gomb. ;
gomb allitasa modba
Fények Vilagitoé elemek Jelentése Fények Vilagitoé elemek Jelentése
Fehér pulzalé fény Robot toltése Fehér pulzalé fény Mopltzallca
. tisztitasa
. Robot tisztitasa/
Folyamatos fehér isszatére
» fény visszateres Robot téltése/
atoltéshez Folyamatos fehér tisztitésa/
rosuitogoreny | Forotivss | | QD feny visszatérés a
Piros villogé fény mikodése dokkoléallomasra

Megjegyzés:

Ha a gyermekzar aktivalva van, a dokkol6allomason és

a roboton [évé gombok deaktivalédnak, és a robot csak

az alkalmazason keresztiil vezérelhetd. A gyermekzér

ki-/bekapcsoldsdhoz nyomja meg hosszan a robot téltés

gombjat.

« Ha vissza kell allitani a robotot a gyari bedllitasokra,
nyomja meg a toltés gombot, és kapcsolja be a Wifi
pérositds gombot 3 mésodpercig.

Piros villogd fény

Baézis hibas
muikodése/ Robot
eltavolitasa
tisztitas kozben

Megjegyzés:

+ A mosogatdtalca tisztitasa: A mosogatotalca tisztitdsanak
elinditdsahoz nyomja meg hosszan a tisztitdgombot
(amikor a robot nincs az alapon). A viz a bézis aljan belilrél
kezd el permetezni. Ha az alsé talca megtelt vizzel, akkor
a kefével tisztithatja meg. Amikor a tisztitds befejez6dott,
nyomja meg az éllomas barmelyik gombjat, hogy a piszkos
vizet a piszkos viztartalyba szivja.




BEALLITAS

1. Szerelje be az oldalsd kefét. Igazitsa ki és nyomja meg,
amig nem hallja a kattanast. Ekkor a kefe megfelelGen
be van szerelve.

2. Tavolitsa el a véddcsikokat és a védofoliat a Iokharito
elején és oldalan.
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3. Szerelje be a rampat a dokkoldtest megfeleld
fog. Ezutan helyezze a mosdtalcat a dokkoléallomas
belsejébe a megfeleld pozicidba, tigyelve arra, hogy
vizszintes legyen.
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4. Helyezze az alapot egy szilard és vizszintes feliiletre.
Gy6z6djon meg arrél, hogy az aljzat oldalan legalabb
5 c¢m, az aljzat el6tt pedig legaldbb 130 cm szabad
tér van. Csatlakoztassa a tapkabel egyik végét
a dokkoléédllomashoz (tapcsatlakozd), a masikat
pedig a hélézathoz. Gyéz6djon meg arrdl, hogy
a feldllitott bazis olyan helyen van, ahol a Wifi jel jol
lefedett.
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5. Toltse fel tiszta vizzel. A tiszta viz Ujratoltéséhez
vegye ki a bal oldali viztartalyt, emelje fel a tartaly
fedelét, és ontson vizet a tartdlyba (maximalis
kapacitasa 3 I). Csukja le a fedelet, és helyezze
vissza a tartdlyt a dokkoléallomésra. Megjegyzés:
Ne adjon tisztito, fert6tlenité vagy egyéb szereket
a tiszta viztartdlyba, hogy elkeriilje a vératlan
kérokat.

6. Tisztitoszer hozzadadasa. Helyezze be a tisztitészert
a tisztitdszerfedél alatti nyilasba. Amikor egy
kattanast hall, akkor a megfelel6 poziciéban van.

7. A robot feltdltéséhez vegye le a fels6 magneses
fedelet, és tartsa lenyomva a Start/Stop gombot.
Vérja meg, amig a robot jelzéfénye tartésan
kigyullad, majd helyezze vissza a felsé fedelet,
és helyezze a robotot a tolt6csatlakozokkal
a dokkol6éllomas belsejébe.
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CSATLAKOZAS WIFI HALOZATHOZ

1. Toltse le az alkalmazast - Szkennelje be az alabbi
QR-kddot vagy a porszivé testén, a fels6 fedél alatt
taldlhaté QR-kédot, vagy keresse meg a Concept
HOME alkalmazast a Google Play vagy az App Store
aruhdzban.

2. Ha mar rendelkezik a Concept Home alkalmazassal,
nyissa meg, jelentkezzen be, és kdvesse a parositasi
utasitasokat.

3. Tavolitsa el a felsé magneses fedelet, és kapcsolja be
arobotot.
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4. Nyomja meg és tartsa lenyomva a Wifi parositas
gombot, amig meg nem hallja a hangjelzést a robot
pérositasahoz.

5. Ezutan nyomja meg a + vagy az ,eszkdz hozzdaddsa”
gombot az alkalmazasban.

6. Megjelenik a késziilékek listaja, valasszon a listabol.

7. Toltse ki a Wifi halozatat és jelszavat, vagy az
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Abra. 1 Abra. 2

On/off + charging

Abra. 11 Abra. 12

HAZTARTASI ELOKESZITES

1. Rendezze el a butorokat, kiilonosen az asztalokat és
a székeket, miel6tt elkezdené a takaritast. Takaritsa
el a felesleges targyakat a padlérdl, hogy ideélis
feltételeket teremtsen a tér feltérképezéséhez és az
azt kovetd takaritdshoz.

automatikusan kitoltédik.

8. Folytassa az alkalmazas utasitasai szerint.

9. Menjen a Wifi bedllitdésokhoz a mobileszkdzén, és
csatlakozzon a Wifi Robot-xxxx-hez, térjen vissza
a Concept HOME alkalmazéshoz, és varja meg
a parositast. Ha a pérositas megtortént, elkezdheti
akésziilék vezérlésétamobilalkalmazas segitségével.

Abra. 4

Abra. 8 Abra. 10

Abra. 13 Abra. 14

2. Az optimalis térfeltérképezés érdekében keriilje el
a robot Utjdban vald allast. Nyissa ki az dsszes ajtot,
hogy feltérképezhesse az 6sszes kivant helyiséget.

3. Ha a robot olyan teriileteken takarit, mint példaul
a lépcsé alja vagy a lépcsék széle, helyezzen oda
el6zetesen akadalyokat, hogy biztositsa az emberek
biztonsagat és elkeriilje a robot sériilését.




HASZNALAT

ELSO TISZTITAS

Inditsa el a robotot az alkalmazas vagy a Start/Stop
gomb segitségével. Amikor a feltérképezés/elsé takaritas
befejez6dott, az alkalmazésban megjelenik egy térkép
a helyiségek automatikus felosztasaval. A szobakat
szabadon szerkesztheti az alkalmazasban.

FELTOLTES

Automatikus iizemmdd: Munka utdn a gép
automatikusan visszatér a dokkoloallomasra, ahol
a bedllitdisoknak megfeleléen a télcardl is felszivja
a szennyez6déseket és megtisztitja a felmososzoveteket.
Ha az akkumulator lemeriil takaritas kozben, a robot
a tolt6allomasra hajt, majd onnan folytatja a takaritast,
ahol abbahagyta.

Megjegyzés: A  robot/allomés/alkalmazas  toltés
gombjanak megnyomdsa utdn a robot visszatér
a toltééllomasra, hogy feltdltse. Ajanlott a robotot
a rendszeres tisztitasok kozott az allomason hagyni, ahol
az akkumulator téltve marad.

Megjegyzés: Ha hosszabb ideig nem hasznlja a robotot,
toltse fel teljesen a robotot, majd kapcsolja ki. Legalabb
3 havonta toltse fel a robotot, hogy elkerilje az
akkumuldtor talzott lemertilés miatti karosodasat.
Megjegyzés: Ha a késziilék nem talalja meg

a dokkoldallomast, automatikusan visszatér eredeti
helyzetébe. Ebben az esetben helyezze vissza az
egységet kézzel a dokkoldallomasra.

TELJES AUTOMATIKUS TISZTITAS

A robot bekapcsolasa utdn feltérképezi a teriiletet,
térképet készit, és intelligens moédon teriiletekre osztja
azt. Mentse el a térképet az alkalmazasban, és sziikség
szerint szerkessze a helyiségeket. Inditsa el a takaritast
a Start/Stop gomb megnyomasdval, majd a robot
alaposan, egyenként porszivozza/torli a teriileteket a fal
mentén, és gorbékben/S-alakban megtervezi a takaritasi
utvonalat. A takaritds utdn a robot automatikusan
visszatér a toltébazisra. Megjegyzés: Tisztitas kdzben ne
mozgassa a robotot szabadon és gyakran. Mozgatas utan
helyezze a robotot az eredeti helyére.

ZONATISZTITAS

A mobilalkalmazas segitségével dllitsa be a tisztitani
kivant teriilet méretét és helyét. Maximum 5 teriiletet
allithat be. A robot a beéllitott teriileteken fog tisztitani.
SZOBATISZTITAS

Hasznélja a mobilalkalmazast a tisztitani kivant helyiségek
kivélasztasahoz.

concept

TISZTITASI MOD

1. Csak porszivézas

2. Csak felmosas

3. Porszivozas és felmosas

4. Egyszerre porszivézik és felmos

Allitsa be a tisztitasi mod bedllitasait

a mobilalkalmazasban.A porszivdzas, majd felmosas
program nagyon piszkos feliiletekhez alkalmas.

A SZIVOTELJESITMENY BEALLITASA

1. Alacsony - gyors tisztitdshoz, enyhén szennyezett
padlékhoz.

2. Kozepes - mindennapos tisztitdshoz

3. Magas - er6sebben szennyezett padldkhoz

4. Maximum - maximalis szivéer6é

Valassza ki a szintet az alkalmazasban a padlon

lévé szennyezédésnek megfeleléen és a sziikséges

szivoteljesitmény fliggvényében.

ViZADAGOLASI BEALLITASOK

Az alkalmazasban 3 vizadagoldsi mdd koziil vélaszthat

1. Alacsony

2. Kozepes

3. Magas

Megjegyzés: Ha a robotbdl kifogy a viz tisztitas kozben,

hogy megnedvesitse a szovetet, visszatér az allomasra,

hogy elvégezze a karbantartast, djratoltse a tiszta vizet,

és visszatérjen a tisztitas befejezéséhez.

Megjegyzés: Az alkalmazdsban a szivételjesitmény és
a szovetnedvesités kivalasztasa szakaszban valaszthat
a normdl és a mélytisztitds kozott is. Mélytisztitas
esetén a robot alaposabban bejdrja az utvonalat, és
részben visszatér a mar megtisztitott teriiletekre, hogy
pontosabb eredményt érjen el.

TISZTITOANYAG ADAGOLAS

Az alkalmazasban az allomas beéllitasainal
bekapcsolhatja/kikapcsolhatja az automatikus
tisztitoszer-adagolast.

A ROBOTBOL AZ ALLOMASRA PORSZIVOZOTT
SZENNYEZODESEK FELSZIVASANAK GYAKORISAGA.
Vélassza ki a szennyez6dés felszivasanak gyakorisagat
az alkalmazasban. Kivalaszthatja minden 1., 3. vagy
5. tisztitas utan, vagy kikapcsolhatja az automatikus
porszivézast.

Megjegyzés: Ha kikapcsolta az automatikus
szennyezddésfelszivast, akkor az alkalmazasban be
kell adnia egy utasitast, vagy a dokkoléallomas Start/
Stop gombjat lenyomva kell tartania, hogy azonnal
- a tisztitas befejezése vagy a porszivdcsésze feltoltése
utan porszivézzon.

concept

SZONYEGTISZTITAS BEALLITASA

Az alkalmazasban 3 tizemmad koziil valaszthat.

Mod:

1. Keriilje az izemmddot: A robot nem hajt a sz6nyegen.
Megkeriili azt, és folytatja a tisztitast.

2. Adaptiv mdd: a robot rahajt a szényegre, noveli a
szivderdt, ésolyan helyzetbe hozza afelmosészovetet,
hogy az ne nedvesitse be a sz6nyeget.

3. Figyelmen kiviil hagyd lizemmad: Ebben az
tizemmodban a robot figyelmen kivil hagyja
a szényeget. Abban az lizemmddban fogja tisztitani,
amelyben éppen bedllitva van.

Megjegyzés: Az adaptiv lizemmédhoz a szényeg
tisztitasahoz fel kell tennie a felmoso textiliat!

TISZTITAS

o A kivéalasztott sz6nyegtisztitasi bedllitdsi mddnak
megfeleléen szerelje fel a megfelelé felmosérongyot.

« A felmosast mindig kozvetlenil az allomasrél kell
kezdeni.

« A robot a felmosas megkezdése el6tt feltolti
a viztartalyt és bedztatja a tisztitotextiliat.

« Amikorafelmosas befejez6ddtt, kimossa a szoveteket,
majd megszaritja azokat.

Megjegyzés: Az alkalmazadsban barmikor lehet6ség
van a szovet mosdsanak, a szovet forré levegével
torténd széritasanak vagy a portartaly kitritésének kézi
inditasara. A robotot a dokkol6édllomésba kell helyezni,
amikor ezeket az utasitasokat adja.

Megjegyzés: Az alkalmazasban 4 vagy 6 6ras szaritasi
id6t vélaszthat a szovethez.

ATISZTITOSZONYEG SZARITASA
Az alkalmazéasban beéllithatja, hogy a tisztitészovetek
mennyi ideig szaradjanak az dllomdason: 4 vagy 6 6ra.

A ROBOT TISZTITASA AZ APPON KERESZTUL
Az alkalmazasban elindithatja a textilia azonnali mosasat
és szaritasat, a szennyez6dések porzsékba szivasat.

KIS TARGYAK FELISMERESE

Arobot egy lézer segitségével a padldn 1évé kis targyakat
(3-7 cm magasak) pontosan felismeri és kikerli 6ket.
A tul kicsi targyakat nem kerdili ki.

TAKARITAS EGY MASIK EMELETEN

Ha egy masik padlét kell takaritania (és nincs masik
robotja és allomadsa), idedlis esetben a robotot
a dokkolédllomassal egyitt viszi magdval, és mindig
ugyanoda helyezi.Ha csak a robotot viszi magaval, akkor
a takaritasi médot kell bedllitania (csak a porszivézasi
modot valassza ki, vagy allitsa be a szovet nedvesitését,
hogy a robot vizfelvétel nélkiil végezze el a takaritast.

TILOS TERULET

A mobilalkalmazés segitségével bedllithat egy vagy tobb

korlatozott teriletet. A robot ezeken a tiltott teriileteken

nem fog takaritani, a tobbin viszont igen.

Megjegyzés: A robot poziciondlasi hiba, érzékel6hiba

vagy egyéb okok miatt beléphet tiltott teriletre.

e A tartésan korldtozott zéna érvénytelenné vélhat
a toltéalap és a butorok helyzetének nagymértéki
valtozasa miatt. Ezért prébélija meg nem mozgatni
vagy mas mddon zavarni a robotot a tisztitas soran.

o A tartésan letiltott teriilet a térkép frissitése utan
torlédik.

ATISZTITAS MEGTERVEZESE

A mobilalkalmazas segitségével fix takaritasi idépontok
allithaték be. A robot a bedllitott idépontban
automatikusan megkezdi a takaritast, és a befejezés utan
visszatér a dokkoldéllomasra.

WIFI VISSZATOLTESE

Ha a router konfigurdcidjdnak és jelszavanak
megvaltozdsa miatt nem tud csatlakozni a késziilékhez
mobiltelefonjéval, ill egyéb okok miatt nyomja meg és
tartsa lenyomva a reset gombot.

NE ALLITSA VISSZA AZ UZEMMODOT

Allitsa be az alkalmazésban. A Ne zavarjon lizemméd
beallitott id6tartama alatt nem lesz szivas a porzsakhoz,
és a hangutasitasok kikapcsolédnak.

NYELVI ES HANGERO BEALLITASOK
Vezérlés az alkalmazasban. Vélassza ki, hogy milyen
nyelven és milyen hangerével beszéljen a robot.

TARTOZEKOK KEZELESE

Informaciok az alkalmazasban a HEPA-sz(ir6, a kefék és
a tisztitdszovetek élettartamarol és a cserére vonatkozo
ajanlasok.

A ROBOT HASZNALATA AZ ALKALMAZAS NELKUL

Ha nem tudja a robotot a mobilalkalmazas segitségével
vezérelni, akkor a robot az alkalmazas nélkal is
hasznalhaté, de nagyon korlatozott médon. Az alkalmazés
nélkil nem tudja haszndlni a specidlis funkciokat, az
Uitemezett tisztitast, a Ne zavarjon izemmddot, a tisztitasi
mod véltasat, a robot tisztitasat stb.

ALAPERTELMEZETT ROBOTBEALLITASOK:

« Takaritasi méd: Egyszerre porszivdzik és felmos
o Szivételjesitmény: Standard

« Vizmennyiség-szabdlyozés: Kozepes

« Takaritas folytatasa megszakitas utan: be

o Kis targyak érzékelése: be

« AUTO BOOST: be




FUTO KARBANTARTAS

A robot legjobb teljesitményének fenntartésa érdekében
ajanlott a karbantartdst az aldbbi tablazat szerint

elvégezni.
Alkatrész Tisztitasi Csereinter-
idokoz vallum
Kozépsé kerék sziikség szerint /
Porgyuijté tartaly sziikség szerint /
Forgokefe 2 hetente 6-12 havonta
Oldalsé kefe havonta 3-6 havonta
Moshaté HEPA 2 hetente 6-12 havonta
sz(ir6 és porsz(iré
Tisztité kendd sziikség szerint | 3-6 havonta
Allomashelyzet- havonta /
érzékeld
Leesésgatlo havonta /
érzékel6k
TOF-érzékel6 havonta /
Ultrahangos havonta /
érzékel6
(sz6nyegérzékeld
érzékeld)
Futo kerekek havonta /
Tolt6 érintkezék havonta /
(robot)
Tolt6 érintkezék havonta /
(allomas)
Tiszta/mosott sziikség szerint /
viztartaly
/ szlikség
Porzsék szerint/ 1-2
havonta
Fokefe

1. Forditsa meg a gépet, és a fokefe fedelén Iévé reteszek

megnyomasaval vegye le a fedelet.

2. Vegye ki a fokefét.
3. Cserélje ki a kefét.

4. Helyezze vissza a kefetakarot.

Megjegyzés:

Haszndlja a
a forgokefébe gabalyodott hajszélak eltavolitasahoz.

mellékelt

tisztitokefét

Oblitse ki a kefét vizzel a szennyez6dés mértékének
megfeleléen, hagyja megszaradni, majd tegye vissza. Az

concept

elhasznalodas mértékétdl fuggben eléfordulhat, hogy
a kefét uj kefére kell cserélni.

Oldalso kefe el

1. Ovatosan nyomja ssze az oldalsé kefét, és vegye ki
felfelé.

2. Tisztitas utan forditva helyezze vissza az eredeti
helyére. )

Megjegyzés: A mellékelt tisztitokefével tavolitsa el az
oldalkefébe gabalyodott szérszalakat. Oblitse ki a kefét
vizzel a szennyez6dés mértékének megfeleléen, hagyja
megszaradni, majd helyezze vissza. Az elhasznalodas
mértékétdl fliggden eléfordulhat, hogy a kefét Uj kefére
kell cserélni.

Ko6zépso kerék

1. A kozépsé kerék eltavolitésahoz haszndljon egy kis
csavarhlzot vagy mas szerszamot.

Megjegyzés: A kozépsé keréktartd nem tavolithato el.

2. Oblitse le a gorgét vizzel a sz6r és egyéb
szennyezédések eltavolitdsa érdekében, majd szaritsa
meg.

3. Helyezze vissza a keréktarcsat, és nyomja a helyére.

4. Torolje at a kerekeket szaraz, puha ruhaval.

Porgyiijté tartaly

1. Tavolitsa el a robot fels6 magneses fedelét, és vegye ki
a porgy(jté tartalyt.

2. Nyissa ki a portartalyt, és (ritse ki a szennyez6déseket.

3. Forditsa fel a porszlré fedelét az egyik oldalon, és
vegye ki a porszlir6t.

4. A tartélyt és a sz(ir6t tiszta vizzel (tisztitdszer nélkiil,
hogy ne sériiljon a sz(ir6) oblitse ki, és ontse ki
a szennyezett vizet.

5. Hagyja megszéradni a tartalyt és a sz(ir6t, majd
helyezze vissza.

6. Nadobku a filtr nechte vyschnout a vlozte zpét.

Megjegyzés: A szennyezédéseket az dllomds porzsakja

szivja be, ezért csak id6nként ellendrizze, hogy nem
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ragadt-e nagyobb szdsz a tartdlyban, és tisztitsa meg
atartalyt.
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Szennyezett viztartaly

1. Nyomja meg a robot hatuljan 1évé kioldégombot, és
vegye ki a szennyezett viztartalyt.

2. Nyomja meg mindkét hivelykujjaval a szennyfogd
mindkét oldalat, és dvatosan hiizza elére a szennyfogo
eltavolitasédhoz.

3. Nyissa ki a szennyezett viztartaly felsé fedelét, és a
szennyezédés mértékétdl fiiggben tordlje le puha
ruhdval vagy oblitse le viz alatt. Ugyanigy tisztitsa meg
a hulladék facsarét is.

Tisztitokendok

1. Nyomja meg a robot alsé felmosérongytartdjanak
mindkét oldalan Iévé kiolddgombokat, lenditse fel,
majd vegye ki a tart6t.

2. Nyomja Ossze a moptartét, és vegye ki a szovetet.

3. Oblitse ki a felmosdrongyot vizzel a szennyez6dés
mértékének megfeleléen. szaritsa meg, majd tegye
vissza.

4. Az elhasznalddas mértékétdl fiiggéen eléfordulhat,
hogy a felmosérongyot ki kell cserélni egy ujra.

Megjegyzés: Bar a szovetet minden tisztitas utan

kimossuk és megszéritjuk az dllomason, tisztitas

el6tt ellenérizze annak allapotdt. A piszkos szovet
befolyasolhatja a felmosas minéségét.

Erzékelok

Tisztitsa meg az érzékeléket puha, szdraz ruhdval az

alabbiak szerint:

1. Tartsa a robotot kikapcsolva a tisztitas alatt. Az 6sszes
érzékeld tisztitasat lasd a termékleirdsban.

2. Huzzakiadokkol6dllomasta halézatbol, és szaraz, puha
ruhdval torélje le a dokkol6dllomds toltéérintkezdit.

ONTISZTITO ALLOMAS

« Végezze el a dokkoldallomds jé allapotban tartasat.

+ Inditsa el az dllomas ontisztitasi folyamatat a toltés
gomb megnyomasaval és lenyomva tartasaval - az
dllomas aljdba viz keriil, és az dllomas barmelyik
gombjdnak megnyomasakor a szennyezett viz
tartalyba folyik.

« Hasznalja az allomas ontisztito funkcidjat abban az
esetben is, ha a tisztitdszovet mosasa utan az allomas
also részében maradt viz (nem folyt le az dsszes).

Megjegyzés: Az allomas also részét tisztitokefével

tisztithatja meg, majd szdraz ruhaval torolje at.

A VIZTARTALY TISZTITASA

+ Rendszeresen ellendrizze a viztartalyt a penészedés
elkertilése érdekében!

o A tartdlyban [év6 vizet a robot haszndlatanak
gyakorisagatdl fliggben cserélje ki.

1. Vegye ki a tartélyt, nyissa ki a fedelet, és ontse ki
a szennyezett vizet.

2. Ontson tiszta vizet, és zarja vissza a fedelet.

3. Nyomja le a fedelet, és razza fel a tartalyt. Nagyobb
szennyezddés esetén Oblitse ki a tartélyt.

4. Ontse ki a vizet, és hagyja a tartalyt nyitott fedéllel
szaradni.

5. Helyezze vissza a tartalyt.




A PORSZEGY CSEREJE

A porzsék rendszeres cseréje.

1. Nyissa ki a portartély fedelét, ahova a porzsak be van
helyezve.

2. Csusztassa felfelé a teli porzsékot, és zarja le, hogy
a szennyez6dés ne tudjon kiszokni. Dobja ki a hasznalt
porzsakot.

3. Tisztitsa meg a tartaly peremét egy szaraz ruhaval, és
helyezzen be egy uj porzsakot. Ugyeljen arra, hogy
az Uj porzsdk helyesen legyen behelyezve, hogy
a szennyez6dés ne tudjon kiszabadulni és ne kérositsa
az éllomast.

4. Zarja le a fedelet, és enyhén nyomja meg a fedelet,
hogy meggy6z6djon a megfeleld zartsagrol.

A PORTARTALY SZUROINEK TISZTITASA AZ

ALAPBAN

Porsz(iré:

1. Nyissa ki a portartély fedelét, és vegye ki a porsz(ir6t.

2. Egy ronggyal vagy eldobhat6 nedves torl6kendével
tisztitsa meg a porsz(iré feliiletét.

3. A szennyez6dés mértékétél fliggben oblitse le
vizzel, széritsa meg, majd tegye vissza a tovébbi

hasznélathoz. “
g
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HEPA-sz(iré:

1. Nyissa ki a portartaly fedelét, és vegye ki a HEPA-
sz(irét.

2. Oblitse ki a HEPA-sziir6t tiszta vizzel, és hagyja
megszéradni a levegdn, miel6tt Ujrafelhaszndlja. Ez
akar egy napot is igénybe vehet.

3. Azelhasznalodas mértékétdl figgéen Uj HEPA-sz(irGre

cserélhetd. -
\/ <3

TISZTITOSZER

1. Tavolitsa el a tisztitonyilas fedelét.

2. Tavolitsa el a tisztit6folyadékot felfelé.

3. Dobja ki a hasznélt mosészeres tartélyt.

4. Tavolitsa el az Uj mososzertartaly kupakjat, helyezze
be a nyilasba, és nyomja egészen az aljdig.

Firmware frissités

A firmware frissitéséhez hasznalja a mobilalkalmazast.
Ha Uj firmware-t észlel, frissitsen a felszolitdsnak
megfeleléen. A firmware frissitésekor az akkumulator
szintjének =50% osnak kell lennie, és a késziiléket
a dokkoldéallomasba kell helyezni.
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HIBAKEZELES
A robot hibat jelent

« A Start/Stop lampa pirosan villog, és hangos

hibaiizenet hallhaté.

« Kovesse a robot Uzenetét vagy az alkalmazds

altali kijavitasahoz.

FUTASI PROBLEMAK

A dokkoléallomas hibat jelent
« A dokkol6dllomas fénye pirosan vildgit és hangos

hibatizenet hallatszik.

+ Kovesse a dokkolédllomas Uzenetét vagy az

javitsa ki a problémat.

« Ha nem tudja kijavitani a problémat, forduljon az
lgyfélszolgdlathoz.

Hiba leirasa

Lehetséges ok

A probléma megoldasanak folyamata

A robot nem tolt6dik

A robot nincs érintkezésben
a toltécsatlakozdval

Helyezze a robotot a dokkoléallomas elé,
és nyomja meg a toltés gombot

Arobot nem tér vissza a
toltéallomasra

A dokkolééllomas nem megfelel helyre
van telepitve

Tekintse meg a felhasznaléi kézikonyv
JTelepités” részét

A robot elakadt

A robot elakadt vagy belegabalyodott
targyakba, példaul kabelekbe

Tavolitson el minden kabelt és targyat
a padlérol

Oldals¢ kefék vagy a forgdkefe elakadt

Tavolitson el minden targyat, amely
akadalyozza a kefék mozgasat, és inditsa
Ujra a robotot sik feliileten

A robotot akadalyok blokkoljak

Tavolitsa el az akadalyokat, vagy éllitson
be tiltott zonakat az alkalmazésban

Arobot visszatéra
toltéshez vagy leéll a
takaritas befejezése el6tt

A robot akkumulatora lemeriilt

Hagyja, hogy a robot visszatérjen
a toltéallomasra

Nem takarit az litemezett
id6 szerint

Az litemezett takaritas ki van kapcsolva
az alkalmazéasban

Allitsa be Gjra a takaritasi itemtervet az
alkalmazasban

A robot ledllt

A bal vagy jobb kerék megallt

Finoman (itdgesse meg az
Utkozéburkolatot az idegen targyak
eltavolitasdhoz

A robot hétrafelé mozog

A navigaciés modul védéburkolata
beszorult

Azonnal tavolitsa el az akadélyokat

A robot el6tt akadélyok vannak

Az akadalyok eltavolitasa utdn finoman
koppintson a robot titkdz6lapjara

A zuhanasérzékeld porral van boritva

Tisztitsa meg a zuhandsérzékeld
lencséjét
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A robot nem tudja
zokkenémentesen
befejezni a feltérképezést

Arobot nem tud minden teriiletet elérni
az otthonban

A megkdzelithetetlen teriilet kiiszobe
tdl magas

A megkozelithetetlen teriilethez keskeny
atjaré vezet

A megkozelithetetlen teriilet ajtaja zarva
van

Tovabbi részletek a felhasznal6i
kézikonyv ,Otthon el6készitése”
részében talalhatok

Az alkalmazaés lassan
reagal

A haldzat tulterhelt

Inditsa Ujra a routert (csokkentse
a csatlakozott eszk6zok szamat)

A mobilhdlézaton gyenge a vezeték
nélkiili jel

Ellendrizze a telefon beallitasait

A hélézati sdvszélesség nem elegendd

Novelje a haldzati sdvszélességet

A dokkoldallomas jelzi,
hogy a robot nincs
csatlakoztatva

A robot és a dokkol6 kozotti kapcsolat
megszakadt

Tartsa lenyomva a dokkol6 allomés
indito- és visszatéré gombjat, valamint
a robot féegységének gombjait

a pérositasi mod aktivaldsahoz

Az alkalmazés azt
jelzi, hogy az eszkoz
lecsatlakozott a halézatrol

A telefon nincs megfeleléen
csatlakoztatva a halézathoz

Prébdlja ujra csatlakoztatni a telefont

A router nem mUikodik megfeleléen

Inditsa Ujra a routert

A robotporszivé nincs bekapcsolva

Kapcsolja be a porszivé fékapcsoldjat

Az eszkoz Wi-Fi beallitasai torlédtek

Adja hozzd Ujra az eszkdzt az
alkalmazasban

A Wi-Fi jelsz6 vagy a hélézat
megvaltozott

A rendszerinditas utan tartsa lenyomv
aa gombot 8 masodpercig a Wi-Fi jel
felszabaditdsdhoz

Kovesse a telefon utasitasait az eszk6z
Ujra hozzédadésahoz

Az alkalmazas nem tudja
beolvasni a robot QR-
kédjat

Az eszkozon [évé QR-kdd elmosddott
vagy sériilt

Lépjen be a Concept HOME
alkalmazdasba — Eszkdz hozzaadasa

Nem lehet megtisztitani a
felmosot

A tiszta viztartaly tres

Vegye ki a tiszta viztartalyt, és toltse
fel Gjra

A szennyviztartdly tele van

Vegye ki és iritse ki a szennyviztartalyt

A robot szennyezédést
szivarogtat mlikodés
kozben

Idegen térgy blokkolja a portartély
nyildsat

Tavolitsa el az idegen targyat
a portartdly nyildsébdl

concept

VEZETEK NELKULI CSATLAKOZAS ES KOMPATIBILITAS

« A Jindfich Valenta - CONCEPT véllalat semmilyen médon nem felelés semmilyen véletlen, kdzvetett vagy
kovetkezményes kérért, adatvesztésért vagy barmilyen olyan veszteségért, amely a vezeték nélkiili technolégian
alapulé kommunikacié soran kiszivérgott informaciobdl ered.

o A sikeres vezeték nélkili kommunikacié nem garantalhaté 100%-ban minden Smart késziilék és Wifi halozat
(router) esetén. Tekintettel a piacon fellelheté készllékek valtozatossidgéra eléfordulhat, hogy az adott Smart
késziilék vagy Wifi halézat (router) jellege vagy specifikdcidja lehetetlenné teszi vagy valamilyen médon
zavarja a csatlakozast. A Wifi-halézaton keresztiili vezeték nélkiili kommunikacio sikerességét egy sor tényezg,
koztiik a hardver és a szoftver konfiguracidja befolyasolja. A robot és a Wifi-haldzat kozti kapcsolatot negativan
befolydsolhatjak a kornyezé Wifi-hdlézatok, amelyek esetleg ugyanarra a csatornara vannak behangolva, és ezzel
zavarjak a csatlakozast (pl. lakotelepen, lakdhazban stb.). Azilyen esetek nem adnak alapot a késziilékre vonatkozé
reklamécidra.

« Az alkalmazas tulajdonosa és lizemeltet6je egy harmadik fél (a tovabbiakban ,Harmadik”), aki nem azonos
a Jindfich Valenta - CONCEPT vallalattal (a tovabbiakban ,Eladd”). Az Eladé semmilyen személyes adatot nem ad
tovébb a Harmadik részére. Az alkalmazasba térténd regisztracié sordn a megrendel6 kozvetlenil a Harmadiknak
ad meg személyes adatokat, aki maga az adatkezel6. Az alkalmazésra és a személyes adatok ezzel kapcsolatos
védelmére a Harmadik szabalyai vonatkoznak.

Kompatibilitas:

Az okoskésziilék operéciés rendszere - Android 5.0 vagy magasabb
-10S 9.0 vagy magasabb

Wifi-halézat -2,4/5GHz

- WPA1 és WPA2 biztositas (WPA2 javasolt)
FIGYELMEZTETES: A késziilék nem iizemeltethetd IEEE 802.1X biztonsagi protokollal rendelkezé Wifi-halézaton
(rendszerint céges Wifi-halozat).

VEZERLES AZ ALKALMAZASSAL

Miel6tt az alkalmazassal vezérelni tudja a késziiléket, 6ssze kell kapcsolnia telefonjaval és lehetévé kell tennie, hogy
elérje a WiFi halézatot.

Javasolt tavolsag a bedllitasndl: 4 méteren belil.

Bizonyosodjon meg réla, hogy a robotporszivd, a router és a mobiltelefonja kdzel vannak egyméshoz, hogy gond nélkiil
pérositani lehessen.

Figyelmeztetés parositassal kapcsolatos problémak esetén

« Ellendrizze, hogy a megadott WiFi-jelsz6 helyes-e.

o Akésziilék csak a 2,4 és 5 GHz-es WiFi-halézatot tamogatja.

« Tul sok mas késziilék csatlakozik a routerhez (kiilondsen lakdtelepen vagy olyan helyen, ahol kis teriileten sok
okoskésziilék van hasznalatban). A stabil miikodéshez elengedhetetlen, hogy a Wifi jel elérjen a porszivézni szant
helyre, és elég erés legyen.

- inditsa Ujra a porszivét és az okoskésziiléket, majd ismételje meg a folyamatot;
- ha lehetséges, probalja magat a Wifi routert is Ujrainditani;

« Ha okoskésziiléke Android 6.0-t vagy magasabbat hasznal, be kell kapcsolni a helymeghatarozas funkciot.

« Miutdn a porszivét a ,Concept Home” alkalmazas segitségével pdrositja okoskésziilékével, ne mozgassa
a dokkoldallomast, és ne is helyezze &t. A porszivo a toltéallomast hasznélja tajékozddasi pontnak a térképen.

« A dokkoléallomas athelyezésével kockaztatja a kigenerdlt térkép, és ennek keretében a takaritdsra engedélyezett
és tiltott zondk elvesztését! A porszivo Uj térképet generdl, amely felillirja az eredetit.
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SZERVIZ

Nagyobb mértékd, vagy a termék bels6 részeire is vonatkozé karbantartdst vagy javitast szakembernek vagy
szakszerviznek kell elvégeznie.

A KORNYEZET VEDELME

« Lehetbleg gondoskodjon a csomagoléanyagok és a régi késziilék Gjrahasznositasarol.
o Akészilék dobozat a szelektiv gydjtébe dobhatja.
« Apolietilén (PE) mianyagzacskokat adja le Gjrahasznosithat6 anyagokat gydijté helyen.

A késziilék Gjrahasznositasa az élettartama végén:

Ez az elektromos roller az eurdpai Elektromos hulladékrol és elektromos berendezésekrdl (WEEE)
sz6l6 2012/19/EU irdnyelvnek megfeleléen van megjelélve. A terméken vagy a csomagolasan
talalhaté szimbdlum jelzi, hogy a termék nem tartozik a vegyes haztartdsi hulladék kozé. El kell vinni
olyan helyre, ahol az elektromos és elektronikus hulladékot gy(jtik Ujrahasznositas céljabdl. A termék
megfelel6 médon torténé megsemmisitésének biztositadsaval megakadalyozza a kornyezetet és
az emberi egészséget veszélyezteté negativ hatasokat, amelyeket a nem megfelelé hulladék-

I megsemmisités okozhatna. A megsemmisitést a hulladékgazdalkodasi elSirasoknak megfeleléen
kell végrehajtani. A termék Ujrahasznositasara vonatkozo részletesebb informaciokért forduljon az
illetékes helyi hivatalhoz, a haztartasi hulladék megsemmisitésével foglalkoz6 szolgéltatohoz, vagy
az Uzlethez, ahol a terméket vasarolta.

‘ E Ez a termék megfelel az 6sszes vonatkozo EU irdnyelv kévetelményeinek.

A szovegben, a kivitelben és a mUszaki jellemzékben elézetes figyelmeztetés nélkiil sor keriilhet valtoztatasokra,
minden modositasra vonatkozo jog fenntartva.

concept

PATEICIBA

Pateicamies par 3is “Concept” ierices iegadi. Ceram, ka blsiet apmierinati ar $o izstradajumu visu ta kalposanas laiku.
Pirms lieto3anas rapigi izlasiet 30 lietosanas instrukciju un uzglabajiet to drosa vieta, lai nepiecieSsamibas gadijuma
varétu parlasit. Nodrosiniet, lai ari citi cilvéki, kuri izmantos So ierici, pirms tas lietoSanas batu iepazinusies ar
noradijumiem.

Tehniskie dati
Bazes staciju parametri 220-240V ~,50-60 Hz, 1 A
Akumulatora spriegums 14,4V DC
Robota uzlades parametri 24VDC 1A
Trok3na limenis 54 dB
Baterijas 5100 mAh, Li-lon
Darbibas laiks - standarta putek|siknésanas un tirisanas rezims 100 min
Pilnas uzlades laiks <6h
Frekvencu diapazons 2412 - 2472 MHz
Raiditaja jauda (maks.) <20dBm

SVARIGA INFORMACLJA
Pirms pievienosanas elektrotiklam vizuali parbaudiet, vai iericei nav defektu un vai parvadasanas laika ta nav
tikusi sabojata.

SVARIGI DROSIBAS NORADIJUMI

- Lietojiet So ierici tikai ta, ka izklastits $aja lietosanas instrukcija.

« Pirms ierices pirmas izmantoSanas nonemiet visu iepakojumu un
reklamas materialus.

« Pirms ierices izmantoSanas paceliet no gridas visus priekSmetus, kas
varétu traucét efektivu un droSu uzkop3anu (kabeli, papiri, drébes,
galdauti un aizkari, kas pieskaras zemei, trauslas vazes).

« Izmantojiet tikai Sim modelim izstradatos originalos piederumus un
rezerves dalas.

- Ja teritorija, kuru uzkopj robotizétais puteklu stcejs, ir kapnes, ir svarigi
noteikt ierobezotu zonu vai citadi novérst puteklu sticéja nokrisanu pa
kapnem.

« Nesédiet un nestaigajiet uz puteklsuceja vai bazes stacijas, ka ari
nenovietojiet uz tiem citus priekSmetus.

« lerici drikst izmantot tikai majsaimnieciba, temperattra no 0 °Clidz 40 °C.

« Nesaciet tirisanu, ja bazes stacija nav ievietots puteklu maisin$ un adens
trauks.
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Nelieciet galvenas birstes tuvuma matus, apgérbu, pirkstus vai citas
kermena dalas. Nodrosiniet galvenas birstes un puteklsucéja suksanas
dalas tiribu, nonemiet matus un puteklus, kas var samazinat puteklsuceja
stksanas jaudu un uzkopsanas kvalitati.

Neizstciet skidrumus, degosas cigaretes, Skembas un asus priekSmetus,
Skiltavas un citus viegli uzliesmojosus materialus, lielus papira gabalus,
plastmasas maisinus, naglas, printeru un kopétaju toneru vai citus
priekSmetus, kas var sabojat puteklsuceju.

Nepielaujiet, ka suk3anas laika puteklsucejs parbrauc pari brivi
novietotiem vadiem.

« Veicot ierices apkopi un tiridanu, parslédziet stravas padeves slédzi

- —v

pozicija “izslegts”. Pirms dokstacijas tirisanas vispirms atvienojiet to no
elektrotikla. Notiriet robotu un dokstaciju ar sausu vai nedaudz mitru
dranu. Uzlades kontaktus noslaukiet tikai ar sausu dranu!

- TieSa saules gaisma var samazinat puteklstcéja infrasarkana starojuma

sensoru jutibu, tadel nepaklaujiet ierici tiesai saules staru iedarbibai.
PAZINOJUMS: Dazus |oti tum3us paklajus vai tumsas gridas robots var
nespét pienacigi iztirit - lazera staru var absorbét grida, un robots nevarés
iek|at Saja vieta. Ja telpa ir tumsas mebeles vai sienas, var tikt traucéts
sensoru staru atstaro3anas bamperi - robots atsitis bamperi no 3kérsla.
Nelietojiet ierici arpus telpam, uz balkoniem, terasém.

Lai izvairitos no traumam, stradajot ar robotu, turiet bérnus un
majdzivniekus talak no rotéjosajam birstem.

Robotu un dokstaciju turiet talak no karstuma avotiem, pieméram,
radiatoriem, cepeskrasnim utt. Sargajiet tos no tieSiem saules stariem un
mitruma. Glabajiet tos vésa, sausa vieta.

Parvietojot robotu vai dokstaciju, satveriet visu ierices korpusu un
parvietosanai neizmantojiet tikai tadas dalas ka buferi, aug3éjos vakus,
kustigas dalas u. c.!

Pirmas tirisanas laika irieteicams uzraudzit robotu, lai novérstu iespéjamas
problémas un nodrosinatu netraucétu tirisSanu nakotné.

- Ja esat noradijis zonu, kura robots nedrikst tirit, mobilaja lietotné iestatiet

ierobezotu zonu.

Nenovietojiet ierici vietas, no kuram ta viegli varétu nokrist zeme (galds,
kresli).

Pirms ierices uzlades parliecinieties, ka uzlades stacija ir pareizi pieslégta.
Uzladei izmantojiet tikai kopa ar robotu piegadato uzlades staciju.

concept

« Ekstremalos temperaturas apstaklos vai nepareizas lietosanas gadijuma

no akumulatora var noplust Skidrums. Ja Sis Skidrums noklust uz adas,
tas nekaveéjoties janomazga ar tekosu udeni. Saskares ar acim gadijuma
nekavéjoties skalojiet tas ar tekoSu tdeni vismaz 10 minutes. Vérsieties
péc mediciniskas palidzibas.

Ja vélaties atbrivoties no izstradajuma, vispirms atvienojiet akumulatoru
no ierices un nogadajiet to tam paredzéta vieta.

Ja ierici transportéjat vai ilgstosi to neizmantosiet, iztuksSojiet Gdeni no
robota tvertnes (nospiediet iztuk$oSanas pogu robota sanos un laujiet
udenim izplast). Pilniba uzladéjiet robotu un péc tam izslédziet galveno
slédzi, lai pagarinatu akumulatora darbibas laiku. Parliecinieties, ka robotu
uzladgjat vismaz reizi 3 ménesos, lai izvairitos no akumulatora jaudas
samazinasanas. Atvienojiet dokstaciju no elektrotikla un iztuksojiet un
nosusiniet tvertnes, izskalojiet un nosusiniet filtra stkli. Parvadasanai
ieteicams izmantot originalo kasti.

Parliecinieties, ka elektrotikla spriegums atbilst tam spriegumam, kas ir
minéts uz izstradajuma tehnisko pamatdatu plaksnites. Nepievienojiet
ierici kontaktrozetes sadalitajiem un pagarinatajiem. lzmantojiet tikai
baro$anas avotu ar iezemétu savienojumu.

Atvienojot uzlades staciju no stravas kontaktligzdas, nekad nevelciet
stravas vadu, bet gan satveriet kontaktdak3Su un atvienojiet to. Nenemiet
kontaktdaksu vai ierici rokas ar slapjam rokam.

Nelaujiet izmantot ierici ka rotallietu.

lerices tirisanai neizmantojiet abrazivas vai kimiski agresivas vielas.

lerice ir paredzéta tikai majsaimniecibas vajadzibam. Ta nav paredzéta
ekspluatacijai komercnolukos. lerice ir paredzéta mazgajamu gridu un
paklaju tirisanai.

Nepielaujiet elektribas vada, kontaktdaksas vai ierices noklusanu tdeni
vai cita Skidruma.

Ir aizliegts labot ierici patstavigi. Sazinieties ar pilnvaroto servisa apkalpes
centru unizvairieties no traumam, kas varétu rasties nepareizas lietosanas
del.

Bérni vecuma no 8 gadiem un vecaki, ka ari personas ar fiziskiem, manu
vai garigiem traucéjumiem vai ar nepietiekamu pieredzi un zinasanam
drikst izmantot 3o ierici, ja vini atrodas citu cilveku uzraudziba vai ari ir
instruéti par ierices izmanto$anu drosa veida, ka ari izprot iesp&jamo
bistamibu. Lietotaja veikto ierices tirisanu un apkopi nedrikst veikt bérni,
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kas jaunaki par 8 gadiem un neatrodas pieauguso uzraudziba. Bérni, kas
ir jaunaki par 8 gadiem, nedrikst atrasties ierices un tas vada tuvuma.
Nelaujiet bérniem rotalaties ar So ierici.

- Bérniem, kas jaunaki par 3 gadiem, nedrikst laut piek|at robotam un
dokstacijai, ja vien vini netiek pastavigi uzraudziti.

. Par jebkadiem bojajumiem vai traumam, kas radusas nepareizas
lietoSanas rezultata, atbild lietotajs.

« Ja stravas vads ir bojats, ta nomaina javeic servisa tehnikiem, lai novérstu
bistamu situaciju rasanos. Ir aizliegts izmantot ierici ar bojatu stravas
vadu.

Razotaja noradijumu neieverosanas del var tikt atteikts garantijas
remonts.

Rupigi parbaudiet, vai esatizpakojis visus komplekta esosos piederumus.
lesakam saglabat originalo papira kasti, lietotaja rokasgramatu un
iepakojuma materialu visu garantijas periodu.

concept

IERICES APRAKSTS

WONGOOCUREWN=

Start/Stop poga

Sanu lazers

Priek3éjais trieciena sensors
Rotéjosais lazera vaks
Augséjais magnétiskais vaks
Uzlades poga

Tirisanas birste

Atgriesanas korekcijas optika
Netira Gdens tvertne

Netira Gdens stcéjs
leslégsanas/izslégsanas slédzis
Wifi atiestatiSanas poga

Wifi savieno$anas poga
Putek]u tvertne

15 Uzlades savienotaji
16 Rotéjosa birste

17 Centralais ritenis

18 Paklaja sensors

19 Mopésanas bloks

20 Rotéjosas birstes vaks
21 Sanu stienis

22 Sanu birste

23 Pretslides sensori




Bazes stacija

WONGOOUEWN=

10 AtgrieSanas korekcijas spogulis
11 Baro$anas ports

concept

Tiritaja vaks

Netirumu vakuuma poga
Tiri3anas poga
Mazgasanas paplate
Rampins

Tira idens tvertne
Puteklu tvertnes vaks
Netira Gdens tvertne
Uzlades savienotaji

Dalu saraksts

1
2
3

= O 0N U N

Puteklu maiss

HEPA filtrs

Hibrida slaucisanas audums
paklaju tirisanai
Tiri8anas skidrums
Sanu birste

Barosanas vads
Mazgasanas tekne
lekrausanas rampa
Rotacijas birste
Slaucisanas audums
(tikai cietajam gridam)

concept

GALVENAS IETEIKSMES
Robota Dokstacija
Vadibas metode Vadibas metode
Pogas Isais Garais Pogas Isais Garais
nospiedums nospiedums nospiedums nospiedums
Sakt/pauzét/ - I:f)kala X1 m Netirumu Netirumu Be_rpu
Start/Stop poga L o tirisana, centréta i . blokésanas
atsakt tirisanu P, vakuumésanas vakuumésana A
pasreizéja pozicija .- aktivizésana/
poga puteklu maisa S
- deaktivizésana
Atgrie$anas
- uz dokstaciju/ Bernu_ pl%esanas Kad robots atrodas | Kad robots ir uz
Uzlades poga Stop un aktivizédana/ . T
L S uz pamatnes: bazes: Tirisana
atgriesanas deaktivizésana i
mopa tirisana Kad ar mopu Kad
dokstacija .

Tirisanas poga | robots neatrodas robots nav
ledarbinaanas/ / leslég3anas/ uz pamatnes: uz b?}ESI
izslégsanas poga izslégsanas poga mazgasanas Mazgasanas

paplates tiriSana | paplates tirisana
Wifi leiet Wifi
savieno3anas / savieno3anas Neti Robota un
poga rezima etirumu stacijas
; al vakuumesanas / savienosanas
Wifi resetésanas / Wifi resetétana ) _Vpoga + redima
poga tirianas poga . .
ievadisana
Apgaismojums Apgausmojlfma Nozime Apgaismojums Apgalsmousma Nozime
elementi elementi
Balta p_ulsejosa Robota uzlade Balta pulséjosa Mazgafanas
gaisma aisma paplates
. 9 tirisana
Pastaviga balta Robota tirisana/
B aisma atgriesanas uz Robota uzlade/
9 uzladi - Pastaviga balta attirisana/
Sarkana Robota T kst
mirdotana darbibas )
9 traucéjumi Bazes atteice/
Sarkana nonemsanas
mirgo3ana robots tirisanas
laika

Piezime:

« Kad ir aktivizéta bérnu blokésana, dokstacijas stacijas
un robota pogas bus deaktivizétas, un robotu varés
vadrt tikai ar lietotnes palidzibu. Lai atspé&jotu/aktivizétu
bérnu blokésanu, ilgi nospiediet uzlades pogu uz

robota.

« JanepiecieS8ams atjaunot robota ripnicas iestatijumus,
nospiediet uzlades pogu un uz 3 sekundém ieslédziet
Wifi savienosanas pogu.

Piezime:

+ Mazgasanas paplates tirisana: ilgi nospiediet tirisanas
pogu (kad robots nav uz pamatnes), lai saktu mazgasanas
paplates tirisanu. Udens sak smidzinat no pamatnes
iekSpuses apaksas. Kad apakséja paplate ir piepildita
ar tdeni, to var iztirit ar birsti. Kad tirisana ir pabeigta,
nospiediet jebkuru stacijas pogu, lai iesuktu netiro Gdeni
netira tdens tvertné.




UZSTADISANA

1.

Uzstadiet sanu birstes. Saskanojiet un nospiediet, lidz
atskan klikkis. Saja bridi birste ir pareizi uzstadita.

Nonemiet aizsargjoslas un aizsargplévi no bufera
priek3g&jas un sanu dalas.
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Uzstadiet uzbrauktuvi, nospiezot to atbilstosaja
vietd uz doka korpusa, dzirdésiet klikski. Péc tam
ievietojiet mazgasanas paliktni dokstacijas iekSpusé
atbilstosa pozicija, parliecinoties, ka tas ir [idzenuma.
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Novietojiet pamatni uz stingras un lidzenas virsmas.
Parliecinieties, ka pamatnes sanos ir vismaz 5
cm brivs laukums un vismaz 130 cm prieksa no
pamatnes. Savienojiet vienu barosanas kabela galu ar
dokstaciju (baro$anas ports) un otru ar elektrotiklu.
Parliecinieties, ka novietota baze atrodas vieta, kas ir
labi parklata ar Wifi signalu.

concept

Piepildiet ar tiru Gdeni. Lai uzpilditu tiru Gdeni,
nonemiet kreiso Gdens tvertni, paceliet tvertnes
vaku un ielejiet Gdeni tvertné (maksimala ietilpiba
ir 3 L). Aizveriet vaku un ievietojiet tvertni atpakal
dokstacija. Piezime: Lai izvairitos no neparedzétiem
bojajumiem, nepievienojiet tira Gdens tvertnei
nekadus tirisanas, dezinfekcijas vai citus lidzek|us.
Tirisanas lidzekla pievienosana. levietojiet tirisanas
lidzekli atveré zem tirisanas lidzekla vaka. Kad dzirdat
klikski, tas ir pareiza pozicija.
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Lai uzladétu robotu, nonemiet aug3éjo magnétisko
vacipu un nospiediet un turiet ieslégSanas/
izslegsanas pogu. Pagaidiet, lidz robota indikators
pastavigi iedegas, nomainiet augséjo vacinu un
jevietojiet robotu ar uzlades savienotajiem uz
iek$pusi dokstacijas stacija.

L
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SAVIENOJUMS AR WIFI TIKLU

1.

Lejupieladéjiet lietotni - skengjiet QR kodu zemak
vai uz putek|sicéja korpusa zem augséja vaka, vai
mekléjiet Concept HOME lietotni Google Play vai
App Store.

Ja jums jau ir Concept Home lietotne, atveriet to,
piesakieties un izpildiet savienosanas noradijumus.
Nonemiet augs$éjo magnétisko vacinu un ieslédziet
robotu.

Nospiediet un turiet nospiestu Wifi savienosanas
pogu, lidz dzirdat balss signalu, lai savienotu robotu.

concept

5. Péc tam nospiediet + vai “add device” (pievienot
ierici) lietotne.

6. Paradisies ieri¢u saraksts, izvélieties no ta.

7. Aizpildiet savu Wifi tiklu un paroli vai ari tie tiks
aizpilditi automatiski.

8. Turpiniet, ka noradits lietotné.

9. Dodieties uz Wifi iestatijumiem sava mobilaja iericé
un izveidojiet savienojumu ar Wifi Robot-xxxx,

atgriezieties lietotné Concept HOME un pagaidiet,
kamér notiks savienosana. Kad parosana ir pabeigta,
varat sakt ierices vadibu, izmantojot mobilo lietotni.

Att. 1 Att.2

Att.6

Att. 11

Power on

dra

—




MAJSAIMNIECIBAS SAGATAVOSANA

1. Pirms tiriSanas sakartojiet mébeles, ipasi galdus un
kréslus. Atbrivojiet liekos priekSmetus uz gridas, lai
raditu idedlus apstaklus telpas kartésanai un péc tam
sakopsanai.

2. lzvairieties no stavésanas robota cela, lai nodrosinatu
optimalu telpas kartésanu. Atveriet visas durvis, lai
kartétu visas vélamas telpas.

3. Ja robots veic tirisanu tadas vietas ka kapnu pakajé
vai kapnu malas, iepriek$ tur novietojiet barjeras,
lai nodrosinatu cilvéku drosibu un novérstu robota
bojajumus.

IZMANTOT

PIRMA TIRISANA

Palaidiet robotu, izmantojot lietotni vai starta/
apstadinasanas pogu. Kad kartéSana/pirma tirisana
ir pabeigta, lietotné paradisies karte ar automatiski
sadalitam telpam. Telpas var brivi redigét lietotné.

UZLABAT

Automatiskais rezims: Péc darba iekarta automatiski
atgriezisies dokstacija, kur ta ari izstks netirumus no
paplates un iztiris mopinga audumus atbilstosi jasu
iestatljumiem. Ja tirisanas laika baterija izladésies, robots
aizbrauks uz uzlades staciju un péc tam pabeigs tiriSanu
no vietas, kur beidzis.

Piezime: Péc tam, kad nospiedisiet uzlades pogu uz
robota/stacijas/aplikacijas, robots atgriezisies stacija, lai
uzladétos. ieteicams atstat robotu stacija starp regularam
tirisanam, kur akumulators tiek uzturéts uzladeéts.
Piezime: Ja robotu neizmantosiet ilgu laiku, pilniba
uzladéjiet robotu un péc tam to izslédziet. Uzladgjiet
robotu vismaz reizi 3 ménesos, lai novérstu akumulatora
bojajumus parmérigas izlades dé|.

Piezime: Ja robots neatrod dokstaciju, tas
automatiski  atgriezisies sakotnéja pozicija. Sada
gadijuma ievietojiet ierici atpakal dokstacija manuali.

PILNIGA AUTOMATISKA TIRISANA

Péc tam, kad robots ir ieslégts, tas karté iezimé teritoriju,
izveido karti un inteligenti sadala to zonas. Saglabajiet
karti lietotné un péc vajadzibas redigéjiet telpas. Saciet
tiridanu, nospiezot pogu Start/Stop, un robots péc tam
rapigi izsiks/noslauka zonas vienu péc otras gar sienu un
plano tirisanas celu Iknés/S-formas. Péc tirisanas robots
automatiski atgriezisies uzlades bazé.

Piezime: Tirisanas laika neparvietojiet robotu brivi un
biezi. Péc parvietosanas novietojiet robotu ta sakotnéja
vieta.

concept

ZONU TIRISANA

lzmantojiet mobilo lietotni, lai iestatitu tiramas zonas
lielumu un atrasanas vietu. Var iestatit ne vairak ka
5 zonas. Robots tirls jlsu iestatitajas zonas.

TELPU TIRISANA

Izmantojiet mobilo lietotni, lai atlasitu telpas, kuras
vélaties tirit.

TIRISANAS REZIMS

1. Tikai puteklu stcéjs

2. Tikai mopésana

3. Puteklsucéjs un péc tam slaucisana

4. Vakuuméjiet un mopéjiet vienlaicigi

Pielagojiet tirisanas rezima iestatijumus mobilaja
lietotné.Programma  “Putek|slicéjs un péc tam
mopésana” ir piemérota |oti netiram virsmam.
SUKSANAS JAUDAS IESTATISANA

1. Zema - atrai tiri3anai, viegli netiram gridam.

2. Vidéja - ikdienas tirisanai

3. Augsta - vairak netiram gridam

4. Maksimalais - maksimalais sik3sanas spéks

Izvélieties limeni atbilstosi gridas netirumiem un
nepieciesamo siksanas jaudu.

UDENS DOZESANAS IESTATIJUM

Lietotné izvélieties vienu no 3 Gdens dozéSanas rezimiem
1. Zems

2. Vidgjs

3. Augsts

Piezime: Ja tiriSanas laika robotam beigsies tdens, lai
samitrinatu audumu, tas atgriezisies stacija, lai veiktu
apkopi, uzpilditu tiru Gdeni un atgrieztos, lai pabeigtu
tiridanu.

Piezime: Lietojumprogramma sadala lesuk$anas jauda
un auduma samitrinasanas izvéle varat ari izvéléties
starp standarta un dzilo ftiridanu. Dzilas tirisanas
gadijuma robots pamatigak izbrauc marsrutu un dalgji
atgriezas jau iztiritajas vietas, lai nodrosinatu precizakus
rezultatus.

TIRITAJAS LIDZEKLA DOZESANA

Programma stacijas iestatijumu sadala varat ieslégt/
izslegt automatisko mazgasanas lidzekla dozé3anu.

NETIRUMU IZSUKNESANAS BIEZUMS NO ROBOTA UZ
STACIJUE

Aplikacija izvélieties netirumu izsaknésanas biezumu.
Varat izvéléties péc katras 1., 3. vai 5. tiriSanas vai izslégt
automatisko vakuumeésanu.

Piezime: Ja automatiska netirumu izsuknésana ir
izslegta, jums ir jaievada noradijums lietotné vai
arl janospieZz un turiet nospiestu Start/Stop pogu

concept

uz dokstacijas, lai izsiknétu uzreiz - péc ftirisanas
pabeig3anas vai puteklu tvertnes piepildisanas.

PAKLAJU TIRISANAS IESTATISANA

Lietotné varat izvéléties vienu no 3 reZimiem.

Rezimu:

1. Izvairities no rezima: Robots nebrauks pa paklaju. Tas
to apbrauks un turpinas tirisanu.

2. Adaptivais rezims: robots uzbrauks uz paklaja,
palielinas sukSanas spéku un novietos slauci3anas
audumu tada stavokli, lai tas nesaslapinatu paklaju.

3. Ignorésanas rezims: Saja rezima robots nenems véra
paklaju. Tas to tira taja reZima, kura tas ir iestatits
paslaik.

Piezime: Adaptiva rezima, lai tiritu paklaju,

ir jauzliek slaucisanas audums!

TIRISANA

o Atbilstosi izvélétajam paklaju tirisanas iestatijumu
rezimam uzlieciet piemérotu slaucisanas dranu.

« Mopésana vienmér jasak tiesi no stacijas.

« Pirms tiriSanas saksanas robots piepildis Gdens tvertni
un iemérks tirisanas tekstilmaterialu.

« Kad slaucisana ir pabeigta, tas izmazga audumus un
péc tam tos nosusina.

Piezime: lietotné jebkura laika ir iespéjams manuali sakt
auduma mazgasanu, auduma zavésanu ar karstu gaisu
vai puteklu tvertnes iztuk$osanu. Kad tiek sniegti Sie
noradijumi, robotam jabat novietotam dokstacija.
Piezime: Lietojumprogramma var izvéléties auduma
zavésanas laiku 4 vai 6 stundas.

TIRISANAS TEKSTILIJAS ZUSINASANA

Lietotné var iestatit, cik ilgi tiritajtehniku Zavet stacija:
4 vai 6 stundas.

TIRISANAS ROBELU TIRISANA APLIKACIJA

Aplikacija varat sakt tdlitéju auduma mazgasanu un
Zavésanu, iesucot netirumus puteklu maisa.

MAZU OBJEKTU ATZIME

Robots izmanto lazeru, lai noteiktu mazus priekSmetus
uz gridas (3-7 cm augstuma) un izvairitos no tiem. Tas
neizvairisies no parak maziem objektiem.

TIRISANA CITA STAVA

Ja nepiecie$ams iztirit citu gridu (un jums nav cita robota
un stacijas), ideala gadijuma parnésajiet robotu kopa ar
dokstaciju un vienmér novietojiet to taja pasa vieta.Ja
parnésajat tikai robotu, jums ir japielago tirisanas rezims
(izvélieties tikai puteklu stcéja rezZimu vai pielagojiet
auduma mitrinasanu t4, lai robots pabeigtu tirisanu bez
Gdens nemsanas.

AIZLIEGTA ZONA

Izmantojiet mobilo lietotni, lai iestatitu vienu vai vairakas

ierobeZotas zonas. Robots neattiris 3ajas aizliegtajas

zonas, bet tiris paréjas. Piezime: Robots var ieklut
aizliegtaja zona pozicionésanas kludas, sensora kldas
vai citu iemeslu dél.

« Pastavigi ierobezota zona var tikt anuléta, jo ir
notikusas lielas izmainas uzlades bazes un mébelu
novietojuma. Tapéc tiridanas laika centieties nekustinat
vai citadi netraucét robotu.

« Pastavigi blokéta zona tiks izdzésta, tiklidz karte tiks
atjaunota.

TIRISANAS PLANOSANA

Fiksétus tirisanas laikus var iestatit, izmantojot mobilo
lietotni. Robots automatiski saks tirisanu iestatitaja laika
un péc tas pabeigsanas atgriezisies dokstacija.

WIFI RESETESANA

Ja nevarat izveidot savienojumu ar ierici ar mobilo talruni
marsrutétaja konfiguracijas un paroles mainas dé| vai citu
iemeslu dé| nospiediet un turiet atiestatiSsanas pogu.

NEIZIESTATIT REZIMU

lestatiet lietotné. ReZima“netraucét”iestatita laika perioda
puteklu maisin$ netiks iestkts un balss noradijumi bas
izslégti.

VALODAS UN SKALUMA IESTATLJUMI
Vadiba lietotné. Izvélieties valodu un skalumu, kada
robots runa.

PARVALDIET PIEDERUMUS
Informacija lietotné par HEPA filtra, birstisu un tirisanas
audumu kalposanas laiku un ieteikumi to nomainai.

ROBOTA LIETOSANA BEZ LIETOTNES

Ja nevarat vadit robotu, izmantojot mobilo lietotni, to
var izmantot bez lietotnes, tacu |oti ierobeZota veida. Bez
lietotnes nav iespé&jams izmantot ipasas funkcijas, planoto
tirisanu, netraucét rezZimu, tiriSanas rezima mainu, robota
tiriSanu utt.

Robota nokluséjuma iestatijumi:

« Tiridanas rezims: Vienlaikus puteklu sacéjs un
mopétajs.

« Stksanasjauda: standarta

« Udens daudzuma regulésana: Vidéja

« TiriSanas atsak3ana péc partraukuma: ieslégtso

« Mazu priekSmetu noteik3ana: ieslégts

« AUTO BOOST: ieslégts




KARTEJA TEHNISKA APKOPE

Lai saglabatu vislabako robota veiktspéju, ieteicams veikt

apkopi saskana ar turpmak sniegto tabulu.

Dala TiriSanas Nomainas
: intervals intervals
Centralais ritenis péc vajadzibas /
Puteklu tvertne péc vajadzibas /
Rotacijas birste ik péc 2 nedélam ik péc 6-12
ménesiem
Sanu birste katru ménesi ik péc 3-6
ménesiem
Mazgdjams HEPA | ik péc 2 nedélam ik péc 6-12
filtrs un putekju ménesiem
filtrs
Tirianas lupatina péc ik péc 3-6
vajadzibas ménesiem
Stacijas atrasanas katru ménesi /
vietas sensors
Pretkritiena katru ménesi /
sensori
TOF sensors katru ménesi /
Ultraskanas katru ménesi /
sensors (paklaju
noteikSanas
sensors)
Brauksanas riteni katru ménesi /
Uzlades kontakti katru ménesi /
(robots)
Uzlades kontakti katru ménesi /
(stacija)
Tira/netira ddens péc /
tvertne vajadzibas
Puteklu maiss / péc
vajadzibas/
ik péc1-2
meénesiem

Galvena birste

1. Apgrieziet masinu un nospiediet fiksatorus uz galvenas
birstes vaka, lai to nonemtu.
2. Iznemiet galveno birsti.

w

. Nomainiet birsti.

4. Uzlieciet birstes vacinu atpakal.

concept

Piezime: Izmantojiet komplekta ieklauto tiriSanas birsti,
lai nonemtu rotéjosaja birsté sapinusos matus. Noskalojiet
birsti ar Gdeni atbilstosi netirumu limenim, laujiet tai
nozat un ievietojiet to atpakal. Atkariba no nolietojuma
pakapes birste var bat janomaina pret jaunu.

Sanu birste

1. Maigi saspiediet sanu birsti un iznemiet to uz augsu.

2. Péc tiridanas ievietojiet to atpakal sakotnéja stavokli
pretéja virziena.

Piezime: Lai nonemtu sanu birsté sapinusos matus,

izmantojiet komplekta ieklauto tirisanas birsti. Noskalojiet

birsti ar adeni atbilstosi netirumu pakapei, laujiet tai

nozat un nomainiet to. Atkariba no nolietojuma pakapes

birste var bat janomaina pret jaunu.

Centralais ritenis

1. Lai nonemtu centralo riteni, izmantojiet nelielu
skravgriezi vai citu instrumentu.

Piezime: Centrala ritena turétaju nevar iznemt.

2. Noskalojiet riteniti ar Gdeni, lai no ta notiritu matus un
citus gruzus, un nosusiniet.

3. Uzlieciet atpakal riteniti un piespiediet to vieta.

4. Noslaukiet ritenus ar sausu mikstu dranu.

Puteklu konteiners

1. Nonemiet robota augséjo magnétisko vacinu un
iznemiet puteklu konteineru.

2. Atveriet putek|u tvertni un izlejiet netirumus.

3. Atvérsiet puteklu filtra vaku viena pusé un nonemiet
puteklu filtru.

4, Konteineri un filtru var izskalot ar tiru Gdeni (bez
mazgasanas lidzekliem, lai nesabojatu filtru) un izliet
netiro Gdeni.

5. Laujiet tvertnei un filtram nozit un nomainiet tos.

Piezime: netirumi tiek iestkti stacijas puteklu maisina,

tapéc tikai laiku pa laikam parbaudiet, vai konteinera nav

iestrégusi lielaki putekli, un iztiriet konteineru.

concept
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Netira udens konteiners

1. Nospiediet atbrivosanas pogu robota aizmuguré un
iznemiet netira tdens konteineru.

2. Ar abiem ikskiem nospiediet atkritumu slotinas abas
puses un viegli pavelciet uz prieksu, lai iznemtu slotinu.

3. Atveriet netira Gdens konteinera augséjo vaku un
noslaukiet ar mikstu dranu vai noskalojiet zem Gdens
atkariba no piesarnojuma pakapes. Tada pasa veida
notiriet atkritumu slotinu.

TiriSanas lupatinas

1. Nospiediet atbrivosanas pogas abas robota apakséja
mopes turétaja pusés, pagrieziet to vala un péc tam
nonemiet turétaju.

2. Saspiediet mopa turétaju un iznemiet audumu.

3. Izskalojiet mopu ar Gdeni atbilstosi netirumu limenim.
nosusiniet to un péc tam ievietojiet atpakal.

4. Atkariba no nolietojuma pakapes mopu var bat
nepiecieSams nomainit pret jaunu.

Piezime: Lai gan audums péc katras tirisanas tiek mazgats

un zavéts stacija, pirms tirisanas parbaudiet ta stavokli.

Netirs audums var ietekmét mopésanas kvalitati.

Sensori

Sensorus tiriet ar mikstu, sausu dranu $adi:

1. TiriSanas laika turiet robotu izslégtu. Visu sensoru
tirisana skatiet produkta aprakstu.

2. Atvienojiet dokstaciju no elektrotikla un noslaukiet
dokstacijas uzlades kontaktus ar sausu mikstu dranu.

TIRISANAS STANTS

« Robots puteklstcéjs nedrikst bat izlikts no dokstacijas!

« Veiciet, lai uzturétu dokstaciju laba stavokli.

« Saciet stacijas pasattiridanas procesu, nospiezot un
turot nospiestu uzlades pogu - apaksa tiks iesiknéts
adens, un, nospiezot jebkuru stacijas pogu, tas tiks
izvadits netira ddens tvertné.

o lzmantojiet stacijas pasattirisanas funkciju ari
gadijuma, ja péc tirsanas auduma mazgasanas
stacijas apakséja dala ir palicis Gdens (viss tas nav
iztuksots).

Piezime: Stacijas apak3éjas dalas tiriSanai varat izmantot

tirisanas birsti, péc tam noslaukiet ar sausu dranu.

UDENS KONTEINERA TIRISANA

« Regulari parbaudiet ddens konteineru, lai izvairitos no
peléjuma rasanasl.

« Mainiet tdeni konteinera atkariba no ta, cik biezi tiek
izmantots robots.

1. Iznemiet tvertni, atveriet vaku un izlejiet netiro deni.

2. lelejiet tiru Gdeni un aizveriet vaku.

3. Nospiediet vaku uz leju un sakratiet trauku. Lielaku
netirumu gadijuma tvertni izskalojiet.

4. Izlejiet Gdeni un atstajiet trauku ar atvértu vaku, lai
nozitu.

5. Nomainiet tvertni.




PUTEKLU MAISINU NOMAINA

Regulara puteklu maisinu nomaina.

1. Atveriet puteklu tvertnes vaku, kura ievietots puteklu
maiss.

2. Pilno puteklu maisinu aizbidiet uz augSu un aizveriet
to, lai novérstu netirumu izkluSanu. lzmetiet
izmantoto puteklu maisinu.

3. Notiriet konteinera malu ar sausu dranu un ievietojiet
jaunu puteklu maisinu. Parliecinieties, ka jaunais
puteklu maiss ir ievietots pareizi, lai netirumi nevarétu
izklGt un sabojat staciju.

4. Aizveriet vaku un viegli saspiediet to, lai parliecinatos,
ka tas ir pareizi aizvérts.

PUTEKLU KONTEINERAFILTRU TIRISANA PAMATNE

Puteklu filtrs:

1. Atveriet putekl|u konteinera vaku un iznemiet puteklu
filtru.

2. Puteklu filtra virsmas tiriSanai izmantojiet dranu vai
vienreizlietojamu mitru dranu.

3. Atkariba no piesarnojuma pakapes noskalojiet ar
Udeni, nosusiniet un nododiet atpakal ekspluatacija.

Df

concept

HEPA filtrs:

1. Atveriet puteklu tvertnes vaku un iznemiet HEPA filtru.

2. Pirms atkartotas lietosanas noskalojiet HEPA filtru ar
tiru Gdeni un laujiet tam izzat. Tas var aiznemt lidz
vienai dienai.

3. Atkariba no nolietojuma pakapes to var nomainit pret

jaunu HEPA filtru.
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TIRISANAS LIDZEKLIS

Regulari nomainiet putek|u maisinu.

1. Nonemiet tirianas atveres vaku.

2. Nonemiet tirisanas skidrumu uz augsu.

3. Izmetiet izlietoto tirisanas skidruma trauku.

4. Nonemiet jauna tiriSanas lidzekla konteinera vacinu,

ievietojiet to atveré un aizbidiet lidz pat apaksai.

Programmatiras atjauninasana

Izmantojiet mobilo lietotni, lai atjauninatu
programmaparatdru. Ja tiek atklata jauna
programmaparatra, atjauniniet to, ka noradits.
Atjauninot programmaparatiru, akumulatora uzlades
[imenim jabat > 50 % un ierice janovieto dokstacija.

concept

TROBELU RISINASANA
Robots zino par klidu

« Palaidanas/izslégsanas indikators mirgo sarkana

Dokésanas stacija zino par kladu
« Dokésanas stacijas indikators iedegas sarkana krasa

krasa un tiek atskanots balss kludas zinojums. « Sekojiet

« Sekojiet robota zinojumam vai lietojumprogrammas
problému novérsanas rokasgramatai, lai problému

novérstu pasi.

DARBIBAS PROBLEMAS

un atskan balss kladas zinojums.

dokstacijas  zinojumam vai lietotnes
problému novérsanas celvedim, lai problému
noveérstu pasi.

« Ja problému nevarat novérst, sazinieties ar klientu
apkalposanas dienestu.

Klames apraksts

lespéjamais célonis

Problémas risinasanas gaita

Robots netiek uzladéts

Robots nesaskaras ar uzlades savienotaju

Novietojiet robotu dokstacijas prieksa un
nospiediet uzlades pogu

Robots neatgriezas
uzlades stacija

Dokstacija ir novietota nepiemérota vieta

Skatiet lietotaja rokasgramatas sadalu
JInstalacija”

Robots iestrédzis

Robots ir iestrédzis vai sapinies
priekSmetos, pieméram, vados

Nonemiet visus vadus un priek$metus
no gridas

Sanu birstes vai galvena birste ir
iespradusi

Nonemiet visus priek$metus, kas kavé
birstu darbibu, un palaidiet robotu uz
lidzenas virsmas

Robots ir blokéts ar $kérsliem

Nonemiet Skérs|us vai iestatiet aizliegtas
zonas lietotné

Robots atgriezas uzladé
vai partrauc tirianu
pirms pabeigsanas

Robota baterija ir izladé&jusies

Laujiet robotam atgriezties uzlades
stacija

Netira saskana ar
ieplanoto laiku

leplanota tirisana lietotné ir atspéjota

Atkartoti iestatiet tirisanas grafiku
lietotné

Vieglam piesitieniem notiriet

Robots apstajas Kreisais vai labais ritenis ir apstajies sveskermenus no aizsargapvalka
.Navigéc?jas modula aizsargapvalks ir Nekavéjoties nonemiet skérélus
iestrédzis

Robots kustas atpakal Robota priek$a ir $karili Nonemot 3kérs|us, viegli piesitiet pie

sadursmes plaksnes

Kritiena sensors ir parklats ar putekliem

Notiriet puteklus no kritiena sensora
lécas
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Robots nevar vienmérigi
pabeigt kartésanu

Robots nevar piekl|t visam majas zonam

Parak augsts slieksnis nepieejamaja zona

Saurs parejas cel$ uz nepieejamo zonu

Durvis uz nepieejamo zonu ir aizvértas

Sikaka informacija pieejama sadala
,Méajas sagatavosana”“ lietotaja
rokasgramata

Lietotne reagé léni

Tikls ir noslogots

Restartéjiet marsrutétaju (samaziniet
pieslégto iericu skaitu)

Mobilaja tikla ir vaja bezvadu signéla
stipriba

Parbaudiet telefona iestatijumus

Nepietiekama tikla joslas platuma

Palieliniet tikla joslas platumu

Bazes stacija zino, ka
robots ir atvienots

Savienojums starp robotu un bazes
staciju ir partraukts

llgi turiet nospiestu bazes stacijas
sakuma un atgriesanas pogu un
vienlaikus galvenas ierices sakuma
un atgrie$anas pogu, lai aktivizétu
paro3anas rezimu

Lietotne rada, ka ierice ir
atvienota no tikla

Telefons nav pareizi savienots ar tiklu

Méginiet vélreiz savienot telefonu

Marsrutétajs nedarbojas pareizi

Restartéjiet marsrutétaju

Robots nav ieslégts

leslédziet robota galveno slédzi

lerices Wi-Fi iestatijumi ir izdzésti

Pievienojiet ierici no jauna lietotné

Mainits Wi-Fi parole vai tikls

Péc sistémas palaisanas turiet nospiestu
pogu 8 sekundes, lai atjaunotu Wi-Fi
signalu

Izpildiet telefona instrukcijas un
pievienojiet ierici no jauna

Lietotne nevar nolasit
robota QR kodu

lerices QR kods ir neskaidrs vai bojats

lenaciet Concept HOME lietotné —
Pievienot ierici

Nevar iztirit mopésanas
sistému

Tukss tira Gdens rezervuars

Iznemiet un uzpildiet tira ddens
rezervuaru

Pilns netira Gdens rezervuars

lznemiet un iztuk3ojiet netira tdens
rezervuaru

Robots ekspluatacijas laika
izplast netirumus

Sveskermenis bloké putek|u uznemsanas
atveri

Nonemiet sveskermeni no puteklu
uznems3anas atveres
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BEZVADU SAVIENOJUMS UN SADERIBA

Uznémums “Jindfich Valenta - CONCEPT” nekada veida nevar bat atbildigs par jebkadiem nejausiem, netieSiem
vai izrietoSiem zaudéjumiem vai par datu zudumu, vai zaudéjumiem, ko izraisa informacijas noplade, izmantojot
bezvadu tehnologijas.

Visam viediericém un WiFitikliem (marsrutétajiem) nevar garantét 100% sekmigu bezvadu komunikaciju. Taka tirga
ir dazadas ierices, var bat gadijumi, kad noteiktas viedierices vai WiFi tikla (marsrutétaja) iezimes vai specifikacija
nelauj tikt savienotam vai ari savienojums tiek traucéts. Bezvadu komunikacijas sekmigumu WiFi tikla ietekmé ari
vairaki faktori, tostarp aparattras un programmaturas konfiguracija. Savienojumu starp robotu un Jasu WiFi tiklu
var nelabvéligi ietekmét ari apkartéjie WiFi tikli, kas ir iestatiti taja pasa kanala un tadéjadi traucét savienojumu
(pieméram, mikrorajonos, daudzdzivok|u ekas u. tml.). Sie fakti nav iemesls, lai iesniegu pretenziju par ierici.
Lietotnes ipasnieks un uzturétdjs ir trea puse (turpmak teksta — “Subjekts”), kas atskiras no uznémuma “Jindfich
Valenta — CONCEPT” (turpmak teksta — “Pardevéjs”). Pardevéjs nenodod Subjektam nekadus personas datus.
Registréjoties lietotné, klients nodod personas datus Subjektam, kas klist par personas datu parzini. Lietotni un ar
to saistito personas datu aizsardzibu regulé Subjekta noteikumi.

Savietojamiba:

Viedierices operétajsistéma

WiFi tikls

- Android 5.0 un jaunakas versijas

-10S 9.0 un jaunakas versijas

-24/5GHz

-WPA1 un WPA2 drosiba (ieteicams WPA2)

BRIDINAJUMS: lerici nevar darbinat WViFi tikla ar IEEE 802.1 X drosibas protokolu (parasti - uznémuma bezvadu interneta
tikla).

IERICES VADIBA, IZMANTOJOT LIETOTNI

Lai ierici varétu vadit ar lietotni, ta ir jasavieno ar talruni un jalauj tai piek|at Wifi tiklam.

leteicamais attalums iestatisanas laika: mazak neka 4 metri.

Parliecinieties, ka robots puteklsticéjs, marsrutétajs un Jasu mobilais talrunis atrodas tuvuma, lai savienosana noritétu
bez problémam.

Bridinajums par savienojuma izveides problémam

.

Parbaudiet ievadito WiFi tikla paroles pareizibu.

lerice atbalsta tikai 2,4 un 5 GHz WiFi tiklu.

Marsrutétajs uztver daudzas citas ierices (jo ipasi mikrorajonos vai vairaku pievienoto viedieri¢u gadijuma). Stabilai
darbibai ir nepiecieSams WiFi signals, kas aizsniedz puteklsicéja paredzéto izmantosana vietu, turklat tads, kas
vienlaikus batu pietiekami spécigs.

- restartéjiet puteklstcéju un viedierici un atkartojiet darbibu;

- ja iesp&jams, méginiet restartét ari WiFi marsrutétaju.

Ja viediericei ir Android 6.0 un jaunaka versija, tai ir jabut ieslégtai atrasanas vietas noteik$anas funkcijai.

Kad savienosiet puteklsiicéju ar viedierici, izmantojot lietotni “Concept Home”, nekustiniet bazes staciju un
neparvietojiet to. Puteklsucéjs izmanto uzlades staciju ka orientieri karté.

Parvietojot bazes staciju, riskéjat zaudét izveidoto karti, tostarp atlasitas uzkops$anas un aizliegtas zonas!
Putek|stcéjs izveido jaunu karti, kas aizstaj karti.
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TEHNISKA APKALPE

Plasaka méroga apkopes un remontdarbi, kuriem ir nepiecieSsama iejauksanas ierices iekSpusé, javeic kvalificétam
specialistam vai servisa centram.

VIDES AIZSARDZIBA

« Nododiet iepakojuma materialu un vecas ierices otrreizéjai parstradei.
« lericu kastes var nodot atkritumu Skirosanas punktos.
« Polietiléna (PE) maisinus nododiet otrreizéjai parstradei paredzéto materialu savaksanas punkta.

lerices otrreizéja parstrade tas kalposanas laika beigas

Siierice ir markéta saskana ar Eiropas Parlamenta un Padomes Direktivu 2012/19/EU par elektrisko
un elektronisko iekartu atkritumiem (WEEE). Simbols uz izstradajuma vai ta iepakojuma norada, ka
Sis izstradajums nepieder sadzives atkritumiem. Tas janogada elektrisko un elektronisko iekartu
otrreizéjas parstrades savak$anas punkta. Nodrosinot 3a izstradajuma pareizu iznicinasanu, tiks
novérsta nelabvéliga ietekme uz vidi un cilvéku veselibu, ko var izraisit nepareiza ierices iznicinasana.

——— Iznicinasana javeic saskana ar noteikumiem par atkritumu apstradi. Lai iegatu papildu informaciju
par Sis ierices otrreizéju parstradi, ludzu, sazinieties ar vietéjas pasvaldibas sadzives atkritumu
iznicinadanas dienestu vai veikalu, kura iegadajaties izstradajumu.

‘ € Sis izstradajums atbilst visam piemérojamo EU direktivu pamatprasibam.

Izmainas teksta, konstrukcija un tehniskajas specifikacijas var tikt veiktas bez iepriekséja bridinajuma, un més paturam
tiesibas veikt is izmainas.
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ACKNOWLEDGMENT

Thank you for purchasing a Concept product. We wish you much joy with your new appliance every day you use it.

Please read the instruction manual carefully before initial use. To refer to this manual any time you need to, we
recommend you to keep it in a safe place. And please pass it to any future owner of the appliance.

Technical specifications

Parameters of the docking station 220-240V ~,50-60Hz, 1 A

Battery voltage 14,4V DC

Charging parameters of the robot 24VDC 1A

Sound level 54dB

Battery 5100 mAh, Li-lon

Operating time - standard vacuuming and wiping mode 100 min

Full charge time <6h

Frequency range 2412 - 2472 MHz

Transmitter power (max.) <20dBm
IMPORTANT

Before connecting to the mains, make a visual check to ensure that the unit is intact and that no damage occurred
during transport.

IMPORTANT SAFETY PRECAUTIONS

« Do not use the appliance in any other way than as described in this
manual.

« Remove all the covering and marketing materials from the appliance
before the first use.

« Remove all items from the floor that could disrupt the effective a trouble-
free cleaning (cables, papers, clothes, tablecloths and curtains touching
the ground, fragile vases).

« If there are stairs in the area to be cleaned by the robot vacuum cleaner,
it is essential to set a restricted zone or otherwise prevent the vacuum
cleaner from falling down the stairs.

« Use only original accessories and spare parts for this model.

« Do not sit or step on the vacuum cleaner or docking station, or place
other objects on them.

« The appliance should only be used in households at temperatures
between 0 °C and 40 °C.

« Do not start cleaning without the dust bag in the docking station and the
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water container inserted.

Do not put your hair, clothes, fingers or other body parts near the main
brush. Keep the main brush and the suction part of the vacuum robot
clean, remove all hair and dust that can lower the suction properties of
the vacuum robot and the cleaning quality.

Do not vacuum liquids, burning cigarettes, shards and sharp objects,
lighters and other flammable materials, large pieces of paper, plastic
bags, nails, toner from printers and copiers, or other items that may
damage the vacuum cleaner.

Do notallow the vacuum robot to pass over loose cables when vacuuming.
When servicing and cleaning the appliance, turn the power switch to
the OFF position. Before cleaning the docking station, unplug it from
the mains first. Clean the robot and docking station with a dry or slightly
damp cloth. Only wipe the charging contacts with a dry cloth!

Direct sunlight may cause a reduced sensitivity of the infra-red sensors of
the vacuum robot, please avoid direct sunlight.

CAUTION: Some very dark carpets or dark floors may not be able to
be cleaned properly by the robot - the laser beam may be absorbed
by the floor and the robot will not be able to enter the spot. If there is
dark furniture or walls in the room, the reflection of the sensor beams in
the bumper may be disturbed - the robot bounces the bumper off the
obstacle.

Do not use the appliance outdoors, on balconies, terraces.

Keep children and pets away from the rotating brushes when operating
the robot to prevent injury.

Keep the robot and docking station away from heat sources such as
radiators, ovens, etc. Protect them from direct sunlight, moisture. Keep
them in a cool, dry place.

When moving the robot or docking station, grasp the entire body of
the appliance and do not use only parts such as the bumper, top covers,
moving parts, etc. for transfer!

It is recommended to monitor the robot during the first cleaning to
ensure that it deals with any potential problems to ensure trouble-free
cleaning in the future.

In case you have defined an area where the robot should not clean, set
a restricted zone in the mobile app.

concept

Do not place the appliance in a place where it could easily fall on the floor
(table, chairs).

Before charging the appliance, make sure the charging station is properly
connected. Only use the docking station supplied with the robot for
charging.

Under extreme temperature conditions orimproper use, the battery may
leak fluid. If the fluid gets on your skin, wash immediately under running
water. In case of contact with eyes, rinse immediately under running
water for at least 10 minutes. Get medical help.

If you wish to dispose of the product, you must first disconnect the
battery from the appliance and take it to a designated place.

If you are transporting the appliance or will not be using it for a long time,
drain the water from the robot's tank (press drain on the side of the robot
and let the water flow out). Fully charge the robot and then switch off the
main switch to prolong the battery life. Make sure to charge the robot at
least every 3 months to avoid lowering the battery capacity. Disconnect
the docking station from the mains and empty and dry the tanks, rinse
and dry the filter sponge. It is recommended to use the original box for
transportation.

Make sure the mains voltage corresponds to the values on the rating
plate of the product. Do not connect the appliance to the distribution
sockets and extension leads. Only use a power supply with a grounded
connection.

When unplugging the charging station from the power outlet, never pull
the power cord, but grasp the plug and pull it off. Do not handle the plug
or the appliance with wet hands.

Do not use the appliance as a toy.

Do not use coarse and chemically aggressive substances to clean the
appliance.

The appliance is only suitable for home use and is not intended for
commercial use. The appliance is designed for cleaning washable floors
and carpets.

Do not immerse the power cord, plug or appliance in water or any other
liquid.

Do not repair the appliance yourself. Please contact an authorized service
centre to prevent injury from improper handling.

This appliance can be used by children aged from 8 years and above
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and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or PRODUCT DESCRIPTION
lack of experience and knowledge if they have been given supervision 1 Start/Stop button 15 Charging connectors
or instruction concerning the use of the appliance in a safe way and 2 ﬁ:ﬂfﬂ'ai;f;actsensor 15 Rotary brush
understand the hazards involved. Cleaning and maintenance performed 4 Rotating laser cover 18 Carpet sensor
by the user must not be carried out by children unless they are 8 years 5 Top magnetic cover 19 Mopping assembly
o« . . arge button otary brush cover
old and under supervision. Children aged under 8 years of age must be 7 Cleaning brush 21 Side bar
kept away from the appliance and its power cord. Do not let children play 8 Return correction optics 22 Side brush
Wlth the app"ance 9 Dirty water container 23 Anti-tip sensors
. : . 10 Dirty water squeegee
« Children under 3 years of age must be prevented from accessing the 11 ON/OFF switch
robot and docking station unless they are permanently supervised. 2 WE resetbutton
« Any damage or injury caused by improper use is the responsibility of the 18 Dust contamer
user.

- If the power cord is damaged, have it replaced by a qualified service
centre to avoid a dangerous situation. It is forbidden to use the appliance
with a damaged power cord.

Damages from failure to follow the manufacturer's instructions are
not covered by the warranty.

Carefully check that you have unpacked all the accessories that are
supplied. During the warranty period, we recommend to keep the
original paper box, user manual and the packaging material.




Docking station
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10 Return correction mirror
11 Power port
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Cleaner cover

Dirt vacuum button
Cleaning button
Wash tray

Loading ramp

Clean water tank
Dust container cover
Dirty water tank
Charging connectors

T
L

o (@ e a
o L] a &
s | - | 1
0
Parts list
1 Dustbag
2 HEPA filter e -
3 Hybrid mopping fabric )
for carpet cleaning '

4  (leaning fluid b
5 Side brush L
6 Powercord =
7 Washtray I' -
8 Loadingramp _ (6 | (~ B —
9 Rotary brush /‘ﬁ\ % _:—_;@ !
10 Mopping fabric =)

(for hard floors only)
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KEY FEATURES
Robot Docking station
Control method Control method
Buttons Buttons
Short press Long press Short press Long press
Start/Stop | Start/Stop/Continue | Lo.cal xim d Dirt . Vacuuming dirt into d Act_lvat_mg/h
Button Cleaning cleaning centere vacuuming the dust bag eactivating the
at current position button child lock
Return to Docking Activate/ When the robot When robot is on
Charge Station/Stop and . . is on the base: . .
. Deactivate Child ) base: Cleaning
Button Return to Docking . cleaning the mop
. Lock Cleaning : mop When robot
Station When the robot is .
button is not on base:
ON/OFF notonthebase: | ¢o;ing wash
/ On/Off cleaning the 9
Button ) tray
washing tray
V.Vl.ﬁ Enter Wifi Pairing Dirt
Pairing / . L
Butt Mode vacuuming Enter pairing
utton button + / mode between
Wifi Reset ) Cleaning robot and station
Button / Wifi Reset button
Lights Light elements Meaning Lights Light elements Meaning
White pulsing light | Robot charging White pulsing light Cleaning the
wash tray

Steady white light

Robot cleaning/
returning to
charge

Red flashing

Robot
malfunction

Note:

Steady white light

Charging robot/
Cleaning/
Returning to
docking station

Red flashing

Base failure/
Removing robot
while cleaning

Note:

« When the child lock is activated, the buttons on the
docking station and the robot will be deactivated and
the robot can only be controlled via the app. To disable/
enable the child lock, long press the charge button on
the robot.

« If you need to reset the robot to factory settings, press
the charge button and engage the Wifi pairing button
for 3 seconds.

+ Cleaning the wash tray: Long press the cleaning button
(when the robot is not on the base) to start cleaning the
wash tray. The water starts spraying from the bottom inside
of the base. Once the bottom tray is filled with water, you
can clean it with the brush. When cleaning is complete,
press any button on the station to suck the dirty water into
the dirty water container.




INSTALLATION 5.

1. Install the side brush. Align and press until you hear
a click. At that point, the brush is properly installed.

2. Remove the protective strips and protective film on
the front and side of the bumper.

\
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T 7.

3. Install the ramp by pressing it into the appropriate
position on the dock body, you will hear a click. Next,
place the wash tray inside the docking station in the
appropriate position, making sure it is level.
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Refill with clean water. To refill clean water, remove
the left water container, lift the container lid and
pour water into the reservoir (maximum capacity
is 3 L). Close the lid and put the container back into
the docking station. Note: Do not add any cleaning,
disinfecting or other agents to the clean water
container to avoid unforeseen damage.

Adding a cleaning agent. Insert the cleaning agent
into the slot under the cleaning agent cover. When
you hear a click, it is in the correct position.

- § ==

Tl

To recharge the robot, remove the top magnetic
cover and press and hold the Start/Stop button. Wait
until the robot indicator is permanently illuminated,
replace the top cover and place the robot with the
charging connectors facing inside the docking
station.

-~ -
T o ____,.-—'-:} :} ______,_::, - _.-:"_._'_:h
= “..'_"..._'.-\:‘.- -rf e
‘I‘ =
Ly g ' CONNECTION TO WIFI NETWORK

1.

4. Place the base on a firm and level surface. Make sure
that there is at least 5 cm of clearance on the sides
of the base and at least 130 cm in front of the base.
Connect one end of the power cord to the docking
station (Power Port) and the other to the mains. Make
sure that the placed base is in a location well covered
by Wifi signal.

L] 2
b 3
s 4
" &

Download the app - Scan the QR code below or on
the body of the vacuum cleaner under the top cover
or search for the Concept HOME app on Google Play
or the App store.

QR kod 7
L J

If you already have the Concept Home app, open it,
log in and follow the pairing instructions.

Remove the top magnetic cover and turn on the
robot.

Press and hold the Wifi pairing button until you hear
the voice signal to pair the robot.

concept

5. Then press + or "add device" in the app.

6. Alist of appliances will appear, select from the list.

7. Fill in your Wifi network and password or it will be
automatically filled in.

8. Continue on as instructed by the app.

9. Go to the Wifi settings on your mobile device and
connect to the Wifi Robot-xxxx, go back to the
Concept HOME app and wait for pairing. Once

Fig.6

On/off + charging

Fig. 11

pairing is complete, you can start controlling the
appliance using the mobile app.

Power on

J)
)




HOUSEHOLD PREPARATION

1. Arrange furniture, especially tables and chairs,
before you start cleaning. Clear away excess items on
the floor to create ideal conditions for mapping the
space and cleaning up afterwards.

2. Avoid standing in the robot's path for optimal space
mapping. Open all doors to map all desired rooms.

3. Iftherobotcleansinareas such as the base of stairs or
the edges of stairs, place barriers there beforehand
to ensure the safety of people and avoid damage to
the robot.

USE

FIRST CLEANING

Start the robot using the app or the Start/Stop button.
When the mapping/first cleaning is complete, a map will
appear in the app with the rooms automatically divided.
You can edit the rooms freely in the app.

CHARGING

Automatic mode: After working, the unit will
automatically return to the docking station, where it will
also vacuum the dirt from the tray and clean the mopping
fabrics according to your settings. If the battery runs
out during cleaning, the robot will drive to the charging
station and then finish cleaning from where it left off.
Note: After pressing the charge button on the robot/
station/app, the robot will return to the station to charge.
It is recommended to leave the robot in the station
between regular cleanings where the battery is kept
charged.

Note: If you will not be using the robot for a long period
of time, fully charge the robot and then turn it off. Charge
the robot at least every 3 months to prevent damage to
the battery due to excessive discharge.

Note: If the unit does not find the docking station, it will
automatically return to its original position. In this case,
insert the unit back into the docking station manually.

COMPLETE AUTOMATIC CLEANING

Once the robot is switched on, it maps the area and
generates a map and intelligently divides it into areas.
Save the map in the app and edit the rooms as needed.
Start cleaning by pressing the Start/Stop button and the
robot will then thoroughly vacuum/wipe the areas one by
one along the wall and plan the cleaning path in curves/S-
shapes. After cleaning, the robot will automatically return
to the charging base. Note: Do not move the robot freely
and frequently while cleaning. After moving, place the
robot in its original location.
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ZONE CLEANING

Use the mobile app to set the size and location of the area
you want to clean. You can set a maximum of 5 areas. The
robot will clean in the areas you have set.

ROOM CLEANING
Use the mobile app to select the rooms you want to clean.

CLEANING MODE

1. Vacuum only

2. Mop only

3. Vacuum and then mop

4. Vacuum and mop at the same time

Adjust the cleaning mode settings in the mobile app. The
vacuum then wipe program is suitable for heavily soiled
surfaces.

SETTING THE SUCTION POWER

1. Low - for quick cleaning, lightly soiled floors

2. Medium - for everyday cleaning

3. High - for more soiled floors

4. Maximum - maximum suction power

Select the level in the application according to the dirt on
the floor and the required suction power.

WATER DOSAGE SETTINGS

In the app, choose between 3 water dosage modes

1. Low

2. Medium

3. High

Note: If the robot runs out of water while cleaning to
wet the fabric, it will return to the station to perform
maintenance, refill clean water and return to finish
cleaning.

Note: You can also select between standard and deep
cleaning in the application under the suction power and
fabric wetting selection section. In deep cleaning, the
robot traverses the route more thoroughly and partially
returns to already cleaned areas to ensure more precise
results.

CLEANER DOSAGE

In the app in the station settings, you can turn on/off
automatic detergent dosage.

FREQUENCY OF VACUUMING DIRT FROM THE ROBOT
TO THE STATION

Select the frequency of dirt extraction in the application.
You can select after every 1st, 3rd or 5th cleaning or turn
off the automatic vacuuming.

Note: If you have the automatic dirt vacuuming turned
off, you must enter an instruction in the app or press and
hold the Start/Stop button on the docking station to
vacuum immediately - after you have finished cleaning
or filled the dust cup.
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CARPET CLEANING SETUP

You can choose between 3 modes in the app.

Mode:

1. Avoid mode: The robot will not drive on the carpet. It
will go around it and continue cleaning.

2. Adaptive mode: the robot will drive onto the carpet,
increase the suction force and put the mopping fabric
in a position where it will not wet the carpet.

3. Ignore mode: In this mode, the robot will disregard
the carpet. It will clean it in the mode in which it is
currently set.

Note: For adaptive mode, you must put on
amopping textile to clean the carpet!

CLEANING

« According to the selected carpet cleaning setting
mode, fit the appropriate mopping fabric.

« The mopping must always start directly from the
station.

« Therobot will fill the water tank and soak the cleaning
textile before starting mopping.

« When the mopping is finished, it washes the fabrics
and then dries them.

Note: In the app, it is possible to manually start washing
the fabric, drying the fabric with hot air or emptying the
dust container at any time. The robot must be placed in
the docking station when these instructions are given.
Note: In the app you can select a drying time of 4 or 6
hours for the fabric.

DRYING THE CLEANING TEXTILES
In the app, you can start the immediate washing and
drying of the fabric, sucking the dirt into the dust bag.

CLEANING THE ROBOT THROUGH THE APP

The application can be used to start immediate washing
and drying of the fabric, and to vacuum up dirt into a
dust bag.

RECOGNITION OF SMALL ITEMS

The robot uses a laser to pinpoint small objects on the
floor (3-7 cm high) and avoid them. It will not avoid
objects that are too small.

CLEANING ON ANOTHER FLOOR

In case you need to clean another floor (and you do not
have another robot and station), ideally carry the robot
with the docking station and always place it in the same
place.If you carry only the robot, you need to adjust the
cleaning mode (select only the vacuuming mode, or
adjust the fabric wetting so that the robot completes the
cleaning without the need to draw water.

FORBIDDEN AREA

Use the mobile app to set one or more restricted areas.

The robot will not clean in these prohibited areas and will

cleanin the others.

Note: The robot may enter a prohibited area due to

positioning error, sensor error, or other reasons.

« A permanently restricted zone may be invalidated due
to a large change in the position of the charging base
and furniture. Therefore, try not to move or otherwise
interfere with the robot during cleaning.

« The permanently disabled area will be cleared once the
map is refreshed.

PLANNING THE CLEANING

Fixed cleaning times can be set using the mobile app. The
robot will automatically start cleaning at the set time and
return to the docking station when finished.

RESET WIFI

Press and hold the reset button if your mobile phone
cannot connect to the device due to router configuration
and password changes or other reasons.

DO NOT DISTURB MODE

Set in the app. During the set time period of the do not
disturb mode, there will be no suction to the dust bag and
the voice prompts will be turned off.

LANGUAGE AND VOLUME SETTINGS
Control in the app. Choose which language and how loud
you want the robot to speak.

MANAGE ACCESSORIES

Information in the app about the lifetime of the HEPA
filter, brushes and cleaning fabrics and recommendations
for replacing them.

USING THE ROBOT WITHOUT THE APP

If you cannot control the robot using the mobile app, it
can be used without the app, but in a very limited way.
Without the app, you cannot use the special functions,
scheduled cleaning, do not disturb mode, change
cleaning mode, cleaning the robot, etc.

DEFAULT ROBOT SETTINGS:

« Cleaning mode: Vacuum and mop simultaneously
« Suction power: Standard

« Water quantity control: Medium

« Resume cleaning after interruption: on

« Small object detection: on

« AUTOBOOST: on

RUNNING MAINTENANCE




In order to maintain the best performance of the robot, it
is recommended to perform the maintenance according
to the table below.

Part Cleaning Replaement
interval interval
Centre wheel as required /
Dust container as required /
Rotary brush every 2 every 6-12
weeks months
Side brush monthly every 3-6
months
Washable HEPA every 2 every 6-12
filter and dust filter weeks months
Cleaning fabric as required every 3-6
months
Station location every month /
sensor
Anti-fall sensors every month /
TOF sensor every month /
Ultrasonic sensor | every month /
(Carpet Detection
Sensor)
Running wheels every month /
Charging contacts | every month /
(robot)
Charging contacts | every month /
(station)
Clean/dirty water as required /
tank
Dust bag / as needed/
every 1-2
months
Main Brush

1. Turn the machine over and press the latches on the
main brush cover to remove it.

2. Remove the main brush.

3. Replace the brush.

4. Replace the brush cover.

Note: Use the supplied cleaning brush to remove hair

tangled in the rotary brush. Rinse the brush with water

according to the level of dirt, let it dry and put it back in.

Depending on the level of wear, the brush may need to be

replaced with a new one.
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Side brush

1. Gently squeeze the side brush and remove it upwards.

2. After cleaning, place it back in its original position in
the opposite way. e

Note: Use the supplied cleaning brush to remove hair

tangled in the side brush. Rinse the brush with water

according to the degree of soiling, allow it to dry and

replace it. Depending on the level of wear, the brush may

need to be replaced with a new one.

Centre wheel

1. Use a small screwdriver or other tool to remove the
centre wheel.

Note: The centre wheel carrier cannot be removed.

2. Rinse the caster with water to remove hair and other
debris and dry.

3. Replace the caster and press into place.

4. Wipe the castors with a dry soft cloth.

Dust container

1. Remove the top magnetic cover of the robot and
remove the dust container.

2. Open the dust container and pour out the dirt.

3. Flip up the dust filter cover on one side and remove the
dust filter.

4. You can rinse the container and filter with clean water
(without detergents, so as not to damage the filter),
and pour out the dirty water.

5. Allow the container and filter to dry and replace.

Note: Dirt is sucked into the dust bag in the station, so

just check occasionally for larger lint stuck in the container

and clean the container.
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Dirty water container

1. Press the release button on the back of the robot, and
remove the dirty water container.

2. Press both sides of the waste squeegee with both
thumbs and gently pull forward to remove the
squeegee.

3. Open the top cover of the dirty water container and
wipe with a soft cloth or rinse under water, depending
on the level of contamination. Clean the waste
squeegee in the same way.

o —
—
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Cleaning cloths

1. Press the release buttons on either side of the lower
mop holder of the robot, swing it open and then
remove the holder.

2. Squeeze the mop holder and remove the fabric.

3. Rinse the mop with water according to the level of
soiling. dry it and then put it back in.

4. Depending on the level of wear, the mop may need to
be replaced with a new one.

Note: Although the fabric is washed and dried in the

station after each cleaning, check its condition before

cleaning. Dirty fabric can affect the quality of the

mopping.

Sensors

Clean the sensors with a soft, dry cloth as follows:

1. Keep the robot switched off during cleaning. Clean all
sensors see product description.

2. Unplug the docking station from the mains and wipe
the charging contacts on the docking station with
a dry soft cloth.

SELF-CLEANING STATION

« Therobot vacuum cleaner must be out of the docking
station!

+ Perform to keep the docking station in good
condition.

« Start the station self-cleaning process by pressing and
holding the charge button - water will be pumped
into the bottom and when any button on the station
is pressed, it will drain into the dirty water tank.

+ Use the self-cleaning function of the station also in
case there is water left in the lower part of the station
after washing the cleaning fabric (all of it has not been
drained).

Note: You can use a cleaning brush to clean the lower

part of the station, then wipe with a dry cloth.

CLEANING THE WATER CONTAINER

« Check the water container regularly to avoid mould!

« Change the water in the container depending on how
often the robot is used.

1. Remove the container, open the lid and pour out the
dirty water.

2. Pour in clean water and close the lid.

3. Press the lid down and shake the container. In case of
larger dirt, rinse the tank.

4. Pour out the water and leave the container with the
lid open to dry.

5. Replace the container.




DUST BAG REPLACEMENT

Regular dust bag replacement.

1. Open the lid of the dust container in which the dust
bag is inserted.

2. Slide the full dust bag up and close it to prevent dirt
from escaping. Discard the used dust bag.

3. Clean the rim of the container with a dry cloth and
insert a new dust bag. Make sure the new dust bag
is inserted correctly so that dirt cannot escape and
damage the station.

4. Close the cover and squeeze it lightly to make sure it
is closed properly.

CLEANING THE DUST CONTAINER FILTERS IN THE

BASE

Dust Filter:

1. Open the dust container lid and remove the dust filter.

2. Use a cloth or disposable damp cloth to clean the
surface of the dust filter.

3. Depending on the level of contamination, rinse with
water, dry and return to service.
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HEPA filter:

1. Open the lid of the dust container and remove the
HEPA filter.

2. Rinse the HEPA filter with clean water and allow it to
air dry before using it again. This may take up to one
day.

3. Depending on the degree of wear, it can be replaced
with a new HEPA filter.

CLEANING AGENT

1. Remove the cleaning hole cover.

2. Remove the cleaning fluid upwards.

3. Dispose of the used cleaning fluid container.

4. Remove the cap of the new detergent container,
insert it into the opening and push it all the way to
the bottom.

Firmware update

Use the mobile app to update the firmware. If new
firmware is detected, update as prompted. When
updating the firmware, the battery level should be >50%
and the device must be placed in the docking station.
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TROUBLESHOOTING
Robot reports error

« The Start/Stop light flashes red and a voice error

message is heard.

« Follow the robot's message or the application's
troubleshooting guide to fix the problem yourself.

FREQUENT PROBLEMS

Docking station reports error
« The docking station light is red and a voice error

message is heard.

« Follow the docking station message or the

application's troubleshooting guide to correct the
problem yourself.

« If you are unable to correct the problem, contact
customer service.

Issue Description

Possible Cause

Problem-Solving Procedure

Robot is not charging

Robot is not in contact with the charging
connector

Place the robot in front of the docking
station and press the charging button

Robot does not return to
charging

Base station is placed in an unsuitable
location

Refer to the user manual, section
"Installation”

Robot got stuck

Robot is stuck or entangled in objects on
the floor, e.g., cables

Remove all cables and objects from the
floor

Side brushes or main brush are jammed

Remove all objects blocking the side or
main brushes and start the robot on a
flat surface

Robot is blocked by obstacles on the floor

Remove obstacles or set up no-go zones
in the app

Robot returns for
charging or stops
cleaning before finishing

Robot has a depleted battery

Let the robot return for recharging

Not cleaning according to
the scheduled time

Scheduled cleaning is turned off in the
app

Reset the cleaning schedule in the app

Robot stopped

Left or right wheel stopped moving

Gently tap the protective bumper to
remove any foreign objects

Robot cannot complete
mapping smoothly

Protective cover of the navigation
module is jammed

Immediately remove any obstacles

Obstacles are in front of the robot

After removing obstacles, gently tap the
collision plate

Drop sensor is covered with dust

Clean any dust from the drop sensor lens
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Robot cannot complete
mapping smoothly

Robot cannot reach all areas of the home

Threshold to unreachable area is too
high

Narrow passage to unreachable area

Doors to unreachable area are closed

More details can be found in the "Home
Preparation” section of the user manual

App responds slowly

Network is overloaded

Restart the router (reduce number of
connected devices)

Insufficient wireless signal on the mobile
network

Check the phone settings

Insufficient network bandwidth

Increase network bandwidth

Docking station reports
robot is disconnected

Connection between robot and base
station is interrupted

Press and hold the start and return
buttons on both the base station and the
robot to enter pairing mode

App displays message
about device
disconnection from
network

Phone is not properly connected to
network

Try reconnecting the phone to the
network

Router is not working properly

Restart the router

Robotic vacuum cleaner is not turned on

Turn on the vacuum cleaner’s power
switch

Wi-Fi configuration in the device has
been deleted

Re-add the device in the app

Wi-Fi password changed or network
changed

After reboot, press and hold the button
for 8 seconds to release Wi-Fi signal

Follow the instructions on the phone to
re-add the device

App cannot scan robot's
QR code

QR code on the device is blurry or
damaged

Open the Concept HOME app - Add
Device

Cannot clean the mop

Water tank is empty

Remove the clean water tank and refill it

Dirty water tank is full

Remove the dirty water tank and empty
it

Robot leaks debris during
operation

Foreign object is blocking the dust
collection opening

Remove the object from the dust
collection opening
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WIRELESS CONNECTION AND COMPATIBILITY

« Jindfich Valenta - CONCEPT shall in no way be liable for any incidental, indirect or consequential damages, or for any
loss of data or loss due to information leakage during communication via wireless technology.

« Successful wireless communication cannot be 100% guaranteed on all Smart devices and Wi-Fi networks (routers).
Due to the variety of devices on the market, there may be cases where the character or specification of a given Smart
device or Wi-Fi network (router) makes connection impossible or is somehow disturbed. In addition, a number
of factors, including hardware and software configuration, also affect the success of wireless communication via
Wi-Fi network. The connection between the robot and your Wi-Fi network can also be adversely affected by the
surrounding Wi-Fi networks, which can be tuned to the same channel and thus interfere with the connection (e.g.
in housing estates, apartment buildings, etc.). These facts are not a reason to claim the appliance.

« The app is owned and operated by a third party (the “Entity”) different from Jindfich Valenta - CONCEPT (the
“Seller”). No personal data is transferred to the Entity by the Seller. When registering for the app, the customer
submits personal data directly to the Entity, who becomes the administrator of personal data. The app and the
associated protection of personal data are governed by the Entity’s rules.

Compatibility:

Smart device operating system - Android 5.0 and higher
-1059.0 and higher

Wi-Fi network -24/5GHz

-WPA1 and WPA2 security (WPA2 recommended)
NOTICE: The appliance cannot be operated on IEEE 802.1X-protected Wi-Fi networks
(usually corporate Wi-Fi networks).

OPERATING USING THE APP

Before you can control the device using the app, it is necessary to connect it to your phone and give it access to your
Wi-Fi network.

Recommended distance during set-up: less than 4 meters.

Make sure your robotic vacuum cleaner, router, and your mobile phone are close together so that you can pair your phone
with the device with no problems.

Pairing troubleshooting

« Verify that your Wi-Fi network password is correct.

« The device only supports 2.4 and 5 GHz Wi-Fi networks.

« The router is overwhelmed by connecting many other devices (especially in housing estates or in case of large
concentrations of connected Smart devices). For stable operation it is necessary that the Wi-Fi signal reaches the
places intended for use of the vacuum cleaner and at the same time is sufficiently strong.

- restart the vacuum cleaner and smart device and repeat the process;
- if possible, try also restarting the Wi-Fi router itself;

« If your smart device is running Android 6.0 and above, you need to have location detection turned on.

« Once you have paired the vacuum cleaner with your smart device via the “Concept Home” app, do not move or
relocate the docking station. The vacuum cleaner uses the charging station as a landmark on the map.

« By relocating the docking station, you risk losing the generated map, including the selected cleaning zones and
restricted zones! The vacuum cleaner creates a new map, which overwrites the original map.
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SERVICE

Extensive maintenance or repair, which requires access to internal parts of the product, has to be performed by
a qualified specialist or the service centre.

ENVIRONMENTAL CONCERNS

« Packaging materials and old appliances should be recycled.
« Packaging materials may be disposed of as sorted waste.
« Dispose the plastic bags made of polyethylene (PE) of as sorted waste.

Recycling of the appliance at the end of its lifespan:

This appliance is labelled in accordance with European Directive 2012/19/EU concerning used
electrical and electronic appliances (Waste Electrical and Electronic Equipment - WEEE). The symbol
on the product or on its packaging indicates that this product may not be treated as household
waste. Instead, it should be taken to the appropriate collection point for the recycling of electrical
and electronic equipment. By ensuring this product is disposed of correctly, you will help prevent
potential negative consequences for the environment and human health, which could otherwise

e by inappropriate waste handling of this product. The disposal of such material has to be
done according to the recycling regulations. For more detailed information about recycling of this
appliance see the authorized local office or service for household waste disposal or the shop, where
you purchased the appliance.

‘ € The product meets all the necessary requirements of the EU directives applicable to the specific
product.

Changes in text, design, and technical specifications are subject to change without prior notice and we reserve the
right to change them.
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DANKSAGUNG

Vielen Dank, dass Sie ein Produkt der Marke Concept eingekauft haben. Wir wiinschen lhnen, dass Sie mit unserem
Produkt tiber seine gesamte Gebrauchsdauer zufrieden sein werden.

Lesen Sie sich vor dem ersten Gebrauch die ganze Bedienungsanleitung sorgfaltig durch und bewahren Sie diese
dann auf. Stellen Sie sicher, dass auch andere Personen, die dieses Produkt behandeln werden, sich mit dieser
Gebrauchsanweisung vertraut machen.

Technische Parameter
Parameter der Dockingstation 220-240V ~,50-60Hz, 1A
Akkuspannung 14,4V DC
Parameter fiir das Aufladen des Roboters 24VDC 1A
Lautstarke 54 dB
Akku 5100 mAh, Li-lon
Betriebszeit - Standard-Saug- und Wischmodus 100 min
Dauer des vollen Aufladens <6h
Frequenzbereich 2412 - 2472 MHz
Leistung des Senders (max.) <20dBm
WICHTIG

Vor dem Anschluss an das Stromnetz sichern Sie durch eine Sichtkontrolle, ob die Einheit unversehrt ist und ob
es wahrend des Transports zu irgendwelcher Beschdadigung nicht gekommen ist.

WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

« Benutzen Siedas Gerat nichtanders, als es in dieser Anleitung beschrieben
ist.

« Vor dem ersten Einsatz entfernen Sie alle Verpackungen und
Marketingunterlagen vom Gerat.

« Vor der Nutzung beseitigen Sie vom FuBboden alle Sachen (Kabel,
Papiere, Kleidung, Tischtiicher und Vorhange, die den Boden beriihren,
zerbrechliche Vasen), welche die effektive und problemlose Reinigung
storen konnten.

« Benutzen Sie nur das Originalzubehor und die Ersatzteile, die zu diesem
Modell bestimmt sind.

« Wenn es in dem Bereich, den der Staubsaugerroboter reinigt, Treppen

gibt, muss unbedingt eine Sperrzone eingerichtet werden oder auf

andere Weise verhindert werden, dass der Staubsauger die Treppe
hinunterfallt.

Setzen Sie sich nicht auf den Staubsauger oder die Dockingstation, treten

Sie nicht darauf und stellen Sie keine anderen Gegenstande darauf ab.
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« Das Elektrogerat sollte nur in den Haushalten bei den Temperaturen von
0 °C bis 40 °C genutzt werden.

« Beginnen Sie nicht mit der Reinigung, ohne dass sich der Staubbeutel in
der Dockingstation befindet und der Wasserbehalter eingesetzt ist.

- Saugen Sie keine Fliissigkeiten, brennbare Zigaretten, Scherben und
scharfe Gegenstande, Feuerzeuge und andere brennbare Materialien,
groBBe Papierstiicke, Plastiktiiten, Nagel, Toneraus Druckern und Kopierern
oder andere Gegenstande auf, die den Staubsauger beschddigen
konnten.

- Bringen Sie keine Haare, Kleidung, Finger oder andere Korperteile in die
Nahe der Hauptbiirste. Halten Sie die Hauptbiirste und den Saugbereich
des Staubsaugers sauber und entfernen Sie Haare und Staub, die
die Saugleistung des Staubsaugers und die Qualitat der Reinigung
beeintrachtigen konnen.

« Beim Staubsaugen lassen Sie den Staubsauger (iber frei verlegte Kabel
nicht Giberfahren.

« Bei der Instandhaltung und bei der Reinigung des Elektrogerats
schalten Sie den Ausschalter in die Position Ausgeschaltet um. Trennen
Sie die Dockingstation vor der Reinigung vom Stromnetz. Reinigen Sie
den Roboter und die Dockingstation mit einem trockenen oder leicht
feuchten Tuch. Wischen Sie die Ladekontakte nur mit einem trockenen
Reinigungstuch ab!

- Das direkte Sonnenlicht kann die herabgesetzte Sensibilitat der
infraroten Sensoren des Staubsaugers verursachen, verhindern Sie bitte
seine direkte Strahlung.

HINWEIS: Einige sehr dunkle Teppiche oder dunkle Béden kdnnen vom
Roboter moglicherweise nicht richtig gereinigt werden - der Laserstrahl
wird moglicherweise vom Boden absorbiert und der Roboter kann die
Stelle nicht erreichen. Wenn sich dunkle Mobel oder Wande im Raum
befinden, kann die Reflexion der Sensorstrahlen im Sto3fanger gestort
werden - der Roboter lasst den Stol3fanger am Hindernis abprallen.
Verwenden Sie das Gerat nicht im Freien, auf Balkonen oder Terrassen.

« Halten Sie beim Betrieb des Roboters Kinder und Haustiere von den
rotierenden Birsten fern, um Verletzungen zu vermeiden.

- Halten Sie den Roboter und die Dockingstation von Warmequellen
wie Heizkorpern, Ofen usw. fern. Schiitzen Sie sie vor direkter
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Sonneneinstrahlung und Feuchtigkeit. Bewahren Sie sie an einem kiihlen,
trockenen Ort auf.

« Wenn Sie den Roboter oder die Docking-Station bewegen, fassen Sie den

gesamten Korper des Gerats an und verwenden Sie nicht nur Teile wie
die Stol3stange, die oberen Abdeckungen, bewegliche Teile usw. fiir den
Transfer!

- Wahrend der ersten Reinigung ist es empfehlenswert, den Roboter zu

uberwachen, um mogliche Probleme zu beheben und eine problemlose
Reinigung in der Zukunft zu gewabhrleisten.

- Falls Sie einen Bereich festgelegt haben, den der Roboter nicht reinigen

soll, legen Sie in der mobilen App eine Sperrzone fest.

« Legen Sie das Gerat nicht an solche Stellen, wo deren Sturz auf den Boden

droht (Tisch, Stuihle).

Uberzeugen Sie sich vor der Ladung des Gerats, dass die Ladestation
richtig eingeschaltet ist. Verwenden Sie zum Aufladen nur die mit dem
Roboter gelieferte Dockingstation.

« Unter extremen Temperaturbedingungen oder bei unsachgemalem

Gebrauch kann aus der Batterie Fliissigkeit austreten. Wenn die Fliissigkeit
die Haut betrifft, waschen Sie sie unverziiglich unter dem flieBenden
Wasser. Im Falle des Kontakts mit den Augen spiilen Sie die Augen sofort
unter dem flieBenden Wasser mindestens fiir die Dauer von 10 Minuten.
Suchen Sie die arztliche Hilfe aus.

« Wenn Sie das Produkt entsorgen mochten, miissen Sie zuerst den Akku

vom Gerat abtrennen und es an einen dafiir vorgesehenen Ort bringen.

« Wenn Sie das Gerat transportieren oder fiir langere Zeit nicht benutzen,

lassen Sie das Wasser aus dem Tank des Roboters ab (driicken Sie auf den
Abfluss an der Seite des Roboters und lassen Sie das Wasser ablaufen).
Laden Sie den Roboter vollstandig auf und schalten Sie dann den
Hauptschalter aus, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.

« Achten Sie darauf, den Roboter mindestens alle 3 Monate aufzuladen,

um eine Verringerung der Akkukapazitat zu vermeiden. Trennen Sie
die Dockingstation vom Stromnetz, leeren und trocknen Sie die Tanks,
spiilen und trocknen Sie den Filterschwamm. Es wird empfohlen, fiir den
Transport den Originalkarton zu verwenden.

- Uberpriifen Sie, ob die Anschlussspannung den Werten auf dem

Typenschild des Produkts entspricht. Schalten Sie das Elektrogerat in die
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Abzweigsteckdosen und Verlangerungsleitungen nicht ein. Verwenden
Sie nur eine Stromversorgung mit geerdetem Anschluss.

« Ziehen Sie beim Ausstecken der Ladestation aus der Steckdose niemals
am Netzkabel, sondern fassen Sie den Stecker an und ziehen Sie ihn ab.
Fassen Sie den Stecker oder das Gerat nicht mit nassen Handen an.

« Erlauben Sie nicht, dass das Gerdt als Spielzeug verwendet wird.

« Benutzen Sie keine groben und chemisch aggressiven Stoffe zur
Reinigung des Gerats.

« Das Gerat ist nur flir den Gebrauch im Haushalt geeignet, es ist nicht
fir kommerzielle Zwecke bestimmt. Das Gerat ist flr die Reinigung von
abwaschbaren Boden und Teppichen konzipiert.

- Tauchen Sie das Zuleitungskabel, den Stecker oder das Gerat nicht ins
Wasser oder in eine andere Flussigkeit.

Reparieren Sie das Gerat nicht selbst. Wenden Sie sich an den autorisierten
Service und beugen Sie Verletzungen bei der unsachgemaBen
Handhabung vor.

« Dieses Gerat konnen Kinder ab dem 8. Lebensjahr und Personen mit
den erniedrigten physischen oder mentalen Fahigkeiten oder mit den
ungeniigenden Erfahrungen und Kenntnissen dann nutzen, wenn sie
unter der Aufsicht stehen oder wenn sie Uber das Nutzen des Gerats
auf eine sichere Weise belehrt wurden und wenn sie die eventuellen
Gefahren verstehen. Die von dem Benutzer durchzufiihrende Reinigung
und Wartung diirfen keine Kinder durchfiihren, wenn sie nicht alter als
8 Jahre und unter keiner Aufsicht sind. Kinder bis zum 8. Lebensjahr
miissen auBerhalb der Reichweite des Gerats und dessen Zuleitung
gehalten werden. Kinder diirfen mit dem Gerat nicht spielen.

« Kinder unter 3 Jahren diirfen keinen Zugang zum Roboter und zur
Dockingstation haben, es sei denn, sie werden standig beaufsichtigt.

« Fir Schaden oder Verletzungen, die durch unsachgemaf3en Gebrauch
verursacht werden, ist der Benutzer verantwortlich.

« Das beschadigte Netzkabels lassen Sie bei einer Fachwerkstatt ersetzen,
um Entstehung einer gefahrlichen Situation zu vermeiden. Esist verboten,
das Gerat mit beschadigtem Netzkabel zu benutzen.
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Bei der Nichteinhaltung der Anweisungen des Herstellers kann eine
eventuelle Reparatur nicht als Garantiereparatur anerkannt werden.

Uberpriifen Sie sorgfiltig, dass Sie das simtliche gelieferte Zubehor
ausgepackt haben. Wir empfehlen lhnen, dass Sie den Originalkarton,
das Nutzerhandbuch und das Verpackungsmaterial wahrend der
Garantiefrist beibehalten.




PRODUKTBESCHREIBUNG
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Start-/Stopptaste
Seitenlaser

Vorderer Aufprallsensor
Rotierende Laserabdeckung
Obere Magnetabdeckung
Ladetaste
Reinigungsbiirste
Riicklaufkorrekturoptik
Schmutzwasserbehalter
Schmutzwasserabstreifer
Ein-/Ausschalter
Wifi-Reset-Taste
Wifi-Pairing-Taste
Staubbehalter

15 Ladeanschliisse

16 Drehbare Birste

17 Mittelrad

18 Teppichsensor

19 Wischvorrichtung

20 Drehbare Biirstenabdeckung
21 Seitenleiste

22 Seitenbiirste

23 Kippsensoren
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Dockingstation

1 Reinigerabdeckung
2 Taste Schmutzsaugen
3 Taste Reinigung
4 Waschschale
5 Rampe
6 Reinwassertank
7 Staubbehdlterabdeckung
8 Schmutzwassertank
9 Ladeanschliisse
10 Ricklaufkorrekturspiegel
11 Stromanschluss
e |
=] L ]
o ]
L]
R
L]
|
Teileliste
1 Staubbeutel
2 HEPA-Filter
3 Hybrid-Wischgewebe fiir
die Teppichreinigung
4 Reinigungsfliissigkeit
5 Seitenbiirste
6 Netzkabel
7 Waschbehélter
8 Laderampe
9 Rotationshiirste o n
10 Wischgewebe (nur Hartbéden) -{ = E' [-‘"-'" o ]




SCHLUSSEL-EIGENSCHAFTEN
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Roboter Docking-Station
Steuerungsmethode Steuerungsmethode
Tasten Kurzes Langes Tasten Kurzes Langes
Driicken Driicken Driicken Driicken
Reiniqung starten/ Lokale 1x1- Taste fiir das Absaugen von Aktivieren/
Start/ gausigeren/ m-Reinigung, Absaugen Schmutzin den Deaktivieren der
Stopptaste ? zentriert auf die von Schmutz Staubbeutel Kindersicherung
ortsetzen -
aktuelle Position
Wenn der
- Wenn der Roboter
Ruickkehr zur - ; . . Roboter auf
) ) Aktivieren/ in der Basis steht: .
Dockingstation/ . . der Basis steht:
Ladetaste . Deaktivieren der Reinigung des L
Stop und Riickkehr . . - Reinigung des
. : Kindersicherung Reinigung- Mopps Wenn der
zur Dockingstation IR Mopps Wenn der
staste Roboter nicht in :
: . Roboter nicht auf
Ein/Aus- ) der Basis steht: .
/ Ein/Aus L der Basis steht:
Taste Reinigung der Reini d
Waschschale einigung des
Wifi- Eintrittin den Waschbehilters
Pairing- / Wifi-Pairing- N
Taste Modus Taste fir das Aufrufen des
Absaugen Kopplungsmodus
WlﬁT—R::set— / Wifi-Reset Xo;eisrfrnl};tz_ / zwischen Roboter
aste 9ung und Station
staste
Lichter Lichter Bedeutung Lichter Lichter Bedeutung
WeiRes Aufladen des WeiBes Reinigung der
pulsierendes Licht Roboters pulsierendes Licht Waschschale
Reinigung Aufladen des
© : ) des Roboters/ Roboters/
-B WeiBes Dauerlicht Riickkehr zum WeiBes Dauerlicht Reinigung/
Aufladen - Riickkehr zur
Rotes Blinken Fehlfunktion des Dockingstation
Roboters Ausfall der Basis/

Hinweis:

Wenn die Kindersicherung aktiviert ist, werden

die Tasten an der Dockingstation und am Roboter
deaktiviert und der Roboter kann nur tiber die

App gesteuert werden. Um die Kindersicherung zu
deaktivieren/aktivieren, driicken Sie lange auf die
Ladetaste am Roboter.

Wenn Sie den Roboter auf die Werkseinstellungen
zuriicksetzen missen, driicken Sie die Ladetaste und
aktivieren Sie die Wifi-Pairing-Taste fiir 3 Sekunden.

Rotes Blinken

Riicknahme

des Roboters

wahrend der
Reinigung

Hinweis:

+ Reinigung der Waschschale: Driicken Sie lange auf die
Reinigungstaste (wenn der Roboter nicht auf der Basis
steht), um die Reinigung der Waschschale zu starten. Das
Wasser beginnt von unten in die Basis zu spritzen. Sobald
die Bodenwanne mit Wasser gefiillt ist, kdnnen Sie sie mit
der Biirste reinigen. Wenn die Reinigung abgeschlossen

ist, driicken Sie eine beliebige Taste an der Station, um das
Schmutzwasser in den Schmutzwasserbehalter zu saugen.

concept

INSTALLATION

1.

Setzen Sie die Seitenbiirste ein. Richten Sie die Biirste
aus und driicken Sie sie, bis Sie ein Klicken horen.
Dann ist die Biirste richtig eingebaut.

2. Entfernen Sie die Schutzstreifen und die Schutzfolie

an der Vorderseite und an der Seite des StoB3fangers.

3. Bringen Sie die Rampe an, indem Sie sie in die

entsprechende Position auf dem Rampenkorper
driicken; Sie werden ein Klicken horen. Platzieren Sie
anschlieBend die Waschschale in der Docking-
Station in der richtigen Position und achten Sie
darauf, dass sie eben ist.

4. Stellen Sie die Basis auf eine feste und ebene

Oberflache. Achten Sie darauf, dass an den Seiten der
Basis mindestens 5 cm und vor der Basis mindestens
130 cm Platz ist. SchlieBen Sie das eine Ende des
Netzkabels an die Dockingstation (Power Port) und
das andere Ende an das Stromnetz an. Vergewissern
Siessich, dass die Basisstation an einem Ort aufgestellt
ist, der gut vom Wifi-Signa

Mit sauberem Wasser auffiillen. Um sauberes
Wasser nachzufillen, nehmen Sie den linken
Wasserbehalter ab, heben Sie den Deckel des
Behdlters an und gie3en Sie Wasser in den Behalter
(maximales Fassungsvermégen: 3 I). SchlieBen Sie
den Deckel und setzen Sie den Behalter wieder in
die Dockingstation ein. Hinweis: Geben Sie keine
Reinigungs-, Desinfektions- oder andere Mittel in
den Reinwasserbehdlter, um unvorhergesehene
Schaden zu vermeiden.

Hinzufligen eines Reinigungsmittels. Setzen Sie
das Reinigungsmittel in den Schlitz unter der
Reinigungsmittelabdeckung ein. Wenn Sie ein
Klicken horen, ist es in der richtigen Position.

Um den Roboter wieder aufzuladen, nehmen Sie
die obere Magnetabdeckung ab und halten Sie
die Start/Stopp-Taste gedriickt. Warten Sie, bis die
Roboteranzeige dauerhaft leuchtet, bringen Sie die
obere Abdeckung wieder an und stellen Sie den
Roboter mit den Ladeanschliissen nach innen in die
Dockingstation.

=
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VERBINDUNG ZUM WIFI-NETZWERK

1.

Laden Sie die App herunter - Scannen Sie den QR-
Code unten oder auf dem Gehduse des Staubsaugers
unter der oberen Abdeckung oder suchen Sie nach
der Concept HOME App auf Google Play oder im App
Store.

QR kod




1.

Wenn Sie die Concept Home-App bereits haben,
offnen Sie sie, melden Sie sich an und folgen Sie den
Anweisungen zur Kopplung.

Entfernen Sie die obere Magnetabdeckung und
schalten Sie den Roboter ein.

Halten Sie die Wifi-Pairing-Taste gedriickt, bis Sie das
Sprachsignal zur Kopplung des Roboters horen.
Driicken Sie dann + oder ,Gerdt hinzufiigen” in der
App.

Eine Liste von Gerdten wird angezeigt, wéhlen Sie

cancapt

Abb. 6 Abb.7

Abb. 8

Abb. 11
VORBEREITUNG DES HAUSHALTS

Abb. 12

Ordnen Sie die Mobel, insbesondere Tische und
Stiihle, bevor Sie mit der Reinigung beginnen.
Raumen Sie (berschissige Gegenstande auf
dem Boden weg, um ideale Bedingungen fiir

2.

concept

aus dieser Liste aus.

Geben Sie lhr Wifi-Netzwerk und Passwort ein oder
es wird automatisch ausgefiillt.

Fahren Sie gemaf3 den Anweisungen der App fort.
Gehen Sie zu den Wifi-Einstellungen auf lhrem
Mobilgerdt und verbinden Sie sich mit dem Wifi
Robot-xxxx, gehen Sie zuriick zur Concept HOME-
App und warten Sie auf die Kopplung. Sobald die
Kopplung abgeschlossen ist, konnen Sie das Gerat
liber die mobile App steuern.

Abb. 4 Abb.5

Abb. 10

Abb. 13

Abb. 14

die Erfassung des Raums und das anschlieBende
Aufraumen zu schaffen.

Vermeiden Sie es, im Weg des Roboters zu stehen,
um eine optimale Raumabbildung zu erreichen.
Offnen Sie alle Tiiren, um alle gewiinschten Rdume
zu erfassen.
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3. WennderRoboterin Bereichen wie Treppenabsatzen
oder -kanten reinigt, stellen Sie dort vorher Barrieren
auf, um die Sicherheit von Personen zu gewahrleisten
und Schaden am Roboter zu vermeiden.

VERWENDEN

ERSTE REINIGUNG

Starten Sie den Roboter Uber die App oder die Start-/
Stopp-Taste. Wenn die  Kartierung/Erstreinigung
abgeschlossen ist, wird in der App eine Karte mit den
automatisch eingeteilten Rdumen angezeigt. Sie kdnnen
die Rdume in der App frei bearbeiten.

LADEN

Automatischer Modus: Nach der Arbeit kehrt das Gerét
automatisch in die Ladestation zuriick, wo es auch den
Schmutz aus dem Behélter saugt und die Mopptiicher
entsprechend lhren Einstellungen reinigt. Wenn der
Akku wéhrend der Reinigung leer wird, fahrt der Roboter
zur Ladestation und setzt die Reinigung dort fort, wo er
aufgehort hat.

Hinweis: Nachdem Sie die Ladetaste am Roboter/an
der Station/App gedriickt haben, fahrt der Roboter zum
Aufladen zur Station zurlick. Es wird empfohlen, den
Roboter zwischen den regelméaBigen Reinigungen in der
Station zu belassen, wo der Akku geladen bleibt.
Hinweis: Wenn Sie den Roboter liber einen langeren
Zeitraum nicht benutzen, laden Sie ihn vollstandig auf
und schalten Sie ihn dann aus. Laden Sie den Roboter
mindestens alle 3 Monate auf, um Schaden an der Batterie
durch iibermaBige Entladung zu vermeiden.

Hinweis: Wenn das Gerét die Dockingstation nicht
findet, kehrt es automatisch in seine Ausgangsposition
zurlick. Setzen Sie das Gerat in diesem Fall manuell in die
Docking-Station zurtick.

VOLLAUTOMATISCHE REINIGUNG

Sobald der Roboter eingeschaltet ist, kartiert er den
Bereich, erstellt eine Karte und teilt ihn intelligent in
Bereiche ein. Speichern Sie die Karte in der App und
bearbeiten Sie die Rdume nach Bedarf. Starten Sie die
Reinigung, indem Sie die Start-/Stopp-Taste driicken.
Der Roboter saugt/wischt dann die Bereiche griindlich
einen nach dem anderen entlang der Wand und plant
den Reinigungspfad in Bdgen/S-Formen. Nach der
Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur Ladestation
zuriick. Hinweis: Bewegen Sie den Roboter wihrend der
Reinigung nicht frei und haufig. Stellen Sie den Roboter
nach dem Bewegen wieder an seinen urspriinglichen
Platz.

ZONENREINIGUNG
Verwenden Sie die mobile App, um die GroBe und Lage

des zu reinigenden Bereichs festzulegen. Sie kdnnen bis
zu 5 Bereiche festlegen. Der Roboter reinigt die Bereiche,
die Sie festgelegt haben.

RAUMREINIGUNG
Verwenden Sie die mobile App, um die Raume
auszuwahlen, die Sie reinigen mochten.

REINIGUNGSMODUS

1. Nur Staubsaugen

2. Nur wischen

3. Erst saugen und dann wischen

4. Staubsaugen und wischen zur gleichen Zeit

Passen Sie die Einstellungen fiir den Reinigungsmodus
in der mobilen App an: Das Programm ,Saugen und
dann wischen” ist fiir stark verschmutzte Oberflichen
geeignet.

EINSTELLUNG DER SAUGLEISTUNG

1. Niedrig - fiir schnelle Reinigung, leicht verschmutzte
Boden

2. Mittel - fiir die tagliche Reinigung

3. Hoch - fiir starker verschmutzte Boden

4. Maximum - maximale Saugkraft

Wabhlen Sie die Stufe in der Anwendung entsprechend

der Verschmutzung des Bodens und der gewiinschten

Saugleistung.

EINSTELLUNG DER WASSERDOSIERUNG

Wahlen Sie in der App zwischen 3 Wasserdosierungsmodi
1. Niedrig

2. Mittel

3. Hoch

Hinweis: Wenn dem Roboter wahrend der Reinigung
das Wasser ausgeht, um das Gewebe zu benetzen, kehrt
er zur Station zuriick, um eine Wartung durchzufiihren,
sauberes Wasser nachzufiillen und die Reinigung zu
beenden.

Hinweis: Sie konnen auch zwischen Standard- und
Tiefenreinigung in der Anwendung unter dem
Abschnitt Saugleistung und Stoffbenetzung wahlen.
Bei der Tiefenreinigung féhrt der Roboter die Strecke
griindlicher ab und kehrt teilweise zu bereits gereinigten
Bereichen zuriick, um ein praziseres Ergebnis zu erzielen.

REINIGUNGSMITTELDOSIERUNG

In der App in den Stationseinstellungen kdnnen Sie
die automatische Reinigungsmitteldosierung ein- und
ausschalten.

HAUFIGKEIT DES ABSAUGENS VON SCHMUTZ VOM
ROBOTER ZUR STATION

Wahlen Sie die Haufigkeit der Schmutzabsaugung in
der Anwendung aus. Sie konnen nach jeder 1., 3. oder
5. Reinigung wahlen oder das automatische Absaugen
ausschalten.




Hinweis: Wenn Sie dieautomatische Schmutzabsaugung
ausgeschaltet haben, miissen Sie eine Anweisung
in der App eingeben oder die Start/Stop-Taste an
der Dockingstation gedriickt halten, um sofort zu
saugen - nachdem Sie die Reinigung beendet oder den
Staubbehélter gefiillt haben.

EINRICHTUNG DER TEPPICHREINIGUNG

Sie konnen in der App zwischen 3 Modi wahlen.

Modus:

1. Vermeidungsmodus: Der Roboter wird nicht Giber den
Teppich fahren. Er fahrt um ihn herum und setzt die
Reinigung fort.

2. Adaptiver Modus: Der Roboter fahrt auf den Teppich,
erhoht die Saugkraft und bringt das Wischgewebe in
eine Position, in der es den Teppich nicht benetzt.

3. Ignorieren-Modus: In diesem Modus beachtet der
Roboter den Teppich nicht. Er reinigt ihn in dem
Modus, auf den er gerade eingestellt ist.

Hinweis: Fiir den adaptiven Modus miissen Sie ein
Wischtextil auflegen, um den Teppich zu reinigen!

REINIGUNG

« LegenSiejenachgewédhltemTeppichreinigungsmodus
das entsprechende Wischtuch ein.

« Das Wischen muss immer direkt an der Station
beginnen.

« Der Roboter fiillt den Wassertank und trankt das
Reinigungstextil, bevor er mit dem Wischen beginnt.

« Nach Beendigung des Wischvorgangs wascht er die
Ticher und trocknet sie anschlieBend.

Hinweis: In der App ist es jederzeit moglich, das
Waschen des Gewebes, das Trocknen des Gewebes mit
HeiBluft oder das Entleeren des Staubbehalters manuell
zu starten. Der Roboter muss in der Dockingstation
platziert sein, wenn diese Anweisungen gegeben
werden.

Hinweis: In der App kdnnen Sie eine Trocknungszeit von
4 oder 6 Stunden fiir den Stoff wahlen.

TROCKNEN DER REINIGUNGSTEXTILIEN

In der App konnen Sie einstellen, wie lange die
Reinigungstextilien in der Station trocknen sollen:
4 oder 6 Stunden.

REINIGUNG DES ROBOTERS UBER DIE APP

In der App kénnen Sie das sofortige Waschen und
Trocknen der Textilien starten und den Schmutz in den
Staubbeutel saugen.
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ERKENNUNG KLEINER GEGENSTANDE

Der Roboter verwendet einen Laser, um kleine
Gegenstande auf dem Boden (3-7 cm hoch) zu erkennen
und ihnen auszuweichen. Er weicht Objekten, die zu
klein sind, nicht aus.

REINIGUNG AUF EINER ANDEREN ETAGE

Falls Sie eine andere Etage reinigen missen (und Sie
keinen anderen Roboter und keine andere Station
haben), nehmen Sie idealerweise den Roboter und
die Docking-Station mit und platzieren Sie sie immer
am selben Ort. wenn Sie nur den Roboter mitnehmen,
missen Sie den Reinigungsmodus einstellen (wéhlen
Sie nur den Saugmodus oder stellen Sie die Befeuchtung
des Gewebes ein, damit der Roboter die Reinigung ohne
Wasserentnahme durchfiihren kann.

VERBOTENE BEREICHE

Verwenden Sie die mobile App, um einen oder mehrere

Sperrbereiche festzulegen. Der Roboter reinigt nicht in

diesen verbotenen Bereichen und reinigt in den anderen

Bereichen. Hinweis: Der Roboter kann aufgrund eines

Positionsfehlers, eines Sensorfehlers oder aus anderen

Griinden in einen Sperrbereich eindringen.

« Ein dauerhaft gesperrter Bereich kann durch eine
starke Veranderung der Position der Ladestation und
der Mobel auf3er Kraft gesetzt werden. Versuchen Sie
daher, den Roboter wéhrend der Reinigung nicht zu
bewegen oder anderweitig zu behindern.

« Der dauerhaft gesperrte Bereich wird geldscht, sobald
die Karte aktualisiert wird.

PLANUNG DER REINIGUNG

Uber die mobile App kénnen feste Reinigungszeiten
eingestellt werden. Der Roboter beginnt die Reinigung
automatisch zur eingestellten Zeit und kehrt nach
Beendigung zur Dockingstation zuriick.

WIFI ZURUCKSTELLEN

Halten Sie die Reset-Taste gedriickt, wenn I|hr
Mobiltelefon aufgrund von Routerkonfiguration und
Passwortanderungen oder aus anderen Griinden keine
Verbindung zum Gerét herstellen kann.

MODUS NICHT ZURUCKSETZEN

In der App einstellen. Wéhrend des eingestellten
Zeitraums des ,Bitte nicht stéren”-Modus wird der
Staubbeutel nicht angesaugt und die Sprachansagen
werden ausgeschaltet.

SPRACH- UND LAUTSTARKEEINSTELLUNGEN
Steuerung in der App. Wéhlen Sie, welche Sprache und
wie laut der Roboter sprechen soll.
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ZUBEHOR VERWALTEN

Informationen in der App (ber die Lebensdauer des
HEPA-Filters, der Biirsten und der Reinigungstiicher sowie
Empfehlungen fiir deren Austausch.

VERWENDUNG DES ROBOTERS OHNE DIE APP

Wenn Sie den Roboter nicht Uber die mobile App
steuern konnen, kann er auch ohne die App verwendet
werden, allerdings in sehr eingeschrankter Form. Ohne
die App konnen Sie die Sonderfunktionen, die geplante
Reinigung, den Modus ,Nicht stéren”, den Wechsel des
Reinigungsmodus, die Reinigung des Roboters usw. nicht
nutzen.

Standardeinstellungen des Roboters:

« Reinigungsmodus: Saugen und Wischen gleichzeitig.

« Saugleistung: Standard

« Wassermengensteuerung: Mittel

« Wiederaufnahme der Reinigung nach Unterbrechung:
ein

« Erkennung kleiner Objekte: ein

« AUTO BOOST: ein

LAUFENDE WARTUNG

Um die optimale Leistung des Roboters zu erhalten, wird
empfohlen, die Wartung gemdf der nachstehenden
Tabelle durchzufiihren.

Teil Reinigung- Austauschin-
sintervall tervall
Zentralrad nach Bedarf /
Staubbehdlter nach Bedarf /
Rotierende alle 2Wochen | alle 6-12 Monate

Biirste

Seitenblirste monatlich alle 3-6 Monate

Waschbarer
HEPA-Filter und
Staubfilter

alle 2Wochen | alle 6-12 Monate

Reinigungstuch nach Bedarf | alle 3-6 Monate

Sensor fiir den
Standort der
Station

jeden Monat /

Anti-Fall-Sen-
soren

TOF-Sensor

jeden Monat /

jeden Monat /

Ultraschallsensor | jeden Monat /
(Teppicherken-
nungssensor)

Laufende Rader | jeden Monat /

Ladekontakte jeden Monat /

(Roboter)

Ladekontakte jeden Monat /

(Station)

Reinigungs-/ nach Bedarf /

Schmutzwasser-

tank

Staubsauger- / nach Bedarf/alle

beutel 1-2 Monate
Hauptbiirste

1. Drehen Sie die Maschine um und driicken Sie auf die
Verriegelungen an der Hauptbiirstenabdeckung, um
sie zu entfernen.

2. Entfernen Sie die Hauptblirste.

3. Setzen Sie die Biirste wieder ein.

4. Bringen Sie die Biirstenabdeckung wieder an.

Hinweis:  Verwenden  Sie  die  mitgelieferte

Reinigungsbiirste, um Haare zu entfernen, die sich in

der Drehbiirste verfangen haben. Spiilen Sie die Birste

je nach Verschmutzungsgrad mit Wasser aus, lassen

Sie sie trocknen und setzen Sie sie wieder ein. Je nach

Abnutzungsgrad muss die Biirste mdglicherweise durch

eine neue ersetzt werden.

e

Seitenbiirste |

1. Driicken Sie die Seitenbdrste leicht zusammen und
nehmen Sie sie nach oben heraus.

2. Nach der Reinigung setzen Sie sie in umgekehrter
Richtung wieder ein..

Hinweis:  Verwenden  Sie  die  mitgelieferte
Reinigungsbiirste, um Haare zu entfernen, die sich in




der Seitenblirste verfangen haben. Spiilen Sie die Biirste
je nach Verschmutzungsgrad mit Wasser aus, lassen
Sie sie trocknen und setzen Sie sie wieder ein. Je nach
Abnutzungsgrad muss die Birste eventuell durch eine
neue ersetzt werden.

Mittelrad

1.

Verwenden Sie einen kleinen Schraubenzieher oder
ein anderes Werkzeug, um das Mittelrad zu entfernen.

Hinweis: Der Mittelradtrager kann nicht entfernt werden.

2.

Spiilen Sie die Rolle mit Wasser ab, um Haare und
andere Verschmutzungen zu entfernen, und trocknen
Sie sie.

. Setzen Sie die Lenkrolle wieder ein und driicken Sie sie

fest.

. Wischen Sie die Rader mit einem trockenen, weichen

Tuch ab.

Staubbehdlter

1.

2.

5.

Entfernen Sie die obere Magnetabdeckung des
Roboters und entnehmen Sie den Staubbehlter.
Offnen Sie den Staubbehilter und leeren Sie den
Schmutz aus.

. Klappen Sie die Staubfilterabdeckung auf einer Seite

hoch und entfernen Sie den Staubfilter.

. Sie konnen den Behdlter und den Filter mit sauberem

Wasser ausspiilen (ohne Reinigungsmittel, um den
Filter nicht zu beschéddigen) und das Schmutzwasser
ausgieflen.

Lassen Sie den Behalter und den Filter trocknen und
setzen Sie sie wieder ein.

Hinweis: Der Schmutz wird in den Staubbeutel in der
Station gesaugt. Kontrollieren Sie daher gelegentlich, ob
groBere Flusen im Behélter stecken, und reinigen Sie den

Behilter.
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Schmutzwasserbehalter
1. Driicken Sie die Entriegelungstaste auf der

Riickseite des Roboters und entfernen Sie den
Schmutzwasserbehalter.

. Driicken Sie mit beiden Daumen auf beide Seiten

des Schmutzwasserabstreifers und ziehen Sie ihn
vorsichtig nach vorne, um den Abstreifer zu entfernen.

3.
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Offnen  Sie die obere  Abdeckung des
Schmutzwasserbehalters und wischen Sie ihn je nach
Verschmutzungsgrad mit einem weichen Tuch ab
oder spiilen Sie ihn unter Wasser aus. Reinigen Sie den
Schmutzabstreifer auf dieselbe Weise.

Reinigungstiicher

1.

4.

Driicken Sie die Entriegelungstasten auf beiden Seiten
des unteren Mophalters des Roboters, klappen Sie ihn
auf und nehmen Sie den Halter heraus.

. Driicken Sie den Mopphalter zusammen und nehmen

Sie das Tuch heraus.

. Spiilen Sie den Mopp je nach Verschmutzungsgrad mit

Wasser aus, trocknen Sie ihn und setzen Sie ihn dann
wieder ein.

Je nach Abnutzungsgrad muss der Mopp eventuell
durch einen neuen ersetzt werden.

Hinweis: Obwohl das Gewebe nach jeder Reinigung
in der Station gewaschen und getrocknet wird, sollten
Sie seinen Zustand vor der Reinigung Uberpriifen.

Verschmutztes

Gewebe kann die Qualitdt des

Wischvorgangs beeintréachtigen.
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Sensoren
Reinigen Sie die Sensoren mit einem weichen, trockenen
Tuch wie folgt:

concept

. Halten Sie den Roboter wahrend der Reinigung

ausgeschaltet. Reinigen Sie alle Sensoren siehe
Produktbeschreibung.

. Trennen Sie die Dockingstation vom Stromnetz und

wischen Sie die Ladekontakte der Dockingstation mit
einem trockenen, weichen Tuch ab.

SELBSTREINIGUNGSSTATION

Der Staubsaugerroboter muss sich nicht in der
Dockingstation befinden!

Fiihren Sie die Selbstreinigung durch, um die Docking-
Station in gutem Zustand zu halten.

Starten Sie den Selbstreinigungsprozess der Station,
indem Sie die Ladetaste gedriickt halten - Wasser
wird in den Boden gepumpt, und wenn eine beliebige
Taste an der Station gedrickt wird, flieBt es in den
Schmutzwassertank.

Verwenden Sie die Selbstreinigungsfunktion der
Station auch dann, wenn sich nach dem Waschen des
Reinigungstuches noch Wasser im unteren Teil der
Station befindet (das Wasser wurde nicht vollstandig
abgelassen).

Hinweis: Sie konnen den unteren Teil der Station mit
einer Reinigungsbiirste reinigen und anschlieBend mit
einem trockenen Tuch abwischen.

REINIGUNG DES WASSERBEHALTERS

.

Uberpriifen Sie den Wasserbehilter regelmaBig, um
Schimmelbildung zu vermeiden!

Wechseln Sie das Wasser im Behdlter je nachdem, wie
oft der Roboter benutzt wird.

. Nehmen Sie den Behalter heraus, 6ffnen Sie den

Deckel und gieBen Sie das schmutzige Wasser aus.

. Gief3en Sie sauberes Wasser ein und schlieen Sie den

Deckel.

. Driicken Sie den Deckel nach unten und schiitteln Sie

den Behilter. Bei gréBeren Verschmutzungen spiilen
Sie den Behdlter aus.

. GieBen Sie das Wasser aus und lassen Sie den Behalter

mit gedffnetem Deckel trocknen.

. Setzen Sie den Behalter wieder ein.

AUSTAUSCH DES STAUBBEUTELS
RegelmaBiger Austausch des Staubbeutels.

1.

2.

Offnen Sie den Deckel des Staubbehilters, in den der
Staubbeutel eingesetzt ist.

Schieben Sie den vollen Staubsaugerbeutel nach oben
und schlieBen Sie ihn, damit kein Schmutz austreten
kann. Entsorgen Sie den gebrauchten Staubbeutel.

. Reinigen Sie den Rand des Behdlters mit einem

trockenen Tuch und setzen Sie einen neuen

Staubsaugerbeutel ein. Achten Sie darauf, dass der
neue Staubsaugerbeutel richtig eingesetzt ist, damit
kein Schmutz austreten und die Station beschadigen
kann.

. SchlieBen Sie den Deckel und driicken Sie ihn leicht

sicherzustellen, dass er richtig

zusammen, um
geschlossen ist.

REINIGUNG DER STAUBBEHALTERFILTER IN DER
BASIS
Staubfilter:

1.

2.

Offnen Sie den Staubbehilterdeckel und nehmen Sie
den Staubfilter heraus.

Verwenden Sie einen Lappen oder ein feuchtes
Einwegtuch, um die Oberfliche des Staubfilters zu
reinigen.

. Je nach Verschmutzungsgrad mit Wasser abspiilen,

trocknen und wieder in Betrieb nehmen.

HEPA-Filter:

1.

2.

3.

Offnen Sie den Deckel des Staubbehlters und nehmen
Sie den HEPA-Filter heraus.

Splilen Sie den HEPA-Filter mit sauberem Wasser ab
und lassen Sie ihn an der Luft trocknen, bevor Sie ihn
wieder verwenden. Dies kann bis zu einem Tag dauern.
Je nach Abnutzungsgrad kann er durch einen neuen
HEPA-Filter ersetzt werden.




REINIGUNGSMITTEL

1.
2.
3.

N

Entfernen Sie die Abdeckung der Reinigungsoffnung.
Entfernen Sie die Reinigungsflissigkeit nach oben.
Entsorgen Sie den Behdlter mit der gebrauchten
Reinigungsfliissigkeit.

. Nehmen  Sie  den Deckel  des  neuen

Reinigungsmittelbehalters ab, setzen Sie ihn in die
Offnung ein und schieben Sie ihn ganz nach unten.
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Firmware-Update

Verwenden Sie die mobile App, um die Firmware
zu aktualisieren. Wenn eine neue Firmware erkannt
wird, aktualisieren Sie diese nach Aufforderung. Beim
Aktualisieren der Firmware sollte der Batteriestand
>50 % sein und das Gerat muss in der Dockingstation
platziert sein.

FEHLERBEHEBUNG

Der Roboter meldet einen Fehler

« Die Start/Stop-Leuchte blinkt rot und es ertont eine
Fehlermeldung.

« Befolgen Sie die Meldung des Roboters oder die
Fehlersuchanleitung der Anwendung, um das
Problem selbst zu beheben.

Docking-Station meldet Fehler

« Die Leuchte der Docking-Station leuchtet rot und
eine Fehlermeldung ist zu horen.

« Befolgen Sie die Meldung der Dockingstation
oder die Anleitung zur Fehlerbehebung in der
Anwendung, um das Problem selbst zu beheben.

« Wenn Sie das Problem nicht beheben koénnen,
wenden Sie sich an den Kundendienst.
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ALLGEMEINE PROBLEME

Fehlerbeschreibung

Maogliche Ursache

Probleml6sungsverfahren

Roboter ladt nicht auf

Roboter hat keinen Kontakt zum
Ladekonnektor

Stellen Sie den Roboter vor die
Ladestation und driicken Sie die
Ladetaste

Roboter kehrt nicht zum
Laden zurtick

Basisstation befindet sich an einem
ungeeigneten Ort

Siehe Abschnitt "Installation" in der
Bedienungsanleitung

Roboter ist stecken
geblieben

Roboter ist in Gegenstanden auf dem
Boden, z. B. Kabeln, verheddert

Entfernen Sie alle Kabel und
Gegenstande vom Boden

Seitenbiirsten oder Hauptbdrste sind
blockiert und behindern die Bewegung

Entfernen Sie alle Gegenstande, die die
Birsten blockieren, und starten Sie den
Roboter auf einer ebenen Flache neu

Roboter wird durch Hindernisse blockiert

Entfernen Sie Hindernisse oder richten
Sie in der App Sperrzonen ein

Roboter kehrt vor
Abschluss der Reinigung
zum Laden zuriick oder
stoppt

Batterie des Roboters ist entladen

Lassen Sie den Roboter zur Aufladung
zuriickkehren

Reinigt nicht nach dem
geplanten Zeitplan

Geplanter Reinigungsplan in der App
deaktiviert

Setzen Sie die Reinigungsplane in der
App neu

Roboter hat angehalten

Linkes oder rechtes Rad hat aufgehort
zu drehen

Klopfen Sie sanft auf den StoR3fanger, um
Fremdkorper zu entfernen

Roboter bewegt sich
riickwarts

Schutzabdeckung des
Navigationsmoduls ist verklemmt

Entfernen Sie sofort Hindernisse

Hindernisse befinden sich vor dem
Roboter

Nach Entfernen der Hindernisse sanft auf
die Kollisionsplatte klopfen

Absturzsensor ist mit Staub bedeckt

Reinigen Sie die Linse des Absturzsensors
von Staub

Roboter kann die
Kartierung nicht
reibungslos abschlieBen

Roboter erreicht nicht alle Bereiche im
Haushalt

Zu hohe Schwelle zu unzugénglichen
Bereichen

Schmaler Durchgang zu unzuganglichen
Bereichen

Tiren zu unzugénglichen Bereichen sind
geschlossen

Weitere Details finden Sie im Abschnitt
"Vorbereitung des Haushalts" der
Bedienungsanleitung
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Starten Sie den Router neu (verringern

Netzwerk ist dberlastet Sie die Anzahl der verbundenen Nutzer)

App reagiert langsam Schwaches WLAN-Signal im

Mobilfunknetz Uberpriifen Sie die Telefoneinstellungen

Unzureichende Netzwerkbandbreite Erhéhen Sie die Netzwerkbandbreite

Halten Sie die Starttaste und die
Riicktaste der Basisstation gedriickt und
gleichzeitig die Starttaste und Riicktaste
des Roboters fiir den Pairing-Modus

Basisstation meldet, dass Verbindung zwischen Roboter und
Roboter getrennt ist Basisstation unterbrochen

Versuchen Sie, das Telefon erneut mit
dem Netzwerk zu verbinden

Telefon ist nicht richtig mit dem
Netzwerk verbunden

Router funktioniert nicht richtig Starten Sie den Router neu

Schalten Sie den Hauptschalter des

Roboterstaubsauger ist ausgeschaltet Staubsaugers ein

App zeigt an, dass das

WLAN-Konfiguration auf dem Gerat
Gerdt vom Netzwerk 9

geloscht Gerét erneut in der App hinzufiigen

getrennt ist
Nach Systemstart Taste 8 Sekunden

gedriickt halten, um WLAN-Signal
wiederherzustellen

WLAN-Passwort geandert oder
Netzwerk gewechselt

Folgen Sie den Anweisungen auf
- dem Telefon, um das Gerat erneut
hinzuzufiigen

App kann QR-Code des QR-Code auf dem Gerat unscharf oder Offnen Sie die Concept HOME-App -
Roboters nicht scannen beschadigt Gerét hinzufiigen

. Frischwassertank entnehmen und
Frischwassertank leer

Mop kann nicht gereinigt auffiillen
werden Schmutzwassertank entnehmen und
Schmutzwassertank voll leeren

Roboter verliert wéhrend | Fremdkérper blockiert Entfernen Sie den Fremdkérper aus der
des Betriebs Schmutz Staubansaugéffnung Staubdffnung

DRAHTLOSE VERBINDUNG UND KOMPATIBILITAT

« Die Gesellschaft Jindfich Valenta - CONCEPT kann keinesfalls fiir eventuelle zuféllige, indirekte oder Folgeschaden,
fiir Datenverluste oder Verluste durch Informationsleck bei der Kommunikation mittels der drahtlosen Technologien
verantwortlich sein.

« Erfolgreiche drahtlose Kommunikation kann nicht 100%ig bei allen Smart-Einrichtungen und WiFi Netzen (Routern)
gewahrleistet werden. In Anbetracht der Vielfalt der Einrichtungen auf dem Markt konnen solche Fille entstehen,
wann der Anschluss aufgrund des Charakters oder der Spezifikation der jeweiligen Smart Einrichtung oder des
WiFi Netzes (Routers) nicht moglich ist, beziehungsweise irgendwie gestort wird. Der Erfolg der drahtlosen
Kommunikation mittels des WiFi Netzes wird ferner tiber eine Reihe von Faktoren einschlieBlich Hardware- und
Softwarekonfiguration beeinflusst.
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« Die Verbindung zwischen dem Roboter und lhrem WiFi Netz kann auch durch andere WiFi Netze in der Umgebung
negativ beeinflusst werden, die auf den gleichen Kanal eingestellt sind und dadurch die Verbindung storen (z.B.
In den Wohnsiedlungen, in Wohnungshéusern, usw.). Diese Ereignisse stellen keinen Grund fiir die Beanstandung
des Geréts dar.

« Die Applikation wird vom dritten Subjekt (nachfolgend nur ,Subjekt”) besessen und betrieben, das mit der
Gesellschaft Jindfich Valenta - CONCEPT (nachfolgend nur ,Verkaufer") nicht tibereinstimmt. Es werden keine
personenbezogenen Daten seitens des Verkdufers an das Subjekt ibermittelt. Bei der Eintragung in die
Applikation Gbermittelt der Kunde seine personenbezogenen Daten direkt an das Subjekt, das zum Verwalter der
personenbezogenen Daten wird. Die Applikation und der damit verbundene Datenschutz richten sich nach den
Regeln des Subjekts.

Kompatibilitat:
Betriebssystem der Smart Einrichtung - Android 5.0 und héher
-1059.0 und hdher

WiFi Netz -2,4/5GHz

- Absicherung WPA1 und WPA2 (empfohlen WPA2)
HINWEIS: Das Gerat kann nicht an den WiFi Netzen betrieben werden, die mit dem Protokoll IEEE 802.1X abgesichert sind
(in der Regel Firmen-WiFi-Netze).

BEDIENUNG MIT HILFE DER APP

Bevor das Gerét iiber die App bedient werden kann, ist dieses mit Ihrem Telefon zu verkniipfen und ihm den Zutritt zu
Ihrem WiFi-Netz zu ermdglichen.

Empfohlener Abstand bei der Einstellung: weniger als 4 Meter.

Uberzeugen Sie sich, dass sich der Staubsauger-Roboter, der Router und Ihr Mobiltelefon in der gegenseitigen Nihe so
befinden, dass das problemlose Paaren erfolgen kann.

Hinweis bei Problemen mit Paaren

« Priifen Sie die Richtigkeit des eingegebenen Passworts lhres WiFi-Netzes.

« Das Gerat unterstiitzt nur die 2,4 und 5 Ghz WiFi-Netze.

« Der Router ist durch Anschliisse von einer Vielzahl anderer Einrichtungen {berlastet (vor allem in den Siedlungen
oder bei hohen Konzentrationen der angeschlossenen Smart-Einrichtungen). Zur Gewahrleistung eines sicheren
Betriebs ist es erforderlich, dass das WiFi-Signal die Stellen des geplanten Einsatzes des Staubsaugers erreicht und
zugleich ausreichend stark ist.

- starten Sie den Staubsauger und die Smart-Einrichtung neu und wiederholen Sie den Prozess;
- versuchen Sie wenn mdglich auch den WiFi-Router selbst neu zu starten;

« Wenn lhre Smart-Einrichtung tber das System Android 6.0 und hdher verfiigt, muss auch die Funktion der
Positionsabsicherung eingeschaltet sein.

« Sobald der Staubsauger mit lhrer Smart-Einrichtung mittels der Applikation ,Concept Home" gepaart wurde,
bewegen Sie mit der Dockingstation, bzw. versetzen Sie diese nicht. Der Staubsauger benutzt die Ladestation als
einen Orientierungspunkt in der Karte.

o Durch Versetzen der Dockingstation riskieren Sie den Verlust der generierten Karte mit den eingestellten
Reinigungszonen und den verbotenen Zonen! Der Staubsauger erstellt eine neue Karte, mit welcher die
urspriingliche Karte tiberschrieben wird.
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INSTANDHALTUNG

Eine umfangreichere Wartung oder Reparatur, die einen Eingriff in die Innenteile des Geréts erfordert, ist durch einen
qualifizierten Fachmann oder Werkstatt durchzufiihren.

UMWELTSCHUTZ

« Bevorzugen Sie das Recyceln von Verpackungen und Altgerdten.
« Der Geratekarton kann als sortiertes Altmaterial entsorgt werden.
« Die Polydthylen-Beutel (PE) geben Sie zum Recyceln des Sammelmaterials ab.

Recycling des Gerdtes am Ende seiner Lebensdauer:

Dieses Gerat ist im Einklang mit der Europdischen Richtlinie 2012/19/EU (ber Elektro- und
Elektronik-Altgerdte (WEEE) gekennzeichnet. Das Symbol am Produkt oder an dessen Verpackung
gibt an, dass dieses Produkt nicht in den Haushaltsabfall gehort. Es ist auf eine Sammelstelle zum
Recyceln der elektrischen und elektronischen Anlagen zu bringen. Durch die Sicherstellung der
korrekten Entsorgung dieses Produktes helfen Sie, negative Konsequenzen fiir die Umwelt und die
Gesundheit der Menschen zu verhindern, die durch die unsachgeméfe Entsorgung dieses Produktes

B oocht wiirden. Die Entsorgung muss im Einklang mit den Vorschriften fiir die Abfallbehandlung
durchgefiihrt werden. Ausfhrlichere Informationen zum Recycling dieses Produkts erhalten Sie bei
der zustandigen ortlichen Behorde, dem Dienstleister fiir Entsorgung von Haushaltsabfall oder in
dem Geschift, wo Sie das Produkt gekauft haben.

c € Dieses Produkt erfiillt samtliche Grundanforderungen der EU-Richtlinien, die sich darauf beziehen.

Lebensmittel sind Die Anderungen im Text, im Design und in den technischen Spezifizierungen kénnen ohne
vorherigen Hinweis geéndert werden, und wir behalten uns das Recht auf deren Anderungen vor.
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MERCI
Nous vous remercions d’avoir acheté le produit de la marque Concept et nous espérons qu'il vous apportera votre
entiére satisfaction pendant son utilisation.

Lire attentivement le manuel d’emploi avant la premiére utilisation et le conserver. Faire prendre connaissance du
manuel d’emploi par les autres personnes pouvant manipuler le produit.

Caractéristiques techniques

Parametres de la station d'accueil 220-240V ~,50-60 Hz, 1 A

Tension accumulateur 14,4V DC

Parametres de charge du robot 24VDC 1A

Niveau sonore 54dB

Piles 5100 mAh, Li-lon

Durée de fonctionnement - mode d'aspiration et d'essuyage standard 100 min

Durée de chargement complet <6h

Gamme de fréquence 2412 - 2472 MHz

Puissance d'émission (max) <20dBm
IMPORTANT

Avant de brancher I'appareil, vérifier en effectuant un contrdle visuel, si I'unité ne présente pas de signes
d’endommagement et n’a pas subi dendommagement pendant le transport.

PRECAUTIONS PARTICULIERES DE SECURITE

« Nejamais utiliser I'appareil autrement que prévu dans le manuel d'emploi.

« Enlever tous les emballages et autres éléments de marketing avant la
premiére utilisation.

« Avant toute utilisation de I'appareil, enlever tous les objets du sol qui
pourrait géner lors du nettoyage (cables, papiers, vétements, nappes et
rideaux touchant le sol, vases fragiles).

- Utiliser uniquement des accessoires et des pieces de rechange d'origine
destinés a ce modeéle.

- S'il y a des escaliers dans la zone que l'aspirateur robot nettoie, il est
essentiel de définir une zone restreinte ou d'empécher l'aspirateur de
tomber dans les escaliers.

« Nevous asseyez pas, ne marchez pas sur l'aspirateur ou la station d'accueil
et ne placez pas d'autres objets dessus.

- Lappareil ne doit étre utilisé que pour un usage domestique et a une
température comprise entre 0 °C et 40 °C.

« Ne commencez pas a nettoyer sans avoir placé le sac a poussiére dans la
station d'accueil et sans avoir inséré le réservoir d'eau.
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Attention a ne pas garder les cheveux, les vétements, les doigts ou toute
autre partie du corps a proximité de la brosse principale. Maintenir la
brosse principale et la partie aspirante de I'aspirateur propres, supprimer
les cheveux et la poussiére qui peut réduire les performances de
I'aspirateur et la qualité du nettoyage.

N'aspirez pas de liquides, de cigarettes allumées, de tessons et d'objets
pointus, de briquets et d'autres matériaux inflammables, de grands
morceaux de papier, de sacs en plastique, de clous, de toner d'imprimantes
et de photocopieuses, ou d'autres objets susceptibles d'endommager
l'aspirateur.

Lors de l'utilisation, ne pas laisser I'aspirateur passer sur les cables
librement posés.

Pendant l'entretien et le nettoyage, I'appareil doit étre en position
d’arrét. Avant de nettoyer la station d'accueil, débranchez-la d'abord
du secteur. Nettoyez le robot et la station d'accueil avec un chiffon sec
ou légérement humide. Nettoyez les contacts de charge uniquement a
l'aide d'un chiffon sec!

La lumiere directe du soleil peut réduire la sensibilité des capteurs
infrarouges de l'aspirateur. Eviter la lumiére directe du soleil.
ATTENTION: Certains tapis ou sols trés sombres peuvent ne pas étre
nettoyés correctement par le robot - le faisceau laser peut étre absorbé
par le sol et le robot ne pourra pas pénétrer dans I'endroit. Si des meubles
ou des murs sombres se trouvent dans la piéce, la réflexion des faisceaux
du capteur dans le pare-chocs peut étre perturbée - le robot fait rebondir
le pare-chocs sur l'obstacle.

N'utilisez pas l'appareil a I'extérieur, sur des balcons ou des terrasses.
Lors de l'utilisation du robot, empéchez les enfants et les animaux
domestiques d'accéder aux brosses rotatives afin d'éviter toute blessure.
Tenez le robot et la station d'accueil a I'écart des sources de chaleur telles
que les radiateurs, les fours, etc. Protégez-les de la lumiéere directe du
soleil et de I'humidité. Conservez-les dans un endroit frais et sec.
Lorsque vous déplacez le robot ou la station d'accueil, saisissez le corps
entier de l'appareil et n'utilisez pas uniquement des parties telles que
le pare-chocs, les couvercles supérieurs, les pieces mobiles, etc. pour le
transfert !
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Il est recommandé de surveiller le robot au cours du premier nettoyage
afin de résoudre tout probléme potentiel et de garantir un nettoyage
sans probléme a l'avenir.

Si vous avez défini une zone ou le robot ne doit pas nettoyer, définissez
une zone interdite dans l'application mobile.

Ne pas placer I'appareil a un endroit depuis lequel il pourrait facilement
tomber (table, chaises).

Avant de recharger l'appareil, s'assurer que le bloc d'alimentation est
correctement branchée. Utilisez uniqguement la station d'accueil fournie
avec le robot pour le chargement.

Dans des conditions de température extréme ou en cas d'utilisation
incorrecte, la batterie peut présenter des fuites de liquide. Si ce liquide
entre en contact avec la peau, il est impératif de la rincerimmédiatement
al'eau courante. En cas de contact avecles yeux, les rincerimmédiatement
a l'eau courante pendant au moins 10 minutes. Contactez un médecin.
Si vous souhaitez vous débarrasser du produit, vous devez d'abord
débrancher la batterie de I'appareil et 'emmener dans un lieu prévu a
cet effet.

Si vous transportez l'appareil ou si vous ne l'utilisez pas pendant une
longue période, videz I'eau du réservoir du robot (appuyez sur le bouton
de vidange situé sur le c6té du robot et laissez I'eau s'écouler). Chargez
completement le robot, puis éteignez l'interrupteur principal afin de
prolonger la durée de vie de la batterie. Veillez a charger le robot au
moins tous les 3 mois pour éviter de réduire la capacité de la batterie.
Débranchez la station d'accueil du secteur, videz et séchez les réservoirs,
rincez et séchez I'éponge filtrante. Il est recommandé d'utiliser la boite
d'origine pour le transport.

S'assurer que la tension de secteur correspond bien a celle marquée sur la
plaque signalétique. Lappareil ne doit pas étre branché sur des multiprises
ou a l'aide des rallonges. N'utilisez qu'une alimentation électrique avec
mise a la terre.

Lorsque vous débranchez la station de charge de la prise de courant, ne
tirez jamais sur le cordon d'alimentation, mais saisissez la fiche et retirez-
la. Ne manipulez pas la fiche ou I'appareil avec des mains mouillées.

Ne pas permettre de laisser utiliser 'appareil comme un jouet.

Ne jamais nettoyer I'appareil a I'aide des agents abrasifs ou des produits
chimiques agressifs.
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« Lappareil est exclusivement destiné a un usage domestique, il n‘est pas DESCRIPTION DU PRODUIT
prévu a des fins commerciales. Lappareil est congu pour nettoyer les sols 1 Bouton marche/arrét 15 Connecteurs de chargement
Iavables ot Ies ta iS 2 Laserlatergl 16 Brosse rotative
> . p . s . , . 3 Capteur d'impact frontal 17 Roue centrale
« Ne jamais plonger le cordon d’alimentation, la fiche ou I'appareil dans de 4 Couverc:edu laser rotatif 18 Capteur de moquette
I'eau ou d'autres quuides 5 Couvercle magnétique supérieur 19 Assemblage de balayage _
, : . . 6 Bouton de chargement 20 Couvercle de la brosse rotative
+ Ne pas essayer de reparer I’apparell par ses propres soins. Contacter le 7 Brosse de nettoyage 21 Barre latérale
centre agrée et empécher le risque de blessure lors d'une manipulation 8 Optique de correction de retour 22 Brosse latérale
non professionnelle 9 Récipient d'eau sale 23 Capteurs anti-basculement
. 10 Raclette d'eau sale
« Cet appareil peut étre utilisé par des enfants agés de 8 ans et plus et n I;terrup;eur,m_a(c?e/a.rrétwﬁ
les personnes ayant des capacités physiques ou mentales réduites ou le 1 pouton d‘;;‘;;g;:;;:;;'f;" '

mangue d’expérience et de connaissances, si elles sont supervisées ou 14 Bac & poussiére
ont recu des instructions pour utiliser 'appareil d’'une maniére sire et
comprennent les dangers potentiels. Les enfants de moins de 8 ans ne
sont pas autorisés a réaliser les opérations de nettoyage ou d’entretien
que sous la surveillance. Maintenir I'appareil et le cordon d‘alimentation
hors de portée des enfants de moins de 8 ans. Ne pas laisser les enfants
jouer avec l'appareil.

Les enfants de moins de 3 ans ne doivent pas avoir acces au robot et a la
station d'accueil, sauf s'ils sont surveillés en permanence.

Le fabricant et l'importateur dans I'Union européenne ne sont pas
responsables des dommages causés par le fonctionnement de I'appareil,
tels que blessures, bralures, incendie, dommages causés sur les autres
objets, etc.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, faites-le remplacer par un
centre d'entretien agréé pour éviter une situation dangereuse. Il est
interdit d'utiliser I'appareil avec un cordon d'alimentation endommagé.

En cas de non-respect desrecommandations du fabricant, la garantie
concernant la réparation est annulée.

Vérifier soigneusement d’avoir bien déballé tous les accessoires.
Nous vous recommandons de conserver la boite en papier d’origine,
le manuel d’utilisation et le matériel d'emballage pendant toute la
période de garantie.




Bloc d'alimentation

Couvercle du nettoyeur
Bouton d'aspiration des saletés
Bouton de nettoyage

Bac de lavage

Rampe

Réservoir d'eau propre
Couvercle du bac a poussiére
Réservoir d'eau sale
Connecteurs de chargement
10 Miroir de correction de retour
11 Port d'alimentation
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Teileliste

1 Sacapoussiére

2 Filtre HEPA

3 Tissu de nettoyage hybride pour tapis

4 Liquide de nettoyage

5 Brosse latérale

6 Cordon d'alimentation

7 Bacdelavage

8 Rampe de chargement

9 Brosse rotative

10 Tissu de nettoyage

(sols durs uniquement)
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CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Robot Station d'accueil
Méthode de contrdle Méthode de contréle
Boutons Boutons
Appui court Appuilong Appui court Appuilong
Marche/Arrét/ Nettoyage Ioc§1I . Bom_Jtor) Aspllrat|on des lAct|_vat|.on/
Bouton - 1x1mcentré d'aspiration | saletésdanslesac | désactivationde
Poursuite du - X R o PR
Start/Stop nettovage sur la position des saletés a poussiere la sécurité enfant
yag actuelle
Lorsque le robot
- i Lorsque le robot
Return to Docking ) est sur la base:
. Activate/ est sur la base:
Bouton Station/Stop and . . nettoyage de la
- Deactivate Child Y Nettoyage du
Charge Return to Docking Boutonde | serpilliere Lorsque .
. Lock \ balai Lorsque le
Station nettoyage le robot n'est )
robot n'est pas sur
Bouton pas surla base: la base: Nettoyage
ON/OFF / On/Off nettoyage du bac du bac de lavage
de lavage
B(\)/:Ijit%)n / Enter Wifi Pairing Bouton
L Mode d'aspiration Entrer dans le
Pairing d . .
es / mode d'appairage
Bouton / Wifi Reset saletés + entre le robot et la
r/’ “\'I Wifi Reset fhRese Bouton de station
i ™ nettoyage
SCE ) ) = Voyants IlEI’em.ents Signification Voyants E'I’emfents Signification
d'éclairage d'éclairage
= = Lumiere blanche Chargement du Lumiere blanche Nettoyage du
0 pulsée robot pulsée bac de lavage
© N Nettoyage du Chargement
-» Lumiére blanche robot/retour a la N du robot/
fixe Lumiére blanche
charge fixe Nettoyage/
- - Retourala
- Rouge clignotant Porucha robota ™ .
station d'accueil

- Remarque:

— .

Lorsque la sécurité enfant est activée, les boutons de
la station d'accueil et du robot sont désactivés et le
robot ne peut étre controlé que via I'application. Pour
désactiver/activer le verrouillage enfant, appuyez
longuement sur le bouton de charge du robot.

Si vous devez réinitialiser le robot aux parametres
d'usine, appuyez sur le bouton de charge et maintenez
le bouton d'appairage Wifi pendant 3 secondes.

Dysfonctionnement
du robot

Défaillance de la
base/Retrait du
robot pendant
le nettoyage

Remarque:

+ Nettoyage du bac de lavage : appuyez longuement sur le
bouton de nettoyage (lorsque le robot n'est pas sur la base)
pour lancer le nettoyage du bac de lavage. L'eau commence
a étre pulvérisée par le bas a l'intérieur de la base. Une fois
le bac inférieur rempli d'eau, vous pouvez le nettoyer a
I'aide de la brosse. Une fois le nettoyage terminé, appuyez
sur n'importe quel bouton de la station pour aspirer I'eau
sale dans le réservoir d'eau sale.




INSTALLATION

Installez la brosse latérale. Alignez et appuyez jusqu'a
ce que vous entendiez un clic. La brosse est alors
correctement installée.

Retirez les bandes et le film de protection a I'avant et
sur le c6té du pare-chocs.

Installez la rampe en la pressant dans la position
appropriée sur le corps de la station d'accueil, vous
entendrez un clic. Ensuite, placez le bac de lavage
a l'intérieur de la station d'accueil dans la position
appropriée, en veillant a ce qu'il soit de niveau.
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Placez la base sur une surface ferme et plane. Veillez
a laisser un espace libre d'au moins 5 cm sur les cotés
de la base et d'au moins 130 cm devant la base.
Branchez une extrémité du cordon d'alimentation a
la station d'accueil (port d'alimentation) et l'autre au
réseau électrique. Assurez-vous que la base placée
est dans un endroit bien couvert par le signal Wifi.
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5. Remplir avec de l'eau propre. Pour remplir d'eau

propre, retirez le réservoir d'eau gauche, soulevez
le couvercle du réservoir et versez de I'eau dans
le réservoir (capacité maximale de 3 L). Fermez le
couvercle et replacez le réservoir dans la station
d'accueil. Remarque: N'ajoutez aucun produit de
nettoyage, de désinfection ou autre dans le réservoir
d'eau propre afin d'éviter tout dommage imprévu.
Ajout d'un produit de nettoyage. Insérez le produit
de nettoyage dans la fente située sous le couvercle
du produit de nettoyage. Lorsque vous entendez un
clic, il est dans la bonne position.
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Pour recharger le robot, retirez le couvercle
magnétique supérieur et appuyez sur le bouton
Start/Stop et maintenez-le enfoncé. Attendez que le
voyant du robot s'allume en permanence, remettez le
couvercle supérieur en place et placez le robot avec
les connecteurs de charge orientés vers l'intérieur de
la station d'accueil.

A
(

CONNEXION AU RESEAU WIFI

1.

Téléchargez l'application - Scannez le code QR
ci-dessous ou sur le corps de l'aspirateur sous le
couvercle supérieur ou recherchez l'application
Concept HOME sur Google Play ou I'App store.

Si vous possédez déja l'application Concept Home,
ouvrez-la, connectez-vous et suivez les instructions
d'appairage.
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3. Retirezle couvercle magnétique supérieur et allumez
le robot.

4. Appuyez sur le bouton d'appairage Wifi et
maintenez-le enfoncé jusqu'a ce que vous entendiez
le signal vocal d'appairage du robot.

5. Appuyez ensuite sur + ou sur « ajouter un appareil »
dans I'application.

6. Une liste d'appareils s'affiche, sélectionnez-en un
dans la liste.

Fig. 11 Fig. 12

PREPARATION DU MENAGE

1.

Disposez les meubles, en particulier les tables et
les chaises, avant de commencer le nettoyage.
Débarrassez le sol des objets superflus afin de créer
des conditions idéales pour la cartographie de
I'espace et le nettoyage ultérieur.

7. Renseignez votre réseau Wifi et votre mot de passe

ou ils seront automatiquement renseignés.

8. Continuezen suivant lesinstructions de l'application.
9. Allez dans les paramétres Wifi de votre appareil

mobile et connectez-vous au Robot Wifi-xxxx,
retournez dans l'application Concept HOME et
attendez l'appairage. Une fois l'appairage terminé,
vous pouvez commencer a contréler l'appareil
a l'aide de I'application mobile.

Fig. 5

Fig. 9 Fig. 10

Fig. 13 Fig. 14

2. Evitez de vous tenir dans la trajectoire du robot pour
optimiser la cartographie de I'espace. Ouvrez toutes
les portes pour cartographier toutes les pieces
souhaitées.

3. Si le robot nettoie des zones telles que la base
des escaliers ou les bords des escaliers, placez des




barriéres au préalable pour assurer la sécurité des
personnes et éviter d'endommager le robot.

UTILISER

PREMIER NETTOYAGE

Démarrez le robot a l'aide de I'application ou du bouton
Start/Stop. Une fois la cartographie/le premier nettoyage
terminés, un plan s'affiche dans I'application avec les
piéces automatiquement divisées. Vous pouvez modifier
les pieces librement dans I'application.

CHARGE

Mode automatique: Apres avoir travaillé, l'appareil
retourne automatiquement a la station d'accueil, ou il
aspire également la saleté du bac et nettoie les tissus de
la serpilliére en fonction de vos parametres. Si la batterie
est épuisée pendant le nettoyage, le robot se rendra a la
station de charge et reprendra le nettoyage la ou il I'avait
laissé.

Remarque: Aprés avoir appuyé sur le bouton de charge
durobot/de la station/de |'application, le robot retournera
a la station pour se charger. Il est recommandé de laisser
le robot dans la station entre les nettoyages réguliers ou
la batterie est maintenue chargée.

Remarque: Si vous n'utilisez pas le robot pendant une
période prolongée, chargez complétement le robot, puis
éteignez-le. Chargez le robot au moins tous les 3 mois
pour éviter d'endommager la batterie en raison d'une
décharge excessive.

Remarque: Si I'appareil ne trouve pas la station d'accueil,
il reviendra automatiquement a sa position d'origine.
Dans ce cas, réinsérez manuellement I'appareil dans la
station d'accueil.

NETTOYAGE ENTIEREMENT AUTOMATIQUE

Une fois le robot allumé, il cartographie la zone et génére
un plan qu'il divise intelligemment en zones. Enregistrez
la carte dans l'application et modifiez les pieces si
nécessaire. Commencez le nettoyage en appuyant
sur le bouton Start/Stop et le robot aspirera/essuiera
soigneusement les zones une par une le long du mur et
planifiera la trajectoire de nettoyage en arcs/S-shapes.
Aprés le nettoyage, le robot retournera automatiquement
a la base de chargement. Remarque: Ne déplacez pas le
robot librement et fréquemment pendant le nettoyage.
Apreés l'avoir déplacé, placez le robot a son emplacement
d'origine.

NETTOYAGE PAR ZONE
Utilisez I'application mobile pour définir la taille et
I'emplacement de la zone que vous souhaitez nettoyer.
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Vous pouvez définir un maximum de 5 zones. Le robot
nettoie les zones que vous avez définies.

NETTOYAGE DES PIECES
Utilisez I'application mobile pour sélectionner les pieces
que vous souhaitez nettoyer.

MODE DE NETTOYAGE

1. Aspirateur uniquement

2. Vadrouille uniquement

3. Aspirer puis passer la serpilliere

4. Aspirer et passer la serpilliére en méme temps

Réglez les paramétres du mode de nettoyage dans
I'application mobile.Le programme aspirateur puis
serpilliere convient aux surfaces trés sales.

REGLAGE DE LA PUISSANCE D'ASPIRATION

1. Faible - pour un nettoyage rapide et des sols peu sales
2. Moyenne - pour le nettoyage quotidien

3. Haute - pour les sols plus sales

4. Maximum - puissance d'aspiration maximale
Sélectionnez le niveau dans I'application en fonction de
la saleté du sol et de la puissance d'aspiration requise.

REGLAGES DU DOSAGE D'EAU

Dans I'application, choisissez entre 3 modes de dosage
d'eau

1. Faible

2. Moyen

3. Elevé

Remarque: Si le robot manque d'eau pendant le
nettoyage pour mouiller le tissu, il retournera a la station
pour effectuer I'entretien, remplir a nouveau de l'eau
propre et retournera terminer le nettoyage.

Remarque: Vous pouvez également choisir entre le
nettoyage standard et le nettoyage en profondeur dans
I'application, dans la section de sélection de la puissance
d'aspiration et du mouillage du tissu. Lors d'un nettoyage
en profondeur, le robot parcourt l'itinéraire plus en
profondeur et revient partiellement sur des zones déja
nettoyées afin d'obtenir des résultats plus précis.

DOSAGE DE DETERGENT

Dans l'application, dans les réglages de la station, vous
pouvez activer/désactiver le dosage automatique de
détergent.

FREQUENCE D'ASPIRATION DE LA SALETE DU ROBOT
VERS LA STATION

Sélectionnez la fréquence d'aspiration de la saleté dans
I'application. Vous pouvez sélectionner aprés chaque
1er, 3¢éme ou 5éme nettoyage ou désactiver l'aspiration
automatique.

Remarque: si vous avez désactivé laspiration
automatique de la saleté, vous devez saisir une
instruction dans l'application ou appuyer sur le bouton
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Start/Stop de la station d'accueil et le maintenir enfoncé
pour aspirer immédiatement - aprés avoir terminé le
nettoyage ou rempli le godet a poussiére.

CONFIGURATION DU NETTOYAGE DE TAPIS

Vous pouvez choisir entre 3 modes dans I'application.

Mode:

1. Mode Eviter: Le robot ne roule pas sur la moquette. Il
le contourne et poursuit le nettoyage.

2. Mode adaptatif: le robot roule sur la moquette,
augmente la force d'aspiration et place la serpilliére
dans une position ou elle ne mouille pas la moquette.

3. Mode Ignore: Dans ce mode, le robot ne tient pas
compte de la moquette. Il les nettoiera dans le mode
dans lequel il est actuellement réglé.

Remarque: pour le mode adaptatif, vous devez
mettre une serpilliére pour nettoyer la moquette !

NETTOYAGE

« En fonction du mode de nettoyage des tapis
sélectionné, utilisez la serpilliere appropriée.

« Le balayage doit toujours commencer directement
a partir de la station.

« Lerobot remplit le réservoir d'eau et imbibe le tissu de
nettoyage avant de commencer a essuyer.

« Lorsque le balayage est terminé, il lave les tissus et les
séche.

Remarque: dans l'application, il est possible de lancer
manuellement le lavage du tissu, le séchage du tissu
a l'air chaud ou le vidage du bac a poussiére a tout
moment. Le robot doit étre placé dans la station d'accueil
lorsque ces instructions sont données.

Remarque: Dans 'application, vous pouvez sélectionner
un temps de séchage de 4 ou 6 heures pour le tissu.

SECHAGE DES TEXTILES DE NETTOYAGE

Dans l'application, vous pouvez régler la durée de
séchage des textiles de nettoyage dans la station :
4 0u 6 heures.

NETTOYAGE DU ROBOT PAR LAPP

Dans I'app, vous pouvez lancer le lavage et le séchage
immédiats du tissu, en aspirant la saleté dans le sac
a poussiere.

RECONNAISSANCE DES PETITS OBJETS

Le robot utilise un laser pour repérer les petits objets
sur le sol (3-7 cm de haut) et les éviter. Il n'évitera pas les
objets trop petits.

NETTOYAGE D'UN AUTRE ETAGE
Sivous ne transportez que le robot, vous devez ajuster le
mode de nettoyage (sélectionner uniquement le mode

d'aspiration, ou ajuster le mouillage du tissu afin que le
robot effectue le nettoyage sans avoir besoin de puiser
de l'eau).

ZONE INTERDITE

Utilisez I'application mobile pour définir une ou plusieurs

zones interdites. Le robot ne nettoiera pas dans ces

zones interdites et nettoiera dans les autres.

Remarque: Le robot peut entrer dans une zone interdite

en raison d'une erreur de positionnement, d'une erreur

de capteur ou d'autres raisons.

« Une zone interdite permanente peut étre invalidée en
raison d'un changement important de la position de la
base de chargement et du mobilier. Par conséquent,
essayez de ne pas déplacer le robot ou de ne pas le
géner pendant le nettoyage.

« Lazoneinvalidée de maniére permanente sera effacée
une fois que la carte sera actualisée.

PLANIFICATION DU NETTOYAGE

Des heures de nettoyage fixes peuvent étre définies a
l'aide de I'application mobile. Le robot commencera
automatiquement le nettoyage a I'heure définie et
retournera a la station d'accueil lorsqu'il aura terminé.

REINITIALISATION DU WIFI

Appuyez sur le bouton de réinitialisation et maintenez-
le enfoncé si votre téléphone portable ne peut pas se
connecter a I'appareil en raison de la configuration du
routeur et des changements de mot de passe ou pour
d'autres raisons.

NE PAS REINITIALISER LE MODE

Régler dans I'application. Pendant la durée définie du
mode « ne pas déranger », le sac a poussiére n'est pas
aspiré et les messages vocaux sont désactivés.

PARAMETRES DE LANGUE ET DE VOLUME
Controle dans l'application. Choisissez la langue et le
volume que vous voulez que le robot parle.

GERER LES ACCESSOIRES

Informations dans I'appli sur la durée de vie du filtre
HEPA, des brosses et des tissus de nettoyage et
recommandations pour les remplacer.

UTILISER LE ROBOT SANS L'APPLI

Si vous ne pouvez pas contrdler le robot a l'aide de
I'application mobile, il est possible de l'utiliser sans
I'application, mais de maniere tres limitée. Sans
I'application, vous ne pouvez pas utiliser les fonctions
spéciales, le nettoyage programmé, le mode Ne pas
déranger, le changement de mode de nettoyage, le
nettoyage du robot, etc.




PARAMETRES PAR DEFAUT DU ROBOT:
« Mode de nettoyage: Aspirer et passer la serpilliere

simultanément.

« Puissance d'aspiration: standard
« Controle de la quantité d'eau: moyenne
« Reprise du nettoyage apres interruption: activé

« Détection de petits objets: activée

+ AUTO BOOST: activé
ENTRETIEN COURANT

Afin de maintenir les meilleures performances du robot, il
est recommandé d'effectuer I'entretien conformément au

tableau ci-dessous.

propre/sale

Partie Intervalle de Intervalle de
nettoyage remplacement
Roue centrale selon les besoins /
Bac a poussiere | selon les besoins /
Brosse rotative toutes les 2 tous les 6-12
semaines mois
Brosse latérale tous les mois tous les 3-6
mois
Filtre HEPA toutes les 2 tous les 6-12
lavable et filtre semaines mois
a poussiére
Tissu de nettoy- | selon les besoins tous les 3-6
age mois
Capteur de tous les mois /
localisation de
la station
Capteurs anti- tous les mois /
-chute
Capteur TOF tous les mois /
Capteur a ultra- tous les mois /
sons (capteur
de détection de
tapis)
Roues de tous les mois /
roulement
Contacts de tous les mois /
charge (robot)
Contacts de tous les mois /
charge (station)
Réservoir d'eau | selon les besoins /
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selon les beso-
ins/tous les 1 a
2 mois

Sac a poussiere /

Brosse principale

1. Retournez la machine et appuyez sur les loquets du
couvercle de la brosse principale pour le retirer.

2. Retirez la brosse principale.

3. Remplacez la brosse.

4. Remettez le couvercle du balai en place.

Remarque: Utilisez la brosse de nettoyage fournie pour

enlever les cheveux emmélés dans la brosse rotative.

Rincez la brosse a l'eau en fonction du degré de saleté,

laissez-la sécher et remettez-la en place. Selon le degré

d'usure, il peut étre nécessaire de remplacer la brosse par

uneneuve. -

Brosse latérale 4

1. Pressez doucement la brosse latérale et retirez-la vers
le haut.

2. Aprés le nettoyage, remettez-la dans sa position
d'origine dans le sens inverse.

Remarque: Utilisez la brosse de nettoyage fournie pour

enlever les cheveux emmélés dans la brosse latérale.

Rincez la brosse a I'eau en fonction du degré de salissure,

laissez-la sécher et remettez-la en place. Selon le degré

d'usure, il peut étre nécessaire de remplacer la brosse par

une neuve.

Roue centrale

1. Utilisez un petit tournevis ou un autre outil pour retirer
la roue centrale.

Remarque: Le support de la roue centrale ne peut pas

étre retiré.

2. Rincez la roulette a I'eau pour éliminer les cheveux et
autres débris, puis séchez-la.
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3
4

Récipient a poussiére
1.

5.

Remarque: Les saletés sont aspirées dans le sac a

p
e

le réservoir et de nettoyer ce dernier.

1

Réservoir d'eau sale

1

2.

. Remettez la roulette en place et appuyez dessus.
. Essuyez les roulettes avec un chiffon doux et sec.

Retirez le couvercle magnétique supérieur du robot et

retirez le récipient a poussiere.

. Ouvrez le bac a poussiére et videz la saleté.

. Relevez le couvercle du filtre a poussiére d'un coté et
retirez le filtre a poussiére.

. Vous pouvez rincer le conteneur et le filtre avec de |'eau

propre (sans détergent, pour ne pas endommager le

filtre), et verser l'eau sale.

Laissez sécher le conteneur et le filtre, puis remettez-

les en place.

Chiffons de nettoyage

1. Appuyez sur les boutons de déverrouillage situés de
part et d'autre du porte-serpilliere inférieur du robot,
faites-le pivoter pour I'ouvrir, puis retirez le porte-
serpilliére.

2. Pressez le porte-serpilliere et retirez le tissu.

3. Rincez la serpilliere a I'eau en fonction du degré de
salissure, séchez-la et remettez-la en place.

4. Selon le degré d'usure, il peut étre nécessaire de
remplacer la serpilliere par une neuve.

Remarque: bien que le tissu soit lavé et séché dans la

station aprés chaque nettoyage, vérifiez son état avant

oussiere de la station, il suffit donc de vérifier de temps
n temps si des peluches plus grosses sont coincées dans

pr =1 = ™ le nettoyage. Un tissu sale peut affecter la qualité du
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. Appuyez sur le bouton de déverrouillage situé a
I'arriere du robot et retirez le réservoir d'eau sale.
Appuyez sur les deux cotés de la raclette a déchets
avec les deux pouces et tirez doucement vers |'avant
pour retirer la raclette.

Capteurs

Nettoyez les capteurs a I'aide d'un chiffon doux et sec en

procédant comme suit:

1. Maintenez le robot hors tension pendant le nettoyage.
Nettoyez tous les capteurs, voir la description du
produit.

2. Débranchez la station d'accueil du secteur et essuyez
les contacts de charge de la station d'accueil avec un
chiffon doux et sec.
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STATION D'AUTO-NETTOYAGE

« L'aspirateur robot doit étre sorti de la station d'accueil!

le avec un chiffon doux ou rincez-le sous l'eau, en .« Effectuez cette opération pour maintenir la station

fonction du niveau de contamination. Nettoyez la d'accueil en bon état.

raclette de la méme maniére. « Lancez le processus d'auto-nettoyage de la station en
appuyant sur le bouton de charge et en le maintenant
enfoncé - de l'eau sera pompée dans le fond et
lorsque vous appuierez sur un bouton de la station,
elle s'écoulera dans le réservoir d'eau sale.

. Ouvrez le couvercle du réservoir d'eau sale et essuyez-




« Utilisez la fonction d'auto-nettoyage de la station
méme s'il reste de I'eau dans la partie inférieure de
la station apres avoir lavé le tissu de nettoyage (toute
I'eau n'a pas été évacuée).

Remarque: Vous pouvez utiliser une brosse de

nettoyage pour nettoyer la partie inférieure de la

station, puis I'essuyer avec un chiffon sec.

NETTOYAGE DU RESERVOIR D'EAU

« Vérifiez régulierement le réservoir d'eau afin d'éviter
les moisissures!

« Changez l'eau du réservoir en fonction de la
fréquence d'utilisation du robot.

1. Retirez le réservoir, ouvrez le couvercle et versez I'eau
sale.

2. Versez de I'eau propre et refermez le couvercle.

3. Appuyez sur le couvercle et secouez le récipient. En
cas de salissures plus importantes, rincez le réservoir.

4. Videz l'eau et laissez le récipient avec le couvercle
ouvert pour qu'il seche.

5. Remettez le récipient en place.

REMPLACEMENT DU SAC A POUSSIERE

Remplacement régulier du sac a poussiére.

1. Ouvrez le couvercle du bac a poussiére dans lequel le
sac a poussiére est inséré.

2. Faites glisser le sac a poussiére plein vers le haut et
refermez-le pour empécher la saleté de s'échapper.
Jetez le sac a poussiére usagé.

3. Nettoyez le bord du conteneur avec un chiffon sec et
insérez un nouveau sac a poussiere. Veillez a ce que le
nouveau sac a poussiére soit correctement inséré afin
que la saleté ne s'échappe pas et n'endommage pas
la station.

4. Fermez le couvercle et pressez-le légérement pour
vous assurer qu'il est correctement fermé.
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NETTOYAGE DES FILTRES DU BAC A POUSSIERE
DANS LA BASE
Filtre a poussiere:

1.

2.

Filtre HEPA:
1.

2.

3.

Ouvrez le couvercle du bac a poussiére et retirez le
filtre a poussiére.

Utilisez un chiffon ou un chiffon humide jetable pour
nettoyer la surface du filtre a poussiére.

. En fonction du niveau de contamination, rincez a

I'eau, séchez et remettez en service.

Ouvrez le couvercle du conteneur a poussiére et
retirez le filtre HEPA.

Rincez le filtre HEPA a I'eau claire et laissez-le sécher
a l'air avant de le réutiliser. Cela peut prendre jusqu'a
une journée.

Selon le degré d'usure, il peut étre remplacé par un
nouveau filtre HEPA..
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PRODUIT DE NETTOYAGE

1. Retirez le couvercle de I'orifice de nettoyage.

2. Retirez le liquide de nettoyage vers le haut.

3. Jeter le récipient de liquide de nettoyage usagé.

4. Retirez le bouchon du nouveau récipient de
détergent, insérez-le dans l'ouverture et poussez-le
jusqu'au fond.

Mise a jour du micrologiciel

Utilisez l'application mobile pour mettre a jour le
micrologiciel. Si un nouveau micrologiciel est détecté,
mettez-le a jour comme demandé. Lors de la mise a jour
du micrologiciel, le niveau de la batterie doit étre >50 %
et I'appareil doit étre placé dans la station d'accueil.

DEPANNAGE

Le robot signale une erreur

« Le voyant Marche/Arrét clignote en rouge et un
message d'erreur vocal est émis.

« Suivezle message durobot ou le guide de dépannage
de l'application pour résoudre le probléme vous-
méme.

La station d'accueil signale une erreur

« Le voyant de la station d'accueil est rouge et un
message d'erreur vocal est émis.

«+ Suivez le message de la station d'accueil ou le guide
de dépannage de l'application pour résoudre le
probléme vous-méme.

« Si vous ne parvenez pas a résoudre le probleme,
contactez le service clientéle.




PROBLEMES COURANTS
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Description de la panne

Cause possible

Procédure de résolution du probleme

Le robot ne se recharge
pas

Le robot n'est pas en contact avec le
connecteur de charge

Placez le robot devant la station d'accueil
et appuyez sur le bouton de charge

Le robot ne retourne pas a
la recharge

La station de base est placée a un endroit
inapproprié

Consultez le manuel d'utilisation pour
plus d'informations dans la section «
Installation »

Le robot est bloqué

Le robot est coincé ou emmélé dans des
objets au sol, par ex. des cables

Retirez tous les cables et objets du sol

Les brosses latérales ou la brosse
principale sont bloquées et empéchent le
mouvement du robot

Retirez tous les objets génant les brosses
rotatives ou latérales et démarrez le
robot sur une surface plane

Le robot est bloqué par des obstacles
au sol

Retirez les obstacles ou définissez des
zones interdites dans l'application

Le robot retourne se
recharger ou s'arréte
avant de terminer le
nettoyage

La batterie du robot est déchargée

Laissez le robot retourner se recharger

Ne respecte pas le
calendrier de nettoyage
programmé

Le nettoyage programmé est désactivé
dans I'application

Reprogrammez le nettoyage dans
I'application

Le robot s'est arrété

La roue gauche ou droite est bloquée

Tapotez Iégerement sur le pare-chocs
pour retirer les objets étrangers

Le robot recule

Le capot de navigation est coincé

Retirezimmédiatement les obstacles

Obstacles devant le robot

Aprés avoir retiré les obstacles, tapotez
doucement sur la plaque de collision

Le capteur de chute est couvert de
poussiére

Nettoyez toute accumulation de
poussiére sur la lentille du capteur de
chute

Le robot ne peut pas
terminer correctement la
cartographie

Le robot ne peut pas accéder a toutes
les zones de la maison

Seuil trop élevé vers la zone inaccessible

Passage étroit vers la zone inaccessible

Porte fermée vers la zone inaccessible

Voir plus de détails dans la section «
Préparation de la maison » du manuel
d'utilisation
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L'application répond
lentement

Réseau surchargé

Redémarrez le routeur (réduisez le
nombre d'utilisateurs connectés)

Signal mobile sans fil insuffisant

Vérifiez les paramétres du téléphone

Largeur de bande réseau insuffisante

Augmentez la capacité de bande
passante

La station de base
signale que le robot est
déconnecté

La connexion entre le robot et la base est
interrompue

Appuyez longuement sur les boutons de
démarrage et de retour de la base ainsi
que sur ceux du robot pour passer en
mode d'appairage

L'application indique que
I'appareil est déconnecté
du réseau

Le téléphone n'est pas correctement
connecté au réseau

Essayez de reconnecter le téléphone

Le routeur fonctionne mal

Redémarrez le routeur

L'aspirateur robot est éteint

Allumez l'interrupteur principal de
I'aspirateur

La configuration Wi-Fi de l'appareil a été
supprimée

Ajoutez de nouveau l'appareil dans
I'application

Changement du mot de passe Wi-Fi ou
de la connexion réseau

Apreés le démarrage, maintenez le
bouton appuyé pendant 8 secondes
pour réinitialiser le signal Wi-Fi

Suivez les instructions sur le téléphone
et ajoutez de nouveau l'appareil

L'application ne peut pas
scanner le code QR du
robot

Code QR flou ou endommagé sur
I'appareil

Entrez dans l'application Concept HOME
— Ajouter un appareil

Impossible de nettoyer la
serpilliere

Réservoir d'eau propre vide

Retirez et remplissez le réservoir d'eau
propre

Réservoir d'eau sale plein

Retirez et videz le réservoir d'eau sale

Le robot laisse tomber
des débris pendant le
fonctionnement

Un objet étranger bloque I'ouverture de
collecte de poussiére

Retirez I'objet de I'ouverture de collecte
de poussiére
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CONNECTIVITE ET COMPATIBILITE SANS FIL

« Lasociété Jindfich Valenta - CONCEPT ne sera en aucun cas responsable des dommages accessoires, indirects ou
consécutifs, ni de toute perte de données ou perte due a une fuite d'informations lors d'une communication sans
fil.

« Une communication sans fil réussie ne peut pas étre garantie a 100% sur tous les appareils intelligents et les
réseaux Wifi (routeurs). En raison de la variété d'appareils sur le marché, il peut y avoir des cas ou le caractére ou
la spécification d'un appareil intelligent ou d'un réseau Wifi (routeur) donné rendent la connexion impossible ou
est en quelque sorte perturbé. En outre, un certain nombre de facteurs, notamment la configuration matérielle
et logicielle, affectent également le succes de la communication Wifi sans fil. La connexion entre le robot et votre
réseau Wifi peut également étre affectée par les réseaux Wifi environnants, qui peuvent étre réglés au méme canal
et donc interférer avec la connexion (par exemple des banlieues, des immeuble d'habitation, etc.). Ces faits ne
peuvent pas étre un motif de faire une réclamation de l'appareil.

« Lapplication est détenue et exploitée par un tiers (ci-apres « le Sujet ») différent de Jindfich Valenta - CONCEPT (ci-
apres « le Vendeur »). Aucune donnée personnelle n'est transférée au Sujet par le Vendeur. Lors de son inscription
a l'application, le client communique ses données personnelles directement au Sujet, qui devient I'administrateur
de ses données personnelles. L'application et la protection associée des données personnelles sont régies par les
régles applicables du Sujet.

Compatibilité :

Systéme d'exploitation pour appareil intelligent - Android 5.0 et supérieur
-10S 9.0 et supérieur

Réseau Wifi -2,4/5GHz

- sécurité WPA1 et WPA2 (WPA2 recommandé)
MISE EN GARDE : L'appareil ne peut pas étre utilisé sur des réseaux Wifi sécurisés IEEE 802.1X
(généralement des réseaux Wifi d'entreprise).

COMMANDE VIA L'APPLICATION

Avant de pouvoir contréler I'appareil via I'application, il est nécessaire de le connecter a votre smartphone et de permettre
I"acces a votre réseau WiFi.

Distance recommandée : moins de 4 métres.

Assurez-vous que la distance entre le purificateur d'air, le routeur et votre smartphone soit suffisante pour permettre
de les appairer.

ATTENTION AUX PROBLEMES D'APPARIEMENT

« Vérifiez que le mot de passe saisi de votre réseau WiFi est correct.

« L'appareil ne supporte que les réseaux WiFi 2,4 et 5 GHz.

« Lerouteur est submergé par la connexion de nombreux autres appareils (en particulier dans les lotissements ou de
grandes concentrations d'appareils intelligents connectés). Pour un fonctionnement stable, il est nécessaire que le
signal Wifi atteigne la zone de I'utilisation prévue de l'aspirateur et soit en méme temps suffisamment fort.

- redémarrez |'aspirateur ainsi que le smartphone et répétez la procédure;
- si possible, essayez de redémarrer le routeur Wifi;

« Sivotre smartphone exécute Android 6.0 et supérieur, vous devez activer la détection de position.

« Une fois |'aspirateur apparié avec votre smartphone via l'application « Concept Home », ne pas manipuler ou ne
pas déplacer la station de recharge. L'aspirateur utilise la station de recharge comme point de repére sur la carte.

« En déplacant la station de recharge, vous risquez de perdre la carte générée, y compris les zones de nettoyage
sélectionnées et les zones restreintes ! L'aspirateur crée une nouvelle carte, qui remplace la carte d'origine.
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ENTRETIEN

Les opérations de maintenance ou les réparations de plus grande étendue nécessitant une intervention sur les
composantes internes de I'appareil ne peuvent étre effectuées que par un centre d’entretien agréé.

PROTECTION DE LENVIRONNEMENT

« Préférer le recyclage des emballages et des appareils a la fin de leur durée de vie.
« Lecarton esta remettre dans le centre de collecte sélective.
« Lessachets en plastique (PE) sont a remettre dans le centre de collecte sélective pour recyclage.

Recyclage de I'appareil ala fin de sa durée de vie:

La désignation du produit est conforme a la Directive européenne 2012/19/EU relative aux
déchets d'équipements électriques et électroniques (WEEE). Le symbole apposé sur le produit ou
son emballage indique que le produit ne doit pas étre éliminé avec les déchets municipaux. Il est
nécessaire de le remettre dans un centre de collecte pour le recyclage des équipements électriques
et électroniques. En assurant une élimination conforme de ce produit, vous pouvez empécher tout
impact négatif sur I'environnement et sur la santé humaine résultant de la liquidation non conforme

. produit. Eliminer le produit en conformité a la réglementation de traitement de déchets. De
plus amples informations concernant le recyclage peuvent étre obtenues aupres de I'administration
locale compétente, les centres de tri de déchets ménagers ou dans le magasin oU vous avez acheté
votre produit.

‘ 6 Ce produit satisfait aux exigences élémentaires des directives EU applicables.

Le fabricant se réserve le droit d'effectuer les modifications du texte, design et spécifications techniques sans
information préalable.
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RINGRAZIAMENTO

Grazie per aver acquisito il prodotto di marchio Concept e vi auguriamo che vi dia la massima soddisfazione per tutta
la durata della sua vita utile.

S

i consiglia di leggere attentamente I'intero manuale d’uso prima di procedere al primo uso dell'apparecchio stesso.

Conservare bene ilmanuale d’uso. Provvedere che tutte le persone addette all’'uso del prodotto facciano la conoscenza
del manuale d'uso.

Parametri tecnici

Parametri della stazione di ricarica 220-240V ~,50-60Hz, 1 A

Tensione dell'accumulatore 14,4V DC
Parametri di ricarica del robot 24VDC 1A
Rumorosita 54dB
Batteria 5100 mAh, Li-lon
Tempo di funzionamento - modalita di aspirazione e pulizia standard 100 min
Durata di ricarica completa <6h

Gamma di frequenza 2412 - 2472 MHz

Potenza dell'emettitore (max.) <20dBm

IMPORTANTE
Primadi collegare I'apparecchio alla rete assicurarsi visivamente che I'unita sia integra e non sia stata danneggiata

durante il trasporto.

MPORTANTI AVVERTIMENTI DI SICUREZZA

Non utilizzare il prodotto in modo diverso da quello descritto nel presente
manuale d'uso.

Eliminare completamente tutti gli imballi e materiali pubblicitari prima di
utilizzare I'apparecchio per la prima volta.

Prima di procedere all'utilizzo dell'apparecchio eliminare dal pavimento
tutti gli oggetti che possano compromettere la pulizia regolare ed
effettiva del pavimento stesso (cavi, carte, vestiti, tovaglie e tende che
toccano il suolo, vasi fragili).

Utilizzare solo ed esclusivamente gli accessori ed i pezzi di ricambio
originali destinati a questo modello. Se nell'area che il robot aspirapolvere
deve pulire ci sono delle scale, € essenziale impostare una zona limitata o
comunque evitare che |'aspirapolvere cada dalle scale.

Non sedersi o calpestare I'aspirapolvere o la stazione di ricarica, né
appoggiarvi altri oggetti.

Lapparecchio é destinato solo all'uso domestico alle temperatura da 0 °C
a40°C.
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Non iniziare la pulizia senza un sacchetto per la polvere nella stazione di
ricarica e un contenitore per l'acqua.

Non porre i capelli, i vestiti, le dita o altre parti del corpo in vicinanza della
spazzola principale. Mantenere pulite la spazzola principale e le bocca
di aspirazione, eliminare i capelli e la polvere che potrebbero ridurre la
capacita aspirante dell'apparecchio e la qualita di pulizia.

Non aspirare liquidi, sigarette accese, frammenti e oggetti appuntiti,
accendini e altri materiali infiammabili, carta di grandi dimensioni,
sacchetti di plastica, chiodi, toner di stampanti e fotocopiatrici o altri
oggetti che potrebbero danneggiare l'aspirapolvere.

Non far passare I'apparecchio a lavoro sopra i cavi posati per terra.
Durante la manutenzione e la pulizia dellapparecchio mettere
l'interruttore generale nella posizione OFF. Prima di pulire la stazione
di ricarica, scollegarla dalla rete elettrica. Pulire il robot e la stazione di
ricarica con un panno asciutto o leggermente umido. Pulire i contatti di
ricarica solo con un panno asciutto!

| raggi diretti del sole possono provocare la ridotta sensibilita dei lettori
infrarossi dell'apparecchio, prevenire l'esposizione dell'apparecchio ai
raggi diretti del sole.

AVVERTIMENTO:alcunitappeti molto scurio pavimentiscuripotrebbero
non essere puliti correttamente dal robot: il raggio laser potrebbe essere
assorbito dal pavimento e il robot non sarebbe in grado di entrare nel
punto. Se nella stanza ci sono mobili o pareti scure, il riflesso dei raggi del
sensore nel paraurti potrebbe essere disturbato - il robot fa rimbalzare il
paraurti sull'ostacolo.

Non utilizzare I'apparecchio all'aperto, su balconi e terrazze.

Quando si utilizza il robot, tenere bambini e animali domestici lontani
dalle spazzole rotanti per evitare lesioni.

Tenere il robot e la docking station lontano da fonti di calore come
termosifoni, forni, ecc. Proteggerli dalla luce solare diretta e dall'umidita.
Conservarli in un luogo fresco e asciutto.

Quando si sposta il robot o la stazione di ricarica, afferrare l'intero corpo
dell'apparecchio e non utilizzare per il trasferimento solo parti come il
paraurti, le coperture superiori, le parti mobili, ecc.

Durante la prima pulizia, si consiglia di monitorare il robot per risolvere
eventuali problemi, in modo da garantire una pulizia senza problemi in
futuro.
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Se é stata designata un‘area in cui il robot non deve pulire, impostare una
zona vietata nell'app mobile.

Non porre l'apparecchio sui posti in alto dai quali potrebbe cadere
(tavolo, sedia).

Prima di mettere I'apparecchio sotto la ricarica assicurarsi sul corretto
collegamento della stazione di ricarica. Per la ricarica utilizzare
esclusivamente la stazione di ricarica fornita con il robot.

In condizioni di temperatura estreme o di uso improprio, la batteria
puo perdere liquido. Nel caso di contatto di tale liquido con la pelle
sciacquare immediatamente il punto di contatto con l'acqua corrente.
Qualora il liquido entri negli occhi sciacquarli immediatamente sotto
I'acqua corrente per almeno 10 minuti. Rivolgersi al medico.

Se si desidera smaltire il prodotto, € necessario prima scollegare la
batteria dall'apparecchio e portarlo in un luogo apposito.

Se si trasporta l'apparecchio o non lo si usa per molto tempo, scaricare
l'acqua dal serbatoio del robot (premere il pulsante di scarico sul lato
del robot e far uscire l'acqua). Caricare completamente il robot e poi
spegnere l'interruttore principale per prolungare la durata della batteria.
Assicurarsi di caricare il robot almeno ogni 3 mesi per evitare di ridurre
la capacita della batteria. Scollegare la stazione di ricarica dalla rete
elettrica, svuotare e asciugare i serbatoi, sciacquare e asciugare la spugna
del filtro. Si raccomanda di utilizzare la scatola originale per il trasporto.
Verificare se la tensione della rete corrisponde ai valori riportati
sull'etichetta del prodotto. Non collegare I'apparecchio agli adattatori
prese e/o alle prolunghe. Utilizzare esclusivamente un alimentatore con
collegamento a terra.

Quando si scollega la stazione di ricarica dalla presa di corrente, non
tirare mai il cavo di alimentazione, ma afferrare la spina ed estrarla. Non
maneggiare la spina o l'apparecchio con le mani bagnate.

Non permettere che I'apparecchio sia utilizzato come giocatolo.

Per pulire I'apparecchio non adoperare gli agenti chimici aggressivi
e abrasivi.

L'apparecchio di vostro possesso € adatto solo per uso domestico, non per
uso commerciale. Lapparecchio é progettato per la pulizia di pavimenti
e tappeti lavabili.

Non immergere il cavo di alimentazione, la spina o I'apparecchio stesso
nell’acqua o in un altro liquido.
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+ Non procedere mai alla riparazione dell'apparecchio. Rivolgersi al centro
di assistenza autorizzato. Prevenire gliinfortuni dovuti alla manipolazione
inadeguata.

« Lapparecchio puo essere utilizzato dai bambini d’eta superiore a 8 anni.
Le persone di capacita fisiche e mentali ridotte e/o non pratiche
possono utilizzare I'apparecchio solo in presenza delle persone istruite
e informate sugli eventuali rischi uniti all'uso. La pulizia e la manutenzione
dell'apparecchio non deve essere effettuata dai bambini se essisono d’eta
inferiore a 8 anni 0 se non presente una persona esperta. | bambini d’eta
inferiore a 8 anni devono stare lontani dalla portata dell'apparecchio
e dal suo cavo di alimentazione. Lapparecchio non € un giocatolo e come
tale deve essere utilizzato.

« L'accesso al robot e alla stazione di ricarica deve essere impedito ai
bambini di eta inferiore ai 3 anni, a meno che non siano costantemente
sorvegliati.

« Eventualidanniolesionicausatidaun usoimproprio sono diresponsabilita
dell'utente.

« Qualora il cavo di alimentazione risulti danneggiato, per la sua
sostituzione rivolgersi ad un centro di assistenza specializzato, per
prevenire ogni possibile situazione pericolosa. E' severamente vietato
utilizzare I'apparecchio con il cavo di alimentazione danneggiato.

Un eventuale danno causato dal mancato rispetto delle indicazioni
previste dal produttore non puo essere coperto dalla garanzia.

Controllare attentamente se sono stati disimballati tutti gli accessori,
si consiglia di conservare, per il periodo di garanzia, il box di cartone
originale, il manuale d’uso e il materiale di confezionamento.
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DESCRIZIONE DEL PRODOTTO Stazione di ricarica
1 Pulsante Start/Stop 15 Connettori diricarica ; golpercthlc(;.del puhtpre dell
2 Laser laterale 16 Spazzola rotante u'sante di aspirazione deflo sporco

.. 3 Pulsante di pulizia
3 Sensore d'impatto frontale 17 Ruota centrale 4 Vaschetta di lavaqai
4 Coperchio laser rotante 18 Sensore tappeto 5 RZ:; : adilavagglo
5 Coperchio magnetico superiore 19 Gruppo di pulizia pa_ , .

R . 6 Serbatoio dell'acqua pulita
6 Pulsante diricarica 20 Coperchio spazzola rotante . -

R 7 Coperchio del contenitore della polvere
7 Spazzola dipulizia 21 Barra laterale 8 Serbatoio dell'acaua sporca
8 Ottica di correzione del ritorno 22 Spazzola laterale lodellacqua sp

L ) A 9 Connettoridiricarica
9 Contenitore dell'acqua sporca 23 Sensori antiribaltamentoa L ) .
) 10 Specchio di correzione del ritorno

10 Spatola dell'acqua sporca 11 Porta di alimentazione
11 Interruttore ON/OFF tal a

12 Pulsante di reset Wifi
13 Pulsante di accoppiamento Wifi
14 Contenitore della polvere

Elenco delle parti

1 Sacchetto per la polvere

2 Filtro HEPA

3 Tessuto di pulizia
ibrido per tappeti
Liquido di pulizia
Spazzola laterale
Cavo di alimentazione
Vaschetta di lavaggio
Rampa di carico
Spazzola rotante

0 Tessuto di pulizia

(solo per pavimenti duri) .{ = 3 EI [ i I

=0 NGO U




CARATTERISTICHE CHIAVE
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Robot Docking station
Metodo di controllo Metodo di controllo
Pulsanti Pressione | Pressione lunga Pulsanti | pressione breve Pressione
breve lunga
. Avvio/arresto/ | Pulizialocale 1x1 Pulsante di Aspirazione N
Pulsante di . - - Attivazione/
- continuazione | m centratasulla aspirazione | dello sporco nel IR
avvio/arresto L . disattivazione del
della pulizia | posizione corrente dello sacchetto della S
$porco polvere blocco bambini
Ritorno alla
Docl_qng o Quando il robot & Quandoil robt.)t.e
. Station/ Attivazione/ - sulla base: Pulizia
Pulsante di TR sulla base: pulizia
- Arresto e disattivazione del . del mop
ricarica . L Pulsantedi | del mop Quando )
ritorno alla blocco bambini L . N Quandoil robot
; pulizia il robot non e sulla R
Docking L non ¢ sulla base:
) base: pulizia del L -
Station S . Pulizia del vassoio
vassoio di lavaggio di lavaqaio
Pulsante ON/OFF / On/Off 99
. Accedere alla Pul_sant.e di Accedere alla
Pulsante di - aspirazione -
A modalita di modalita di
accoppiamento / B dello B
) accoppiamento / accoppiamento
Wifi . sporco +
Wifi . trarobote
Pulsante di .
Pulsante di reset pulizia stazione
) / Reset Wifi
Wifi
Luci . Elen'ient'l l Significato Luci . Elen.Ient.l i Significato
illuminazione illuminazione
Luce bianca . Luce bianca Pulizia del vassoio
Carica del robot . .
pulsante pulsante dilavaggio
. Pulizia del robot/ Ricarica del robot/
Luce bianca fissa . - o
ritorno alla carica . Pulizia/Ritorno
Luce bianca fissa .
. alla docking
Rosso Malfunzionamento )
- station
lampeggiante del robot
Guasto alla base/
Rosso - ;
lampeggiante Rimuovere il robot
durante la pulizia

Nota:

« Quando il blocco bambini é attivato, i pulsanti sulla

docking station e sul robot vengono disattivati e il robot
puo essere controllato solo tramite I'app. Per disattivare/
attivare il blocco bambini, premere a lungo il pulsante di

carica sul robot.
« Se @ necessario ripristinare le impostazioni di fabbrica

del robot, premere il pulsante di ricarica e tenere

premuto il pulsante di accoppiamento Wifi per 3

secondi.

Nota:

Pulizia della vaschetta di lavaggio: premere a lungoil
pulsante di pulizia (quando il robot non & sulla base) per
avviare la pulizia della vaschetta di lavaggio. L'acqua inizia
a spruzzare dal fondo all'interno della base. Una volta che
il vassoio inferiore & pieno d'acqua, & possibile pulirlo con
la spazzola. Al termine della pulizia, premere un pulsante
qualsiasi della stazione per aspirare I'acqua sporca nel
contenitore dell'acqua sporca.
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INSTALLATION

1.

Installez la brosse latérale. Alignez et appuyez jusqu'a
ce que vous entendiez un clic. La brosse est alors
correctement installée.

¥

W/

N
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Retirez les bandes et le film de protection a I'avant et
sur le coté du pare-chocs.

L= - e—

\i ---\__._ _T_F_..-* J :.\qhx" _d_,..‘

Installez la rampe en la pressant dans la position
appropriée sur le corps de la station d'accueil, vous
entendrez un clic. Ensuite, placez le bac de lavage
a l'intérieur de la station d'accueil dans la position
appropriée, en veillant a ce qu'il soit de niveau.

. = - - e

Placez la base sur une surface ferme et plane. Veillez
a laisser un espace libre d'au moins 5 cm sur les cotés
de la base et d'au moins 130 cm devant la base.
Branchez une extrémité du cordon d'alimentation a
la station d'accueil (port d'alimentation) et l'autre au
réseau électrique. Assurez-vous que la base placée
est dans un endroit bien couvert par le signal Wifi.

Remplir avec de I'eau propre. Pour remplir d'eau
propre, retirez le réservoir d'eau gauche, soulevez
le couvercle du réservoir et versez de I'eau dans
le réservoir (capacité maximale de 3 L). Fermez le
couvercle et replacez le réservoir dans la station
d'accueil. Remarque: N'ajoutez aucun produit de
nettoyage, de désinfection ou autre dans le réservoir
d'eau propre afin d'éviter tout dommage imprévu.
Ajout d'un produit de nettoyage. Insérez le produit
de nettoyage dans la fente située sous le couvercle
du produit de nettoyage. Lorsque vous entendez un
clic, il est dans la bonne position.

Pour recharger le robot, retirez le couvercle
magnétique supérieur et appuyez sur le bouton
Start/Stop et maintenez-le enfoncé. Attendez que le
voyant du robot s'allume en permanence, remettezle
couvercle supérieur en place et placez le robot avec
les connecteurs de charge orientés vers l'intérieur de
la station d'accueil.

i
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CONNESSIONE ALLA RETE WIFI

1.

Scaricare l'app - Scansionare il codice QR qui sotto
o sul corpo dell'aspirapolvere sotto il coperchio
superiore o cercare I'app Concept HOME su Google
Play o App Store.

Se si dispone gia dell'app Concept Home, aprirla,

effettuare il login e seguire le istruzioni di
accoppiamento.
Rimuovere il coperchio magnetico superiore

e accendereil robot.
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1.

Tenere premuto il pulsante di accoppiamento Wifi
finché non si sente il segnale vocale per accoppiare
il robot.

Quindi premere + 0 “aggiungi dispositivo” nell'app.
Apparira un elenco di apparecchi da selezionare.
Inserite la rete Wifi e la password, oppure verranno
inserite automaticamente.

Connecting

Fig. 11 Fig. 12
PREPARAZIONE DELLA CASA

Sistemate i mobili, in particolare tavoli e sedie,
prima di iniziare le pulizie. Eliminare gli oggetti in
eccesso sul pavimento per creare le condizioni ideali
per la mappatura dello spazio e la successiva pulizia.
Per una mappatura ottimale dello spazio, evitare di
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8. Continuare come indicato dall'app.

9. Accedere alle impostazioni Wifi del dispositivo
mobile e connettersi al Wifi Robot-xxxx, tornare
all'app Concept HOME e attendere I'accoppiamento.
Una volta completato I'accoppiamento, & possibile
iniziare a controllare l'apparecchio tramite I'app
mobile.

Fig.4 Fig.5

Power on

Fig. 10

Fig. 13 Fig. 14
stare in piedi sul percorso del robot. Aprite tutte le
porte per mappare tutte le stanze desiderate.

3. Seil robot pulisce in aree come la base delle scale
o i bordi delle stesse, posizionare preventivamente
delle barriere per garantire la sicurezza delle
persone ed evitare danni al robot.

concept

UTILIZZO

PRIMA PULIZIA
Avviare il robot utilizzando I'app o il pulsante Start/Stop.
Al termine della mappatura/prima pulizia, nell'app
apparira una mappa con le stanze suddivise
automaticamente. E possibile modificare liberamente le
stanze nell'app.

CARICA

Modalita automatica: Dopo il lavoro, la macchina torna
automaticamente alla docking station, dove aspira anche
lo sporco dal vassoio e pulisce i tessuti di mopping in
base alle impostazioni. Se la batteria si esaurisce durante
la pulizia, il robot si dirige verso la stazione di ricarica
e termina la pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.
Nota: Dopo aver premuto il pulsante di ricarica sul robot/
stazione/app, il robot torna alla stazione di ricarica. Si
consiglia di lasciare il robot nella stazione tra le pulizie
regolari, dove la batteria viene mantenuta carica.

Nota: Se non si utilizza il robot per un lungo periodo di
tempo, caricarlo completamente e poi spegnerlo. Caricare
il robot almeno ogni 3 mesi per evitare di danneggiare la
batteria a causa di una scarica eccessiva.

Nota: Se l'unita non trova la docking station, torna
automaticamente nella posizione originale. In questo
caso, inserire manualmente I'unita nella docking station.

PULIZIA AUTOMATICA COMPLETA

Una volta acceso, il robot esegue una mappatura dell'area,
genera una mappa e la suddivide in modo intelligente in
aree. Salvare la mappa nell'app e modificare le stanze
secondo le necessita. Iniziare la pulizia premendo il
pulsante Start/Stop e il robot aspira/strofina a fondo le
aree una per una lungo la parete e pianifica il percorso
di pulizia ad archi/S. Al termine della pulizia, il robot
torna automaticamente alla base di ricarica. Nota: non
muovere il robot liberamente e frequentemente durante
la pulizia. Dopo lo spostamento, riporre il robot nella sua
posizione originale.

PULIZIA DI ZONA

Utilizzare I'applicazione mobile per impostare le
dimensioni e la posizione dell'area da pulire. E possibile
impostare un massimo di 5 aree. Il robot pulira nelle aree
impostate.

PULIZIA DELLE STANZE

Utilizzare I'app mobile per selezionare le stanze da pulire.
MODALITA DI PULIZIA

1. Solo aspirapolvere

2. Solo mop

3. Aspirare e poi pulire

4. Aspirare e pulire contemporaneamente

Regolare le impostazioni della modalita di pulizia
nell'app mobile. Il programma aspirapolvere e poi mop
¢ adatto alle superfici molto sporche.

IMPOSTAZIONE DELLA POTENZA DI ASPIRAZIONE

1. Bassa - per una pulizia rapida e per pavimenti poco
sporchi

2. Media - per la pulizia quotidiana

3. Alta - per pavimenti pit sporchi

4. Massima - massima potenza di aspirazione

Selezionare il livello nell'applicazione in base allo sporco

del pavimento e alla potenza di aspirazione richiesta.

IMPOSTAZIONI DEL DOSAGGIO DELL'ACQUA
Nell'applicazione, & possibile scegliere tra 3 modalita di
dosaggio dell'acqua

1. Basso

2. Medio

3. Alto

Nota: Se il robot esaurisce I'acqua durante la pulizia per
bagnare il tessuto, tornera alla stazione per eseguire
la manutenzione, ricaricare l'acqua pulita e tornare
a terminare la pulizia.

Nota:E possibile scegliere tra pulizia standard e profonda
anche nell'applicazione, nella sezione di selezione della
potenza di aspirazione e della bagnatura del tessuto.
Nella pulizia profonda, il robot percorre il percorso in
modo piu approfondito e ritorna parzialmente sulle aree
gia pulite per garantire risultati piu precisi.

DOSAGGIO DEL PULITORE

Nell'applicazione, nelle impostazioni della stazione, &
possibile attivare/disattivare il dosaggio automatico del
detergente.

FREQUENZA DI ASPIRAZIONE DELLO SPORCO DAL
ROBOT ALLA STAZIONE

Selezionare la frequenza di aspirazione dello sporco
nell'applicazione. E possibile selezionare dopo ogni 1,3 0
5 pulizia o disattivare l'aspirazione automatica.

Nota: se l'aspirazione automatica dello sporco &
disattivata, & necessario inserire un'istruzione nell'app
o tenere premuto il pulsante Start/Stop sulla docking
station per aspirare immediatamente, dopo aver
terminato la pulizia o aver riempito il contenitore della
polvere.

IMPOSTAZIONI PER LA PULIZIA DEI TAPPETI

Nell'applicazione e possibile scegliere tra 3 modalita.

Regime:

1. Modalita evita: il robot non passera sul tappeto. Lui
girera intorno ad esso e continuera a pulire.

2. Modalita adattiva: il robot penetra nel tappeto,
aumenta la potenza di aspirazione e posiziona il




panno in una posizione in cui non bagna il tappeto.

3. Modalita ignora: in questa modalita il robot ignorera
i tappeti. Lo pulira nella modalita in cui & attualmente
impostato.

Nota: Perlamodalita adattiva é necessario collegare
un panno per la pulizia dei tappeti!

PULIRE

e A seconda della modalita di pulizia del tappeto
selezionata, utilizzare il panno per la pulizia piu
adatto.

« |l robot deve sempre iniziare a lavare direttamente
dalla stazione.

« |l robot riempie il serbatoio d'acqua prima di iniziare
alavare.

« nel serbatoio dell'acqua e immergere il panno per la
pulizia.

« Dopo aver passato lo straccio, lava i tessuti e poi li
asciuga.

Nota: Nell'applicazione & possibile avviare manualmente
il lavaggio del tessuto, I'asciugatura del tessuto con aria
calda o lo svuotamento del contenitore della polvere in
qualsiasi momento. Per seguire queste istruzioni, il robot
deve essere posizionato nella docking station.

Nota: nell'app & possibile selezionare un tempo di
asciugatura del tessuto di4 0 6 ore.

TESSUTI PER LAVAGGIO A SECCO
Nell'app € possibile impostare per quanto tempo i tessuti
da pulire dovranno asciugarsi nella stazione: 4 0 6 ore.

PULIZIA DEL ROBOT TRAMITE APP

L'applicazione pud essere utilizzata per avviare
immediatamente il lavaggio e I'asciugatura del tessuto
e per aspirare lo sporco in un sacchetto raccoglipolvere.

RICONOSCIMENTO DI PICCOLI OGGETTI

Il robot utilizza un laser per colpire con maggiore
precisione piccoli oggetti sul pavimento (alti 3-7 cm) ed
evitarli. Non puo evitare oggetti troppo piccoli.

PULIZIA SU UN ALTRO PIANO

Se devi pulire al piano successivo (e non hai un altro
robot e una stazione li), I'ideale é trasportare il robot con
la docking station e posizionarlo sempre nello stesso
posto. Se si trasporta solo il robot, & necessario regolare
la modalita di pulizia (selezionare solo la modalita di
aspirazione oppure regolare la bagnatura del tessuto
in modo che il robot completi la pulizia senza dover
pompare acqua).

ZONA PROIBITA
Utilizza I'app mobile per impostare una o piu aree
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riservate. Il robot non pulira in queste aree vietate

e pulira solo in altre.

Nota: il robot potrebbe entrare nell'area proibita a causa

di un errore di posizionamento, di un errore del sensore

o per altri motivi.

« Una zona chiusa in modo permanente potrebbe non
essere piu valida a causa di una modifica sostanziale
nella posizione della base di ricarica e dei mobili.
Pertanto, cercare di non spostare il robot o di interferire
in alcun modo con il suo lavoro mentre & in funzione.

« L'area con restrizioni permanenti verra rimossa non
appena la mappa verra aggiornata.

PIANIFICAZIONE DELLA PULIZIA

E possibile impostare un orario di pulizia fisso tramite
I'applicazione mobile. Il robot iniziera automaticamente
la pulizia all'ora impostata e tornera alla docking station
una volta terminata.

RESETTARE IL WI-FI

Se non riesci a connetterti al dispositivo con il tuo telefono
cellulare a causa di una modifica nella configurazione del
router e nella password o per altri motivi, tenere premuto
il pulsante di reset.

MODALITA NON DISTURBARE

Impostazione nell'app. Durante il periodo di tempo
impostato per la modalita non disturbare, il sacchetto
della polvere non verra aspirato e le indicazioni vocali
saranno disattivate.

IMPOSTAZIONI DI LINGUA E VOLUME
Controllo nell'app. Scegli la lingua e il tono con cui vuoi
che il robot parli.

GESTIONE DEGLI ACCESSORI

Informazioni nell'applicazione sulla durata del filtro HEPA,
delle spazzole e pulizia dei tessuti e consigli per la loro
sostituzione.

UTILIZZO DEL ROBOT SENZA L'APP

Se non é possibile controllare il robot tramite I'app mobile,
& possibile utilizzarlo anche senza, ma con funzionalita
molto limitate. Senza I'app non & possibile utilizzare
funzioni speciali, la pulizia programmata, la modalita non
disturbare, la modifica della modalita di pulizia, la pulizia
robotizzata, ecc.

Impostazioni predefinite del robot:

« Modalitadipulizia:Aspiraelavacontemporaneamente
« Potenza di aspirazione: Standard

« Regolazione della quantita d'acqua: Media

« Continua la pulizia dopo l'interruzione: Acceso

« Rilevamento di piccoli oggetti: Attivo

« AUTO BOOST: Acceso
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MANUTENZIONE IN FUNZIONE

Per mantenere le migliori prestazioni del robot, si
raccomanda di eseguire la manutenzione secondo la

tabella seguente.

Parte Interv‘aI‘Io di Ir}terva‘xllo
pulizia di sostitu-
Zione
Ruota centrale secondo necessita /
Contenitore perla | secondo necessita /
polvere
Spazzola rotante ogni 2 settimane | ogni 6-12
mesi
Spazzola laterale mensilmente ogni 3-6
mesi
Filtro HEPA ogni 2 settimane | ogni 6-12
lavabile e filtro mesi
antipolvere
Tessuto per la secondo necessita | ogni 3-6
pulizia mesi
Sensore di ogni mese /
posizione della
stazione
Sensori anticaduta ogni mese /
Sensore TOF ogni mese /
Sensore a ogni mese /
ultrasuoni
(sensore di rico-
noscimento dei
tappeti)
Ruote di ogni mese /
scorrimento
Contatti di ricarica ogni mese /
(robot)
Contatti di ricarica ogni mese /
(stazione)
Serbatoio secondo necessita /
dell'acqua pulita/
sporca
Sacchetto per la / secondo
polvere necessita/
ogni 1-2
mesi

Spazzola principale

1. Capovolgere la macchina e premere i fermi sul
coperchio della spazzola principale per rimuoverlo.

2. Rimuovere la spazzola principale.

3. Sostituire la spazzola.

4. Riposizionare il coperchio della spazzola.

Nota: Per rimuovere i capelli impigliati nella spazzola

rotante, utilizzare la spazzola di pulizia in dotazione.

Sciacquare la spazzola con acqua in base al livello di

sporco, lasciarla asciugare e reinserirla. A seconda del

livello di usura, potrebbe essere necessario sostituire la

spazzola con una nuova.

Spazzola laterale

1. Schiacciare delicatamente la spazzola laterale
e rimuoverla verso l'alto.

2. Dopo la pulizia, rimetterla nella posizione originale in
senso opposto. e .

Nota: Per rimuovere i capelli impigliati nella spazzola

laterale, utilizzare la spazzola di pulizia in dotazione.

Sciacquare la spazzola con acqua in base al livello di

sporco, lasciarla asciugare e rimetterla a posto. A seconda

del livello di usura, potrebbe essere necessario sostituire

la spazzola con una nuova.

Ruota centrale

1. Utilizzare un piccolo cacciavite o un altro strumento
per rimuovere la ruota centrale.

Nota: il supporto della ruota centrale non puo essere

rimosso.

2. Sciacquare la ruota con acqua per rimuovere capelli
e altri detriti e asciugarla.

3. Riposizionare la ruota e premere in posizione.

4. Pulire le rotelle con un panno morbido e asciutto.




Contenitore della polvere

1. Rimuovere il coperchio magnetico superiore del robot
e rimuovere il contenitore della polvere.

2. Aprire il contenitore della polvere e svuotare lo sporco.

3. Sollevare il coperchio del filtro della polvere su un lato
e rimuovere il filtro della polvere.

4. E possibile sciacquare il contenitore e il filtro con acqua
pulita (senza detergenti, per non danneggiare il filtro)
e versare |'acqua sporca.

5. Lasciare asciugare il contenitore e il filtro e rimetterli
a posto.

Nota: la sporcizia viene aspirata nel sacchetto della

polvere della stazione, quindi é sufficiente controllare di

tanto in tanto se ci sono pelucchi piu grossi incastrati nel

contenitore e pulirlo.
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Contenitore dell'acqua sporca

1. Premere il pulsante di rilascio sul retro del robot
e rimuovere il contenitore dell'acqua sporca.

2. Premere con entrambi i pollici i lati del tergicristallo dei
rifiuti e tirare delicatamente in avanti per rimuovere il
tergicristallo.

3. Aprire il coperchio superiore del contenitore dell'acqua
sporca e pulirlo con un panno morbido o sciacquarlo
con acqua, a seconda del livello di contaminazione.
Pulire il tergipavimento nello stesso modo.
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Panni per la pulizia

1. Premere i pulsanti di rilascio su entrambi i lati del
supporto inferiore del mop del robot, aprirlo e
rimuovere il supporto.

2. Stringere il supporto del mop e rimuovere il tessuto.

3. Sciacquare il mop con acqua in base al livello di sporco,
asciugarlo e reinserirlo.

4. A seconda del livello di usura, potrebbe essere
necessario sostituire il mop con uno nuovo.

Nota: Anche se il tessuto viene lavato e asciugato nella

stazione di lavaggio dopo ogni pulizia, verificarne le

condizioni prima della pulizia. Un tessuto sporco pud

compromettere la qualita della pulizia.

Sensori

Pulire i sensori con un panno morbido e asciutto come

segue:

1. Senzory viz popis produktu.

2. Tenere il robot spento durante la pulizia. Per la pulizia
di tutti i sensori vedere la descrizione del prodotto.

3. Scollegare la docking station dalla rete elettrica e
pulire i contatti di ricarica sulla docking station con un
panno morbido e asciutto.

STATION SELF-CLEANING

« Il robot aspirapolvere deve essere fuori dalla docking
station!

« Esequire l'autopulizia per mantenere la docking
station in buone condizioni.

« Avviare il processo di autopulizia della stazione
tenendo premuto il pulsante di carica: I'acqua verra
pompata nel fondo e, quando si preme un qualsiasi
pulsante della stazione, verra scaricata nel serbatoio
dell'acqua sporca.

« Utilizzare la funzione di autopulizia della stazione
anche nel caso in cui rimanga dell'acqua nella parte
inferiore della stazione dopo aver lavato il tessuto di
pulizia (non e stata scaricata tutta).

Nota: E possibile utilizzare una spazzola per pulire la

parte inferiore della stazione, quindi passare un panno

asciutto.
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PULIZIA DEL CONTENITORE DELLACQUA

« Controllare regolarmente il contenitore dell'acqua per
evitare la formazione di muffe!

« Cambiare l'acqua nel contenitore a seconda della
frequenza di utilizzo del robot.

1. Rimuovere il contenitore, aprire il coperchio e versare
I'acqua sporca.

2. Versare l'acqua pulita e chiudere il coperchio.

3. Premere il coperchio e scuotere il contenitore. In caso
di sporco piu consistente, sciacquare il serbatoio.

4. Versarel'acqua e lasciareil contenitore conil coperchio
aperto ad asciugare.

5. Riposizionare il contenitore.

SOSTITUZIONE DEL SACCHETTO ANTIPOLVERE

Sostituzione regolare del sacchetto raccoglipolvere.

1. Aprire il coperchio del contenitore della polvere, nel
quale é inserito il sacchetto raccoglipolvere.

2. Far scorrere il sacchetto raccoglipolvere pieno verso
I'alto e chiuderlo per evitare che lo sporco fuoriesca.
Gettare via il sacchetto raccoglipolvere usato.

3. Pulire il bordo del contenitore con un panno asciutto e
inserire un nuovo sacchetto raccoglipolvere. Assicurarsi
che il nuovo sacchetto raccoglipolvere sia inserito
correttamente per evitare che lo sporco fuoriesca e
danneggi la stazione.

4. Chiudere il coperchio e premere leggermente per
accertarsi che sia chiuso correttamente.

PULIZIA DEI FILTRI DEL CONTENITORE DELLA

POLVERE NELLA BASE

Filtro antipolvere:

1. Aprire il coperchio del contenitore della polvere
e rimuovere il filtro antipolvere.

2. Per pulire la superficie del filtro antipolvere, utilizzare
un panno MonNouso o un panno umido.

3. A seconda del grado di contaminazione, risciacquare
con acqua, asciugare e rimettere in funzione.

Filtro HEPA:

1. Aprire il coperchio del contenitore della polvere
e rimuovere il filtro HEPA.

2. Prima di riutilizzarlo, sciacquare il filtro HEPA con
acqua pulita e lasciarlo asciugare all'aria. Cio potrebbe
richiedere fino a un giorno.

3. Aseconda del grado di usura, € possibile sostituirlo con

un nuovo filtro HEPA.

PULITORE

1. Rimuovere il coperchio della porta di pulizia.

2. Rimuovere il liquido detergente verso I'alto.

3. Smaltire il contenitore del liquido detergente usato.

4. Togliere il tappo dal nuovo contenitore del detersivo,
inserirlo nell'apertura e spingerlo fino all'arresto.




Aggiornamento del firmware

UtilizzareI'applicazione mobile peraggiornareil firmware.
Se viene rilevato un nuovo firmware, aggiornare come
richiesto. Quando si aggiorna il firmware, il livello della
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« Seguire il messaggio del robot o la guida alla

risoluzione dei problemi dell'applicazione per
risolvere il problema.
La docking station segnala un errore

batteria deve essere >50% e il dispositivo deve essere « La spia della docking station & rossa e viene emesso

posizionato nella docking station.

TROUBLESHOOTING
Il robot segnala un errore

« Laspia Start/Stop lampeggia in rosso e viene emesso
un messaggio vocale di errore.

PROBLEMI COMUNI

un messaggio vocale di errore.

« Seguire il messaggio della docking station o la guida
alla risoluzione dei problemi dell'applicazione per
risolvere il problema da soli.

« Se non siriesce a risolvere il problema, contattare il
servizio clienti.

Descrizione del guasto

Possibile causa

Procedura di risoluzione del
problema

Il robot non si ricarica

Il robot non & in contatto con il
connettore di ricarica

Posizionare il robot davanti alla stazione
diricarica e premere il pulsante di ricarica

Il robot non torna alla base
per ricaricarsi

La base & posizionata in un luogo non
adatto

Consultare il manuale utente alla sezione
"Installazione" per maggiori dettagli

Il robot si & bloccato

Il robot & impigliato o bloccato da oggetti
sul pavimento, ad esempio cavi

Rimuovere tutti i cavi e gli oggetti
presenti sul pavimento

Le spazzole laterali o principali sono
bloccate e impediscono il movimento
del robot

Rimuovere gli oggetti che impediscono la
rotazione delle spazzole e avviare il robot
su una superficie piana

Il robot € bloccato da ostacoli sul
pavimento

Rimuovere gli ostacoli o impostare zone
vietate tramite I'app

Il robot torna alla base
o si ferma prima di
completare la pulizia

La batteria del robot é scarica

Consentire al robot di tornare alla base
per laricarica

Non pulisce secondo
I'orario programmato

La pulizia programmata é disattivata
nell'app

Ripristinare i piani di pulizia nell'app

Il robot si & fermato

Una delle ruote é bloccata

Battere delicatamente sul paraurti per
rimuovere eventuali oggetti estranei

Il robot si muove
all'indietro

Il coperchio del modulo di navigazione
& bloccato

Rimuovere immediatamente gli ostacoli

Ci sono ostacoli davanti al robot

Dopo aver rimosso gli ostacoli, toccare
delicatamente la placca anti-collisione

Il sensore anticaduta é coperto di polvere

Pulire la lente del sensore anticaduta
dalla polvere accumulata
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Il robot non riesce a
completare correttamente
la mappatura

Il robot non riesce a raggiungere tutte le
aree della casa

Soglia troppo alta verso I'area
inaccessibile

Passaggio stretto verso 'area
inaccessibile

Porta chiusa verso l'area inaccessibile

Per maggiori dettagli consultare la
sezione "Preparazione della casa" nel
manuale utente

L'applicazione risponde
lentamente

Rete sovraccarica

Riavviare il router (ridurre il numero di
dispositivi connessi)

Segnale wireless mobile insufficiente

Verificare le impostazioni del telefono

Larghezza di banda insufficiente della
rete

Aumentare la capacita della banda di
rete

La base segnala che il
robot é disconnesso

Connessione tra il robot e la base
interrotta

Premere alungo il tasto diavvio e il
tasto di ritorno sulla base e sull'unita
principale per entrare in modalita
accoppiamento

L'app segnala la
disconnessione del
dispositivo dalla rete

Il telefono non é correttamente
connesso alla rete

Riconnettere il telefono alla rete

Il router non funziona correttamente

Riavviare il router

L'aspirapolvere robot & spento

Accendere l'interruttore di
alimentazione del robot

La configurazione Wi-Fi del dispositivo &
stata cancellata

Aggiungere nuovamente il dispositivo
tramite l'app

Cambio della password Wi-Fi o
sostituzione della rete

Dopo l'avvio, tenere premuto il pulsante
per 8 secondi per ripristinare il segnale
Wi-Fi

Seguire le istruzioni sul telefono per
aggiungere nuovamente il dispositivo

L'app nonriesce a
scansionare il codice QR
del robot

Il codice QR sul dispositivo & sfocato o
danneggiato

Accedere all'app Concept HOME —
Aggiungere dispositivo

Non e possibile pulire il
panno mop

Serbatoio dell'acqua pulita vuoto

Rimuovere e riempire il serbatoio
dell'acqua pulita

Serbatoio dell'acqua sporca pieno

Rimuovere e svuotare il serbatoio
dell'acqua sporca

Il robot rilascia sporco
durante il funzionamento

Un oggetto estraneo blocca I'apertura di
raccolta della polvere

Rimuovere I'oggetto dall'apertura di
raccolta della polvere
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COLLEGAMENTO SENZA FILI E COMPATIBILITA

La societa Jindfich Valenta - CONCEPT non puo essere resa responsabile in alcun modo dei danni accidentali,
indiretti o consequenziali, né della perdita dei dati o dei danni causati dalla diffusione delle informazioni avvenuta
in seguito alla comunicazione tramite le tecnologie senza fili.

La comunicazione senza fili funzionante in modo perfetto non puo essere garantita al 100% per tutti i dispositivi
Smart e per tutte le reti Wifi (router). Considerata la varieta dei dispositivi sul mercato possono verificarsi i casi, in
cuilanatura o la specifica del rispettivo dispositivo Smart o della rete Wifi (router) non permettono il collegamento,
o il collegamento ¢ disturbato. Lefficienza della comunicazione senza fili & inoltre influenzata da una serie dei
fattori, compresa la configurazione hardware e software. La comunicazione tra il robot e la rete Wifi a cui si vuole
fare il collegamento, puo essere compromessa da altre reti Wifi, che possono essere sintonizzate sullo stesso canale
e di conseguenza disturbare la comunicazione (per esempio nei quartieri con alta densita di popolazione, nei
condomini etc.). | tali fatti non possono essere considerati la causa della contestazione dell'apparecchio.
L'applicazione é posseduta ed esercitata da un terzo soggetto (di cui in poi per brevita solo ,Soggetto") diverso
dalla societa Jindfich Valenta - CONCEPT (di cui in poi per brevita solo ,Venditore"). Il Venditore non passa al
soggetto alcuni dati personali. Al momento della registrazione all'applicazione il cliente passa i dati direttamente
al Soggetto che diventa il Titolare del trattamento dati. L'applicazione e la relativa tutela dei dati personali sono
soggette alle regole del Soggetto.

Compatibilita:

Sistema operativo del dispositivo Smart - Android 5.0 e superiore
-10S 9.0 e superiore

Rete Wifi -2,4/5GHz

- protezione WPA1 e WPA2 (consigliata WPA2)

AVVERTIMENTO: L'apparecchio non puo essere utilizzato con le reti Wifi protette dal protocollo IEEE 802.1X
(solitamente le reti Wifi aziendali).

CONTROLLO TRAMITE L'APPLICAZIONE

Prima di poter gestire I'apparecchio tramite I'applicazione, sara necessario collegarlo con il Vostro cellulare e permettergli
accesso alla Vostra rete WiFi.

Distanza consigliata al momento di impostazione: meno di 4 metri.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere, router e il rispettivo cellulare siano vicini uno rispetto all'altro in modo che possa
avvenire I'accoppiamento.

Problemi di accoppiamento

.

Verificare la correttezza della password inserita della rete WiFi utilizzata.

L'apparecchio supporta solamente la rete WiFi 2,4 e 5 Ghz.

lIrouter e sovraccarico peril collegamento ditantialtri dispositivi (in particolare nei quartieri con alta concentrazione
di popolazione o per il numero alto dei dispositivi smart collegati). Perché il funzionamento sia stabile, & necessario
che il segnale della rete WiFi copra bene I'ambiente dove & previsto I'uso dell’aspirapolvere e che il segnale della
rete WiFi sia sufficientemente forte.

- riavviare I'aspirapolvere e il dispositivo smart e ripetere la procedura;

- se possibile, provare il riavvio del Wifi router;

Seil dispositivo smart contiene il sistema Android 6.0 e superiore, occorre avere accesa la funzione di localizzazione.
Non appena l'aspirapolvere siaccoppi con il dispositivo smart tramite 'applicazione ,Concept Home”, non muovere
né spostare la stazione di ricarica. Laspirapolvere utilizza la stazione di ricarica come punto di riferimento nella
mappa.

Spostando la stazione di ricarica si rischia di perdere la mappa generata, comprese le zone di pulizia e vietate
precedentemente individuate! L'aspirapolvere creera una mappa nuova che trascrivera la mappa precedente.
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ASSISTENZA

La manutenzione pill impegnativa e/o la riparazione che richiede I'intervento sulle parti interne dell'apparecchio
devono essere effettuate esclusivamente dal centro di assistenza autorizzato o da una persona esperta e qualificata.

PROTEZIONE DELLAMBIENTE

« Riciclare imballi e prodotti vecchi, alla fine di loro ciclo di vita.
« Lascatola in cui si acquista il prodotto puo essere recuperata come rifiuto differenziato.
« |sacchettiin polietilene (PE) possono essere recuperati come rifiuto differenziato.

Riciclaggio del prodotto alla fine della sua vita utile

Ce

L'apparecchio ¢ identificato in conformita alla Direttiva 2012/19/EU del Parlamento europeo e del
Consiglio sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (WEEE). Il simbolo riportato sul
prodotto indica che il prodotto stesso non puo essere smaltito come rifiuto urbano. Va portato in
un centro di raccolta dei rifiuti elettrici ed elettronici. Provvedendo allo smaltimento corretto del
prodotto si pud prevenire I'impatto negativo sull'ambiente e/o sulla salute umana nel caso di mancato
riciclaggio. Lo smaltimento deve essere effettuata in conformita alle norme regolanti la gestione dei
rifiuti. Le maggiori informazioni sulle modalita dello smaltimento del prodotto sono reperibili presso
I'ufficio locale di amministrazione pubblica oppure nel negozio dove il prodotto e stato acquistato.

Il presente prodotto rispetta tutti i requisiti elementari stabiliti dalle normative EU inerenti.

Il produttore si riserva di apportare le modifiche ai testi relativi al prodotto, al suo disegno e alle relative specifiche
tecniche senza preavviso.




concept

AGRADECIMIENTO
Gracias por comprar este producto de la marca Concept y esperamos que quede satisfecho con él durante todo el
tiempo que lo use.

Antes de usar el producto, lea con cuidado todo el manual y luego guérdelo. Asegurese de que las demas personas que
vayan a utilizar el producto se familiaricen con el presente manual.

Parametros técnicos
Parametros de la estacion de acoplamiento 220-240V ~,50-60Hz, 1 A
Voltaje de la bateria 14,4V DC
Pardmetros de carga del robot 24VDC 1A
Nivel de ruido 54 dB
Bateria 5100 mAh, Li-lon
Tiempo de funcionamiento - modo estandar de aspiracién y limpieza 100 min
Tiempo de carga completo <6h
Rango de frecuencia 2412 - 2472 MHz
Potencia de la antena (max.) <20dBm
IMPORTANTE

Antes de conectar al suministro eléctrico, haga un control visual para verificar que el artefacto esté intactoy que
no haya sufrido dafios durante el transporte.

ADVERTENCIAS IMPORTANTES DE SEGURIDAD

« No emplee el artefacto de una manera diferente a la descrita en el
presente manual.

« Antes de utilizar por primera vez el artefacto, retire el embalaje y los
materiales promocionales.

« Antes de usar, retire del piso todos los objetos que podrian obstaculizar la
limpieza (cables, papeles, ropa, manteles y cortinas que toquen el suelo,
jarrones fragiles).

« Use solamente accesorios y repuestos originales. Si hay escaleras en el
area que el robot aspirador esta limpiando, es esencial establecer una
zona restringida o evitar de otro modo que el aspirador se caiga por las
escaleras.

+ No se siente ni pise el aspirador ni la estacién de acoplamiento, ni coloque
otros objetos sobre ellos.

« Use la aspiradora solamente en hogares y a temperaturas de entre
0y 40°C.
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Noempiecealimpiarsinunabolsadepolvoenlaestacidndeacoplamiento
y un recipiente de agua.

No ponga pelo, dedos u otras partes del cuerpo cerca del cepillo principal.
Mantenga limpios el cepillo principal y la boca de la aspiradora, retire el
peloy el polvo que podrian afectar la succién y la calidad de la limpieza.
No aspire liquidos, cigarrillos encendidos, fragmentos y objetos afilados,
encendedores y otros materiales inflamables, trozos grandes de papel,
bolsas de plastico, clavos, téner de impresoras y fotocopiadoras u otros
objetos que puedan danar el aspirador.

No deje que la aspiradora circule encime de cables sueltos.

Apague el artefacto para su limpieza y mantenimiento. Antes de limpiar
la estacion de acoplamiento, desconéctela primero de la red eléctrica.
Limpie el robot y la estacion de acoplamiento con un pano seco o
ligeramente humedecido. Limpie los contactos de carga Unicamente con
un pano seco.

Evite la luz directa del sol ya que puede reducir la sensibilidad de los
sensores infrarrojos.

- ADVERTENCIA: Algunas alfombras muy oscuras o suelos oscuros

pueden no ser capaces de ser limpiados correctamente por el robot - el
rayo laser puede ser absorbido por el suelo y el robot no sera capaz de
entrar en el lugar. Si hay muebles o paredes oscuras en la habitacion,
el reflejo de los haces de los sensores en el parachoques puede verse
perturbado - el robot hace rebotar el parachoques en el obstaculo.

No utilice el aparato al aire libre, en balcones, terrazas.

Cuando utilice el robot, mantenga a los nifos y a las mascotas alejados de
los cepillos giratorios para evitar lesiones.

Mantenga el robot y la estacion de acoplamiento alejados de fuentes de
calor como radiadores, hornos, etc. Protéjalos de la luz solar directa y de
la humedad. Guardelos en un lugar fresco y seco.

Cuando traslade el robot o la estacion de acoplamiento, agarre todo
el cuerpo del aparato y no utilice sélo partes como el parachoques,
las cubiertas superiores, las piezas moviles, etc. para el traslado.
Se recomienda supervisar el robot durante la primera limpieza para
solucionar posibles problemas y garantizar una limpieza sin problemas
en el futuro.

Si ha designado un drea en la que el robot no debe limpiar, establezca
una zona prohibida en la aplicacién movil.
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No coloque el artefacto en lugares desde donde podria caer facilmente
(mesas, sillas).

Antes de poner a cargar el artefacto, asegurese de que la base esté bien
conectada. Para la carga, utilice Unicamente la estacion de acoplamiento
suministrada con el robot.

En condiciones de temperatura extrema o uso inadecuado, la bateria
puede perder liquido. Si este entrase en contacto con la piel, lavelo
de inmediato bajo agua corriente. En caso de contacto con los ojos,
enjuague de inmediato bajo agua corriente al menos diez minutos.
Procure asistencia médica.

Si desea deshacerse del producto, primero debe desconectar la bateria
del aparato y llevarlo a un lugar designado.

Si va a transportar el aparato o no va a utilizarlo durante mucho tiempo,
vacie el agua del dep6sito del robot (pulse el botén de vaciado situado
en el lateral del robot y deje que salga el agua). Cargue completamente el
roboty, a continuacién, desconecte el interruptor principal para prolongar
la vida util de la bateria. Asegurese de cargar el robot al menos cada 3
meses para evitar que disminuya la capacidad de la bateria. Desenchufe
la estacion de acoplamiento y vacie y seque los depositos, enjuague
y seque la esponja filtrante. Se recomienda utilizar la caja original para el
transporte.

Verifique que la tensién de red se corresponda a los valores indicados en
la placa. No enchufe el artefacto en regletas o extensiones de cable.
Cuando desenchufe la estacion de carga de la toma de corriente, no tire
nunca del cable de alimentacion, sino sujete el enchufe y tire de él. No
manipule el enchufe ni el aparato con las manos mojadas.

No permita que el artefacto sea usado como juguete.

No emplee sustancias agresivas o telas dsperas para limpiar el artefacto.
El artefacto estd destinado Unicamente para uso hogarefio; no esta
destinado para uso comercial. El aparato esta disefiado para la limpieza
de suelos y alfombras lavables.

No sumerja el cable, el enchufe o el artefacto en agua u otro liquido.

No repare usted mismo el artefacto. dirijase a un servicio autorizado
y evite lesiones por manipulacion indebida.

Los nifos mayores de 8 afos y las personas mayores o con capacidades
fisicas o mentales reducidas, o con insuficiente experiencia
y conocimientos pueden utilizar el artefacto Unicamente bajo supervision
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ossiseles ha ensefado a utilizarlo de una manera seguray son conscientes
de los eventuales riesgos. El mantenimiento y limpieza realizados por el
usuario no pueden ser llevados a cabo por nifilos menores de 8 anos y sin
supervision. Los ninos menores de 8 afnos deben mantenerse fuera del
alcance del artefacto y su cable. Los nifios no deben jugar con el artefacto.

« Debe evitarse que los nifios menores de 3 afos accedan al robot y a
la estacion de acoplamiento a menos que estén permanentemente
supervisados.

« Cualquierdanoolesion causadaporun usoinadecuado es responsabilidad
del usuario.

« Si el cable de alimentacion esta danado, hagalo reemplazar por un
servicio especializado para evitar situaciones peligrosas. Se prohibe el
uso del artefacto con el cable de alimentacién dafado.

En caso de incumplimiento de las instrucciones del fabricante, cualquier
reparacion no sera reconocida por la garantia.

Asegurese de haber desempacado todos los accesorios incluidos. Se
recomienda guardar la caja y el material de embalaje original y el
manual por la duracion de la garantia.




DESCRIPCION DEL PRODUCTO

1
2
3
4
5
6
7

8
9

Botdn de inicio/parada

Laser lateral

Sensor de impacto frontal
Cubierta laser giratoria
Cubierta magnética superior
Botén de carga

Cepillo de limpieza

Optica de correccién de retorno
Contenedor de agua sucia

10 Rasqueta de agua sucia

11 Interruptor ON/OFF

12 Botdn de reinicio Wifi

13 Botdn de emparejamiento Wifi
14 Contenedor de polvo

15
16
17
18

19 Conjunto de fregado
20 Cubierta del cepillo giratorio

21
22

23

Conectores de carga
Cepillo giratorio
Rueda central
Sensor de alfombra

Barra lateral
Cepillo lateral
Sensores antivuelco
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Estacion base
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Lista de piezas

1
2
3
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Tapa de la limpiadora
Boton de aspirado de suciedad
Botén de limpieza

Bandeja de lavado

Rampa

Deposito de agua limpia
Tapa del depésito de polvo
Depésito de agua sucia
Conectores de carga
Espejo corrector de retorno
Puerto de alimentacién

Bolsa de polvo

Filtro HEPA

Tejido de mopa hibrido
para limpieza de alfombras
Liquido limpiador

Cepillo lateral

Cable de alimentacion
Bandeja de lavado

Rampa de carga

Cepillo giratorio ! n
i i
Tejido de mopa e @ E [

(s6lo para suelos duros) e S




CARACTERISTICAS PRINCIPALES
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Robot Estacion de acoplamiento
Método de control Método de control
B Botones » »
otones Pulsacién | Pulsaciénlarga Pulsacién corta | Pulsacién larga
corta Botdn de . . Activar/desactivar
L L S Aspirar suciedad en
o Inicio/Parada/ | Limpieza local 1x1 aspiracion el bloqueo para
Botdn Inicio/ . ) la bolsa de polvo i
Parada Co_ntm_uar la m cgn?fada enla de suciedad nifos
limpieza posicién actual Cuando el robot
Cuando el robot .
Volverala . . . estd en la base:
Activar/Desactivar estd en la base: A~
. base/Parar —— Limpieza de la
Boton de carga el bloqueo para . limpieza de la
yvolverala i Botdn de mopa
nifos L mopa Cuando el
base limpieza X Cuando el robot
robot noestdenla . .
Encendido/ base: limpieza de la no esta en la base:
Boton ON/OFF / Apagado banae'a de lavado Limpieza de la
pag ) bandeja de lavado
Botdn de Entrar en Botén de Entrar en
o elmodo de N
emparejamiento / - aspiracion el modo de
. emparejamiento ) o
Wifi Wifi de suciedad / emparejamiento
+ Botén de entre el roboty la
Botén de_ reinicio / Reinicio Wif limpieza estacion
Wifi
Luces E'Iem?nto.s’de Significado Luces E.Iemt.ento.s’de Significado
iluminacion iluminacion
) Luz bI.anca Robot cargando Luz blanca L|mp|ezfa de
intermitente . . la bandeja de
intermitente
lavado

G

Robot limpiando/

Luz blanca fija volviendo
acargar
Mal
Rojo intermitente | funcionamiento
del robot

Nota:

« Cuando el bloqueo para nifios esté activado, los botones
de la base de carga y del robot se desactivarany el
robot solo podra controlarse a través de la app. Para
desactivar/activar el bloqueo para nifios, mantén
pulsado el botén de carga del robot.

Luz blanca fija

Carga del robot/
Limpieza/
Retornoala
estacion de
carga

Rojo intermitente

Fallo de la base/
Retorno del
robot durante la
limpieza

« Sinecesitas restablecer los ajustes de fabrica del robot,
pulsa el botén de carga y mantén pulsado el boton de
emparejamiento Wifi durante 3 segundos.

Nota:
Limpieza de la bandeja de lavado: Mantenga pulsado el
botén de limpieza (cuando el robot no esté en la base)
para iniciar la limpieza de la bandeja de lavado. El agua
comienza a rociarse desde la parte inferior del interior
de la base. Una vez que la bandeja inferior esté llena de
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INSTALLATION
1. Installez la brosse latérale. Alignez et appuyez jusqu'a

ce que vous entendiez un clic. La brosse est alors
correctement installée.

' = |
W/
N
=2
=

2. Retirezles bandes et le film de protection a I'avant et
sur le coté du pare-chocs.

L= - e—

\i ---\__._ _T_F_..-* J :.\q\.x" _H_F.-#

3. Installez la rampe en la pressant dans la position
appropriée sur le corps de la station d'accueil, vous
entendrez un clic. Ensuite, placez le bac de lavage
a l'intérieur de la station d'accueil dans la position
appropriée, en veillant a ce qu'il soit de niveau.

. = - - P,

4. Placez la base sur une surface ferme et plane. Veillez
a laisser un espace libre d'au moins 5 cm sur les cotés
de la base et d'au moins 130 cm devant la base.
Branchez une extrémité du cordon d'alimentation a
la station d'accueil (port d'alimentation) et l'autre au
réseau électrique. Assurez-vous que la base placée
est dans un endroit bien couvert par le signal Wifi.

agua, podra limpiarla con el cepillo. Una vez finalizada la
limpieza, pulsa cualquier botén de la estacién para aspirar
el agua sucia hacia el contenedor de agua sucia.

Remplir avec de I'eau propre. Pour remplir d'eau
propre, retirez le réservoir d'eau gauche, soulevez
le couvercle du réservoir et versez de I'eau dans
le réservoir (capacité maximale de 3 L). Fermez le
couvercle et replacez le réservoir dans la station
d'accueil. Remarque: N'ajoutez aucun produit de
nettoyage, de désinfection ou autre dans le réservoir
d'eau propre afin d'éviter tout dommage imprévu.
Ajout d'un produit de nettoyage. Insérez le produit
de nettoyage dans la fente située sous le couvercle
du produit de nettoyage. Lorsque vous entendez un
clic, il est dans la bonne position.

Pour recharger le robot, retirez le couvercle
magnétique supérieur et appuyez sur le bouton
Start/Stop et maintenez-le enfoncé. Attendez que le
voyant du robot s'allume en permanence, remettezle
couvercle supérieur en place et placez le robot avec
les connecteurs de charge orientés vers l'intérieur de
la station d'accueil.

CONEXION A RED WIFI

1.

Descarga la app - Escanea el cddigo QR que aparece
a continuacion o en el cuerpo del aspirador, debajo
de la tapa superior, o busca la app Concept HOME en
Google Play o en la App store..

Si ya tienes la app Concept Home, ébrela, inicia
sesion y sigue las instrucciones de emparejamiento.




1.

Retira la tapa magnética superiory enciende el robot.
Mantén pulsado el botén de emparejamiento Wifi
hasta que oigas la sefial de voz para emparejar el
robot.

A continuacion, pulsa + o «afiadir aparato» en la app.
Aparecera una lista de aparatos, selecciénalos de la
lista.

Rellena tu red Wifi y contrasefia o se rellenard
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Fig. 1

Fig. 6

Fig. 11 Fig. 12
PREPARACION DEL HOGAR

Ordena los muebles, especialmente mesas y sillas,
antes de empezar a limpiar. Retire el exceso de
objetos del suelo para crear las condiciones ideales
para el mapeo del espacio y la limpieza posterior.

Evite colocarse en la trayectoria del robot para
obtener un mapeo éptimo del espacio. Abra todas

©
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automédticamente.

Siga las instrucciones de la aplicacién.

Vaya a los ajustes Wifi de su dispositivo movil
y conéctese al Wifi Robot-xxxx, vuelva a la app
Concept HOME y espere al emparejamiento. Una vez
completado el emparejamiento, puede empezar a
controlar el aparato usando la aplicacién movil.

Fig. 13 Fig. 14
las puertas para mapear todas las habitaciones
deseadas.
Si el robot limpia en zonas como la base o los bordes
de las escaleras, coloque previamente barreras para
garantizar la seguridad de las personas y evitar
danos al robot.
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USAR

PRIMERA LIMPIEZA

Pon en marcha el robot mediante la app o el botén
de Inicio/Parada. Una vez finalizada la cartografia/
primera limpieza, aparecera un mapa en la app con las
habitaciones divididas automaticamente. Puedes editar
las habitaciones libremente en la app.

CARGA

Modo automatico: Después de trabajar, la unidad volvera
automaticamente a la estacion de carga, donde también
aspirard la suciedad de la bandeja y limpiara los tejidos
de la mopa segun tu configuracion. Si la bateria se agota
durante la limpieza, el robot se dirigird a la estacién de
carga y luego terminara de limpiar desde donde lo dejé.
Nota: Después de pulsar el boton de carga en el robot/
estacion/aplicacion, el robot volvera a la estacién para
cargarse. Se recomienda dejar el robot en la estacion entre
las limpiezas regulares, donde la bateria se mantiene
cargada.

Nota: Si no va a utilizar el robot durante un largo periodo
de tiempo, carguelo completamente y luego apaguelo.
Cargue el robot al menos cada 3 meses para evitar dafios
en la bateria debidos a una descarga excesiva.

Nota: Si la unidad no encuentra la base de carga,

volvera automaticamente a su posicién original. En

este caso, vuelva a insertar la unidad en la estacion de
acoplamiento manualmente.

LIMPIEZA COMPLETAMENTE AUTOMATICA

Una vez encendido, el robot mapea la zona, genera un
mapa y la divide de forma inteligente en zonas. Guarde el
mapa en la aplicacién y edite las habitaciones segun sea
necesario. Inicie la limpieza pulsando el botén Start/Stop
y el robot aspirard/limpiara a fondo las zonas una a una
a lo largo de la pared y planificara la ruta de limpieza en
forma de arcos/S. Después de la limpieza, el robot volverd
automaticamente a la base de carga. Nota: No mueva
el robot libremente y con frecuencia mientras limpia.
Después de moverlo, coloque el robot en su ubicacion
original.

LIMPIEZA POR ZONAS

Utilice la aplicacién movil para establecer el tamafio y la
ubicacion de la zona que desea limpiar. Puede establecer
un maximo de 5 zonas. El robot limpiara en las zonas que
hayas establecido.

LIMPIEZA DE HABITACIONES

Utilice la aplicacién mévil para seleccionar las habitaciones
que desea limpiar.

MODO DE LIMPIEZA

1. Sélo aspiradora

2. Sélo fregona

3. Aspirary después fregar

4. Aspirary fregar al mismo tiempo

Ajuste la configuracion del modo de limpieza en la
aplicacién movil.El programa aspirar y luego pasar la
mopa es adecuado para superficies muy sucias

AJUSTE DE LA POTENCIA DE SUCCION

1. Baja - para limpieza rapida, suelos poco sucios

2. Media - para la limpieza diaria

3. Alta - para suelos mas sucios

4. Méximo - méxima potencia de succién

Seleccione el nivel en la aplicacién segun la suciedad del
sueloy la potencia de aspiracion requerida.

AJUSTES DE DOSIFICACION DE AGUA

En la aplicacién, elija entre 3 modos de dosificaciéon de
agua

1. Baja

2. Media

3. Alta

Nota: Si el robot se queda sin agua mientras limpia
para mojar el tejido, volvera a la estacion para realizar el
mantenimiento, rellenar agua limpia y volver a terminar
lalimpieza.

Nota: También puede seleccionar entre limpieza
estandar y profunda en la aplicacion, en la seccion de
seleccion de potencia de aspiracion y humectacion
del tejido. En la limpieza profunda, el robot recorre el
trayecto mas a fondo y vuelve parcialmente a las zonas
ya limpiadas para garantizar resultados mas precisos.

DOSIFICACION DE LIMPIADOR

En la aplicaciéon en los ajustes de la estacién, puedes
activar/desactivar la dosificacién automatica de
detergente.

FRECUENCIA DE ASPIRACION DE SUCIEDAD DEL
ROBOT A LA ESTACION

Seleccione la frecuencia de extraccidn de suciedad en la
aplicacién. Puede seleccionar después de cada 1,3 05
limpieza o desactivar la aspiracion automatica.

Nota: Si tiene desactivado el aspirado automatico de la
suciedad, deberd introducir una instruccién en la app o
mantener pulsado el botén Inicio/Parada de la estacion
de carga para aspirar inmediatamente, después de haber
terminado la limpieza o llenado el depésito de polvo.

CONFIGURACION DE LA LIMPIEZA DE ALFOMBRAS

Puede elegir entre 3 modos en la aplicacién.

Modo:

1. Modo Evitar: El robot no circulara por la alfombra. La
rodeard y continuara limpiando.

2. Modo adaptativo: el robot circulara sobre la alfombra,
aumentara la fuerza de succion y colocara la mopa en




una posicion en la que no moje la alfombra.

3. Modo Ignorar: En este modo, el robot ignorard la
alfombra. La limpiard en el modo en el que esté
configurado en ese momento.

Nota: Para el modo adaptativo, jdebe ponerse un
tejido de mopa para limpiar la alfombra!

LIMPIEZA

« Segln el modo de ajuste de limpieza de alfombras
seleccionado, coloque el tejido de mopa adecuado.

« La fregona debe comenzar siempre directamente
desde la estacion.

« El robot llenard el depésito de agua y empaparé el
textil de limpieza antes de empezar a fregar.

« Cuando termina de fregar, lava los tejidos y luego los
seca.

Nota: En la aplicacion, es posible iniciar manualmente
el lavado del tejido, el secado del tejido con aire
caliente o el vaciado del depdsito de polvo en cualquier
momento. El robot debe estar colocado en la estacién de
acoplamiento cuando se den estas instrucciones.

Nota: En la aplicacion se puede seleccionar un tiempo de
secado del tejido de 4 6 6 horas.

SECADO DE LOS TEXTILES DE LIMPIEZA
En la app, puede seleccionar el tiempo de secado de los
textiles de limpieza en la estacién: 4 o 6 horas.

LIMPIEZA DEL ROBOT A TRAVES DE LA APP
En la app, puede iniciar el lavado y secado inmediato del
textil, aspirando la suciedad en la bolsa recogepolvo.

RECONOCIMIENTO DE OBJETOS PEQUENOS

El robot utiliza un laser para localizar objetos pequefos
en el suelo (3-7 cm de altura) y evitarlos. No evitard
objetos demasiado pequefios.

LIMPIEZA EN OTRA PLANTA

En caso de que necesite limpiar otro piso (y no disponga
de otro robot y estacion), lo ideal es llevar el robot con
la estacion de acoplamiento y colocarlo siempre en el
mismo lugar.Silleva sélo el robot, deberd ajustar el modo
de limpieza (seleccionar sélo el modo de aspiracion, o
ajustar el mojado del tejido para que el robot complete
la limpieza sin necesidad de sacar agua.

ZONA PROHIBIDA

Utiliza la app mévil para establecer una o varias zonas
restringidas. El robot no limpiard en estas zonas
prohibidas y si lo hara en las demas.

Nota: El robot puede entrar en una zona prohibida
debido a un error de posicionamiento, un error del
sensor u otros motivos.
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« Unazona restringida permanentemente puede quedar
invalidada debido a un gran cambio en la posicién de
la base de carga y el mobiliario. Por lo tanto, intente no
mover ni interferir de ningun otro modo con el robot
durante la limpieza.

« La zona permanentemente invalidada se borrara una
vez que se actualice el mapa.

PLANIFICACION DE LA LIMPIEZA

Se pueden establecer horas fijas de limpieza mediante
la aplicacion movil. El robot empezara a limpiar
automaticamente a la hora fijada y volvera a la estacion
de acoplamiento cuando haya terminado.

REINICIAR WIFI

Mantenga pulsado el botén de reinicio si su teléfono
movil no puede conectarse al dispositivo debido a
cambios en la configuracion del router y la contraseia o
por otros motivos.

MODO NO RESETEARIT

Configurar en la app. Durante el periodo de tiempo
establecido del modo no molestar, no habra succion a la
bolsa del polvo y las indicaciones de voz se apagaran.

AJUSTES DE IDIOMA Y VOLUMEN
Control en la aplicacién. Elige en qué idioma y a qué
volumen quieres que hable el robot.

GESTIONAR LOS ACCESORIOS

Informacion en la app sobre la vida util del filtro HEPA, los
cepillos y los tejidos de limpieza y recomendaciones para
sustituirlos.

UTILIZAR EL ROBOT SIN LA APP

Si no puedes controlar el robot mediante la app movil,
se puede utilizar sin la app, pero de forma muy limitada.
Sin la app, no podras utilizar las funciones especiales, la
limpieza programada, el modo no molestar, cambiar el
modo de limpieza, limpiar el robot, etc.

Ajustes por defecto del robot:

« Modo limpieza: Aspirar y fregar simultdneamente.
« Potencia de succién: Estdndar

« Control de la cantidad de agua: Medio

« Reanudar limpieza tras interrupcién: activado

« Deteccién de objetos pequefios: on

« AUTO BOOST: on
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MANTENIMIENTO EN FUNCIONAMIENTO

Para mantener las mejores prestaciones del robot, se
recomienda realizar el mantenimiento segun la tabla
siguiente.

Pieza Intervalo de Intervalo
limpieza de susti-
tucion
Rueda central seguin necesidad /
Contenedor de polvo | segun necesidad /
Cepillo giratorio cada 2 semanas | cada6-12
meses
Cepillo lateral cada mes cada 3-6
meses

Filtro HEPA lavabley | cada2semanas | cada6-12

filtro de polvo meses
Tejido de limpieza segun cada 3-6
necesidad meses
Sensor de ubicacién cada mes /
de la estacion
Sensores anti-caida cada mes /
Sensor TOF cada mes /
Sensor ultrasénico
(sensor de deteccion cada mes /
de alfombras)
Ruedas de rodadura cada mes /
Contactos de carga cada mes /
(robot)
Contactos de carga cada mes /
(estacién)
Depésito de agua segun /
limpia/sucia necesidad
segun
Bolsa de polvo / necesidad/
cada 1-2
meses

Cepillo principal

1. Dé la vuelta a la méaquina y presione los pestillos de la
tapa del cepillo principal para retirarla.

2. Retire el cepillo principal.

3. Vuelva a colocar la escobilla.

4. Vuelva a colocar la tapa del cepillo.

Nota: Utilice el cepillo de limpieza suministrado para

eliminar el pelo enredado en el cepillo giratorio. Aclare el
cepillo con agua segun el nivel de suciedad, déjelo secar
y vuelva a colocarlo. Dependiendo del nivel de desgaste,
puede ser necesario sustituir el cepillo por uno nuevo.

Cepillo lateral ==

1. Apriete suavemente el cepillo lateral y extraigalo
hacia arriba.

2. Después de limpiarlo, vuelva a colocarlo en su
posicién original en sentido contrario.

Nota: Utilice el cepillo de limpieza suministrado para

eliminar el pelo enredado en el cepillo lateral. Aclare el

cepillo con agua segun el grado de suciedad, déjelo secar

y vuelva a colocarlo. Dependiendo del nivel de desgaste,

puede ser necesario sustituir el cepillo por uno nuevo.

Rueda central

1. Utilice un destornillador pequefio u otra herramienta
para desmontar la rueda central.

Nota: El soporte de la rueda central no se puede extraer.

2. Enjuague la rueda central con agua para eliminar pelos
y otros residuos y séquela.

3. Vuelva a colocar la rueda giratoria y presionela en su
sitio.

4. Limpie las ruedas con un pafio suave y seco.

Contenedor de polvo

1. Retire la cubierta magnética superior del robot
y extraiga el contenedor de polvo.

2. Abra el contenedor de polvo y vacie la suciedad.

3. Levante la tapa del filtro de polvo por un lado
y extraiga el filtro.

4. Enjuague el contenedor y el filtro con agua limpia (sin
detergentes, para no dafar el filtro) y vierta el agua
sucia.

5. Deje secar el recipiente y el filtro y vuelva a colocarlos.




Nota: La suciedad es aspirada por la bolsa de polvo de
la estacion, asi que compruebe de vez en cuando si hay
pelusas mas grandes atascadas en el recipiente y limpielo.
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Contenedor de agua sucia

1. Pulse el botdn de liberacién situado en la parte
posterior del robot y extraiga el contenedor de agua
sucia.

2. Presione ambos lados de la escobilla de goma para
residuos con ambos pulgares y tire suavemente hacia
delante para extraer la escobilla de goma.

3. Abra la tapa superior del contenedor de agua sucia y
limpielo con un pafo suave o enjuaguelo con agua,
dependiendo del nivel de contaminacién. Limpie la
escobilla de goma de residuos de la misma manera.

Pafos de limpieza

1. Pulse los botones de liberacién situados a ambos lados
del soporte inferior de la mopa del robot, abralo y
extraiga el soporte.

2. Apriete el soporte de la mopa y retire el tejido.

3. Aclare la mopa con agua segun el nivel de suciedad,
séquelay vuelva a colocarla.

4. Dependiendo del nivel de desgaste, puede ser
necesario sustituir la mopa por una nueva.
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Nota: Aunque el tejido se lava y seca en la estacion
después de cada limpieza, compruebe su estado antes
de limpiar. Un tejido sucio puede afectar a la calidad de
la mopa.

Sensores

Limpie los sensores con un pafio suave y seco de la

siguiente manera:

1. Mantenga el robot apagado durante la limpieza.
Limpie todos los sensores, consulte la descripcion del
producto.

2. Desenchufe la estacion de carga de la red eléctrica y
limpie los contactos de carga de la estacién de carga
con un pafio suave y seco.

ESTACION DE AUTOLIMPIEZA

« iEl robot aspirador debe estar fuera de la estacion de
carga!

« Realicelo para mantener la estacion de carga en buen
estado.

« Inicie el proceso de autolimpieza de la estacion
manteniendo pulsado el boton de carga - se bombeara
agua al fondo y cuando se pulse cualquier boton de la
estacion, se vaciara en el depdsito de agua sucia.

« Utilice la funcion de autolimpieza de la estacion
también en caso de que quede agua en la parte
inferior de la estacion después de lavar el tejido de
limpieza (no se ha vaciado toda).

Nota: Puede utilizar un cepillo de limpieza para limpiar

la parte inferior de la estacién y, a continuacion, pasar un

pano seco.

LIMPIEZA DEL CONTENEDOR DE AGUA

« jCompruebe el contenedor de agua regularmente
para evitar la formacion de moho!

« Cambie el agua del contenedor en funciéon de la
frecuencia de uso del robot.

1. Retire el recipiente, abra la tapa y vierta el agua sucia.

2. Vierta agua limpia y cierre la tapa.

3. Presione la tapa hacia abajo y agite el recipiente. En
caso de suciedad mas grande, enjuague el depésito.
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4. Vierta el agua y deje el recipiente con la tapa abierta
para que se seque.

5. Vuelva a colocar el recipiente.

REEMPLAZO DE LA BOLSA PARA EL POLVO

Reemplazo periédico de la bolsa para el polvo.

1. Abra la tapa del depésito de polvo, en la que se inserta
la bolsa de polvo.

2. Deslice la bolsa de polvo llena hacia arriba y ciérrela
para evitar que se escape la suciedad. Deseche la
bolsa de polvo usada.

3. Limpie el borde del recipiente con un pafio seco
e inserte una bolsa para polvo nueva. Asegurese
de que la nueva bolsa para polvo esté insertada
correctamente para evitar que la suciedad se escape
y dafie la estacion.

4. Cierre la tapa y presione ligeramente para asegurarse
de que esté cerrada correctamente.

LIMPIEZA DE LOS FILTROS DEL DEPOSITO DE

POLVO EN LA BASE

Filtro de polvo:

1. Abra la tapa del contenedor de polvo y retire el filtro
de polvo.

2. Utilice un paio desechable o un pafio himedo para
limpiar la superficie del filtro de polvo.

3. Dependiendo del grado de contaminacion, enjuagar
con agua, secar y volver a poner en servicio.

Filtro HEPA:

1. Abra la tapa del contenedor de polvo y retire el filtro
HEPA.

2. Antes de volver a utilizarlo, enjuague el filtro HEPA con
agua limpia y déjelo secar al aire. Esto puede tardar
hasta un dia.

3. Dependiendo del grado de desgaste se puede
sustituir por un nuevo filtro HEPA..

LIMPIADOR

1. Retire la tapa del puerto de limpieza.

. Retire el liquido de limpieza hacia arriba.

. Deseche el recipiente del liquido de limpieza usado.

. Retire la tapa del nuevo recipiente de detergente,
insértela en la abertura y empujela hasta que se
detenga.

A wWN

Actualizacion del firmware

Utilice la aplicacion mévil para actualizar el firmware.
Si se detecta un nuevo firmware, actualizalo cuando se
te solicite. Al actualizar el firmware, el nivel de bateria
debe ser >50% y el dispositivo debe estar colocado en la
estacion de acoplamiento.




SOLUCION DE PROBLEMAS

El robot informa de un error

« Laluz de Marcha/Paro parpadea en rojo y se escucha
un mensaje de error de voz.

« Siga el mensaje del robot o la guia de solucién
de problemas de la aplicacion para solucionar el

problema usted mismo.

PROBLEMAS COMUNES
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La estacion de acoplamiento informa de un error
« La luz de la estacién de acoplamiento parpadea en

rojo y se oye un mensaje de error de voz.

« Siga el mensaje de la estacion de carga o la guia

de solucion de problemas de la aplicaciéon para
solucionar el problema usted mismo.

« Si no puede solucionar el problema, péngase en
contacto con el servicio de atencion al cliente.
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El robot no puede
completar el mapeo
correctamente

El robot no puede acceder a todas las
areas de la casa

Umbral demasiado alto hacia un area
inaccesible

Paso estrecho hacia un édrea inaccesible

Puerta cerrada hacia un érea inaccesible

Consulte mas detalles en la seccién
"Preparacién de la casa" del manual de
usuario

Descripcion de la averia

Posible causa

Procedimiento para resolver el
problema

El robot no se carga

El robot no esta en contacto con el
conector de carga

Coloque el robot frente a la base de carga
y pulse el botén de carga

La aplicacién responde
lentamente

La red estd congestionada

Reinicie el router (reduzca el nimero de
dispositivos conectados)

Senal inaldmbrica débil en la red mévil

Verifique la configuracién del teléfono

Ancho de banda de red insuficiente

Aumente la capacidad del ancho de
banda

El robot no regresa a la
base para cargarse

La base esta ubicada en un lugar
inapropiado

Consulte el manual de usuario en la
seccion "Instalacion” para mas detalles

El robot se ha atascado

El robot se ha quedado atrapado o
enredado en objetos en el suelo, como
cables

Retire todos los cables y objetos sueltos
del suelo

La base informa que el
robot estd desconectado

La conexidn entre el robot y la base esta
interrumpida

Mantenga pulsados simultdneamente
los botones de inicio y regreso tanto en
la base como en la unidad principal para
entrar en modo de emparejamiento

Los cepillos laterales o principales estan
bloqueados y dificultan el movimiento
del robot

Retire los objetos que bloquean los
cepillos rotativos o laterales y coloque el
robot en una superficie plana

El robot esté bloqueado por obstaculos
en el suelo

Retire los obstaculos o configure zonas
prohibidas en la aplicacién

El robot regresa a la base
o se detiene antes de
terminar la limpieza

La bateria del robot esta descargada

Permita que el robot regrese a la base
para recargarse

No limpia de acuerdo al
horario programado

La limpieza programada esta desactivada
en la aplicacion

Restablezca los planes de limpieza en la
aplicacion

La aplicacién muestra un
mensaje de desconexion
del dispositivo de la red

El teléfono no esta conectado
correctamente a la red

Vuelva a conectar el teléfono a la red

El router no funciona correctamente

Reinicie el router

El robot aspirador estd apagado

Encienda el interruptor de alimentacion
del robot

La configuracion de Wi-Fi del dispositivo
ha sido borrada

Agregue nuevamente el dispositivo en
la aplicacion

Cambio de contrasefia de Wi-Fio
sustitucion de la red

Después de encender, mantenga
presionado el botén durante 8 segundos
para restablecer la sefal Wi-Fi

Siga las instrucciones en el teléfono para
volver a agregar el dispositivo

El robot se ha detenido

Una de las ruedas esta bloqueada

Golpee suavemente el parachoques para
eliminar objetos extrafios

La aplicacién no puede
escanear el c6digo QR del
robot

Cédigo QR borroso o dafado en el
dispositivo

Ingrese a la aplicacién Concept HOME -
Agregar dispositivo

El robot se mueve hacia
atras

La cubierta del médulo de navegacién
esta atascada

Retire inmediatamente los obstaculos

Hay obstaculos frente al robot

Después de retirar los obstaculos, golpee
ligeramente la placa de colision

No se puede limpiar el
trapeador

El depdsito de agua limpia esta vacio

Retire y llene el depésito de agua limpia

El depésito de agua sucia esté lleno

Retire y vacie el depésito de agua sucia

El sensor de caida estd cubierto de polvo

Limpie el polvo acumulado en la lente del
sensor de caida

El robot suelta suciedad
durante el funcionamiento

Un objeto extrafio bloquea la abertura
de recoleccion de polvo

Retire el objeto extrafio de la abertura de
recoleccién de polvo
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CONEXION INALAMBRICA Y COMPATIBILIDAD

La empresa Jindfich Valenta - CONCEPT no asume responsabilidad alguna por dafos accidentales, directos
o indirectos, ni por pérdida de datos, ni por pérdidas causadas por la fuga de informacion durante la comunicacién
por medio de tecnologias inaldmbricas.

No es posible garantizar una comunicacién inaldmbrica 100% exitosa con todos los dispositivos inteligentes y redes
de Wi-Fi (enrutadores). Debido a la diversidad de los dispositivos en el mercado, puede ocurrir que el caracter
o las especificaciones de un dispositivo inteligente dado o de una red Wi-Fi (enrutador) no permitan la conexién
o lainterfieran de algiin modo.

El éxito de la comunicacién inaldmbrica por medio de una red Wi-Fi también se ve afectado por varios factores, que
incluyen la configuracion de software y hardware. La conexion entre el robot y su red Wi-Fi también puede verse
afectada por otras redes cercanas que pueden estar sintonizadas en el mismo canal y de esta manera interferir con
la conexion. Esto no sera motivo de reclamo.

Laaplicacion es propiedad y es operada por una entidad ajena (en adelante “Entidad”) a la empresa Jindfich Valenta
- CONCEPT (en adelante, el “Vendedor). El Vendedor no transfiere ningln dato personal a la Entidad. Al registrarse
en la aplicacion, el cliente proporciona sus datos personales a la Entidad, que pasa a ser su administrador. La
aplicacién y la proteccion de datos personales de esta derivada se rigen por las normas de la Entidad.

Compatibilidad:

Sistema operativo - Android 5.0 y superior
-10S 9.0y superior

Red Wi-Fi -24/5GHz

- Seguridad WPA1 y WPA2 (se recomienda WPA2)

ADVERTENCIA: El dispositivo no puede usarse en redes Wi-Fi con protocolo de seguridad |IEEE 802.1X
(por lo general, redes corporativas).

CONTROL CON LA APLICACION

Antes de poder controlar el artefacto con la aplicacion, debe sincronizarlo con su teléfono y permitirle acceder a la red Wi-Fi.

Distancia recomendada: menos de 4 metros.
Asegurese de que la aspiradora robética, el router y su teléfono estén cerca para poder sincronizar sin problemas.

Dificultades al sincronizar

.

Compruebe si ingresé la contrasefia correcta de la red Wi-Fi.

El artefacto es compatible solo con redes Wi-Fide 2,4y 5 GHz.

Hay demasiados dispositivos conectados al router (en especial en zonas residenciales o cuando hay muchos
dispositivos inteligentes conectados). Para un funcionamiento estable, la red Wi-Fi debe llegar con la potencia
suficiente al lugar de uso previsto de la aspiradora.

- reinicie la aspiradora y el dispositivo inteligente y repita el proceso;

- de ser posible, intente también reiniciar el enrutador;

Si su dispositivo inteligente tiene Android 6.0 y superior, la informacion de ubicacion debe estar activada.
Después sincronizar la aspiradora y su dispositivo inteligente con la aplicaciéon Concept Home, evite mover la
estacion de carga porque la aspiradora la usa como punto de referencia en el mapa.

iMover la base podria resultar en la pérdida del mapa, incluyendo las zonas de limpieza y prohibidas programadas!
La aspiradora genera un mapa nuevo que reemplaza al original.
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SERVICIO

El mantenimiento de caracter méas amplio o las reparaciones que requieran intervenir en las piezas internas del
producto deben ser realizados por un servicio profesional.

PROTECCION AL MEDIO AMBIENTE

« Dé preferencia al reciclado de los materiales de embalaje y los artefactos viejos.
« Lacaja puede ser desechada con la recoleccién de residuos clasificados.
« Las bolsas de polietileno (PE) deben ser llevadas para su reciclaje.

Reciclaje del artefacto al final de su vida util:

El artefacto esta etiquetado de acuerdo con la Directiva Europea 2012/19/EU sobre Residuos de
Artefactos Eléctricos y Electronicos (WEEE). El simbolo en el producto o su embalaje indica que este
no debe ser incluido entre los residuos domésticos. Debe ser llevado a un centro de recoleccion para
el reciclaje de artefactos eléctricos o electrénicos. Procurar la correcta liquidacién del producto ayuda
a prevenir efectos negativos en el medio ambiente y la salud humana que podrian ser resultar de
la liquidacion incorrecta del producto. El artefacto debe ser desechado conforme las normas para
la gestion de residuos. Podra obtener informacion mas detallada sobre el reciclaje del producto en
la autoridad local, el servicio de tratamiento de residuos correspondiente o la tienda en donde fue
adquirido.

‘ € El producto cumple con todos los requisitos basicos de las directivas EU aplicables.

El fabricante se reserva el derecho de realizar cambios en el texto, el disefio y las especificaciones técnicas.
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MULTUMIRE

Va multumim pentru cumpdrarea produsului marca Concept si va dorim sd fiti multumiti de produsul nostru pe
intreaga durata de utilizare a acestuia.

Tnainte de prima utilizare cititi cu atentie si in intregime manualul de utilizare si pastrati-l pentru o consultare
ulterioara. Asigurati-va ca si celelalte persoane care vor folosi produsul sunt familiarizate cu instructiunile prezentate
in prezentul manual.

Parametri tehnici
Parametrii statiei de andocare 220-240V ~,50-60 Hz, 1 A
Tensiunea acumulatorului 14,4V DC
Parametrii de incdrcare ai robotului 24V DG 1A
Nivel de zgomot 54dB
Baterie 5100 mAh, Li-lon
Timp de functionare - modul standard de aspirare si stergere 100 min
Durata incarcarii depline <6h
Domeniu de frecvente 2412 - 2472 MHz
Puterea emitatorului (max.) <20dBm
IMPORTANT

inaintea racordarii la reteaua electrica, efectuati un control vizual pentru a va asigura ca unitatea este intacta,
iar pe timpul transportului nu s-a ajuns la nicio deteriorare.

INDICATII IMPORTANTE PRIVIND SECURITATEA

« Nu utilizati aparatul in alt mod decat cel descris in prezentul manual.

- Tnainte de prima utilizare indepartati de pe aparat intregul material de
ambalare si materialele de marketing.

- Tnainte de utilizare indepartati de pe podea toate obiectele care ar
putea perturba curatarea eficienta si fara probleme (cabluri, hartii, haine,
fete de masa si perdele care ating solul, vaze fragile).

- In cazul in care exista scari in zona pe care robotul aspirator o curata,
este esential sa setati o zona restrictionata sau sa impiedicati in alt mod
aspiratorul sa cada pe scari.

- Folositi doar accesorii si piese de schimb originale, destinate acestui scop.

« Nu va asezati sau nu calcati pe aspirator sau pe statia de andocare si nu
asezati alte obiecte pe acestea.

« Aparatul ar trebui sa fie utilizat doar in interior, la temperaturi cuprinse
intre 0 °Csi 40 °C.

« Nu incepeti curatarea fara un sac de praf in statia de andocare si un
recipient cu apa.
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« Nu puneti parul, imbracamintea, degetele sau alte parti ale corpului
in apropierea periei principale. Mentineti peria si partea de aspirare
a aspiratorului curate, indepartati parul si praful care ar putea sa reduca
proprietatile de aspirare si calitatea curatarii.

« Nu aspirati lichide, tigari aprinse, cioburi si obiecte ascutite, brichete si
alte materiale inflamabile, bucati mari de hartie, pungi de plastic, cuie,
toner de la imprimante si copiatoare sau alte elemente care pot deteriora
aspiratorul.

« La aspirare nu lasati ca aspiratorul sa treaca peste cabluri liber asezate.

« Laintretinerea sau curatarea aparatului comutati intrerupatorul in pozitia
oprit. fnainte de a curata statia de andocare, deconectatl -0 mai intai de
la retea. Curatati robotul Si sta'ga de andocare cu o carpa uscata sau usor
umeda. Stergeti contactele de incarcare numai cu o carpa uscata!

« Lumina solara directa poate sa reduca sensibilitatea senzorilor cu
infrarosu, impiedicati va rugam iluminarea directad a acestuia.

« AVERTISMENT: Este posibil ca unele covoare foarte inchise la culoare
sau podele inchise la culoare sa nu poata fi curatate corespunzator de
catre robot - raza laser poate fi absorbita de podea si robotul nu va putea
intrain locul respectiv. Dacd in camera exista mobild sau peretiintunecati,
reflexia razelor senzorului in bara de protectie poate fi perturbata -
robotul ricoseaza bara de protectie in obstacol.

« Nu utilizati aparatul in aer liber, pe balcoane, terase.

« Atunci cand folositi robotul, tineti copiii si animalele de companie departe
de periile rotative pentru a preveni ranirea.

« Tineti robotul si statia de andocare departe de surse de caldura, cum
ar fi radiatoare, cuptoare etc. Protejati-le de lumina directa a soarelui,
umiditate. Pastrati-le intr-un loc racoros si uscat.

« Atunci cand mutati robotul sau statia de andocare, prindeti intregul
corp al aparatului si nu folositi pentru transfer doar parti precum bara de
protectie, capacele superioare, partile mobile etc.!

« Este recomandat sa monitorizati robotul in timpul primei curatari pentru
a rezolva eventualele probleme si pentru a asigura o curatare fara
probleme in viitor.

- Daca ati desemnat o zonad in care robotul nu trebuie sa curete, setati o
zona restrictionata in aplicatia mobila.

« Nu puneti aparatul in locurile de unde ar putea sa cada usor pe podea
(masa, scaune).
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Utilizati numai statia de andocare furnizatd cu robotul pentru incarcare.
In conditii de temperatura extrema sau de utilizare necorespunzatoare,
bateria poate avea scurgeri de lichid. La contactul lichidului cu pielea,
spalati imediat cu multa apa. La contactul cu ochii limpeziti imediat cu
o cantitate mare de apa timp de cel putin 10 minute. Apelati la medic.
Daca doriti sa eliminati produsul, trebuie mai intai sa deconectati bateria
de la aparat si sa il duceti intr-un loc desemnat.

Daca transportati aparatul sau nu il veti utiliza pentru o perioada lunga
de timp, goliti apa din rezervorul robotului (apasati butonul de golire de
pe partea laterala a robotului si lasati apa sa curga). Incarcati complet
robotul si apoi opriti intrerupatorul principal pentru a prelungi durata
de viata a bateriei. Asigurati-va ca incdrcati robotul cel putin la fiecare
3 luni pentru a evita scaderea capacitatii bateriei. Deconectati statia de
andocare de la retea si goliti si uscati rezervoarele, clatiti si uscati buretele
filtrant. Este recomandat sa utilizati cutia originala pentru transport.
Verificati daca tensiunea retelei de alimentare corespunde cu valorile
de pe placuta de identificare a aparatului. Nu conectati aparatul la
prize ramificate sau la cabluri de prelungire. Utilizati numai o sursa de
alimentare cu o conexiune la pamant.

Cand deconectati statia de incdrcare de la priza de curent, nu trageti
niciodata de cablul de alimentare, ci prindeti stecherul si trageti de el. Nu
manipulati fisa sau aparatul cu mainile umede.

Nu permiteti folosirea aparatului drept jucarie.

Nu folositi substante abrazive sau agresive din punct de vedere chimic
pentru a curata aparatul.

Aparatul este destinat doar utilizarii casnice, nu este destinat uzului
comercial. Aparatul este proiectat pentru curatarea pardoselilor lavabile
si a covoarelor.

Nu cufundati cablul de alimentare, stecarul sau aparatul in apa sau intr-
un alt lichid.

Nu reparati aparatul prin forte proprii. Apelati la un service autorizat si
preveniti ranirile la 0 manipulare neprofesionala.

Acest aparat poate fi utilizat de catre copiii cu varsta de 8 ani si peste si
de cdtre persoanele cu dizabilitati fizice sau capacitate mentala redusa
sau experienta si cunostinte insuficiente doar daca sunt supravegheate
sau au fost familiarizate cu utilizarea in siguranta a aparatului si pricep
eventualele pericole. Curatarea si intretinerea efectuate de catre utilizator
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nu poate fi exercitatd de catre copii care nu au varsta de peste 8 ani si nu
sunt sub supraveghere. Copiii sub 8 ani trebuie sa pastreze distanta de
siguranta fata de aparat si cablu de alimentare. Copiii nu au voie sa se
joace cu aparatul.

« Copiii sub 3 ani nu trebuie sa aiba acces la robot si la statia de andocare
decat daca sunt supravegheati permanent.

« Orice deteriorare sau vatamare cauzata de utilizarea necorespunzatoare
este responsabilitatea utilizatorului.

+ In cazulin care cablul de alimentare este deteriorat, asigurati cainlocuirea
sa o faca un service autorizat, pentru a se preveni aparitia situatiilor
periculoase. Este interzisa utilizarea aparatului cu cablul de alimentare
defect.

La nerespectarea instructiunilor producatorului, eventuala reparatie
nu poate fi recunoscuta drept reparatie de garantie.

Controlati cu atentie daca ati scos toate accesoriile livrate, pe perioada
garantiei recomandam sa pastrati cutia originala din hartie, manualul
de utilizare si materialul de ambalare.




DESCRIEREA PRODUSULUI

1
2
3

4
5
6
7
8
9

Buton pornire/oprire

Laser lateral

Senzor de impact frontal
Capac laser rotativ

Capac magnetic superior
Buton de incarcare

Perie de curatare

Optica de corectie a intoarcerii
Recipient pentru apa murdara

10 Racleta pentru apa murdara
11 Comutator ON/OFF

12 Buton de resetare Wifi

13 Buton de imperechere Wifi
14 Recipient pentru praf

15 Conectoare de incarcare
16 Perie rotativa

17 Roata centrala

18 Senzor de covor

19 Ansamblu de curdtare
20 Capac perie rotativa

21 Bard laterald

22 Perie laterald

23 Senzori anti-inclinare
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Statia de andocare

WONGOOUEWN=

10 Oglinda corectie retur
11 Portalimentare

Lista de piese

1
2
3

- O 00N UV N

Capacul curatatorului

Butonul de aspirare a murdariei
Butonul de curatare

Tava de spalare

Rampa

Rezervor apa curata

Capac recipient praf

Rezervor apa murdara
Conectoare incarcare

Sac de praf

Filtru HEPA

Material hibrid pentru
curatarea covoarelor
Lichid de curatare
Perie laterala

Cablu de alimentare
Tavd de spalare
Rampa de incarcare
Perie rotativd

9]
Material de curatare -{ P [ 4

(numai pentru podele dure) — S
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CARACTERISTICI CHEIE
Robot Statie de andocare
Metoda de control Metoda de control
Butoane Butoane 5 - 5 5
Apasare scurta | Apasare lunga Apasare scurta Apasare lunga
Buton Start/ Start{Stop/ Curatare Ioczjla Butonul de Aspirarea Act|va.rea/
Continuare 1x1 m centrata pe . e oa dezactivarea
Stop . . " aspirare a murddriei in sacul <o
curdtare pozitia curenta < blocarii pentru
: ; murdariei de praf conii
Revenire la statia Activare/ 4
Buton de de andocare/Stop ) Cand robotul Cand robotul este
N X . : Dezactivare < < N .
incarcare | sirevenire la statia blocare coil se afld pe baza: pe bazd: Curatarea
de andocare P curatarea mopului mopului
Butonul de N R
< Cand robotul nu Cand robotul
Buton ON/ curdtare < < <
/ On/Off ’ se afla pe baza: nu este pe baza:
OFF < o < -
curatarea taviide | Curdtarea taviide
Buton de Intrare in modul spalare spalare
|mpere_chere / de |mpe'rechere Butonul de
Wifi Wifi ) .
aspirare a Intrarea in modul
Buton de ) murdariei + / de imperechere
resetare Wifi / Resetare Wifi Butonul de intre robot si statie
curatare
Lumini El-eme|.1te & Semnificatie Lumini El_emer‘\te co Semnificatie
iluminat 4 iluminat 4
Lumina alba Incarcarea Lumina alba Curatarea tavii
pulsatorie robotului pulsatorie de spdlare
Curatarea Incércarea
Luming albs stabils | fopotului/ robotului/
intoarcerea la . ok curdtarea/
- Lumina alba stabila .
incarcare intoarcerea
Luminad rosie - la statia de
. L Defectiune robot andocare
intermitenta ’
Defectiune
R a bazei/
Lumina rosie N «
- L indepdrtarea
intermitenta L a
robotului in
timpul curatdrii

Nota:

.

Cand este activata blocarea pentru copii, butoanele de
pe statia de andocare si de pe robot vor fi dezactivate,
iar robotul poate fi controlat numai prin intermediul
aplicatiei. Pentru a dezactiva/activa blocarea pentru
copii, apasati lung butonul de incdrcare de pe robot.
Daca trebuie sa resetati robotul la setarile din fabrica,
apasati butonul de incdrcare si tineti apasat butonul de
imperechere Wifi timp de 3 secunde.

Nota:

« Curdtarea tavii de spalare: Apasati lung butonul de curétare
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INSTALLATION
1. Installez la brosse latérale. Alignez et appuyez jusqu'a

ce que vous entendiez un clic. La brosse est alors
correctement installée.
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2. Retirezles bandes et le film de protection a I'avant et
sur le coté du pare-chocs.
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3. Installez la rampe en la pressant dans la position
appropriée sur le corps de la station d'accueil, vous
entendrez un clic. Ensuite, placez le bac de lavage
a l'intérieur de la station d'accueil dans la position
appropriée, en veillant a ce qu'il soit de niveau.

. = - - P,

4. Placez la base sur une surface ferme et plane. Veillez
a laisser un espace libre d'au moins 5 cm sur les cotés
de la base et d'au moins 130 cm devant la base.
Branchez une extrémité du cordon d'alimentation a
la station d'accueil (port d'alimentation) et l'autre au
réseau électrique. Assurez-vous que la base placée
est dans un endroit bien couvert par le signal Wifi.

(cand robotul nu este pe bazd) pentru a incepe curatarea
tavii de spalare. Apa incepe sa se pulverizeze din partea
inferioara din interiorul bazei. Odata ce tava inferioara este
umplutd cu apd, o puteti curata cu peria. Cand curatarea
este finalizatd, apasati orice buton de pe statie pentru a
aspira apa murdara in recipientul pentru apa murdara.a.

Remplir avec de I'eau propre. Pour remplir d'eau
propre, retirez le réservoir d'eau gauche, soulevez
le couvercle du réservoir et versez de I'eau dans
le réservoir (capacité maximale de 3 L). Fermez le
couvercle et replacez le réservoir dans la station
d'accueil. Remarque: N'ajoutez aucun produit de
nettoyage, de désinfection ou autre dans le réservoir
d'eau propre afin d'éviter tout dommage imprévu.
Ajout d'un produit de nettoyage. Insérez le produit
de nettoyage dans la fente située sous le couvercle
du produit de nettoyage. Lorsque vous entendez un
clic, il est dans la bonne position.

Pour recharger le robot, retirez le couvercle
magnétique supérieur et appuyez sur le bouton
Start/Stop et maintenez-le enfoncé. Attendez que le
voyant du robot s'allume en permanence, remettezle
couvercle supérieur en place et placez le robot avec
les connecteurs de charge orientés vers l'intérieur de
la station d'accueil.

= [
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CONECTAREA LA RETEAUA WIFI

1.

Descarcati aplicatia - Scanati codul QR de mai jos sau
de pe corpul aspiratorului sub capacul superior sau
cdutati aplicatia Concept HOME in Google Play sau
App store.

Dacad avetideja aplicatia Concept Home, deschideti-o,
conectati-va si urmati instructiunile de imperechere.
Scoateti capacul magnetic superior si porniti robotul.




4. Apasati si mentineti apdsat butonul de imperechere

Wifi pana cand auziti semnalul vocal pentru

imperecherea robotului.

Apoi apasati + sau ,add device” in aplicatie.

Va apdrea o listd de aparate, selectati din listd.

7. Completati reteaua Wifi si parola sau acestea vor fi
completate automat.

oW
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Fig. 1 Fig. 2

Fig. 6

On/off + charging

Fig. 11 Fig. 12

PREGATIREA GOSPODARIEI

1. Aranjati mobilierul, in special mesele si scaunele,
inainte de a incepe curdtenia. Eliberati obiectele
in exces de pe podea pentru a crea conditii ideale

8.
9.
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Continuati conform instructiunilor din aplicatie.
Mergeti la setdrile Wifi de pe dispozitivul dvs. mobil
si conectati-va la Robotul Wifi-xxxx, reveniti la
aplicatia Concept HOME si asteptati imperecherea.
Odata ce imperecherea este completd, puteti incepe
sa controlati aparatul folosind aplicatia mobila.

Fig. 13 Fig. 14

pentru cartografierea spatiului si curdtarea
ulterioara.

Evitati sa stati in calea robotului pentru
o cartografiere optimd a spatiului. Deschideti toate
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usile pentru a cartografia toate incaperile dorite.

3. Dacd robotul curata in zone precum baza scarilor
sau marginile scarilor, amplasati in prealabil bariere
acolo pentru a asigura siguranta persoanelor si
a evita deteriorarea robotului.

UTILIZARE

PRIMA CURATARE

Porniti robotul utilizand aplicatia sau butonul Start/
Stop. Cand cartografierea/prima curatare este finalizata,
in aplicatie va apdrea o harta cu camerele impartite
automat. Puteti edita liber camerele in aplicatie.

INCARCARE

Mod automat: Dupd lucru, unitatea se va intoarce
automat la statia de andocare, unde va aspira, de
asemenea, murddria din tava si va curdta tesaturile de
mop in functie de setarile dvs. Daca bateria se termina in
timpul curatarii, robotul va conduce la statia de incarcare
si apoi va termina curatarea de unde a rdmas.

Nota: Dupa apdsarea butonului de incarcare de pe robot/
statie/aplicatie, robotul se va intoarce la statie pentru a se
incérca. Este recomandat sa lasati robotul in statie intre
curatarile regulate, unde bateria este mentinuta incarcata.
Nota: Dacd nu veti utiliza robotul pentru o perioada
lunga de timp, incarcati complet robotul si apoi opriti-l.
Incarcati robotul cel putin la fiecare 3 luni pentru a preveni
deteriorarea bateriei din cauza descarcdrii excesive.
Nota: Dacd unitatea nu gdseste statia de andocare,
aceasta va reveni automat la pozitia initiala. In acest caz,
introduceti manual unitatea inapoi in statia de andocare.

CURATARE AUTOMATA COMPLETA

Odata ce robotul este pornit, acesta cartografiaza zona si
genereazd o harta si o imparte in mod inteligent in zone.
Salvati harta in aplicatie si editati camerele dupd cum este
necesar. Incepeti curétarea prin apdsarea butonului Start/
Stop, iar robotul va aspira/sterge complet zonele una cate
una de-a lungul peretelui si va planifica calea de curatare
in forma de arcuri/S. Dupa curatare, robotul se va intoarce
automat la baza de incarcare. Nota: Nu miscati robotul
liber si frecvent in timpul curatdrii. Dupa mutare, asezati
robotul in locatia sa initiala.

CURATAREA ZONELOR

Utilizati aplicatia mobild pentru a seta dimensiunea si
locatia zonei pe care doriti sa o curatati. Puteti seta un
numdr maxim de 5 zone. Robotul va curata in zonele pe
care le-ati setat.

CURI\]’AREA CAMERELOR

Utilizati aplicatia mobila pentru a selecta camerele pe care
doriti sa le curatati.

MOD DE CURATARE

1. Doar aspirator

2. Doar mop

3. Aspirati si apoi frecati cu mopul

4. Aspirare si curatare cu mopul in acelasi timp

Reglati setdrile modului de curdtare in aplicatia mobila.
programul de aspirare si apoi mop este potrivit pentru
suprafetele foarte murdare.

SETAREA PUTERII DE ASPIRARE

1. Low - pentru curatare rapidd, pardoseli usor murdare
2. Mediu - pentru curdtarea zilnica

3. Mare - pentru pardoseli mai murdare

4. Maximum - putere maxima de aspirare

Selectati nivelul in aplicatie in functie de murdaria de pe
podea si puterea de aspirare necesara.

SETARI DE DOZARE A APEI

In aplicatie, alegeti intre 3 moduri de dozare a apei

1. Low

2. Medium

3. High

Nota: Daca robotul raméne fara apa in timpul curatarii
pentru a umezi tesatura, acesta se va intoarce la statie
pentru a efectua intretinerea, va reumple cu apa curata
si se va intoarce pentru a termina curatarea.

Nota: De asemenea, puteti selecta intre curdtarea
standard si curdtarea in profunzime in aplicatie, la
sectiunea de selectie a puterii de aspirare si a umezelii
tesaturii. In cazul curtarii profunde, robotul parcurge
traseul mai amdanuntit si revine partial la zonele deja
curatate pentru a asigura rezultate mai precise.

DOSAREA DETERGENTULUI
In aplicatie, in setarile statiei, puteti activa/dezactiva
dozarea automatd a detergentului.

FRECVENTA DE ASPIRARE A MURDARIEI DE LA ROBOT
LA STATIE

Selectati frecventa de aspirare a murdariei in aplicatie.
Puteti selecta dupa fiecare a 1., a 3. sau a 5. curatare sau
puteti dezactiva aspirarea automata.

Nota: Dacd atidezactivataspirareaautomatd amurdariei,
trebuie sa introduceti o instructiune in aplicatie sau sa
tineti apasat butonul Start/Stop de pe statia de andocare
pentru a aspira imediat - dupa ce afi terminat curatarea
sau ati umplut cupa de praf.

CONFIGURARE CURATARE COVOR
Puteti alege intre 3 moduri in aplicatie.




Mod:

1. Modul de evitare: Robotul nu va merge pe covor.
Acesta il va ocoli si va continua curatarea.

2. Mod adaptiv: Robotul va conduce pe covor, va creste
forta de aspiratie si va pune tesatura de mop intr-o
pozitie in care nu va uda covorul.

3. Modul de ignorare: In acest mod, robotul nu va tine
cont de covor. 1l va curéta in modul in care este setat
in prezent.

Nota: Pentru modul adaptiv, trebuie sa puneti
o tesatura de mop pentru a curata covorul!

CURATARE

« In functie de modul de setare selectat pentru
curatarea covoarelor, potriviti tesatura de mop
corespunzatoare.

« Stergerea cu mopul trebuie sa inceapa intotdeauna
direct din statie.

« Robotul va umple rezervorul de apa si va umezi
materialul textil de curatare inainte de a incepe
moparea.

o (Cand se termina de sters, spald tesaturile si apoi le
usuca.

Nota: in aplicatie, este posibil sa incepeti manual
spdlarea tesaturii, uscarea tesaturii cu aer cald sau golirea
containerului de praf in orice moment. Robotul trebuie
sa fie plasat in statia de andocare atunci cand sunt date
aceste instructiuni.

Nota: In aplicatie puteti selecta un timp de uscare de 4
sau 6 ore pentru tesatura.

SECAREA TESUTURILOR DE CURATARE
In aplicatie, puteti seta durata de uscare a textilelor de
curatare in statie: 4 sau 6 ore.

CURATAREA ROBOTULUI PRIN APLICATIA
In aplicatie, puteti incepe spalarea si uscarea imediata a
textilelor, aspirand murdaria in sacul de praf.

RECUNOASTEREA OBIECTELOR MICI

Robotul utilizeaza un laser pentru a localiza obiectele
mici de pe podea (3-7 cm indltime) si pentru a le evita.
Acesta nu va evita obiectele care sunt prea mici.

CURATAREA PE UN ALT ETAJ

Tn cazul in care trebuie sa curatati un alt etaj (si nu aveti
un alt robot si o alta statie), ideal este sa transportati
robotul impreund cu statia de andocare si sa il plasati
intotdeauna in acelasi loc.Daca transportati doar
robotul, trebuie sd reglati modul de curdtare (selectati
doar modul de aspirare sau reglati umezirea tesaturilor,
astfel incat robotul sa finalizeze curatarea fara a fi nevoie
sa extrageti apa.
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ZONA INTERZISA

Utilizati aplicatia mobild pentru a seta una sau mai multe

zone restrictionate. Robotul nu va curdta in aceste zone

interzise si va curata in celelalte.

Nota: Robotul poate intra intr-o zona interzisa din cauza

unei erori de pozitionare, a unei erori a senzorului sau din

alte motive.

« O zona restrictionatd permanent poate fi invalidata din
cauza unei schimbari mari in pozitia bazei de incarcare
si a mobilierului. Prin urmare, incercati sa nu miscati
sau sa nu interferati in alt mod cu robotul in timpul
curatarii.

« Zona invalidatd permanent va fi eliminata odatd ce
harta este reimprospétata.

PLANIFICAREA CURATARII

Orele fixe de curdtare pot fi setate cu ajutorul aplicatiei
mobile. Robotul va incepe automat curatarea la ora setata
si se va intoarce la statia de andocare cand termina.

RESET WIFI

Apasati si mentineti apasat butonul de resetare daca
telefonul mobil nu se poate conecta la dispozitiv din
cauza configurdrii routerului si a modificarii parolei sau
din alte motive.

NU RESETATI MODUL

Setati in aplicatie. In timpul perioadei de timp setate
pentru modul nu deranjati, nu va exista aspiratie cdtre
sacul de praf si indicatiile vocale vor fi dezactivate.

SETARILE DE LIMBA SI VOLUM
Control in aplicatie. Alegeti limba si volumul la care doriti
sa vorbeascd robotul.

GESTIONATI ACCESORIILE
Informatii in aplicatie despre durata de viata a filtrului
HEPA, a periilor si a tesaturilor de curdtare si recomandari
pentru inlocuirea acestora.

UTILIZAREA ROBOTULUI FARA APLICATIE
Daca nu puteti controla robotul utilizand aplicatia mobila,
acesta poate fi utilizat fara aplicatie, dar intr-un mod foarte
limitat. Fard aplicatie, nu puteti utiliza functiile speciale,
curdtarea programata, modul nu deranjati, schimbarea
modului de curdtare, curatarea robotului etc.

Setari implicite ale robotului:

« Mod de curatare: Aspirator si mop simultan.
« Putere de aspirare: Standard

« Controlul cantitatii de apa: Mediu

« Reluarea curatarii dupa intrerupere: on

« Detectarea obiectelor mici: pornit

« AUTO BOOST: pornit
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INTRETINEREA FUNCTIONARII

Pentru a mentine cele mai bune performante ale
robotului, se recomanda sa efectuati intretinerea conform
tabelului de mai jos.

Interval de Interval de

Parte A . X
curatare inlocuire
Roatad centrala dupa cum este /
necesar
Recipient pentru praf | dupa cum este /
necesar
Perie rotativa la fiecare 2 la fiecare
saptdmani 6-12 luni
Perie laterala lunar la fiecare
3-6 luni
Filtru HEPA lavabil si la fiecare 2 la fiecare
filtru de praf saptdmani 6-12 luni
Tesatura de curatare | dupa cumeste | lafiecare
necesar 3-6 luni
Senzor de localizare in fiecare luna /
a statiei
Senzori anti-cadere in fiecare luna /
Senzor TOF in fiecare luna /
Senzor cu ultra- in fiecare lund /
sunete (senzor de de-
tectare a covorului)
Roata de rulare in fiecare lund /
Contacte d in fiecare luna /
incdrcare (robot)
Contacte de in fiecare lund /
incarcare (statie)
Rezervor de apa dupd cum este /
curatd/ murdara necesar
dupd
Sac de praf / cum este
necesar/la
fiecare 1-2
luni

Peria principala

1. Tntoarceti masina si apasati zdvoarele de pe capacul
periei principale pentru a-l scoate.

2. Scoateti peria principala.

3. Inlocuiti peria.

4. Tnlocuiti capacul periei.

Nota: Utilizati peria de curdtare furnizatd pentru
aindeparta parul incurcat in peria rotativa. Clatiti peria cu
apa in functie de nivelul de murdarie, lasati-o sa se usuce
si introduceti-o la loc. In functie de nivelul de uzura, este
posibil sa fie necesara inlocuirea periei cu una noua.

Perie laterala

1. Strangeti usor peria laterala si scoateti-o in sus.

2. Dupa curdtare, asezati-o inapoi in pozitia initiald, in
sens invers. .

Nota: Utilizati peria de curdtare furnizatd pentru

a indeparta parul incalcit in peria laterala. Clatiti peria cu

apa in functie de gradul de murdarie, lasati-o sa se usuce

si inlocuiti-o. In functie de nivelul de uzurs, este posibil sa

fie necesara inlocuirea periei cu una noua.

Roata centrala

1. Utilizati o surubelnitd mica sau o altd unealta pentru
a scoate roata centrala.

Nota: Suportul rotii centrale nu poate fi scos.

2. Clatiti roata cu apa pentru a indepdrta pdrul si alte
resturi si uscati.

3. Tnlocuiti roata si apasati in pozitie.

4. Stergeti rotile cu o carpa moale uscata.

Container de praf

1. Scoateti capacul magnetic superior al robotului si
scoateti containerul de praf.

2. Deschideti recipientul pentru praf si goliti murdaria.

3. Ridicati capacul filtrului de praf pe o parte si scoateti
filtrul de praf.

4. Puteti clati recipientul si filtrul cu apa curata (fara
detergenti, pentru a nu deteriora filtrul) si turnati apa
murdara.

5. Lasati recipientul si filtrul s& se usuce si inlocuiti-le.

Nota: Murddria este aspirata in sacul de praf din statie,




deci verificati doar ocazional dacd exista scame mai mari
blocate in recipient si curatati recipientul.

L == M
! *ﬁﬁ:r I gt et =X b "a* 'f
N - i'. & L 1
; 1_-# -
_L ] p _...,-_-EI hl

Recipientul pentru apa murdara

1.

2.

Apasati butonul de eliberare de pe partea din spate
a robotului si scoateti recipientul pentru apa murdard.
Apasati ambele parti ale racletei pentru deseuri cu
ambele degete mari si trageti usor inainte pentru
a scoate racleta.

. Deschideti capacul superior al recipientului pentru apa
murdara si stergeti cu o carpa moale sau clatiti sub ap3,
in functie de nivelul de contaminare. Curdtati racleta
de deseuri in acelasi mod.

Servetele de curdtare

1.

4.

Apasati butoanele de eliberare de pe fiecare parte
a suportului inferior pentru mop al robotului, rotiti-I
spre deschidere si apoi scoateti suportul.

. Strangeti suportul mopului si scoateti tesatura.
. Clatiti mopul cu apa in functie de nivelul de murddrie.

uscati-l si apoi puneti-I la loc.
In functie de nivelul de uzurd, este posibil sa fie
necesara inlocuirea mopului cu unul nou.

Nota: Desi tesdtura este spdlata si uscatd in statie dupa
fiecare curdtare, verificati starea acesteia inainte de
curatare. Tesdtura murdara poate afecta calitatea moparii.

concept
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Senzori
Curatati senzorii cu o carpa moale si uscatd dupd cum
urmeaza:
1. Tineti robotul oprit in timpul curatarii. Curatati toti

senzorii, consultati descrierea produsului.

. Deconectati statia de andocare de la retea si stergeti

contactele de incarcare de pe statia de andocare cu
0 carpa moale uscatd.

STATIE DE AUTO CURATARE

Robotul aspirator trebuie sa fie scos din statia de
andocare!

Efectuati pentru a mentine statia de andocare in stare
buna.

Porniti procesul de autocurdtare a statiei apasand
si mentinand apasat butonul de incarcare - apa va fi
pompata in partea de jos si atunci cand se apasa orice
buton de pe statie, aceasta se va scurge in rezervorul
de apa murdara.

Utilizati functia de autocuratare a statiei si in cazul
in care mai ramane apd in partea inferioara a statiei
dupa spalarea tesaturii de curatare (nu a fost evacuata
toata).

Nota: Puteti utiliza o perie de curdtare pentru a curata
partea inferioara a statiei, apoi stergeti cu o carpa uscata.

CURATAREA REZERVORULUI DE APA

Verificati requlat rezervorul de apa pentru a evita
aparitia mucegaiului!

Schimbati apa din rezervor in functie de cat de des
este utilizat robotul.

. Scoateti recipientul, deschideti capacul si turnati apa

murdara.

. Turnati apa curata si inchideti capacul.
. Apésati capacul in jos si agitati recipientul. In caz de

murddrie mai mare, cldtiti rezervorul.

. Turnati apa si lasati recipientul cu capacul deschis

pentru a se usca.

. Inlocuiti recipientul.

concept

INLOCUIREA SACULUI DE PRAF
Tnlocuirea regulati a sacului de praf.

1.

Deschideti capacul recipientului de praf, in care este
introdus sacul de praf.

. Glisati sacul plin de praf in sus si inchideti-l pentru a

preveni scaparea murddriei. Aruncati sacul de praf
uzat.

. Curatati marginea recipientului cu o carpa uscatd si

introduceti un nou sac de praf. Asigurati-vd ca noul sac
de praf este introdus corect pentru a preveni scaparea
murdariei si deteriorarea statiei.

4, Tnchideti capacul si apsati usor pentru a v asigura ca

este inchis corect.

CURA'[AREA FILTRELOR RECIPIENTULUI DE PRAF
DINBAZA
Filtru de praf:

1.

2.

3.

Deschideti capacul recipientului de praf si scoateti
filtrul de praf.

Utilizati o carpd de unica folosintd sau o carpd umeda
pentru a curata suprafata filtrului de praf.

Tn functie de gradul de contaminare, clatiti cu apa,
uscati si reveniti in functiune.

filtru HEPA:

1. Deschideti capacul recipientului de praf si scoateti
filtrul HEPA.

2. Tnainte de reutilizare, clatiti filtrul HEPA cu apa curatd
si lasati-l sa se usuce la aer. Acest lucru poate dura
pana la o zi.

3. In functie de gradul de uzura, acesta poate fi inlocuit

cu un filtru HEPA nou. @
<

MAI CURAT

1. Scoateti capacul portului de curatare.

. Scoateti lichidul de curdtare in sus.

. Aruncati recipientul de lichid de curatare uzat.

. Scoateti capacul noului recipient pentru detergent,
introduceti-l in deschidere si impingeti-l pand se
opreste.

A wWN

Actualizarea firmware-ului

Utilizati aplicatia mobila pentru a actualiza firmware-ul.
Dacd este detectat un firmware nou, actualizati dupa
cum vi se solicitd. Cand actualizati firmware-ul, nivelul
bateriei trebuie sa fie >50%, iar dispozitivul trebuie sa fie
plasat in statia de andocare.




DEZASTRU

Robotul raporteaza o eroare
« Lumina Start/Stop clipeste rosu si se aude un mesaj

vocal de eroare.

« Urmati mesajul robotului sau ghidul de depanare al
aplicatiei pentru a rezolva singur problema.

PROBLEME COMUNE

concept

Statia de andocare raporteaza o eroare
« Lumina statiei de andocare este rosie si se aude un

mesaj vocal de eroare.

« Urmati mesajul statiei de andocare sau ghidul de

depanare al aplicatiei pentru a remedia singur
problema.

» Daca nu reusiti sa corectati problema, contactati
serviciul clienti.

Descrierea defectiunii

Cauza posibila

Procedura de rezolvare a problemei

Robotul nu se incarca

Robotul nu este in contact cu conectorul
de incarcare

Plasati robotul in fata statiei de incarcare
si apasati butonul de incarcare

Robotul nu se intoarce la
statia de incarcare

Statia de bazd este amplasatd intr-un loc
nepotrivit

Consultati manualul utilizatorului la
sectiunea "Instalare" pentru mai multe
detalii

Robotul s-a blocat

Robotul s-a impotmolit sau s-a incurcat in
obiecte de pe podea, de exemplu cabluri

Indepértati toate cablurile si obiectele
lasate pe podea

Periile laterale sau principale sunt blocate
si impiedica miscarea robotului

Indepartati obiectele care impiedica
periile rotative sau laterale si plasati
robotul pe o suprafata plana

Robotul este blocat de obstacole de pe
podea

Indepartati obstacolele sau setati zone
interzise in aplicatie

Robotul se intoarce la

statia de incarcare sau
se opreste inainte de a
finaliza curdtarea

Bateria robotului este descarcata

Ldsati robotul sa se intoarca pentru
reincarcare

Nu curata conform
programului stabilit

Curatarea programata este dezactivata
in aplicatie

Reconfigurati planurile de curatare in
aplicatie

Robotul s-a oprit

Una dintre roti este blocata

Lovind usor bara de protectie eliminati
obiectele straine

Robotul se deplaseaza
inapoi

Capacul modulului de navigatie este
blocat

Indepartati imediat obstacolele

concept

Robotul nu poate finaliza
corect cartografierea

Robotul nu poate accesa toate zonele
din locuinta

Prag prea inalt catre o zond inaccesibila

Pasaj ingust cdtre o zona inaccesibild

Usa catre o zond inaccesibild este inchisa

Consultati detalii suplimentare in
sectiunea ,Pregatirea locuintei” din
manualul utilizatorului

Aplicatia raspunde lent

Reteaua este congestionata

Reporniti routerul (reduceti numarul de
dispozitive conectate)

Semnal wireless slab in reteaua mobila

Verificati setdrile telefonului

Latime de banda insuficientd a retelei

Cresteti capacitatea latimii de banda

Statia de baza raporteaza
ca robotul este deconectat

Conexiunea dintre robot si statie este
intreruptd

Tineti apdsate simultan butonul de
pornire si butonul de intoarcere atat
pe statie, cat si pe unitatea principald
pentru a intra in modul de asociere

Aplicatia afiseaza un mesaj
despre deconectarea
dispozitivului de la retea

Telefonul nu este conectat corect la retea

Reconectati telefonul la retea

Routerul nu functioneaza corect

Reporniti routerul

Aspiratorul robot este oprit

Porniti intrerupatorul de alimentare al
robotului

Configuratia retelei wireless a
dispozitivului a fost stearsa

Adaéugati din nou dispozitivul in aplicatie

Schimbarea parolei Wi-Fi sau schimbarea
retelei

Dupad pornire, apasati si mentineti apasat
butonul timp de 8 secunde pentru a
reseta semnalul Wi-Fi

Urmati instructiunile din telefon pentru
a adduga din nou dispozitivul

Aplicatia nu poate scana
codul QR al robotului

Cod QR neclar sau deteriorat pe
dispozitiv

Accesati aplicatia Concept HOME -
Addugare dispozitiv

Nu se poate curdta mopul

Rezervorul de apa curata este gol

Scoateti si umpleti rezervorul de apa
curata

Rezervorul de apa murdara este plin

Scoateti si goliti rezervorul de apd
murdara

Robotul elibereaza
murddrie in timpul

functionarii

Un obiect strdin blocheaza deschiderea
de colectare a prafului

Indepartati obiectul strain din
deschiderea de colectare a prafului

Exista obstacole in fata robotului

Dupa indepartarea obstacolelor sau a
obiectelor strdine, loviti usor placa de
coliziune

Senzorul de cadere este acoperit cu praf

Curatati praful acumulat pe lentila
senzorului de cadere
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CONEXIUNE FARA FIR S| COMPATIBILITATE

« CompaniaJindfich Valenta - CONCEPT nu poate fi rdspunzatoare in niciun mod de orice dauna accidentald, indirecta
sau ulterioard, nici de pierderea datelor sau pierderile cauzate de scurgeri de informatii pe timpul comunicarii prin
intermediul tehnologiilor fara fir.

« O comunicare fard fir cu succes nu poate fi asigurata 100% la toate dispozitivele Smart si retele (router Wi-Fi). Avand
in vedere diversitatea dispozitivelor pe piatd, pot sa apara cazuri in care caracterul sau specificarea dispozitivului
Smart sau a retelei Wi-Fi (router) impiedicd conectarea sau este in vreun fel perturbatd. Succesul comunicarii fara
fir prin retea Wi-Fi est influentata in plus de serie de factori, inclusiv configuratia hardware si software. Conexiunea
dintre robot si reteaua dumneavoastra Wi-Fi poate fi influentata negativ de retele Wi-Fi din jur care pot fi setate
pe acelasi canal si prin aceasta sa perturbe conexiunea (de ex. cartiere, blocuri s.a.m.d.). Acest fapt nu prezinta un
motiv pentru reclamarea aparatului.

« Aplicatia este in detinutd si operata de o persoand tertd (in continuare doar ,Entitate”) diferitd de compania
Jindfich Valenta - CONCEPT (in continuare doar ,Vanzator”). Vanzatorul nu preda Entitatii nici un fel de date cu
caracter personal.

« Lafnregistrare in aplicatie clientul preda datele cu caracter personal direct Entitdtii, care devine administratorul
datelor cu caracter personal. Aplicatia, si cu aceasta si protectia legata de datele cu caracter personal sunt
reglementate de regulile Entitatii.

Compatibilitate:

Sistemul de operare al dispozitivului smart - Android 5.0 si versiunile majore
-10S 9.0 si versiunile majore

Retea Wi-Fi -2,4/5GHz

- modul de securitate WPA1 si WPA2 (recomandat WPA2)
AVERTIZARE: Aparatul nu poate fi exploatat pe retele Wi-Fi cu protocolul de securitate IEEE 802.1X (de regula retele Wi-Fi
corporative).

CONTROL PRIN APLICATIE

Tnainte ca aparatul s poata fi controlat prin aplicatie, trebuie imperecheat cu telefonul dumneavoastra si trebuie sa aiba
acces la reteaua dumneavoastra Wi-Fi.

Distanta recomandatd la setare: mai putin de 4 metri.

Asigurati-va cd aspiratorul robot, routerul si telefonul mobil al dumneavoastra sunt aproape unul de altul, in asa fel incat
imperecherea sd poata sa decurga fara probleme.

Avertizare la probleme cu imperechere

« Verificati daca parola introdusa a retelei dumneavoastra Wi-Fi este corecta.

« Aparatul sprijina doar retele Wi-Fi de 2,4 si 5 GHz.

« Routerul este suprasolicitat de conectarea multor alte dispozitive (in special cartiere sau concentratie mare de
conectare a dispozitivelor smart). Pentru o functionare stabild este necesar ca semnalul Wi-Fi sa fie prezent in
locurile preconizate pentru curatenie si s fie destul de puternic.

- resetati aspiratorul si dispozitivul smart si repetati procedeul;
- daca este posibil, incercati si resetarea routerului Wi-Fi;

« Daca dispozitivul smart al dumneavoastra are sistem Android 6.0 si mai nou, trebuie s& aveti activata functia
detectarea locatiei.

« Dinmomentul in care imperecheati aspiratorul cu dispozitivul smart prin intermediul aplicatiei ,Concept Home*”, nu
mai miscati cu statia de incdrcare si nici nu o mutati. Aspiratorul foloseste statia de incdrcare ca punct de orientare
pe harta.

« Prin mutarea statiei de andocare riscati pierderea hartii generate, inclusiv a zonelor de curatenie siinterzise definite!
Aspiratorul va crea o hartd noua cu care va transcrie harta initiala.

concept

SERVICE

Intretinerea cu caracter mai amplu sau reparatia care necesita o interventie la partile interioare ale produsului, trebuie
efectuata de cdtre o persoana calificata sau de un service.

PROTECTIA MEDIULUI

« Optati pentru reciclarea materialelor de ambalare si a aparatelor vechi.
« Cutia de la aparat poate fi predatd la un centru de colectare a deseurilor sortate.
« Predati pungile din polietilena (PE) la un centru de colectare a materialelor in vederea reciclarii.

Reciclarea aparatului la sfarsitul duratei de viata:

Acest aparat este insemnat in conformitate cu Directiva Europeana 2012/19/EU privind deseurile
de echipamente electrice si electronice (WEEE). Simbolul de pe produs sau de pe ambalaj indica
faptul ca acest produs nu apartine deseurilor menajere. Trebuie dus la un centru de colectare pentru
reciclarea echipamentelor electrice si electronice. Prin asigurarea elimindrii corecte a acestui produs
veti contribui la prevenirea impactului negativ asupra mediului si a sanatatii umane, care ar fi cauzate
prin eliminare necorespunzatoare. Eliminarea trebuie efectuata in conformitate cu reglementdrile
privind gestionarea deseurilor. Informatii mai detaliate privind reciclarea acestui produs veti obtine
de la autoritatile locale competente, serviciile de eliminare a deseurilor menajere sau in magazinul
unde ati cumpdrat produsul.

‘ € Acest produs indeplineste toate cerintele de baza ale Directivei EU relevante.

Modificarile aduse textului, designului si specificatiilor tehnice pot fi facute fara notificare prealabila si ne rezervdm
dreptul de a le modifica.




