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PRECITAJTE SI PRED PRVYM LETOM

Doérazne odporucame si pred prvym letom dékladne prestudovat vsetky dostupné
dokumenty, najma tuto pouzivatelsku priruc¢ku. Jej najaktudinejsiu verziu si mbzete
stiahnut z oficidlnych webovych stranok.

VIDEONAVODY

Naskenovanim QR kodu ziskate pristup k videondvodom, v ktorych ndjdete doélezité
informacie na bezpecné a spravne pouzivanie produktu.

https://www.antigravity.tech/guide/A1

STIAHNITE SI APLIKACIU ANTIGRAVITY

Stiahnite si aplikaciu Antigravity a pri aktivacii dronu a dalSieho suvisiaceho zariade-
nia pred prvym pouzitim postupujte podla pokynov aplikacie. Naskenujte teda QR
kod uvedeny vysSSie a stiahnite si aplikaciu Antigravity.

_‘(')'_ Upozornujeme, ze ked sa dron pred prvym pouzitim neprepojil s aplikdciou Antigra-

= vity, je letova vyska dronu obmedzena na 30 m a dosah na 50 m.

PROFIL PRODUKTU

uvoD

Antigravity Alje dron, ktory prekonava hranice a vdaka pokrocilej technoldgii sledova-
nia pohybu ruk a oci prindsa skvely zazitok z lietania. Pomocou okuliarov Antigravity
Vision a ovladaca Antigravity AlGrip Motion tak mdzu pouzivatelia lahko ovladat let
dronu, vnimat letové polohy v redlnom ¢ase a uzivat si panoramatické vyhlady.

VLASTNOSTI
. 8K 360° video: Kamera 8K 360° zachytava pocas letu vSetky uhly pohladu.



. Rezim volného pohybu: Otocte hlavu mimo smeru letu a vychutnajte si uchvacu-
juce zazitky s vyhladmi ako z malého lietadla.

. Bezpecnost letu: Automatické zasunutie podvozka zaistuje pohodovy let. Sys-
tém vyhybania sa prekdzkam automaticky zistuje prekazky v letovej drahe.

. Kontrola nadmerného zataZenia: Dron pristane, ked zisti nadmerné uzito¢né za-
tazenie. Zabezpecte, aby bol dron vybaveny v sulade s jeho technickymi moznos-
tami.

& . Maximalna letova rychlost dronu sa dosiahne na urovni mora pri bezvetri. Maxi-
malny letovy Cas je definovany pre let dronu cestovnou rychlostou pri bezvetri.

. Pouzitie frekvenc¢ného pasma 5,8 GHz zavisi od jeho dostupnosti v jednotlivych
krajinach alebo regiénoch. V niektorych pripadoch dron automaticky deaktivuje
toto frekvencné pasmo. Ubezpecte sa, ze dodrziavate platné zakony a predpisy.

. Frekvencné pasmo 5,1 GHz je k dispozicii len v krajinach a regiénoch, kde to
umoznuju zakony.

. Aj dostupnost letovej batérie s vysokou kapacitou sa obmedzuje na urcité kra-
jiny a regiény. Viac informacii vam poskytne miestny predajca alebo servis.

. Ked pouzijete letovu batériu s vysokou kapacitou, MTOM (maximalna vzletova
hmotnost) dronu prekroci 249 gramov. Pred pouzitim tejto batérie sa teda ubez-
pecte, ze dodrziavate miestne zdkony a predpisy tykajluce sa vzletovej hmot-
nosti dronu.

PREDSTAVENIE PRODUKTU

DRON A1

360° kamera
Predny senzor
Predna smerovka
Predny senzor
Spodny senzor

Motor

Pristavacie zariadenie
Infracerveny senzor
Pristavacie svetlo
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1. Tlacidlo napajania 4. Slot na kartu MicroSD
2.  Zamok letovej batérie 5. Port typuC
3.  Kontrolka letovej batérie 6. Kontrolka letu

OKULIARE VISION

1. Antény 4. Kamera
2. Odvetravaci otvor 5. Kolieska na nastavenie dioptrif
3. Vonkajsi displej 6. Touchpad

1.  Domov/Tlacidlo pripojenia 3. Tlacidlo hlasitosti
2.  Penova vypln



1. Datovy port* 4. Slot na pamatovu kartu
2. Ovladace na nastavenie dioptrii 5. Pripojenie sluchadiel
3. Port na napajaci kabel USB-C 6. Dioptricka korekcia

OVLADACIE PRVKY RUKOVATI

ALIAEIDLL

1 Kontrolka stavu batérie:
Zobrazuje aktudlny stav batérie.

2  Tladidlo nidzovej brzdy/RTH:
Kratkym stlacenim zabrzdite a zacnete vzndsanie dronu.
Stlacenim a podrzanim aktivujete automaticky RTH.
Pocas RTH stlacenim dvakrat rychlo za sebou dron spomalite a ukoncite RTH.

3 Posuvnik letu:
- Pred letom: Posunte dvakrat rychlo nahor, tym sa spustia motory (v rezime
nec¢innosti).
Posunte dvakrat nadol, motory sa vypnu.
- Po spusteni motorov: Posunte nahor a podrzte ho dlhsie ako 2 sekundy,
dron sa vznesie.
- Pocas letu: Posunte nahor, dron zac¢ne stupat, posunte nadol, dron za¢ne
klesat.



4 Tlacidlo nahravania:
- Vo vychodiskovom rezime: Stlacenim a podrzanim prepnete do rezimu videa.
-V rezime videa: Jednym stlacenim spustite nahrdvanie videa.

5 Koliesko 360:
Otoc¢enim dolava alebo doprava upravite zivy ndhlad a smer letu dronu.
Stlacenim vycentrujete perspektivu smeru letu dronu.

6 Spust:
- Vo vychodiskovom rezime: Stlacenim a podrzanim prepnete z rezimu videa
do rezimu fotografie.
-V rezime fotografie: Kratkym stlacenim vyhotovite snimku.

7  Prisposobitelné tlacidlo C2:
Dvojitym stlacenim vysuniete alebo zasuniete pristdvacie zariadenie.

8 Prisposobitelné tlacidlo C1:
Dlhym stlacenim aktivujete Deep Track.

9  Prepinac letového rezimu:
Prepinanim medzi tymito rezimami
- N (normalny)
- S (Sportovy)
- C (kino)

10 Tlacidlo napajania:
Jednym stlac¢enim a naslednym podrzanim zapnete ovlddac Grip.
- Ovladac vynutene vypnete podrzanim stlaceného tlacidla 10 sekund.
- Stlac¢enim tlacidla 4 sekundy zariadenie prepnete do rezimu parovania.

11 Tlacidlo Menu:
- Kratkym stlacenim vstUpite do vseobecného menu okuliarov Vision alebo
ho opustite; stlacenim a podrzanim aktivujete menu skratiek.
- Dvojitym stlacenim prepnete medzi rezimami Free Motion a FPV.

12 Spust plynu:
- Pri ovladani dronu: stlacenim zrychlite, uvolnenim spomalite.
- Pri interakcii s okuliarmi Vision: stlacenim potvrdite vyber; stlacenim
a podrzanim prechadzate ponuky.

PRIPRAVA NA PRVY LET

NASTAVENIE DRONU A1

Po dodani je dron v stave hibernacie, aby sa batéria zatazovala minimalne. Postupujte
podla nasledujucich krokov, aby ste dron pripravili na prvy let.

1.  Letova batériea dronu je pri dodani v neaktivhom stave. Pred prvym pouzitim
musite teda batériu aktivovat. Vlozte letovu batériu do batériového priestoru



a potom ju pripojte pomocou nabijacieho kdbla k nabijaciemu portu dronu
USB-C. Po aktivacii batérie zacne jej kontrolka blikat na zeleno.

Q ’

'Q‘ Pred prvym letom sa ubezpecte, zZe svietia aspon tri alebo viac kontroliek batérie.

2. Rozlozte zadné ramena dronu a potom rozlozte aj prednu Cast. Ubezpecte sa, ze
su vSetky vrtule Uplne rozlozené.

3.




4. Tlacidlo napédjania stlacte raz a potom podrzte dlhSie nez dve sekundy, tym sa
dron zapne.

& . Na optimalny vykon nabijania pouzite nabijacku USB-C radu Antigravity Al
alebo inu nabijacku, ktorad podporuje protokol rychleho nabijania USB PD.

. Maximalny limit napatia na nabijacom porte dronu je 12 V.

. Odstrante vsetky nalepky z tela dronu. Ubezpecte sa, ze su predné aj zadné
ramena rozlozené a pristavacie zariadenie je vysunuté.

NASTAVENIE OKULIAROV VISION

1. Pred prvym pouzitim nabite batériu okuliarov Vision, ¢im sa aktivuje.

><>50%

2. Po dokonceni nabijania kratko stlacte tlacidlo napdjania. Tym sa zobrazi Uroven
nabitia batérie. Stlacenim a podrzanim tlac¢idla napajania dlhsie ako 2 sekundy
zariadenie zapnete alebo vypnete.




3. Pripojte okuliare Vision k externej batérii Vision pomocou prilozeného nabija-
cieho kabla USB-C. Zahaknite putko batérie okuliarov na pracku.

(2]

4. Rozlozte antény okuliarov a zaveste si ich batériu na hrud.

5.

Q.
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6. Po nasadeni okuliarov Vision upravte pripadne dizku napajacieho kabla pomo-
cou prichytky na boku ¢elenky.

& . Pred nasadenim okuliarov Vision odstrante vsetky prekazky okolo néh, aby ste si
zaistili bezpecné prostredie pri ich pouzivani.
. Pred kazdym pouzitim sa ubezpecte, Ze je napajaci kdbel okuliarov Vision pripo-
jeny spravne. Ak by nebol, méze to pocas leto spdsobit nebezpecenstvo.

NASTAVENIE DIOPTRIi

Ked potrebujete korekciu zraku (dalekozrakost aj kratkozrakost), nastavte prislusnu
korekciu v okuliaroch Vision, aby ste videli ¢o najlepsie.

1. Najskoér posunte gombiky dolava alebo doprava, aby ste nastavili vzdialenost
medzi zornicami.

n



2. Otacanim ovlddacov nastavte spravnu dioptrickl hodnotu. Rozsah nastavenia je
od -5,0 D az do +2,0 D.

. Pred nasadenim okuliarov Vision oto¢te gombikmi tak, aby sa znacky objekti-
vov posunuli do priblizného rozsahu vasho spravneho zorného pola. Potom si
nasadte okuliare Vision a jemne doladte dioptrickd hodnotu. Pri kratkozrakosti
otocte ovladace dolava, pri dalekozrakosti doprava.

3 - . Ked potrebnd korekcia vasho zraku presahuje -5,0 D az +2,0 D, je dalsiu korekciu
~+ potrebné kupit samostatne.
Nastavenie dioptrii mad obmedzeny rozsah pohybu. Dbajte na to, aby bolo nastavovanie
jemné, a nesnazte sa prekrocit rozsah pohybu, mohlo by to viest k poskodeniu pristroja.

POUZITIE KOREKENYCH SOSOVIEK

Ked'je potrebna korekcia kratkozrakosti vac¢sia, nez umoznuju okuliare Vision, mozete
pripojit dalsiu korekciu, ktorad sa dé samostatne kupit.
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1.  Otocte rdmceky SoSoviek proti smeru chodu hodinovych ruciciek, aby ste ich
oddelili od okuliarov Vision.

2. Odstrante ochranné fdolie z korekénej Sosovky na kratkozrakost a najdite na
radmceku znacky pre lavu a pravu stranu.

3. Zarovnajte bielu bodku na SoSovke s bielou bodkou na montaznej zakladni tu-
busu Sosovky. Zatlacte ju na miesto a otoc¢te v smere chodu hodinovych ruciciek,
¢im ju zaistite.

4. Pred nasadenim okuliarov Vision otoc¢te ovladace a posunte znacky SoSoviek
do priblizného rozsahu korekcie vasho zraku. Potom si nasadte okuliare Vision
a jemne doladte korekciu, aby ste videli ¢o najlepsie.

ROZPERNA KONZOLA

Rozperna konzola a penova vystelka na okuliaroch Vision su nainstalované vopred.
MoézZete sa rozhodnut, ¢i ich podla tvaru svojej tvare a subjektivnych pocitov pone-
chate alebo odstranite.

InStalacia
1. Ak chcete odstranit penovu vystelku, uchopte obe jej strany v blizkosti nosového
mostika. Jemne zatiahnite nahor a vystelka sa oddeli od okuliarov Vision.
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2. Umiestnite drziak tak, aby boli jeho spony zarovnané so strbinami na penovej vy-
plni. Stlacte obe strany v blizkosti usi, kym vypln nezapadne na svoje miesto.

3. Umiestnite penovu vypln (s pripevnenym drziakom) tak, aby boli jej spony za-
rovnané so Strbinami na okuliaroch Vision. Stlacte nosovy mostik a obe strany
v blizkosti usi, kym vypln nezapadne na svoje miesto.

Odstranenie

1. Odstranenie penovej vyplne z okuliarov Vision.
a. Uchopte obe strany penovej vyplne v blizkosti nosového mostika.
b. Jemne zatiahnite nahor, tym sa vypln oddeli od okuliarov.



2. Demontdz distan¢nej konzoly.

a. Sucasne zatlacte na obe strany konzoly smerom dovnutra.
b. Pokracuijte v tlaku, kym sa konzola neoddeli od okuliarov Vision.

NASTAVENIE OVLADACA GRIP

1. Jednym stlacenim tlac¢idla napdjania skontrolujte stav batérie.
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2. Pripojte port USB-C ovlddaca Grip k zdroju napajania a ovldadac nabite.

AKTIVACIA DRONU

Pred prvym pouzitim je dron Al potrebné aktivovat podla predpisov prostrednictvom
aplikacie Antigravity. Zapnite teda dron A1, okuliare Vision a ovladac¢ Grip. Stiahnite
si aplikaciu Antigravity a ubezpecte sa, Ze mate na svojom mobilnom zariadeni po-
volenu Wi-Fi a Bluetooth. Postupujte podla pokynov na obrazovke a aktivujte dron.

3 - ' Dorazne odportic¢ame aktivovat dron v prostredi so sta-
L+ bilnym pripojenim Wi-Fi. V opa¢nom pripade moze zlyhat
aktivacia.
Pred aktivaciousa ubezpecte, ze mate pripravené osobné
udaje (napr. obciansky preukaz, pas).
Po uspesnej aktivacii mézete do 48 hodin pristupit k pois-
teniu produktu.

e ey ) Ked dron neaktivujete, bude mat obmedzenu funkénost.

AKTUALIZACIA FIRMVERU

Je dblezité udrziavat firmvér v aktudlnom stave, tym si zabezpecite optimalny vykon
aj vSetky nové funkcie a zlepSenia.

Firmvér pravidelne aktualizujte. Kontrolujte, Ci nie je k dispozicii nova aktualizacia,
a kontrolujte aj oznamenia v aplikacii Antigravity. Postupujte podla pokynov na ob-
razovke v aplikdcii alebo v ponuke okuliarov Vision. Dalsie informacie o aktualizacii
firmvéru najdete v prilohe.



PREPOJENIE ZARIADENI

VsSetky tri zariadenia sa pri dodani sparuju. Vo vacsine pripadov nie je potrebné
Ziadne prepajanie. Prepojenie sa vyzaduje len vtedy, ked si zaobstarate nové zariade-
nia. Nové prepojenie uskutoénite podla nasledujucich pokynov:

Prepojenie dronu A1l s okuliarmi Vision

1. Zapnite dron A1 aj okuliare Vision.

2. Stlac¢te a podrzte tlac¢idlo napdjania na drone Al dlhSie ako 4 sekundy, aby sa
zariadenie preplo do rezimu prepojenia. Dron Al zapipa a kontrolka na prednej
strane bude blikat na zeleno.

3. Stlacte a podrzte tlacidlo Home na okuliaroch Vision, ktoré tak tiez prejdu do
rezimu prepajania a zapipaju.

4. Ked je prepojenie Uspesné, pouzivatel uvidi zivy obraz z dronu okuliarmi Vision.
Obe zariadenia prestanu pipat.

Prepojenie okuliarov Vision s ovladacom Grip

1. Zapnite okuliare Vision aj ovlddac Grip.

2. Stlacte a podrzte tlacidlo Home na okuliaroch Vision, okuliare Vision prejdu do
rezimu prepajania a zapipaju.

3. Stlac¢te a podrzte tlacidlo napdjania na ovladaci Grip, ovladac¢ prejde do stavu
prepajania a zapipa. Kontrolka stavu batérie zacne postupne blikat.

4. Ked je prepojenie Uspesné, pouzivatel uvidi v Zivom zobrazeni dronu vo Vision
navigac¢nu bodku (). Pohybom Gripu mbzete navigacnu bodku vo Vision presuvat.
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'Q' Pred prepajanim sa ubezpecte, ze vzdialenost medzi zariadeniami nepresahuje 0,5 metra.

VZLET A PRISTATIE

KONTROLNY ZOZNAM PRED LETOM

Kontrola dronu pred letom je dblezitym krokom k zaisteniu bezpecnosti letu a mini-
malizacii rizika nehdd. Pred kazdym vzletom urobte tieto kroky:

1.

2.

® N AW

10.

Skontrolujte, Ci su letova batéria a vrtule spravne upevnené. Ubezpecte sa, ze
hlavné sucasti nie su viditelne poskodené.

Skontrolujte, ¢i telo dronu, objektiv kamery a vrtula nevykazuju ziadne zndmky
poskodenia ani praskliny.

Skontrolujte, ¢i sU batérie dronu A1, okuliarov Vision a ovlddaca Grip plne nabité.
Skontrolujte, ¢i je v drone nainstalovand karta MicroSD.

Skontrolujte, Ci pristavacie zariadenie mozno vysunut aj zasunut.

Skontrolujte, ¢i motor pod odisteni funguje spravne.

V pripade potreby aktualizujte aplikaciu Antigravity.

Skontrolujte, ¢i sa na jednotlivych senzoroch alebo objektivoch kamery nenachéa-
dzaju necistoty ani Skvrny.

Skontrolujte, ¢i sU nainstalované len oficidlne povolené prislusenstva. Instalacia
nepovolenych prislusenstiev mdze ovplyvnit bezpecné pouzivanie dronu.
Skontrolujte, Cije v menu okuliarov Vision nastavené RTH. V sulade s miestnymi
predpismi musi byt nastavend maximalna vyska, obmedzenie letovej vzdialenosti
a vyska RTH.

VZLET

Pred vzletom prejdite, polozku po polozke, kontrolny zoznam pred letom. Ubezpecte



sa, ze ste urobili vSetky Uukony v nom vyzadované, a pri vzlete dronu postupujte podla
nasledujucich pokynov.

1. Umiestnite dron na rovny povrch na volnom priestranstve a ubezpecte sa, ze
k vdm smeruje zadna cast dronu.

2. Zapnite zariadenie v tomto poradi: dron, potom okuliare Vision a nakoniec ovladac¢
Grip.

N Okuliare Vision zapnete stlacenim tla¢idla na externej batérii. Dalsie podrobnosti naj-
~+ dete v Casti ,,Priprava na prvy let“.

3. Odporucany spdsob umiestnenia batérie je na Snurke okolo krku.

4.  Vysunte anténu okuliarov Vision a ubezpecte sa, Ze je napajaci kabel okuliarov
Vision pevne pripojeny.




Q'l

'Q' V pripade potreby upravte dizku napéjacieho kabla pomocou putka na boku celenky.

& Okuliare Vision sa musia pouzivat s napajacim kdblom a batériou od spolo¢nosti

Antigravity. Nepokusajte sa pouzivat na napajanie okuliarov Vision kdble USB-C ani
batérie inych vyrobcov, mohlo by to viest k vaznemu alebo dokonca nevratnému
poskodeniu okuliarov Vision.

5. Nastavte vhodné parametre navratu a vyhybania sa prekdazkam v ,,Bezpecnostnych
nastaveniach® okuliarov Vision. Nastavte ,Spravanie pri strate signalu“ a ,,Sprava-
nie pri vyhybani sa prekdzkam“ na ,Vznasat sa“ alebo ,Brzdit“. Ubezpecte sa, ze je
,Vyska RTH” nastavena spravne. Odporucame nastavit vysku RTH vyrazne vyssiu,
nez je vyska najvyssej budovy v okoli.

L) . ] v ~ . ey . ,
Y. Prednasadenim okuliarov Vision odportu¢ame dokladne sa oboznamit s umiestnenim tla-
L+ CcCidiel na ovladaci Grip prostrednictvom origindlnej dokumentacie alebo videonavodov.

6. Pockajte, kym dron dokonci autokontrolu. Ked sa v okuliaroch Vision nezobrazia
Ziadne varovania, mbézete odomknut motory.

7.  Pred pokusom o vzlet sa ubezpecte, ze sa UspesSne zaznamenal domovsky bod
“@®).

8. Odblokujte motory dvomi rychlymi pohybmi posuvnika letu nahor, medzi obomi
pohybmi dodrzte ¢asovy interval. Dron tak bude pripraveny na vzlet.

9. Pomalym pohybom posuvnika letu nahor dron vzlietne, pomaly vystupa do vysky
1,0 metra a zostane visiet na mieste.
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PRISTATIE

Drib sa moze vratit a pristat na zaznamenanom domovskom bode automaticky alebo
manualne.

Automatické pristatie
1. Stlacte tla¢idlo RTH na ovladaci Grip na dlhsie ako 2 sekundy, dron prejde do
rezimu RTH a pristane.

& Pred aktivaciou funkcie RTH sa ubezpecte, Ze je zaznamenany domovsky bod
(Home). Neaktivujte funkciu RTH, ked je domovsky bod urceny v nevhodnej oblasti
(napr. v blizkosti vody).
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2. Po aktivacii funkcie Return to Home (RTH) dron zac¢ne letiet k domovskému
bodu vo vyske RTH stanovenej vopred a pokusi sa pristat.

3. Po pristati v domovskom bode dron sdm zastavi svoje vrtule.

). Podokonceni pristatia sa odporuca najskér vypnut dron a potom okuliare Vision a ovla-
Q dac Grip. V opacnom pripade sa mozu spustit alarmy straty signalu RTH.

Na zaistenie bezpeéného pristatia mézu pouzivatelia ru¢ne zapnut pristdvacie svetlo
pri prevadzke v prostredi so slabym osvetlenim. Pristavacie svetlo sa vSak automaticky
vypne, hned ako dron opéat vystupi do vysky 30 metrov.

Ochrana pristatia
Ked'je dron v rezime pristavania (RTH alebo inom), automaticky sa aktivuje ochrana
pristatia. Pri riadeni pristdvania dronu dodrziavajte tieto pokyny:

1.  Kedje pristavacia plocha dobre osvetlend a podmienky su urc¢ené ako vhodné na
pristatie, aktivuje sa ochrana pristatia, ktora bezi na pozadi.

2. Ked je aktivovana ochrana pristatia a dron zisti, Ze pristavacia plocha nie je bez-
pecna pre pristatie (napr. nerovny povrch alebo vodna hladina), dron pristatie
prerusi, zostane visiet vo vzduchu a ¢aka na vstup pouzivatela.

3. Kedje ochrana pristatia deaktivovand, dron bude aj nadalej vykondvat RTH, kym
neklesne do vysky 0,25 m nad zemou. Okuliare Vision sa potom pouzivatela opy-
taju, ¢i chce pokracovat v pristati. Pristatie potvrdite pohybom posuvnika nadol
a dron potom pristane.
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Ochrana pristatia pomaha posudit podmienky pristatia. Pouzivatel vSsak musi aj
sam posudit, ¢i su podmienky vhodné na pristatie.

Ucinnost ochrany pristatia zavisia od vonkajsich podmienok. Vzhladom na ob-
medzenia systému nebude dron pokracovat v klesani a nepristane v nasleduju-
cich situdciach:

a. Terén pod dronom charakterizuje jednoliata farba, nedostatok vyraznej
textury, dynamicka textura, odrazy alebo slabé osvetlenie. Napriklad ked je pod
nim dlazba, slabo osvetlena podlaha garaze alebo viniace sa zelené pole.

b. Ked su pod dronom prekazky, ktoré sa vyznacuju odrazivostou, jednoliatou
farbou alebo nedostatkom vyraznych rysov. Napriklad kamene alebo vyc¢nieva-
juce dlazdice.

c. Pod dronom sa nachadzaju malé prekazky, ako su droty alebo malé vetvy
stromov.

d. Pod dronom sa nachdadza rovna plocha, ako su zastrihnuté kriky alebo pol-
gulovité tvary.

V nasledujtcich situdciach nemusi byt ochrana pristatia funkéna a okuliare
Vision upozornia pouzivatela, Ze sa pristatie prerusilo.

a. Terén pod dronom pripomina vodnu plochu (napriklad mokra péda, zapla-
vena pdda).

b. V oblasti dronu sa objavuju texturované nerovné plochy (svahy, schody atd.),
napriklad jednofarebna strecha auta alebo maly stol.

Presné pristatie

Dron pocas procesu RTH skenuje terén a pokusa sa mu prisposobit. Hned ako zisti, ze
aktualny terén zodpoveda zaznamenanému vychodiskovému bodu, presne pristane.
Na dosiahnutie optimalneho presného pristatia sa odporuca postupovat podla nasle-
dujucich krokov:

Najskor najdite miesto, ktoré povazujete za vhodné na vzlet. Potom polozte dron
na zem. Nasledne ho zapnite a nechajte ho vyhladat signaly GNSS.

Po ziskani signdlov GNSS a zaznamenani domovského bodu s dronom vzlietnite.
Pocas vzletu musi dron vzlietnut do vysky najmenej 6 metrov nad zemou a po-
tom letiet vodorovne.

23



3. Pocas uskutocnovania RTH sa dron vrati a pristane na domovskom bode s vyso-
kou presnostou.

Manualne pristatie
1. Ked nieje k dispozicii signdl GNSS, mbézu pouzivatelia ovladat dron rucne, a tak
ho vratit do blizkosti domovského bodu.
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2. Ovladajte pohyb dronu a navedte ho na otvoreny, rovny povrch na pristatie.
Uvolnite spust plynu na ovlddaci Grip a dron sa zac¢ne vznasat nad pristadvacou
plochou.

3.  Pohybom posuvnika nadol dron za¢ne pristavat.

4. Ked sa dron blizi k vychodiskovému bodu, vizudlne najdite miesto vhodné na
pristatie. Nasmerujte ovlddac Grip k miestu pristatia a podrzte spust plynu.

5. Dron klesne na vysku 1,2 metra nad zemou a automaticky sa vysunie pristavacie
zariadenie, aby sa zabranilo posSkriabaniu objektivov kamery pocas pristatia.
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KONTROLNY ZOZNAM PO LETE

1. Skontrolujte letovu batériu a vrtulu a ubezpecte sa, ze nie su viditelne posko-
dené.

2. Odstrante necistoty z objektivu kamery a senzora pomocou odporucaného cis-
tiaceho prostriedku.

& Podvozok musi byt zasunuty, inak nebude mozné ulozit dron do puzdra.

Ubezpecte sa, Ze je podvozok zasunuty. V pripade potreby ho zasurte ruc¢ne.
Po vypnuti dronu sa ubezpecte, Ze su vSetky Styri ramena zlozené.

Po vypnuti dronu sa ubezpecte, Ze su antény na okuliaroch Vision zlozené.
Letova batéria prejde do rezimu hibernacie, ked sa skladuje dlhsi ¢as. Odporuc¢ame
batériu pravidelne nabijat, aby bola schopna sa prebudit z rezimu hibernacie.

7. Dron, ovladac, batérie a nabijacku skladujte v suchom prostredi. Odporucany
rozsah teplét na skladovanie a prepravu je medzi 15 °C a 25 °C s pribliznou vlh-
kostou 40 %. Pre nadmorsku vysku nie su stanovené ziadne obmedzenia.

SO

~ . Po pouziti dronu vo vlhkom alebo v dazdivom prostredi ho nechajte pred ulozenim
L+ vyschnut pri nizkej teplote, aby vihkost neovplyvnila priehladnost objektivu dronu.
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Pred udrzbou dronu (napriklad pred cistenim alebo instalaciou vrtul) vyberte
batériu. Na odstranenie necistét alebo prachu pouzite makku handri¢ku a odpo-
ruc¢anu handri¢ku na Cistenie SoSoviek. Dron necistte mokrou handri¢kou a nepo-
uzivajte Cistiace prostriedky na baze alkoholu. Tekutina by mohla preniknut do
plasta dronu, spbsobit skrat a poskodit elektronické sucasti.

Pred vymenou alebo kontrolou vrtul sa ubezpecte, Ze je letova batéria odpojena.

BEZPECNOST A OVLADANIE LETU

POZIADAVKY NA LETOVE PODMIENKY

1.

2.

10.

.

Nepouzivajte dron za nepriaznivych poveternostnych podmienok, ako je silny
vietor (rychlost vetra 10,7 m/s a viac), sneh, dazd, hmla atd.

Nelietajte s dronom v oblakoch, pretozZe je to nebezpecné a predstavuje to ne-
predvidatelné riziko.

Nepouzivajte dron v prostredi s horlavymi alebo vybusnymi latkami alebo v pro-
stredi s vysokou teplotou.

Vyberte si otvoreny priestor bez vysokych budov alebo ocelovych konstrukcii
v okoli. Pritomnost velkého mnozstva ocele ovplyvnuje fungovanie palubného
kompasu a blokuje signaly GNSS, ¢o ma za nasledok zlé polohovanie alebo do-
konca nemoznost urcenia polohy dronu. Preto nevzlietajte z balkdna a nelietajte
dronom vo vzdialenosti do 10 m od akejkolvek budovy.

Ked' je vychodiskovy bod nastaveny v blizkosti budov alebo vyskovych budoy,
moze sa presnost jeho zaznamenania znizit. Preto pocas automatického RTH
vzdy sledujte aktualnu polohu dronu. Ked sa dron priblizi k budove, odporucame
opustit automaticky RTH a pristat v zavere¢nej faze RTH manualne.

Lietanie vo vysokych nadmorskych vyskach negativne ovplyvni vykon batérie aj
motorov, a tym aj letové vlastnosti. Lietajte teda vzdy s opatrnostou. Pri lete so
Standardnou letovou batériou je maximalna vzletova vyska 4000 m n. m., s vy-
sokokapacitnou letovou batériou je maximalna vzletova vyska 3000 m n. m. Pri
prevadzke vo vysokych nadmorskych vyskach moze aj pripevnenie ochranného
krytu vrtule znatelne znizit vykon dronu.

Aj na brzdnu drahu dronu ma vplyvnadmorska vyska letu. Cim vyssia je nadmor-
ska vyska, tym je brzdna draha dronu dlhsia. Pri prevadzke v oblastiach s vysSou
nadmorskou vyskou nez 3000 m by pouzivatelia pre bezpecny let mali pocitat
s vertikdlnou brzdnou drdhou aspon 20 m a horizontdlnou brzdnou drdhou as-
pon 25 m.

Udrziavajte vizudlny kontakt, vyhybaijte sa prekdzkam, davom, vodnym plochdm
a udrziavajte dron v dostatoc¢nej vyske nad vodnou hladinou.

Lietajte s dronom v bezpecnej vyske nad vodnou hladinou aj nad zemou.
Nelietajte v oblastiach s vysokonapatovymi elektrickymi vedeniami, komunikac-
nymi stanicami alebo prenosovymi vezami. Mohli by ste narusit prenos z ovla-
daca Grip.

Systém GNSS na urcovanie polohy nefunguje pri letoch v arktickom a antark-
tickom kruhu. Vzdy vSak mézete pouzivat systém vizualneho urc¢ovania polohy.
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12. Nevzlietavajte z povrchu pohybujltcich sa objektov (napriklad iducich aut, lodi)
alebo naklonenych povrchov. Na vzlet vzdy vyberte pevnu vodorovnu plochu.

13. Nevzlietajte z povrchu jednofarebnych objektov alebo objektov so silnym odra-
zom (napriklad strechy automobilu).

14. Dron, dialkové ovlddanie, batériu a nabijaciu stanicu batérie pouzivajte v suchom
prostredi.

OCHRANA LETU

Oblast ochrany letu

Systém ochrany letu urcuje bezpecné lokality na lietanie, poskytuje hodnotenie ri-
zik letu, bezpecnostné udaje a zaroven ponukaju informacie o riadenom vzdusnom
priestore. Dron nemo&ze vzlietnut z ochrannej oblasti ani do nej vietiet, preto je do-
lezité pred letom preskimat danu oblast. Pouzivatelia mdézu pomocou aplikacie
Antigravity skontrolovat, ¢i sa prave nachadza v blizkosti zéon ochrany letu. Systém
obmedzuje vzlet a let v oblastiach, ktoré moézu predstavovat bezpecnostné riziko. Za-
sady tykajluce sa ochrannych oblasti letu ndjdete na oficidlnych webovych strdnkach
(https://www.antigravity.tech).

Mapa ochrany letu

Geografické informacie su k dispozicii v aplikacii Antigravity. Tieto informacie si pred
kazdym letom prezrite na vstavanej mape aplikacie. Mali by ste sa uistit, ze sa plano-
vané miesto vzletu nenachadza v ochrannej zdne ani jej blizkosti. Inak sa moéze stat,
ze nebudete moct lietat s dronom v oblasti pldanovaného miesta vzletu. Pouzivatelia
mozu na uréenie polohy tychto ochrannych zén vyuzit aj funkciu offline mapy okuliarov
Vision.

OBMEDZENIE LETOVEJ VYSKY A VZDIALENOSTI

Obmedzenie letu

Obmedzenie letu je nastavené vo vychodiskovom nastaveni, aby sa zaistila bezpec-
nost pouzivatelov a dalSej verejnosti. V tejto Casti najdete informacie o tom, ako na-
stavit obmedzenie letu.

Obmedzenie letovej vysky a vzdialenosti mdzete nastavit v ponuke okuliarov Vision.
Po dokonceni nastavenia hodndt na obmedzenie letu sa aktivuje virtualny valec, ktory
zahrna letovu vysku a vzdialenost a obmedzuje miesta, kam dron mébze letiet. Ked'
systém GNSS nefunguje, obmedzenie letovej vzdialenosti je nefunkéné a obmedzena
je len letova vyska.

Obmedzenie letovej vysky a letovej vzdialenosti

- Silny signal GNSS

Maximalna vysSka urcuje maximalnu letovu vysku dronu od vychodiskového bodu
a maximalna vzdialenost urcuje najvzdialenejSiu polohu dronu od vychodiskového
bodu. Pouzivatelia mo6zu tieto dve hodnoty nastavit pomocou okuliarov Vision.
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- Slaby signal GNSS
Maximalnu vysku dronu ovplyvnuje napr. okolité svetlo, a to najma vtedy, ked'je signal
GNSS slaby.

Ked je okolité svetlo normalne a signal GNSS slaby, maximalna vyska je priblizne
10 m. V pripade, ze sa signal GNSS vrati na zltu farbu (+ ), obmedzenie letovej
vysky sa zrusi.

Ked je okolité svetlo slabé a signal GNSS slaby, maximalna vyska je priblizne 2 m.
V pripade, ze sa signal GNSS vrati na bielu farbu (), obmedzenie letovej vysky
sa zrusi.

& Je mozné, ze dron v doésledku zotrvac¢nosti preleti obmedzeny letovy dosah. Aj v ta-

kom pripade mdze pouzivatel dron ovlddat, mal by sa s nim v$ak ¢o najskor vratit do
bezpecnej oblasti.

POZIADAVKY NA LETOVE PODMIENKY

Dodrziavajte nasledujice osvedcené postupy, aby ste predisli vaznym zraneniam
alebo skoddm na majetku.

1.

Ubezpecte sa, Ze nie ste pod vplyvom anestetik, alkoholu ani drog a Ze netrpite
zdvratmi, Unavou, nevolnostou ani inymi stavmi, ktoré by mohli ovplyvnit bez-
pecné ovladanie dronu.

Pri pristati najprv vypnite napajanie dronu a potom vypnite dialkové ovlddanie.
Je prisne zakdzané hadzat, odpalovat alebo inak vystrelovat akékolvek nebez-
pecné predmety z dronu, pretoze by mohlo dojst k Urazom alebo ku skoddm na
majetku.

Nepouzivajte dron, ktory sa dostal do akejkolvek kolizie alebo je v zlom stave.
Zabezpecte si ako pouzivatel (pilot) zodpovedajuci prakticky tréning a vytvorte
si nudzové postupy pre mimoriadne situacie alebo nehody.

Vypracujte letovy plan a nelietajte s dronom bezohladne.

Pri natacani kamerou respektujte sukromie ostatnych oséb a dodrziavajte platné
zdkony, predpisy a etické normy tykajlce sa ochrany sukromia.

Tento produkt by sa mal pouzivat len na vSeobecné osobné Ucely.

Dron nepouzivajtena nezdkonné ani inak nevhodné ucely, ako je Spionaz, vojen-
ské operacie alebo neopravnené sledovanie.

29



10. Nepouzivajtetento produktspdsobom, ktory by viedol k ohovaraniu, urdzaniu,
obtazovaniu, ku sledovaniu, k vyhrazaniu ostatnym alebo akejkolvek inej aktivite
znamenajlcej porusovanie prav, napr. prava na sukromie.

1. Nepouzivajtedron na neopravneny vstup na sukromny pozemok. Systém urc¢ova-
nia polohy GNSS nefunguje pri letoch za polarnym a antarktickym kruhom. Vzdy
vSak mdzete pouzivat systém vizudlneho uréovania polohy.

& . Nepriblizujte sa k rotujucim vrtuliam ani motorom. Nepokusajte sa chytit dron,
ked'sa vznasa vo vzduchu, a nepokusaijte sa drzat dron v dlani pri vzlietani alebo
pristavani.

. Predvzletomsa uistite, ze su vSetky zariadenia plne nabité a ze na vrtuliach nie
su viditelné Ziadne poskodenia ani praskliny.

. Zoznamte sa s jednotlivymi letovymi rezimami prestudovanim odporucanej
dokumentacie alebo pozretim vyucbovych videi a obozndmte sa s postupom
navratu do domovského bodu.

. Po prijati varovania o nizkom stave batérie zariadenia musi pouzivatel okamzite
vratit dron do domovského (vychodiskového) bodu.

. Pocas automatického ndvratu domov (RTH) upravte v pripade potreby rychlost
letu tak, aby bolo pristatie bezpec¢né.

. Uuistite sa, zespojenie medzi okuliarmi Vision a batériou je pevné a bezpecné,
inak by mohlo déjst k problémom pri prevadzke dronu.

BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA (RTH A VYHYBANIE SA PREKAZKAM)
Navrat domov (RTH)

& . Pocas RTH vas dron automaticky upravi svoju letovu rychlost tak, aby zohladnil
vonkajsie faktory, ako je rychlost vetra a prekazky, a vykona potrebné zmeny
kurzu, aby sa vyhol prekdzkam na svojej letovej drahe.

. Presnost RTH zavisi od kvality signalu GNSS. Ak je teda signal GNSS ruseny, vas
dron nemusi byt schopny letiet spat do domovského bodu.

. Akje to mmozné, aktivujte funkciu RTH len v otvorenom priestore, pretoze sen-
zory vyhybania sa prekdzkam nemédzu pocas procesu RTH detegovat Uzke ob-
jekty, ako su vetvy alebo elektrické vedenie.

. Ked sa pozdiz trasy RTH nachadza elektrické vedenie alebo vysoké objekty,
nastavte pred letom vysku RTH vysSiu, nez je vyska tychto objektov v okoli.

. Pocas procesu RTH nie je mozné vychodiskovy bod, vysku RTH a spravanie RTH
aktualizovat z okuliarov Vision. Je doélezité nastavit vhodné parametre RTH uz
pred vzlietnutim dronu.

. Ked je pocas procesu RTH novo nastavenda maximalna vyska letu nizsia, nez je
aktudlna vyska dronu, dron najskéor klesne na novo nastavenud maximalnu vysku
a potom pokracuje v lete.

. Vvysku RTH nemozno pocas procesu RTH menit.

. Ked existuje vyrazna odchylka medzi aktudlnom vyskou a prednastavenou vys-
kou RTH, je pravdepodobné, ze dron nebude schopny presne odhadnut spot-
rebu energie v doésledku réznych rychlosti vetra v réznych vyskach. V tomto
pripade venuijte zvlastnu pozornost klesajlcej Urovni nabitia batérie a varovnym
spravam okuliarov Vision.

. Ked dron pocas procesu RTH dosiahne maximalnu letovu vysku pocas stupania,
prestane stupat a vrati sa do vychodiskového bodu v aktudlnej vyske. Pocas
procesu RTH venujte maximalnu pozornost bezpecnosti letu.
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Ked' sa zaznamena vychodiskovy bod v oblasti s obmedzenou vyskou, ale dron
sa pocas RTH v tejto oblasti nenachadza, potom pri vstupe do tejto oblasti naj-
skor klesne, aby splnil obmedzenie vysky, ktord moéze byt nizsia ako prednasta-
vend vyska RTH. Lietajte opatrne.

Pocas procesu RTH sa dron pri lete vpred vyhne vSetkym oblastiam s obmedze-
nym letom. Lietajte opatrne.

Dron prerusi RTH, ked nedokéaze urcit bezpecnost letu alebo ked je okolie prilis
zlozité.

Pred kazdym letomnastavte vhodnu vysku RTH na zaklade okolitého prostredia.
Vstupte do ponuky nastaveni na okuliaroch Vision a nastavte vysku RTH. Vycho-
diskova vyska RTH je 80 m.

Ked systém vyhybania sa prekazkam prestane fungovat, odporic¢ame pouziva-
telom prevziat kontrolu a pristat s dronom rucne.

Podmienky oblasti s obmedzenou letovou prevadzkou mézu ovplyvnit letovu
drahu dronu pocas RTH. Vyhnite sa lietaniu v blizkosti oblasti s obmedzenou
letovou prevadzkou.

Dron nemusi byt schopny vrétit sa do vychodiskového bodu v prostredi so sil-
nym vetrom. Lietajte opatrne.

Poc¢as RTH venujte zvysenu pozornost malym predmetom (napriklad vetvdm
alebo elektrickému vedeniu) alebo priehladnym predmetom (napriklad vode
alebo sklu). V pripade nudze preruste RTH a s dronom pristante manualne.

Bezpecnostné upozornenia tykajlice sa vyhybania sa prekazkam

AN

Vzdy pozorne sledujte okolie miesta letu. KedZe presnost systému vyhybania sa
prekazkam ovplyviuje okolité osvetlenie a dalsie faktory, neméze plne nahradit
manualne ovladanie a rozhodovanie pouzivatela. Preto budte pocas letu ostra-
ziti a sledujte pohyby dronu.

V prostredi so slabym osvetlenim nemusi vizudlny systém dosahovat optimalnu
presnost ani pri zapnutom pristdvacom svetle. Preto lietajte opatrne.

Pri lete v blizkostivodnej hladiny nemusi systém senzorov videnia smerom na-
dol fungovat spravne. To méze stazit vyhybanie sa vodnej hladine pri pristati.
Je dolezité udrziavat kontrolu nad dronom, posudzovat okolie a nespoliehat sa
prilis na vizualny systém.

Vizualne senzory nedokazu identifikovat velké konstrukcie s réamami a drotmi,
ako suU napr. vezové zeriavy, vysokonapatové prenosové stoziare, vysokona-
patové elektrické vedenia a visuté mosty. Preto dron nepouzivajte v blizkosti
tychto konstrukcii.

Vizudlny systém nemusi fungovat efektivne ani v blizkosti povrchov bez vyraz-
nych vzorov alebo v oblastiach so slabym alebo s velmi silnym osvetlenim. Pri
pouzivani dronu v nasledujucich situacidch budte mimoriadne opatrni:

a. Let nad jednofarebnymi povrchmi.

b. Let nad vysoko odrazivymi povrchmi.

c. Vznasanie sa alebo let nad vodou alebo priehladnymi povrchmi.

d. Pristatie na pohyblivych povrchoch alebo objektoch.

e. Let nad oblastami s velkymi zmenami osvetlenia.

f. Let nad extrémne tmavymi alebo jasnymi povrchmi.

g. Let nad odrazivymi povrchmi alebo povrchmi, ktoré absorbuju infracervené
viny, ako su napr. zrkadla.

h. Let nad povrchmi bez zretelného vzoru alebo textury.
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i. Let nad povrchmi s opakujucimi sa identickymi vzormi alebo textirami, ako
su dlazdicové vzory.

j. Let v okoli prekazok s malymi odrazivymi povrchmi, ako su vetvy alebo
elektrické vedenia.

. Udrzujte kameru a senzory cisté. Chrante Sosovky pred poskriabanim. Nepoku-
Sajte sa upravovat objektivy. Nepouzivajte dron v prasnom ani vo vlhkom pro-
stredi.

. Nelietajte v dazdi ani hmle, ani pri znizenej viditelnosti.
. Pred kazdym vzletom skontrolujte nasledujuce polozky:

a. Uistite sa, Ze na senzoroch infracerveného a vizudlneho systému nie su
Ziadne predmety ani necistoty.

b. Vyvycistite senzory vizudlneho a infracerveného systému. Odstrante z nich
necistoty, prach a vodu. Na Cistenie pouzivajte suchud handricku a ako cistiaci
prostriedok nepouzivajte alkoholové roztoky.

. Pri nocnom lietani s dronom budte ostraziti a lietajte opatrne, pretoze efektivita
systému vyhybania sa prekdzkam sa v zlych svetelnych podmienkach vyrazne
znizuje.

AKO OVLADAT DRON

ZAKLADNE OVLADANIE

Na ovladanie polohy dronu a rychlosti letu dronu pouzite kombinaciu 1 spuste plynu,
2 posuvnika letu, 3 oto¢ného ovlddaca 360 a 4 tlacidla nudzovej brzdy/RTH na
ovladaci Grip a orientaciu dronu upravte pohybom ovladdaca Grip.

°0

Gl
a\@

&

Horizontalny let
Pomocou spuste plynu na ovladaci Grip mozete ovladat horizontdlnu rychlost dronu.
. Po uvolneni spuste plynu zostane dron visiet v aktudlnej vyske.
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. Po stlaceni spuste plynu dron poleti v smere aktudlneho kurzu. Cim viac spust
plynu stlacite, tym vacsie zrychlenie dronu dosiahnete.

L

'Q' Dron Antigravity Al nedokaz lietat dozadu.

Nastavenie smeru letu dronu

Pohybom paze dolava alebo doprava ovladate smer letu dronu v rezime Free Motion

(volny pohyb), ktory je nastaveny ako vychodiskovy.

. Stlacenim spuste plynu a otoc¢enim doprava sa dron bude pohybovat dopredu
doprava.
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. Stlac¢enim spuste plynu a oto¢enim dolava sa dron bue pohybovat dopredu dolava.

y rezime FPV sa vSak smer letu dronu ovlada otadcanim zdpastia, nie pohybom ruky.
DalsSie informacie o rezimoch ovladania najdete v ¢asti ,,Ovladanie v rezime FPV“.

Stupanie a klesanie

. Otocte ovldda¢ Grip smerom nahor okolo zapastia ako oto¢ného bodu a dron
bude stupat.

. Otocte ovlada¢ Grip smerom nadol okolo zapastia ako oto¢ného bodu a dron
bude klesat.
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Vzlet a pristatie

- Pohybom posuvnika kratko dvakrat odomknite motory. Dron prejde
do pokojového stavu so vsetkymi Styrmi odomknutymi motormi a bude
Vzlet pripraveny na vzlietnutie.

- Pomalym pohybom posuvnika letu nahor dron zacne stupat a zacne sa
vznasat vo vyske 1,0 metra.

Pristatie Pohybom posuvnika letu nadol dron zac¢ne klesat.

Jednym stlac¢enim tlacidla nidzovej brzdy/RTH zastavite dron v lete.
Brzda <. . . A .. .
Dalsim stlacenim a podrzanim rovnakého tlacidla let obnovite.

& Z bezpecnostnych dévodov pred Upravou nastaveni okuliarov Vision pocas letu dron
zastavte.

Zastavenie motorov pocas letu

Ked pocas letu nastane nudzova situacia (napriklad dron sa stane neovladatelnym),
je mozné zastavit motory vo vzduchu pomocou nasledujucej kombinacie tlacidiel:

1 Najskor stlacte a podrzte tlacidlo nahravania videa na ovladaci Grip.

2. Zatial ¢o drzite tlac¢idlo videa, druhou rukou Styrikrat rychlo stlac¢te tlac¢idlo nu-
dzovej brzdy/navratu domov (RTH).

3.  Motory sa okamzite vypnu a dron spadne z aktudlnej vysky. Pri pouzivani tejto
funkcie budte mimoriadne opatrni.

_‘()’_ Pred pouzitim funkcie zastavenia motorov pocas letu ju musite najskér povolit v ponuke
4 Bezpecnost okuliarov Vision.

Ovladanie v rezime volného pohybu

Rezim volného pohybu (Free Motion) v okuliaroch Vision umoznuje intuitivne ovlada-
nie dronu pomocou ovlddaca Grip nezavisle od pohybu hlavy. Pocas letu si tak mo-
zete vychutnavat 360-stupnovy volny vyhlad z vysky dronu. V tomto rezime sa pohyb
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ovlddaca Grip synchronizuje s navigacnym bodom v okuliaroch Vision a riadi smer letu
dronu. Ked sa smer pohladu cez okuliare liSi od smeru letu, v okuliaroch Vision sa zo-
brazi malé okno obrazu v obraze (PIP), ktoré zobrazuje predny pohlad dronu.

—————— Smer letu

------ Smerovanie o¢i*

------ Smer letu

------ Smerovanie o¢i*

*Sledovanie hlavy synchronizuje zivy obraz s pohybmi hlavy pouzivatela a je neza-
=) Vislé od smeru letu dronu.

V rezime Free Motion sa bude smer letu dronu menit podla naviga¢ného bodu.

. Ked otocite pohybovy ovlddac dolava so stlacenym plynovym pedalom, smer letu
dronu sa tiez otoci dolava.

. Otocte ovladac okolo zapastia nahor a sucasne stlacte spust plynu, dron bude
stupat smerom k navigacnému bodu.
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Ovladanie v rezZime FPV

Rezim FPV ponuka letecky zazitok pretekarskeho dronu. Otocenie hlavy nevedie ku
zmene smeru letu dronu. Stédle si vSak modzete pocas letu uzivat 360° panoramaticky
pohlad. Najvacsi rozdiel medzi rezimami Free Motion a FPV spociva v reakcii na pohyby
zapastia.

. Otocenim zapastia s ovlddacom Grip dolava dron zatoci dolava.
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L) . ~ n . . . e . . = .
Y. Vrezime FPV sa sklon zivého zobrazenia zmeni synchrénne s ota¢anim zapéstia.
L+ Cim vacsi je uhol otocenia, tym vacsi je sklon zivého zobrazenia.

. V rezime FPV nebude mat horizontalny pohyb ruk vplyv na smer letu dronu.
Dron sa ovlada len pohybom zapastia.

S vysokokapacitnou letovou batériou su ako oblasti vysokej nadmorskej vysky definované oblasti s vyskou nad
3000 m n. m. So Standardnou batériou su to oblasti s vyskou nad 4000 m n. m.

Prepinanie medzi rezimami ovladania

Akchcete prepinat medzi rezimami Free Motion a FPV, kliknite na ikonu v pravom hor-
nom rohu ponuky Vision.

Ak chcete prepinat medzi rezimami ovladania letu, stlacte dvakrat tlacidlo menu na
ovladaci Grip.
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DRON A1

REZIM LETU

Dron Al ponuka tri rezimy letu, medzi ktorymi je mozné prepinat pomocou tlacidla na
ovladaci Grip. Rozdiely medzi tymito tromi rezimami su tieto:

. Rezim Normal (N): Dron presne visi vo vzduchu a udrziava stabilny let, ¢o je
vhodné pre vac¢sinu vykondvanych letov.

. Rezim Sport (S): Dron lieta maximalnou horizontalnou rychlostou so zdokonale-
nym letovym vykonom.

. Rezim Cinematic (C): Horizontdlna rychlost je v porovnani s normalnym rezimom
znizend, €o je vhodné na zhotovovanie plynulych zaberov kamerou.

Umiestnenie posuvnika volby rezimov na ovladaci je zndzornené na obrazku. Rezim
Normal je nastaveny ako vychodiskovy pri dodani.

HOILNY

Y. Informéacie ovmaxima'lnej rychlosti v jednotlivych letovych rezimoch najdete v prilohe,
<+ ato v cCasti,Specifikdcia produktu®.

& . V zaujme bezpecnosti pri lete v rezime Cinematic alebo Normal zabezpecte pri
bezvetri minimalnu brzdnu drahu 10 ml.

. V rezime Sport sa rychlost v porovnani s rezimom Normal vyrazne zvysuje, ¢o si
vyZzaduje z dévodu bezpecnosti v bezvetri brzdnu drahu najmenej 20 m.

. Brzdnu drahu dronu ovplyviuje letova vyska. Pri prevadzke vo vysokych nad-
morskych vyskach pocitajte s dlhsou brzdnou drahou.

. V rezime Sport sa zvysuje citlivost ovlddania dronu, preto musia pouzivatelia
pocitat s potrebou vacsieho letového priestoru pri vykonavani akychkolvek ma-
névrov.

. V rezime Sport sa systém vyhybania sa prekdzkam automaticky vypne, a to pre
zvys$enu rychlost. Odporic¢ame preto vyrazne zvysit opatrnost.

Ak vizualny systém nie je k dispozicii alebo je deaktivovany a signal globalneho na-
vigacného satelitného systému (GNSS) je slaby alebo nefunguje kompas, dron auto-
maticky prepne do rezimu Attitude (ATTI). V rezime Attitude (ATTI) moéze byt dron
citlivejsi na vplyv okolitého prostredia, preto aj mierny vietor alebo prud vzduchu
mobze spodsobit drift dronu. To je nebezpecné najma pri lietani v interiéri alebo Uzkych
priestoroch. Ked sa teda dron dostane do tohto rezimu, odporuca sa okamzite s nim
pristat, aby sa predislo moznym nehodam.
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REZIM OVLADANIA

ReZim volnhého pohybu

V rezime volného pohybu (Free Motion) naviga¢ny bod neustale sleduje vase po-
hyby alebo gestd a smer dronu sa synchronizuje s navigacnym bodom. To umoziuje
360-stupnovy vyhlad pocas letu, pricom okno PIP zobrazuje predny pohlad dronu.
Dalsie informacie najdete v &asti ,,Ovladanie v reZime volného pohybu®.

------ Smer letu

Smer pohybu
hlavy*

------ Smer letu

Smer pohybu
hlavy*

*Sledovanie pohybu hlavy synchronizuje zivy obraz s pohybmi hlavy pouzivatela a je
=) nezavislé od smeru letu dronu.

Rezim FPV

Rezim FPV ponuka zazitok z letu pretekarskeho dronu. Otocenie hlavy teda nevedie
ku zmene smeru letu dronu, preto si pocas letu mdzete vychutnavat plny 360° pano-
ramaticky vyhlad. Dalsie informdacie ndjdete v ¢asti ,Ovlddanie v rezime FPV".

KONTROLKY LETU

Indikatory letu sa nachadzaju na zadnej strane dronu. Pozri obrazok:
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Pred vzletom

Po zapnuti dronu a pred spustenim motorov blikajuca kontrolka signalizuje aktualny
stav systému. Vysvetlenie jednotlivych signalizacii ndjdete v nasledujucej tabulke.

Vseobecné stavy

NNV Striedavé blikanie na

-0--0--0- - N Automaticka kontrola dronu.
[N cerveno, oranzovo a zeleno
-@- Pomalé blikanie na zeleno _lete_ny S|InyISIgnVaI SN RI I
o je pripraveny na Start.
NS Striedavé blikanie na Movt'ory'su Q?OT“k”“te.a vr_tule sa
-8 -e: zacinaju otacat. Dron je pripraveny

cerveno a na zeleno .
na Start.

_;.\\; R Bitame i i Stratz? sgnalu medzi dronom
a ovladacom.

Kratke blikanie na Zlto Nizka Uroven batérie.

Kritické stavy

- Zistend systémova chyba.

NP2 . . v . >
o Blikanie na cerveno - Dron je v rezime ATTI (k dispozicii
nie je signdl GNSS ani vizudlny systém).

N Dvakrat kratke zablikanie Kriticky nizka uroven batérie.
oo na ¢erveno Okamzite pristante s dronom.
° Trvale svietiaca cervend Z|ster_1a krltlcka. systémova chyba.
Zapnite a vypnite dron.
Kontrolkg !etu_ Signalizacia Stav dronu
v prednej Casti
Blika na modro Prebieha aktualizacia firmvéru.
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Po vzlete
Po vzlete dronu zac¢ne kontrolka letu v prednej ¢asti blikat na zeleno.

Kontrolky
letu na zadnej Signalizacia Stav dronu
strane
VRN Striedavé blikanie na
-0 -8: Cerveno Normalne. Dron leti.
a na zeleno
Kontrolky letu
na prednej Signalizacia Stav dronu

strane

Pomalé blikanie na zeleno Normalne. Dron leti.

Signalizacia kontrolky letu sa méze lisit podla krajiny alebo regiénu. Dodrziavajte
miestne zakony a predpisy.

NAVRAT DOMOV (RTH)

Uvod do RTH

Funkcia RTH umoznuje dronu samostatne sa vratit do posledného zaznamenaného
domovského bodu. Méze sa spustit tromi spésobmi: manudlne, automaticky pri niz-
kom stave batérie alebo automaticky pri strate riadiaceho signalu. Ked ma dron za-
znamenany domovsky bod a GNSS funguje spravne, dron sa automaticky vrati a pri-
stane na domovskom bode.

Domovsky bod
Domovsky (vychodiskovy) bod mbéze byt miestom so silnym az stredne silnym sig-
nalom GNSS (znazornené bielou ikonou). Ked je sila signalu pred vzletom stabilna,
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je mozné domovsky bod aktualizovat. Ked je vSak signadl slaby, domovsky bod sa
nemoze aktualizovat.

Oznacuje silny signdl GNSS, domovsky bod je zazna-
menany a mdze sa aktualizovat.
Signal GNSS
SR Oznacuje slaby signal GNSS, domovsky bod nie je
* mozné zaznamenat ani aktualizovat.

MoézZe sa aktualizovat automaticky alebo ru¢ne pri

., normalnom signali GNSS.
Domovsky bod
Upozornenie: Ked sa dron nachadza v blizkosti alebo vnutri oblasti s obme-
& dzenou letovou prevadzkou, domovsky bod nie je mozné aktualizovat ani
zaznamenat.

Popis rezimu RTH
1. Domovsky (vychodiskovy) bod je UspeSne zaznamenany.
2. Spustte RTH. Aktivaciu RTH je mozné nastavit v nastaveni RTH. Vychodiskové
spravanie je ,,RTH", ale je mozné nastavit aj ,Hover” (vznasanie).
_g_ RTH sa spusti v nasledujucich pripadoch:
‘2" - Rucné spustenie RTH

- Automaticky pri strate riadiaceho signalu medzi dronom a ovladacom.
- Automaticky pri kriticky nizkej urovni batérie.

3. Dron upravi svoj smer a zac¢ne letiet smerom k domovskému bodu. Po¢as RTH
mozu pouzivatelia let RTH preerusit kratkym stlacenim tlacidla RTH na ovladaci
Grip.
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4. Kedje dron v horizontalnej fdze RTH, mbzu pouzivatelia zatlacenim spuste plynu
dron zrychlit a rychlo ho naviest do bezpecnej pristdvacej oblasti.

5.  Vyska letu je rozhodujlca pre spravne navedenie dronu spat, preto dron upra-
vuje svoju vysku letu podla vzdialenosti od domovského bodu:

& . Ked je dron vzdialeny menej ako 5 m od vychodiskového bodu, pristane z ak-
tudlnej vysky.

. Ked' je dron vo vzdialenosti 5 az 50 m od vychodiskového bodu, vrati sa v ak-
tudlnej letovej vyske. Ak je vyska RTH mensia ako 3 m, dron najprv vystupi do
vysky 3 m a potom leti do domovského bodu.

. Kak jdron je vzdialeny viac ako 50 m od domovského bodu a jeho aktudlna
vyska je nizSia ako prednastavena vyska RTH, najskoér vystupa do prednastave-
nej vysky RTH a potom sa vrati. Ked je aktudlna vyska vyssia ako prednastavena
vyska RTH, vrati sa v aktudlnej vyske.

6. Pocas procesu RTH mozu pouzivatelia sledovat letovu drahu dronu na minimape
vo Vision.

>z
&
(e

100m A

7. Pocas procesu RTH sa na okuliaroch Vision zobrazi zelend letova draha AR, ktord
oznacuje odhadovanu letovu dradhu z aktudlnej polohy do domovského bodu.
Pouzivatelia mdézu pomocou letovej drahy zistit, ¢i sa na letovej drédhe RTH na-
chadzaju vyskové budovy alebo prekazky, a v pripade potreby znovu prevziat
kontrolu nad dronom.

8. Po dosiahnuti domovského bodu dron automaticky pristane a motory sa zastavia.
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Rucné spustenie RTH
Pocas letu mdzu pouzivatelia spustit funkciu navratu domov dlhym stlacenim tlacidla
nudzovej brzdy/névratu.

RTH spustené nizkym stavom batérie

1.

Aby sa zabranilo tomu, Ze sa dron nebude moct vratit do vychodiskového bodu
pre nizky stav batérie, dron automaticky spusti RTH pri zisteni, ze aktudlny stav
batérie prestava stacit na navrat do vychodiskového bodu.

Pocas letu dron v redlnom case sustavne analyzuje, ¢i aktudlny stav batérie
umoznuje bezpecény navrat. Ked zisti, Ze Uroven nabitia batérie uz nestaci na
navrat do vychodiskového bodu, vyda upozornenie na nizky stav batérie a spusti
10-sekundové odpocitavanie. Ked pocas 10-sekundového odpocitavania neddjde
k ziadnej akcii pouzivatela, dron sa automaticky vrati.

Pocas letu dron priebezne posudzuje bezpecnu letovu vzdialenost na zdklade
aktudlnej polohy, stavu batérie a informacie o prostredi. Ked batéria dosiahne
zodpovedajlcu Uroven varovania, zobrazia sa pouzivatelské vyzvy:

. Navrat pri nizkom stave batérie Urovne 1. Dron sa vrati z aktualnej polohy
a pristane s 15 % stavom batérie.

. Navrat pri nizkom stave batérie Urovne 2: Dron sa vrati z aktualnej polohy
a pristane s 10 % stavom batérie.

. Pristatie pri nizkom stave batérie Urovne 3: Dron sa vrati z aktualnej polohy
a pristane s 5 % stavom batérie.

& . Pri silnom vetre moze byt odhad zostavajlcej letovej vzdialenosti menej presny.

. Ked' aktualny stav dronu neumoznuje odhadnut zostavajucej letovej vzdiale-
nosti (napr. ziadny domovsky bod, porucha komunikacie batérie, ziadny signal
GNSS), bude odhad zostavajlcej letovej vzdialenosti neplatny a pouzivatel musi
venovat zvysenu pozornost letovej vzdialenosti a Urovni nabitia batérie.
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RTH spustené stratou signalu

Ked' je vychodiskovy bod nastaveny a zaroven dron strati signal z okuliarov Vision
alebo z ovlddaca Grip, proces RTH sa automaticky spusti, a to po uplynuti casového
limitu straty signalu.

& Ked je spravanie RTH nastavené na ,Hover® (Vznasat sa), dron sa pri spusteni RTH

vznesie a zostane sa vznasat, kym sa nevybije batéria. Pri spusteni RTH z dévodu
vybitia batérie sa dron vratia do vychodiskového bodu. V pripade potreby by mal
pouzivatel opat prevziat kontrolu nad dronom.

Stratégia letovych manévrov RTH

Nasledujuce letové manévre sa vykonaju pri manualnom aj automatickom spusteni
RTH. Ich uc¢elom je maximalizovat Sancu vyhnut sa prekazkam na letovej drédhe RTH
a zabezpecit Uspesny navrat dronu do vychodiskového bodu.

- Letova draha navratu
Ked sa RTH spusti v désledku straty riadiacich signalov, dron upravi svoj letovy kurz
a zacne sa vracat do vychodiskového bodu vo vopred nastavenej vyske RTH.

- Automatické nastavenie vysky RTH

Pocas RTH sa dron pokusi automaticky vyhnut prekazkam. Ked zaznamena prekazku
na letovej drdhe, automaticky vystlpa, aby sa prekdzke vyhol, a potom pokracuje
v letovej dréhe. Ked zaznamena prekazku pod sebou, upravi aj svoju letovu vysku.

& Uvedené Upravy vysky sa aktivuju len za dobrych svetelnych podmienok.

- RTH v oblastiach s obmedzenou letovou prevadzkou
Ked letova drédha RTH pretina oblast s obmedzenou letovou prevadzkou, dron sa po-
kusi tuto oblast obletiet a potom pokracovat v RTH.

Oblet oblasti s obmedzenou letovou prevadzkou zvysi letovu vzdialenost RTH, ¢o
moze ovplyvnit bezpecny navrat dronu. Pre bezpecny navrat dronu do vychodisko-
vého bodu sa vyhybajte oblastiam s obmedzenim letovej prevadzky.

Upozornenie na rizika RTH

& . Pri silnom vetre méze byt odhad zostdvajlcej letovej vzdialenosti dronom menej
presny.

. Ked aktudlny stav dronu neumoznuje odhadnut zostavajucu letovu vzdialenost

(napr. ziadny domovsky bod, porucha komunikacie s batériou, ziadny signal

GNSS), bude odhad zostavajucej letovej vzdialenosti neplatny a pouzivatel bude

musiet venovat zvysenu pozornost letovej vzdialenosti a Urovni nabitia batérie.

. Pri spusteni RTH v prostredi so slabym osvetlenim sa vykon systému vyhybania

sa prekdzkam vyrazne znizi a dron nemusi byt schopny identifikovat prekazky
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na letovej drahe. Pouzivatelia by teda mali byt maximalne opatrni a pripraveni v pripade
potreby prevziat kontrolu nad dronom.

VYHYBANIE SA PREKAZKAM A PRISTATIE

Prehlad vyhybania sa prekazkam

Dron je vybaveny dudlnym vizualnym systémom na snimanie vpred a nadol, ktory
poskytuje viacsmernu podporu pri vyhybani sa prekdzkam pocas letu.

- Smer: Dron ma schopnost vyhybat sa prekdzkam, ktoré st pred nim a pod nim. Systém
priebezne sleduje terén a zistuje prekazky pred dronom a pod dronom. Pomaha tak vy-
hybat sa zemi alebo inym objektom pri vzlete, pristati a lete v nizkej vyske.

- Pred: Efektivna vzdialenost vyhybania sa prekdzkam pred dronom sa liSi v zavislosti
od rezimov a podmienok letu. Vo vSseobecnosti sa tato vzdialenost pohybuje od 0,5 m
az do 18 m.

- Dolu: Dosah identifikacie prekdzok pod dronom je od 0,5 m do 10 m, ¢o Uc¢inne zaistuje
bezpecnost letu v nizkej vyske.

Vyhybanie sa prekazkam

Funkcia vyhybania sa prekdzkam vyuziva viacero systémoyv, vizudlny systém a infra-
cerveny senzorovy systém dronu. Pri vyuzivani tejto funkcie je ddlezité dobre rozu-
miet bezpecnostnym pravidldm (str. 31).

Aktivacia funkcie vyhybania sa prekazkam

Funkcia vyhybania sa prekazkam je vo vychodiskovom nastaveni aktivovand, mozno
ju vSak manualne deaktivovat v nastaveni bezpecnosti v dolnej ¢asti ponuky okuliarov
Vision.

pracuje len v rezime C alebo N, nie vSak v rezime S (Sport). Pri lietani v rezime S preto
budte mimoriadne opatrni.

& Efektivita funkcie vyhybania sa prekazkam je ovplyvnena aj rychlostou letu. Funkcia

Ked' je funkcia vyhybania sa prekazkam vypnutd, v pravom dolnom rohu rozhrania
okuliarov Vision sa zobrazi nasledujica ikona: (&) ). Budte opatrni, ked je tato ikona
Cervena.

Ked dron zisti prekazky, jeho vychodiskovymi akciami pri vyhybanisa je brzdenie a vzna-
Sanie sa.

OCHRANNE KRYTY VRTUL

InStaldcia ochranného krytu vrtule chrani vas dron pred poskodenim a vyrazne zni-
zuje riziko nehdd. Pri instalacii postupujte podla nasledujucich pokynov.
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& . Instaladcia ochrannych krytov vrtul zvysi vzletovd hmotnost (MTOM) dronu. Tato
zmena ovplyvni letové vlastnosti, vydrz batérie a parametre snimok. Pouzivate-
lia by mali pri ovladani dronu postupovat velmi opatrne.
. Po instalacii prekalibrujte nastavenie spajania snimok v aplikacii Antigravity
a v odporuc¢anom nastroji na Upravu videa, aby ste dosiahli optimalne vizualne
efekty. Podrobnosti ndjdete na oficidlnych webovych strankach.

InStalacia krytov vrtul
1. Odomknite zapadky na krytech vrtul.

2. Kryty vrtdl sa rozliSuju podla prednej (F), zadnej (B), lavej (L) a pravej (R) strany.
Dbajte na to, aby boli umiestnené podla zodpovedajuiceho oznacenia, ako je zna-
zornené na obrazku:
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3.  Spojte predny a zadny kryt vrtule pomocou znaciek umiestnenych okolo zdpadiek.

4. Pripevnite spojené kryty vrtule na dron a zaistite zapadky.

VRTULE
Vrtule sU nachylné na poskodenie, a preto je nevyhnutné ich po kazdom lete skon-

trolovat. Pouzivatelia by ich mali kontrolovat pravidelne a v pripade potreby vymenit.
V nasledujucej ¢asti je opisany spdsob vymeny vrtul.

Ako vymenit vrtule

Opotrebovanu supravu vrtul aj so skrutkami odstrante a uz ju nepouzivajte. Vymente
vzdy celu supravu vrtul a pouzite vrtule z rovnakého balenia. NEMIESAJTE ich s vr-
tulami z inych baleni.

49



1.

2.
3.

4.

Odstrante skrutky (M 1,2 x 2) z motora pomocou skrutkovaca dodaného v baleni.

Staré skrutky a vrtule vyhodte do odpadu. Uz ich nepouzivajte.
Podla obrazka identifikujte znacky na vrtuliach, ktoré zodpovedaju prislusnym
motorom.

A Y

Namontujte oznacené vrtule na motory so znackou a neoznacené vrtule na ne-
oznac¢ené motory. Pri utahovani skrutiek pouzite predpisany utahovaci moment.

50



LETOVA BATERIA

Bezpecnostné upozornenie pre letovu batériu

buch. Ked sa batéria dostane do kontaktu s kvapalinou, okamzite ju vyberte z dronu,
umiestnite ju na bezpecné, otvorené miesto a obratte sa na technicku podporu.

. Pouzivanie neodporucanych batérii je prisne zakdzané. Na dosiahnutie najlep-
Sich vysledkov pri nabijani vzdy pouzivajte prilozenu nabijacku.

. Nepouzivajte batérie, ktoré su nafuknuté, presakuju alebo maju poskodeny obal.

. Nepouzivajte batérie v prostredi s vysokou teplotou, pretoze by mohlo doéjst
k ich vznieteniu alebo expldzii. Prostredie s nizkou teplotou moéze ovplyvnit vy-
kon batérii, preto je potrebné postupovat opatrne.

. Nijako nenarusate obal batérie.

. Elektrolyt batérie je vysoko zieravy. V pripade uniku sa vyhnite priamemu kon-
taktu. Ak sa pokozka dostane do kontaktu s uniknutou kvapalinou, okamzite ju
oplachnite velkym mnozstvom vody a vyhladajte lekdrsku pomoc.

. Batérie skladujte mimo dosahu deti. Ak dieta ndhodne prehltne niektoru cast,
okamzite vyhladajte lekarsku pomoc.

. Nepouzivajte batérie, ktoré spadli z vysky, boli vystavené vode alebo maju vidi-
telné poskodenie.

. V pripade poziaru batérie postupujte v nasledujucom poradi:

& . Nevystavujte batérie vihkosti, pretoze by to mohlo spoésobit vznietenie alebo vy-

a. Ked sa batéria nabija, odpojte ju od nabijacky.
b. Zakryte batériu pieskom alebo hasiacou dekou.
c. Odstrante horlavé predmety z dosahu horiacej batérie.

d. Uhaste plamene vhodnym hasiacim pristrojom a potom zavolajte zdchrannu
sluzbu.

e. Pomocou ziaruvzdornych kliesti vlozte batériu do nehorlavej nddoby napl-
nenej vodou, aby ste zabranili opatovnému vznieteniu.

. Po pristati dronu nechajte batériu vychladnut, kym ju zacnete nabijat. Inak by
sa mohla poskodit.

. Nevystavujte batérie vysokym teplotam, napriklad vnutri vozidiel poc¢as horu-
cich dni, priamemu slne¢nému ziareniu ani otvorenému ohriu.

. Pred dlhodobym skladovanim nabite batériu aspon na 60 %. Pocas skladovania
ju kazdé tri mesiace nabite na 60 %, aby ste zabranili nadmernému vybitiu.

. Nevystavujte batérie ohnu ani horicim miestam a nevystavujte ich ani mecha-
nickému stlaceniu alebo rezaniu.

. Nevystavujte batérie extrémne vysokym teplotam, pretoze by mohlo déjst k ich
expldézii alebo uUniku horlavych kvapalin a plynov.

. Nevystavujte batérie extrémne vysokym teplotdm, protoze by mohli explodovat
alebo by mohli uniknut horlavé kvapaliny a plyny.

. Nevystavujte batérie extrémne nizkemu tlaku vzduchu, pretoze by mohli explo-
dovat alebo by mohlo déjst k uniku horlavych kvapalin a plynov.

Aktivacia letovej batérie
Batéria je pri dodani v rezime spanku. Pred prvym pouzitim ju musite aktivovat. Na
aktivaciu batérie vyuzite jednu z dvoch moznosti.

Aktivacia pomocou nabijacky
Vlozte batériu do batériového priestoru dronu a potom pripojte dron k zdroju
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napajania. Po Uspesnej aktivacii budu kontrolky batérie blikat na zeleno.

Aktivacia pomocou nabijacieho hubu Antigravity A1l
Pripojte nabijaci hub k napdjaciemu zdroju a viozte batériu do jedného zo slotov.
Kontrolky batérie po Uspesnej aktivacii zablikaju na zeleno.

POUZIVANIE LETOVEJ BATERIE

Instaldcia a vybratie batérie
Vlozte letovu batériu do batériového priestoru dronu. Ubezpecte sa, Ze je batéria
Uplne zasunutd a zZe ste poculi cvaknutie, ktoré signalizuje zaistenie batérie.
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Ak chcete batériu vybrat, stlacte zdpadku na oboch stranach batérie a vyberte ju
z batériového priestoru.

& . Nevkladajte ani nevyberajte batériu, ked je dron zapnuty.
. Pri vkladani batérie sa uistite, Ze ste poculi cvaknutie. Nevyberajte letovu baté-
riu, ked nie je bezpecne nainstalovana, aby ste predisli zlému kontaktu s dronom
a nebezpecnej situacii.

Zapnutie a vypnutie

Stlacte raz tlacidlo napajania na drone a podrzte ho dve sekundy. Tym sa dron zapne
alebo vypne. Ked je zapnuty, kontrolky batérie na dotykovej ploche signalizuju droven
nabitia batérie. Ked je dron vypnuty, kontrolky nesvietia.

Firmvér letovej batérie

Vlozte batériu do dronu, zapnite vSetky tri zariadenia a spustte aplikaciu Antigravity. Ak
je k dispozicii nova verzia firmvéru, postupujte podla pokynov v aplikacii a firmvér aktu-
alizujte.

LED1 LED2

A,*__L
LED4 — — LED3

Tabulka znazornuje signalizaciu LED kontroliek pocas aktualizacie firmvéru.
Signalizacia LED kontroliek LED1 LED2 LED3 LED4 Stav aktualizacie firmvéru
N {4

o 0 O o
O L

Stahovanie nového
firmvéru.
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o ° PS ©) Aktualizacia firmvéru
sa nepodarila.

O @

Ked' aktualizacia firmvéru zlyha, vliozte letovu batériu spat do dronu a zapnite dron.
Skuste znova aktualizovat firmvér pomocou aplikacie Antigravity.

Nabijanie letovej batérie
Na nabijanie batérie pouzite dodanu nabijacku alebo nabijaci hub Antigravity Al
Postupujte podla nasledujucich krokov:

Pouzitie nabijacky

1. Uistite sa, Ze je batéria spravne zasunuta do dronu.
2. Pripojte nabijacku pomocou vhodného adaptéra.
3. Pripojte nabijacku k nabijaciemu portu dronu.

4. Pocas nabijania blika kontrolka v sérii. Jednym stlacenim tlac¢idla napdjania dronu
skontrolujete aktudlnu Uroven nabitia batérie.

5. Po dokonceni nabijania kontrolka zhasne.

Pouzitie nabijacieho hubu Antigravity Al
Pokyny na nabijanie pomocou nabijacieho hubu Al najdete v ¢asti ,Nabijaci hub batérie”.

Ukazovatel stavu batérie
Jednym tuknutim na dotykovy panel skontrolujete stav batérie.
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Dotykova plocha

Signalizacia LED kontroliek batérie pri réznych Urovniach nabitia batérie:

LED1 LED2 LED3 LED4 Uroven nabitia batérie
[ ] [ ] ([ ] ( 88 % - 100 %
[ ] [ (] O 76 % - 87 %
(] [ ] ([ ] © 63%-75%
[ ) [} O © 51%-62%
[} [ ] ©) (€] 38 % - 50 %
[ ] ® © © 26 % - 37 %
[ ] @) @) 13%-25%
® © © © 0% -12%

NABIJACIi HUB PRE BATERIE

Prehlad nabijacieho hubu
Dron je vybaveny dudlnym vizudlnym systémom na snimanie vpred a nadol, ktory
poskytuje viacsmernu podporu pri vyhybani sa prekdzkam pocas letu.
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1 Displej:
Zobrazuje stav batérie a nabijacieho hubu.

2  Slot na batériu:
Kompatibilny so Standardnymi a s vysokokapacitnymi letovymi batériami.

3 Funkéné tlacidlo:
Jednym stlacenim skontrolujete stav batérie; podrzanim aktivujete rezim
Smart Power Pooling.

4  Port USB-C:
Na rychle dobitie sa odporuca pouzivat rychlu 65 W nabijacku Antigravity GaN
alebo inu rychlu nabijacku, ktord podporuje protokoly USB PD alebo PPS.

5 Drziak batérie:
Ked sa nepouziva, je sklopeny nahor.

6  Ochranny kryt:
Na pripevnenie pocas prepravy. UloZzte ho na bezpecné miesto na dalSie pouzitie.

Bezné nabijanie
1. Stlacenim tlacidla sklopte drziak batérie nadol. To vdm umozni nabijat tri batérie
slticasne. Odstrante ochranny kryt a ulozte ho na bezpecné miesto.

2.
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‘Q’ Pri vkladani batérie davajte pozor, aby ste sa nezranili.

3. Pripojte nabijaci hub k napajaciemu zdroju AC pomocou dodaného kabla USB-C.
Hub nabija batérie postupne podla ich Urovne vybitia a displej poc¢as nabijania zo-
brazuje ich aktudlnu zésobu energie.

4. Po dokonceni nabijania kontrolka batérie zhasne. Stlacte a podrzte tlac¢idla v hornej
Casti batérie a batériu vyberte.

/\N*rlep,\vl.rv B
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Smart Power Pooling
1. Vlozte dve alebo viac letovych batérii do kazdého slotu nabijacieho hubu, kym

nezacvaknu na miesto.

Q'O

'Q' Pri vkladani batérie davajte pozor, aby ste sa nezranili.

2. Stlacte a podrzte funkéné tlacidlo na nabijacom hube, ¢im aktivujete funkciu
Smart Power Pooling. Po aktivacii sa na stavovom paneli zobrazi prenos energie

do prislusnych batérii.

3. Ak chcete funkciu Smart Power Pooling zastavit, stlacte a podrzte pocas procesu
funkené tlacidlo.

D) . ’ i ~ age o] N 9 v ~ . . . .
- . Uroven nabitia batérie musi byt vyssia ako 20 %, aby bolo mozné aktivovat funkciu
-+ Smart Power Pooling.
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Powerbank
1. Vloztedo nabijacieho hubu aspon jednu letovu batériu.

l.l

'Q‘ Pri vkladani batérie davajte pozor, aby ste sa nezranili.

2. Pripojte externé zariadenie (napriklad mobilny telefén alebo ovlddac pohybu)
k portu USB-C na hube.

3. Stlacte raz funkéné tlacidlo a externé zariadenie sa za¢ne nabijat pomocou ener-
gie z vlozenej batérie alebo batérii.
4. Ak chcete nabijanie zastavit, odpojte externé zariadenie od hubu.

. . ’
'Q‘ Uroven nabitia batérie musi byt vyssia ako 10 %, aby sa aktivoval rezim powerbank.
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Riesenie problémov s nabijanim batérie

Displej stavu na hube zobrazuje aktudlny stav systému a poskytuje chybové spravy.
Vyznam jednotlivych ikon najdete v nasledujucej tabulke.

Ikona Problém Ako vyriesit
I} . . Vypnite zariadenie a nechajte ho
Varovanie pred prehriatim vychladnat,
. S B Vypnite zariadenie a nechaijte ho
vychladnut.
@@ Prehriatie hubu Odpojte zdrOJ'r'\apaJanla a nechajte
hub vychladnut.
@.‘_ Kritickd chyba Obratte sa na zdkaznicky servis.
1
aF . . Vyberte a znovu viozte batériu
. Chyba vypnutia systému restartuite hub
P a restartujte hub.
, . Vypnite zariadenie a nechajte batériu
Mt iplel loiizinz pri izbovej teplote vychladnut.

r@:@ Nizka teplota hubu Vy_pmte hut_> a umiestnite ho do
priestoru s izbovou teplotou.

PRENOS ZAZNAMOV

Na prenos rozsiahlych zdznamov z dronu na Upravy do vasho zariadenia odporuc¢ame
pouzit Antigravity Quick Reader.

Quick Reader

Quick Reader je vybaveny konektorom USB-C a konektorom Lightning. Pristup k pri-
slusnému konektoru ziskate odstranenim krytky.

1. Po vypnuti zariadenia vyberte kartu SD.
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2. Najdite slot na kartu SD na boku zariadenia Quick Reader.

T
ot

3. Pripojte zariadenie Quick Reader k mobilnému zariadeniu.

]

4. Spustite aplikaciu Antigravity a podla pokynov na obrazovke preneste subory.

5. Teraz mézete v aplikacii Antigravity stahovat, exportovat, mazat a vykonavat
dalSie jednoduché operéacie.

& . Pocas prenosu zdznamu do Citacky Quick Reader nemente nazov suboru.
. Citacka Quick Reader nepodporuje export dat z okuliarov Vision.

Rychly prenos z aplikacie Antigravity

Okrem pouzitia Quick Reader mozu pouzivatelia rychlo prenasat zdznamy vyhoto-
vené dronom do svojho mobilného zariadenia aj prostrednictvom bezdrdétového pri-
pojenia cez aplikaciu. Zaznamy exportujte nasledujucim spdsobom:

& Pri prenose zaznamov dron nebude méct vzlietnut.

Zapnite dron a zapnite Bluetooth a WiFi na svojom mobilnom zariadeni.
Spustte aplikdciu Antigravity a vyberte pripojenie k dronu.

Na stranke albumu v aplikacii vyberte Rychly prenos - Pripojit zariadenie - Pripojit.
Po uspesnom pripojeni aplikadcia zobrazi zoznam materidlov v drone. Vyberte
zabery a pokracujte v stahovani.

N
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VIZUALNY SYSTEM

Funkcie

Dron je vybaveny vizualnymi systémami smerujlucimi nadol a dopredu, ako aj infra-
cervenymi senzormi. Tieto systémy spolupracuju na zaisteni bezpecného letu dronu.

Medzi hlavné funkcie vizudlneho systému patria:

1.  Vizudlne polohovanie:

Vytvorenie trojrozmerného modelu pomocou kamier, infracerveného TOF a al-
goritmov Al na podporu autondmneho vyhybania sa prekdzkam, dynamického

sledovania cielov a presného pristatia.

2. Vyhybanie sa prekdzkam:

Systém vyhybania sa prekdzkam vpredu dokdze zistovat prekazky pred dronom,
¢im zaistuje bezpecnost pocas letu; systém vyhybania sa spodnym prekdzkam sa
pouziva najma na urcenie prekdzok pod dronom a pomaha dronu vyhnut sa koli-

zidm na zemi alebo s inymi objektmi pocas vzletu, pristatia a letu v malej vyske.

Bezpecnostné upozornenia vizudlneho a infracerveného systému

A

Faktory prostredia:

Vizudlne a infracervené senzorické systémy funguju len v urcitych pripadoch
a nemozu nahradit ruéné ovladanie a Usudok pilota. Pri slabom osvetleni, a to aj
s doplnkovym osvetlenim, nemusi vizualny systém fungovat optimalne.
Vizudlny systém zamerany nadol nemusi fungovat spravne pri lete v blizkosti
vodnej hladiny (priblizne 3 metre), preto sa pouzivatelovi odporuca byt maxi-
malne opatrny.

Vizudlny systém moze mat problémy s identifikaciou velkych konstrukcii s ra-
mami a kablami. Udrziavajte preto dron v dostatocnej vzdialenosti od tychto
konstrukcii.

Systém nemusi fungovat spravne v blizkosti povrchov bez vyraznych vzorov,
v oblastiach s prili$ slabym alebo prili$ silnym osvetlenim, na extrémne tmavych
alebo jasnych povrchoch alebo na povrchoch, ktoré odrazaju alebo absorbuju
infracervené viny.

Letova vyska:

Vizudlny systém zamerany nadol funguje najlepsie vo vyskach od 0,5 metra do
10 metrov, ked je signdl GNSS slaby. Pri lete vo vyske nad 10 metrov méoze dojst
k zniZzeniu jeho presnosti.

Rozsah snimania polohy zraku

Vpred 0,5 maz18 m

62



Nadol 0,3 maz10 m

LETOVY ZAZNAMNIK

Po kazdom vzlete a pristati sa letové telemetrické udaje dronu, informacie o stave
letu a dalSie parametre automaticky ukladaju na vstavanu paméatovu kartu. Pouziva-
telia maju k tymto udajom pristup prostrednictvom aplikacie Antigravity.

OKULIARE VISION

Okuliare Vision su intuitivne navrhnuté zariadenie na interakciu, vybavené radom
funkcii, ktoré pouzivatelom poskytuju komplexny zazitok z lietania.

- Prenos videa: Vybavené dudlnymi OLED obrazovkami s vysokym rozliSenim a so Siro-
kym farebnym gamutom, podporuje bezdroétoveé pripojenia Wi-Fi, Bluetooth 5.3 a dalsie.

- Nahravanie obrazovky: Nastavenie nahravania obrazovky zahffa nahravanie obra-
zovky okuliarov Vision (moznost nahravat informacie OSD alebo len obrazovku na pre-
nos obrazu) a nahrdvanie hlasu.

- Okamzité prehravanie: Podporuje prehravanie réznych video formatov, ¢o vdm umoz-
nuje prezerat nahravky bez ich exportu.

- Funkcia prisposobenia: Poskytuje funkciu prispdésobeného zobrazenia videa, ktord
dokaze dobre zvyraznit individualitu.

- Bezpeénost: Poskytuje hlasové pokyny v pripade nidzovych situacii pocas letu.

PREHLAD OKULIAROYV VISION

Tlacidlo Domov
Dvakrat stlacte tlacidlo Domoyv, tym aktivujete funkciu ,Video See-Through®. Stlacte
a podrzte tlacidlo Domov pre aktivaciu rezimu prepojenia.
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Tlacidla hlasitosti

Pomocou Sipok nahor a nadol nastavite hlasitost pokynov alebo prehravania videa
z reproduktorov.

Slot na kartu MicroSD
Slot na kartu MicroSD sa nachadza medzi dvoma objektivmi, pozri obrazok nizsie.

Opatrne vlozte kartu SD, ako zndzornuje obrazok. Ak chcete kartu SD vybrat, zatlacte
nechtom alebo tenkym s$picatym predmetom dovnutra, kym nebudete pocut cvaknu-
tie. Karta SD nasledne vyskodi.
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Napajaci port
Umiestnenie napadjacieho portu na okuliare Vision je zndzornené na nasledujucom
obrazku.

& . Okuliare Vision nemaju zabudovanu batériu a musia sa napajat z externého
zdroja.
. Okuliare Vision sa musia napajat pomocou dodaného napdjacieho kabla Anti-
gravity Vision USB-C na DC. Nie su kompatibilné s externym kdblom USB.
. Napadjaci port udrziavajte vzdy suchy, inak okuliare Vision nebudu fungovat
spravne. V pripade poskodenia portu vodou alebo vihkostou pouzite na jeho
vysusenie susic vlasov.

Pomocou nabijacieho kabla USB-C na DC na okuliare Vision pripojte batériu okuliarov
Vision k okuliarom Vision a pripevnite popruh batérie okuliarov Vision k pracke.

Zapnutie okuliarov Vision
Stlacenim a podrzanim tlacidla napdjania na batérii okuliarov Vision dlhsie ako dve
sekundy sa okuliare zapnu.

Uroveii nabitia batérie okuliarov Vision

Jednym kratkym stlacenim tlacidla napajania skontrolujete aktualnu uroven nabitia ba-
térie okuliarov Vision. Podrobné informacie o urovni nabitia batérie najdete v tabulke
nizsie.
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LED1 LED2 LED3 LED4 Urovefi nabitia batérie

[ ] [ ] [ ] [ ] 88 % - 100 %
[ ] [ ] ® ® 76 % - 87 %
{ [ ] ([ ] Q 63%-75%
(] [ ] ® © 51%-62%
[ ] ([ ] © © 38 % -50%
[ ® @] © 26 % - 37 %
[ ] © €] 13%-25%
® (@) ©) (@) 0%-12%

Vypnutie batérie okuliarov Vision

Ked' suokuliare zapnuté, stlacenim a podrzanim tlac¢idla napdjania na ich batérii na
viac ako dve sekundy okuliare vypnete. Pocas tohto procesu bude LED4 blikat a po-
tom zhasne.

& . Na zabezpecenie integrity Udajov pouzivajte na zapinanie a vypinanie okuliarov
Vision vyhradne tlacidlo napajania.
. Nevypinajte okuliare Vision odpojenim napdajacieho kabla.

VIRTUALNY LUC

Zakladné ovladanie

Ked'je dron na zemialebo sa vznasa, mbzete s okuliarmi Vision komunikovat pomocou
ovladaca pohybu, a to prostrednictvom virtualneho luc¢a. Je znazorneny ako priamy
biely 1U¢ s kruhom na konci.
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. Pohybom ruk mézete ovladat virtualny IU¢ v menu okuliarov Vision. Stlacenim
spuste plynu potvrdite aktudlny vyber a biely kruh na konci lu¢a sa zmeni na
modry.

. Pri stlaceni spuste plynu prejdite prstom nahor alebo nadol a prechadzajte moz-
nostami ponuky.

A Zostante pokojni a funkciu virtudineho lu¢a pouzivajte v bezpe¢nom prostredi na
rovnom povrchu.
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Vycentrujte ponuku
Ked' sa pouzivatelské rozhranie ponuky okuliarov Vision Goggle posunulo z centralnej
polohy, stla¢te raz otocny ovladac¢ 360 a ponuka sa vrati do centralnej polohy.

PONUKA

Ponuka letu

) s

(&) @eo3 ssoox

A

® 1hSSmin | e h3Zmin i @ Ma W29

e & D543
2% AT, A vy H 10 e

1 Lista stavu letu:
Poskytuje online informécie o lete dronu vratane vzletu/
pristatia a Urovne signalu GNSS. Lista je zelend, ked je dron —
v normalnom stave, a zmeni sa na zltu alebo ¢ervend, ked je
potrebny zdsah pouzivatela.

2 Cas nahravania videa/obrazovky: o=
Zobrazuje trvanie nahravania videa alebo obrazovky. w0024

3 Domovsky bod:
Oranzova znacka H ukazuje aktudlnu polohu domovského "H
bodu, Sipka ukazuje smer vzhladom na kurz dronu. !
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Navigac¢ny bod:
Ukazuje smer dronu. Zafarbi sa na zlto alebo na ¢erveno, ked sa
na letovej drdhe zisti prekazka.

Ulozisko zadznamov:

Zobrazuje zostdvajuci ¢as nahrdvania videa a zostdvajuci ¢as,
po ktory mozu okuliare nahravat obrazovku podla aktudlneho
nastavenia.

Uroven nabitia batérie dronu:

Ukazuje aktudlnu uroven nabitia batérie a odhadovany zostava-
juci ¢as letu.

Uroven nabitia batérie ovldadacéa pohybu:

Zobrazuje aktudlnu Uroven nabitia batérie ovladaca.

Uroven nabitia batérie okuliarov Vision:
Zobrazuje aktualnu Uroven nabitia batérie okuliarov Vision.

Radar/Minimapa:

Zobrazuje orientaciu dronu vzhladom na horizont a smer
letu, ako aj polohu vzhladom na domovsky bod. Ked sa dron
prepne do rezimu navratu alebo pouzije prednastavenu trasu,
oblast sa prepne na malud mapu.

"Q" Upozornenie: Mapa sa lisi v zavislosti od krajiny alebo regionu, kde doslo k aktivacii.

Snimac pre smer nadol:
Zobrazuje vzdialenost k zistenej prekazke.

Rezim letu:
Zobrazuje aktudlny letovy rezim. Viac informacii ndjdete
v Casti , Letovy rezim*.

Rychlost a vzdialenost letu:
- D ukazuje vzdialenost medzi dronom a vychodiskovym bodom
letu a horizontalnu rychlost.

- H ukazuje letovu vysku a vertikalnu rychlost.

RC a videosignal/vyhybanie sa prekazkam:

- Zobrazuje intenzitu signdlu na prenos videa okuliarov Vision,
intenzitu signdlu GNSS, ¢i je systém vyhybania sa prekdzkam
aktivovany, i je pristavacie svetlo zapnuté alebo vypnuté.

- Zobrazuje intenzitu signalu dialkového ovladania a intenzitu
signalu na prenos obrazu medzi dronom a okuliarmi Vision.

- lkona je biela, ked je signal prenasaného videa silny, a zmeni
farbu na sivu, ked sa signal strati.

- lkona je oranzova, ked'je intenzita signalu strednd, a zmeni sa
na Cervend, ked je signal extrémne slaby. Biela ikona znamena
silny signal.

Oblast pre oznamenie:

Zobrazuje systémové vystrazné spravy, ktoré si vyzaduju akciu
pouzivatela, napriklad varovanie o nizkom stave batérie.
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Obraz v obraze: ——
Zobrazuje smer navigacného bodu. Je aktivovany, ked sa po- _
hlad pouzivatela odchyli od smeru navigaéného bodu.

Parametre kamery: (@] ews3o
Zobrazuje aktualny stav kamery. (A] m+0.3 ss00k

Menu okuliarov Vision

Ked je dron na zemi a je zapnuty alebo sa vzndsa, moézu pouzivatelia nastavovat oku-
liare Vision stlacenim tlac¢idla ponuky na ovlddaci Grip. Ponuka okuliarov Vision je na-
sledujuca:

Pokrocila letova draha:

Mézete spustit automaticky navrat do vychodiskového bodu (RTH) alebo
pouzit funkciu Deep Track na sledovanie objektu, ktory chcete natacat, alebo
si vopred naplanovat zdber pomocou funkcie Sky Gene a dalsich funkcii na
tomto paneli.

Oblast oznamenia:

Zobrazuje rézne informacie o stave systému riadenia letu a najnovsie ozna-
menia pre pouzivatelov vratane ozndmeni o aktualizacii firmvéru, aktualizacii
databdzy zdén ochrany letu a dalsich informacii.

Menu bezpecnosti letu:

Pouzivatelia tu mdzu rychlo nastavit a upravit parametre suvisiace s bezpec-
nostou letu dronu, a to prostrednictvom virtudlneho U¢a. To zahfna spravanie
Vv pripade straty signalu, spravania pri vyhybani sa prekdzkam, vysku RTH

a maximalnu vysku letu.
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Minimapa:

Po pripojeni okuliarov Vision k mobilnej aplikacii sa na minimape zobrazia geo-
grafické informacie o aktudlnej oblasti. Pouzivatelia mdézu pomocou tohto roz-
hrania skontrolovat, ¢i sa v blizkosti letovej oblasti nachadzaju nejaké zakdzané
letové zony. Pri pouzivani funkcii, ako su prednastavené trasy, mézu pouzivate-
lia zobrazit informacie o trase prostrednictvom minimapy.

Fotoalbum:

Zobrazuje fotografie alebo vided ulozené v pamati okuliarov Vision alebo na
karte MicroSD. Vyberte [ubovolny subor na nahlad. Po pripojeni k dronu si
mozete zobrazit nahlad fotografie alebo prehrat vided ulozené v drone.

Rezim ovladania a rychly pristup:

- Rezim riadenia letu: Prepinanie medzi rezimom volného pohybu a rezimom FPV
- Zaznam obrazovky: Zaznam pohladu pouzivatela a réznych operacii z ponuky.
Zaznamy mobzete ulozit do pamate okuliarov VislOn alebo na externu pamato-
vu kartu.

- Odhmlievanie: Aktivujte zabudovany ventilator, aby sa urychlilo odstranovanie
vihkosti.

- Nastavenie prenosu videa: Nastavte parametre, ako je napr. pomer stran obrazu.
- Nastavenie jasu a hlasitosti: Upravte jas obrazu leteckych okuliarov, hlasitost
hlasovych pokynov a hlasitost prehrdvaného videa.

Videondvody a dokumentécia:
Pozrite si oficidlne videondvody a dokumenty.

Vseobecné nastavenia:
Po pripojeni okuliarov Vision Goggles k dronu mozete na stranke Nastavenia
ziskat nasledujuce:

- Nastavit oblasti ochrany letu, spravanie pri ndvrate a informacie o vyske RTH.
- Najst informacie o drone.

- Povolit alebo zakazat funkciu automatického zasunutia podvozka.

- Udaje o letove] batérii a verzii firmvéru.

- Pokrocilé nastavenia fotografovania, pouzivatelia moézu doladovat rézne nasta-
venia, ako sU rémovacie pokyny, histogramy, stabilizacia pri slabom osvetleni.

- Na tejto stranke mozu pouzivatelia aj resetovat nastavenia kamery.

- Po kazdej vymene objektivu je potrebné vykonat kalibraciu prepojenia z tejto
stranky.

- Upravit pokrocilé nastavenia, ako je krivka ovladania plynu pre celkovy pocit
z dialkového ovladaca.
- Upravit vzdjomny vztah nastavitelnych tlacidiel C1a C2.

- Nastavte rezim prenosu obrazu vratane moznosti pre chrdnené kanaly, Sirku
pasma atd.

- Vo vSeobecnych nastaveniach mézu pouzivatelia nastavit informacie o ucte,

aktualizovat firmvér, skontrolovat verziu firmvéru zariadenia, aktualizovat data
zdény ochrany letu a vykonavat dalSie operacie na tomto rozhrani.
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RYCHLE MENU

Po zapnuti batérie okuliarov Vision stlacenim a podrzanim tla¢idla menu otvorite
rychle menu.

1.

Ly

L o’ ” . ” . ~ . ~ . v P ~
- . Vychodiskovy kruh ponuky obsahuje 6 moznosti, pouzivatelia vSak mézu pozet a ob-
<~ sah moznosti upravit v menu okuliarov Vlsion.

2. Otoc¢enim menu najdete pozadovanu volbu a uvolnenim tlac¢idla vyberte aktu-
alnu moznost.
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VONKAJSI DISPLEJ

Prehlad vonkajsieho displeja

Vonkajsidisplej ako délezité interaktivne rozhranie okuliarov Vision ma nasledujlce
kltucové funkcie:

. Zdielanie pohladu z pozicie letu

. Personalizované zobrazenie

Zdielanie pohladu z pozicie letu

Ako zakladné interaktivne rozhranie okuliarov Vision umoznuje vonkajsi displej zdie-

[anie pohladu z pozicie letu, preto pouzivatelia moézu zdielat vizudlne zazitky z letu

s ostatnymi.

. Pocas letu bude vonkajsi displej zobrazovat online informdacie o obraze prendsanom
dronom. Divaci v blizkosti operatora tak budui moct sledovat zdbery z letu na displeji
a spolo¢ne zdielat zazitky z letu.

Personalizovany displej
. Podporuje funkciu personalizovaného displeja, ktord pouzivatelom umoznuje vybrat
si r6zne vided alebo obrazky prostrednictvom moznosti ,Vonkajsi displej a halo*
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v ponuke okuliarov Vision. Umiestnenie tohto nastavenia je zndzornené na nasledu-
jucom obrazku.

PREHRAVANIE VIDEA

Okuliare Vision podporuju prehravanie videa v réznych formatoch vratane 3D videa.
Pouzivatelom prindsaju Uzasny zazitok.
1. Vlozte kartu MicroSD, ktora obsahuje videozaznamy, ktoré chcete sledovat.

2. Zapnite okuliare Vision a prejdite na stranku ,Album® v hlavnej ponuke. Potom
vyhladajte zaznamy, ktoré chcete prehrat.

3. Vyberte zaznamy pomocou virtudlneho Iu¢a a stlacenim spuste potvrdte vyber,
potom sa spusti video.

EXPORTOVANIE ZAZNAMOV Z OKULIAROV VISION

Ulozisko

Okuliare Vision maju zabudované Ulozisko a podporuju externé pamatové karty. In-
formacie o instalacii externej karty najdete v casti ,,Prehlad okuliarov Vision“. Nahrané
videozaznamy sa vo vychodiskovom nastaveni ukladaju do zabudovaného uloziska,
pouzivatelia si vSak mdzu v ponuke vybrat iné preferované ulozisko.

Export videozaznamov z okuliarov Vision
1. Zapnite si okuliare Vision.

2. Pripojte okuliare Vision k pocitacu pomocou datového kabla USB-A na USB-C
a exportujte subory podla pokynov.

Export videozaznamov z karty SD

1. Vypnite okuliare Vision.
2.  Nechtom alebo plochym predmetom zatlacte na kartu MicroSD, kym nevyskodi.
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3. Pomocou c¢itacky kariet exportujte vybrané vided z karty MicroSD.

PRIEHLADNE VIDEO

Okuliare Vision su vybavené prednou kamerou, ktord pouzivatelom umoznuje sledo-

vat okolie bez toho, aby si museli okuliare skladat. Tuto funkciu mézete pouzit podla

nasledujucich pokynov:

1.  Dvakrat stlacte tlaCidlo Domov na lavej strane a okuliare Vision zobrazia okolie
pouzivatela v Ciernobielej verzii vnutri okuliarov.

2. Dvakrat stlac¢te tlacidlo Domov na opustenie rezimu priehladného zobrazenia
alebo klepnite na tlacidlo (.) pomocou virtudlneho lU¢a a vratite sa do ponuky
okuliarov Vision.
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BEZPECNOSTNE POKYNY PRE OKULIARE VISION

N

Pred pouzitim okuliarov Vision vzdy utrite vnutornu stranu Sosoviek odporuca-
nou handric¢kou, ktora je sucastou balenia, aby ste zaistili o najvyssi pouziva-
telsky komfort.

Na cistenie optickych Sosoviek okuliarov Vision nepouzivajte alkohol ani iné roz-
pustadla. Na cistenie SoSoviek odporucame pouzivat originalnu handricku.
Kedbude potrebna korekcia zraku vacsia, nez umoznuju okuliare Vision, musia si
pouzivatelia samostatne kupit objektiv podla svojich potrieb.

Pri prvom nasadeni okuliarov Vision sa odporuc¢a na stupnici objektivu nastavit
prislusnu korekciu a potom podla pocitu pri pouziti jemne doladit.

Pri nastavovani korekcie zraku oto¢nym gombikom budte opatrni, pretoze roz-
sah nastavenia je obmedzeny. Nesnazte sa prekrocit rozsah, mohli by ste po-
Skodit okuliare.

Chrante objektivy okuliarov Vislon pred priamym sine¢nym ziarenim, v opac-
nom pripade by mohlo déjst k ich poskodeniu.

OVLADAC POHYBU GRIP

TLACIDLO NAPAJANIA A KONTROLKA STAVU BATERIE

Zapnutie/vypnutie ovladaca pohybu Grip

Jednym stlacenim tlacidla napdjania skontrolujete aktudlny stav batérie.
Jednym stlacenim tlacidla napdjania a jeho podrzanim dve sekundy zapnete
alebo vypnete ovlddac pohybu Grip. Vision a ovladace Antigravity A1Grip Motion
tak mézu pouzivatelia lahko ovlddat let dronu, vnimat letové polohy v redlnom
Case a uzivat si panoramatické vyhlady.

Nabijanie ovladac¢a Grip Motion
Nabijaci port sa nachadza na konci rukovati. Ovladac zac¢nete nabijat spojenim tohto
portu so zdrojom pomocou nabijacieho kabla.
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Kontrolky stavu batérie

Okrem zobrazenia aktudlneho stavu batérie kontrolka zobrazuje aj dalSie systémové
informacie, napriklad stav prepojenia.

Signalizacia Stav
. Styri zelené pruhy oznaduju Uroven nabitia batérie cca 70 % - 100 %.
. Tri zelené pruhy oznacuju Uroven nabitia batérie cca 50 % - 69 %.
. Dve zelené Ciarky oznacuju Uroven nabitia batérie cca 20 % - 49 %.
m Jedna zIta Ciarka oznacuje Uroven nabitia batérie cca 10 % - 19 %.
. Cervend Ciarka oznacéuje Uroven nabitia batérie nizsiu ako 10 %.

. Blikajuce zelené Ciarky znamenaju, ze ovladac hlada dron.

Slu¢kovy pohyb zelenych Ciarok znamena, Ze pristroj je v rezime
L Iy ou] oy prepojeﬁls v v P )]
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Cervené &iarky znamenaju kritické systémové chyby, ktoré mézu
vzniknut z nasledujucich dévodov:

- Chyba IMU

- Chyba kompasu

- Prehriatie ovladaca Grip

- Strata signalu na prenos videa

- Chybajuci signal GPS

- Chyby napéatia

- Varovanie pred kritickym vybitim batérie

- Kritické systémové chyby

ZIty pruh oznacuje veobecnu systémovu chybu, ktord méze
vzniknut z nasledujucich dévodov:

- Slaby signal na prenos videa

- Slaby signal GPS

- Varovanie pred nizkou Urovnou nabitia batérie

- Varovanie pred malou zostavajucou kapacitou uloziska

TLACIDLA OVLADACA GRIP

Tlacidlo

Funkcie

Tlacidlo napdajania

Zapnutie/vypnutie

- Jednym stlac¢enim a podrzanim zapnete alebo vypnete
ovladac Grip Podrzanim dlhsie nez 10 sekund vypnutie
ovladaca Grip vynutite.

Prepojenie
- Zapnite a podrzte stlacené Styri sekundy, tym sa spusti
prepdjanie.

Tlacidlo ponuky
Kratkym alebo dlhym stlacenim vstupite do vSeobecnej
ponuky alebo rychlej ponuky okuliarov Vision.

VSeobecna ponuka
- Po prepojeni s okuliarmi stlac¢te raz pre vstup do
vSeobecnej ponuky, opatovnym stlacenim ju opustite.

Rychla ponuka
- Stlacenim a podrzanim vstupite do rychleho menu.
Uvolnenim potvrdite vyber a opustite ponuku.

Rezim ovladania

- Dvojitym stlacenim prepinate medzi rezimami Free Motion
a FPV.
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Spust plynu

Pocas letu

- Stlacenim alebo uvolnenim tlac¢idla zrychlite alebo
spomalite rychlost letu dronu.

Vo vSeobecnej alebo rychlej ponuke
- Jednym stlac¢enim potvrdite vyber, stlacenim a podrzanim
sa posuniete nahor alebo nadol.

Tlaéidlo nadzovej brzdy/RTH
Toto tlacidlo sa prejavuje odlisSne podla letového stavu dronu.

Zastavenie
- Ked je dron vo vzduchu, stlacenim jeden raz kratko dron
zastavite.

RTH
- Ked'je dron vo vzduchu, stlacenim a podrzanim spustite
RTH. Dron sa nasledne zac¢ne presuvat do domovského bodu.

Zrusenie RTH
- Ked'je dron v rezime RTH, jednym kratkym stlacenim RTH
zruSite a dron sa za¢ne vznasat.

Koliesko 360 Dial
Ked'je dron na zemi
- Otocenim dolava alebo doprava upravite pohlad kamery.

S Privznasani
) v - Otocenim dolava alebo doprava zmenite smer dronu.

Pri pohlade okuliarmi Vision
- Stlacenim vycentrujete pohlad v smere dronu.

Posuvnik letu
Pomocou posuvnika (jazdca) mobézete dron nechat vzlietnut,
pristat a nastavit vysku letu.

Odblokovanie motorov

- Pohybom posuvnika dvakrat kratko nahor sa motory
odblokuju a prejdu do rezimu necinnosti. Pohybom
posuvnika dvakrat sa motory zastavia.

Vzlet

- Ked su motory odomknuté, podrzte posuvnik hore
nepretrzite dlhsie ako dve sekundy a dron zacne stupat.
Dron vzlietne a bude sa vznasat vo vyske 1,2 m. Pocas letu
pohybom posuvnika nahor alebo nadol nastavite letovu
vysku dronu.

Pristatie
- Pohybom posuvnika nadol dron klesne. Pomaly pristane
na domovskom bode a zastavi motor.
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Tlacidlo nahravania

Vo vychodiskovom nastaveni podrzanim stlaceného tlacidla
prepnete do rezimu nahravania videa. Jednym stlacenim
spustite nahravanie, dal$im stlacenim nahravanie zastavite.

Spust

Vo vychodiskovom nastaveni podtianim stlaceného tlacidla
prepnete do rezimu fotoaparatu. Dalsim stlacenim urobite
snimku.

Prisposobenie tlacidla C2

Pristavacie zariadenie

- Stlagenim dvakrat vysuniete alebo zasuniete pristavacie
zariadenie.

Prispdsobenie
- Funkciu tlacidla C2 mozete upravit v hlavnej ponuke.

Prepinanie letového rezimu
Prepinanim mozete volit medzi tromi letovymi rezimami:

- N (normalny)
- S (Sportovy)
- C (nahravaci)

Prisposobenie tlac¢idla C1

Sledovanie

- Ked je dron vo vzduchu, dlhym stlacenim tlacidla vyberte
v zivom nahlade sledovany objekt.

Pristavacie svetlo
- Ked'je dron vo vzduchu, kratkym stlacenim tlacidla zapnete
pristavacie svetlo.

Prispdsobenie
- Funkciu tlac¢idla C1 mbzete upravit v hlavhom menu.
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SIGNAL OVLADACA GRIP

Na dosiahnutie optimalnej kvality spojenia sa ubezpecte, Zze medzi ovlddacom po-
hybu Grip a okuliarmi Vision nie su ziadne prekazky.

& . Odporucame pouzivat ovldda¢ pohybu v otvorenom a vo volnom prostredi
a uistit sa, ze medzi ovlddacom pohybu a dronom nie su zZiadne prekazky.
. Uistite sa, ze v blizkosti ovladaca Grip nie su v prevadzke Ziadne iné zariadenia
s rddiovym prenosom, pretoze by mohli sposobit rusenie.

VYSTRAZNE SIGNALY

Vystraha pri nizkom stave batérie

Ked'je Uroven nabitia batérie ovlddaca Grip nizka, zaznie vystrazny zvuk. Mbézete ho
zrusit jednym stlacenim tlacidla napajania. Vystrahu vsak nie je mozné stimit, ked je
uroven nabitia batérie nizsia nez 5 %, pretoze pouzivatela vyzve na navrat a pristatie.

Vystraha RTH

Ovladac¢ pohybu Grip vydava vystrazné pipanie, ked je dron v procese RTH. Kym je
dron v stave RTH, toto vystrazné pipanie nie je mozné stimit.
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APLIKACIA ANTIGRAVITY

Pripojte okuliare Vision k mobilnému zariadeniu, spustte aplikdciu Antigravity a prej-
dite na domovsku strdnku. Domovska stranka ponuka pristup k nasledujucim hlavnym
funkciam:

. Preskumanie zaujimavych miest vo vaSom okoli z vtacej perspektivy. Zoznamte
sa s konceptom letovych ochrannych zén a dalSimi informaciami. Pozrite si vide-
onavody a pouzivatelské prirucky, aby ste sa dékladne obozndmili s produktom.

. Prechadzanie zdznamov z albumov dronu alebo mobilného zariadenia alebo po-
uzitie aplikacie Studio na kreativne Upravy videa a ich zdielanie na socidlnych
sietach.

. Prihlasenie a zobrazenie informacii o ucte a zaznamoch z letov.

. Dalsie funkcie, napr. aktualizacia firmvéru, vyhladdvanie dronu a pristup do ob-
chodu.

& . Pred pouzitim aplikacie Antigravity sa uistite, Ze je vase mobilné zariadenie plne
nabité.

. Pri pouzivani aplikacie Antigravity sa vyzaduje mobilny datovy balicek, ceny si
overte u svojho operatora.

. Precitajte si vSetky bezpecnostné pokyny a vyhlasenia o vyluceni zodpoved-
nosti v aplikacii a obozndmte sa s miestnymi predpismi.

. Pred pouzitim aplikacie Antigravity si musite precitat podmienky pouzitia a za-
sady ochrany osobnych udajov a musite s nimi suhlasit. Tieto zdsady a pod-
mienky si doékladne prestudujte.

INTELIGENTNY LET

DEEP TRACK

Rezimy Deep Track dronu Al umoznuju dronu automaticky sledovat vybrané objekty
na natacanie a zaroven udrziavat bezpecnu vzdialenost od tychto objektov. Tato cast
obsahuje informacie o zakladnom fungovani rezimu Deep Track a bezpecnostné upo-
zornenia pri pouzivani tohto rezimu.

Q.l

_O_ Dron nespusti automatické nahravanie videa, ked sleduje objekt. Nahravanie videa sa

P v takom pripade musi spustit ru¢ne.

VSEOBECNY REZIM

Vo vSeobecnom rezime sledovania udrziava dron pri lete urcitu letovu vysku a vzdia-
lenost od vybraného objektu. Smer orientdcie a smer letu dronu vzdy zodpovedaju
smeru sledovaného objektu.

Pouzitie Deep Track
1. Vzlietnite s dronom na otvorenom priestranstve a uvedte ho do rezimu vznasania.
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2. Stlacte tlacidlo Menu na ovladaci Grip a prejdite do letového menu okuliarov
Vision. Pomocou virtualneho Iuc¢a vyberte moznost Deep Track.

Y. Rezim Deep Track mézete aktivovat aj dlhym stlaéenim tla¢idla C1 na ovladagi Grip.
~+ Sledujte odpocitavanie na obrazovke.

Dron nemoéze zacat sledovat objekt, ked je v rezime fotografovania. Pred pouzitim
funkcie Deep Track sa uistite, Ze je dron v rezime natacania videa. Pokyny na prepi-
nanie medzi rezimami fotografovania a natacia videa najdete v casti ,,Ovladac¢ Grip“.

3. Po aktivacii rezimu Deep Track stlacte tlacidlo C1 na ovladaci Grip a premiestne-
nim zeleného pola na obrazovke vyberiete objekt, ktory chcete sledovat. Uvolne-
nim tlacidla C1 potvrdte vyber a dron zac¢ne sledovat objekt.
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vodu obmedzenia vonkajsieho prostredia, musi pouzivatel precitat a potvrdit varovnu
spravu z okuliarov Vision. Automatické sledovanie sa spusti len potom, ako sa pouzi-
vatel rozhodne napriek varovaniu pokracovat.

& Upozornenie: Ked systém vyhybania sa prekdzkam nebude k dispozicii, napr. z dé-

4. Po zacati sledovania za¢ne dron sledovat pohyb objektu a udrziavat vopred na-
staveny smer a vzdialenost. Pouzivatelia mdzu pocas sledovania zacat vyhoto-
vovat zaber.

7

Upozornenie: Pocas sledovania dron nebude reagovat na pohyby pouzivatela, pouzi-
vatel véak moze stdle ovladat rychlost a vysku letu.

5.  Vychodiskovy sp6sob sledovania objektu je ,,zadny“. Ak chcete tento spdsob po-
Cas letu zmenit, stlacte tlacidlo C1 na ovladaci Grip, ¢im sa zobrazi rychle menu,
kde spdsob mbzete upravit.
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6. Z bezpecnostnych doévodov je mozné kedykolvek prerusit sledovanie, a to stla-
¢enim tlacidla brzdy na ovladaci Grip. Potom sa dron zac¢ne vznasat v aktudlnej
vyske a bude cakat na dalSie pokyny od pouzivatelov.

Bezpecnostné upozornenia pre funkciu Deep Track

Za inych podmienok moéze byt jej pouzitie nebezpecné.

. Funkcia vyhybania sa prekdzkam zostdva pocas sledovania funkéng, a dron je teda
stale schopny zistovat prekazky v smere letu. Nedokdze vsak zistovat prekazky
vzadu alebo po bokoch. V tychto pripadoch preto lietajte mimoriadne opatrne.

& . Funkciu Deep Track pouzivajte len v otvorenom a dobre osvetlenom prostredi.
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& . Nepouzivajte funkciu Deep Track v oblastiach, kde sa vyskytuju vetvy alebo Uzke
predmety (napriklad kondre stromov, elektrické vedenie), priehladné predmety
(napr. voda, sklo) alebo jednofarebné povrchy (napriklad biele steny), pretoze by

to mohlo negativne ovplyvnit bezpecnost letu.

1

. Pri vyuzivani funkcie Deep Track dbajte na ochranu sukromia a dodrziavajte
miestne zakony.

. Pouzivatelia by mali Deep Track pouzivat len na sledovanie vozidiel, lodi alebo
osob (okrem deti). Na sledovanie inych pohybujicich sa objektov je ho mozné
pouzivat len s najvy$sou opatrnostou a na vlastné riziko.

/

TECHNICKE SPECIFIKACIE VYROBKU

DRON A1

Dron
Model DEOOI1

249 g so standardnou letovou batériou

Hlesdmiling valsizone ieinos: 291 g s vysokokapacitnou letovou batériou

Rozmery (D x $ x V) Rozlotony: 3086 mm x 382.5 mmm x 8.2
Maximalna rychlost stupania Rezim C: 3 m/s, rezim N: 6 m/s, rezim S: 8 m/s

Maximalna rychlost klesania Rezim C: 3 m/s, rezim N: 6 m/s, rezim S: 8 m/s
Maximalna horizontalna rychlost* Rezim C: 3 m/s, rezim N: 12 m/s, rezim S: 16 m/s

4 000 m (so Standardnou letovou batériou)

Maximalna vzletova vyska 3 000 m (s vysokokapacitnou letovou batériou)

86



Maximalny cas letu
Model
Maximalna vzletova hmotnost

Maximalna odolnost proti vetru
Prevadzkova teplota

Globalny navigacny satelitny
systém

Rozsah presnosti vznasania
(GNSS)

Rozsah presnosti vznasania
(vizudlny)

Vnutorné ulozisko

Podporovana pamatova karta

Zoznam odporucanych
pamatovych kariet

Hladina hluku na zemi

Uroven konstantného hluku

360° kamera

Velkost snimaca
Svetelnost
Rozsah ISO

Rychlost uzavierky
Vyvazenie bielej

Maximalna velkost snimky

cca 25 minut (so Standardnou letovou batériou)**
cca 39 minut (s vysokokapacitnou letovou batériou)**

DEOO1

249 g so standardnou letovou batériou
291 g s vysokokapacitnou letovou batériou

10,7 m/s
-10 °C az 40 °C
GPS + BeiDou + Galileo

Horizontalny: £0,5 m, vertikdlny: 0,5 m
(silny signdl GNSS a dobré osvetlenie)

Horizontalny: £0,1 m, vertikalny: £0,1 m
(silny signal GNSS a dobré osvetlenie)

20 GB
MicroSD

SanDisk Extreme PRO 64 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 128 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 256 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 512 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 1 TB V30 U3 A2 microSDXC
Lexar Silver Plus 64 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 128 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 256 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 512 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 1 TB A2 V30 microSDXC

Kingston CANVAS Go! Plus 64 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 128 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 256 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 512 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 1 TB A2 V30 microSDXC

71,859 dB (vznasanie)
71,580 dB (v lete 3 m/s)

70,682 dB (vznasanie)
69,872 dB (v lete 3 m/s)

1/1,28 palca
F2,2
100 - 6 400

Video: 1/8000
Foto: 1/8000 - 1/2

2000 K-10 000K

Priblizne 55 MP (10 486 x 5 248)
Priblizne 14 MP (5248 x 2624)
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Rezim snimania

Rozlisenie videa

Format videa

Format fotografie

Maximalny datovy tok videa

Format kddovania videa
Podporovany typ suborov

Vizualne senzory

Predny

Dolné

Prenos videa
Systém prenosu videa

Kvalita zivého zobrazenia

Vykon vysielaca (EIRP)

Odozva

Wi-Fi

Protokol

Prevadzkova frekvencia

Normalne, HDR, sériové snimanie, AEB,
intervalové snimanie

8K: 7680 x 3840@30/25/24 fps

5,2K: 5248 x 2624@60/50/30/25/24 fps
4K: 3840 x 1920@100fps

4K Slo-Mo: 3840 x 1920@30/25/24fps

INSV, export cez aplikaciu Antigravity alebo
desktopovu aplikaciu Studio.

INSP, export cez aplikaciu Antigravity alebo
desktopovu aplikaciu Studio. DNG

170 Mb/s
H.264, H.265
exFAT

Rozsah merania: 0,5 -18 m
Efektivna rychlost snimania: Rychlost letu <12 m/s
Zorné pole: Horizontalne 93°, vertikalne 104°

Rozsah merania: 0,3 m -75m
Efektivna rychlost snimania: Rychlost letu <6 m/s
Zorné pole: Horizontalne 107°, vertikalne 90°

OmniLink 360
2k@30fps

2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
5,1 GHz: < 20 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Nahrdvanie videa
5,7K: 150 ms
8K: 180 ms

Nahravanie videa vypnuté
5,7K: 120 ms
8K: 150 ms

80211 a/b/g/n/ac

2 400 MHz - 2 483,5 MHz*
5150 MHz - 5 250 MHz*
5725 MHz - 5 850 MHz*

*Dostupnost zavisi od konkrétnej oblasti podla platnych
zakonov a predpisov.
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2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
Vykon vysielaca (EIRP) 5,1 GHz: < 20 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth

Protokol 5.0

Prevadzkova frekvencia 2,400 GHz - 2,4835 GHz
Vykon vysielaca (EIRP) <10 dBm

Standardna letova batéria

Model BDE-mini-2360-7.16
Kapacita 2 360 mAh
Hmotnost ccab6759g
Menovité napatie 716 V

Nabijacie napatie 8,6 V

Typ ¢lanku Li-ion 2S

Kapacita 16,9 Wh

5 °C - 45 °C, nabijanie sa zastavi, ked teplota
prekroci 55 °C

Jedna batéria: 45 minut***
Tri batérie: 2 hodiny a 15 minut***

Rozsah nabijacej teploty
Cas nabijania

Vysokokapacitna letova batéria

Model BDE-max-4345-7.16
Kapacita 4 345 mAh
Hmotnost cca108,6 g
Menovité napatie 76 V

Nabijacie napatie 8,6 V

Typ ¢lanku Li-ion 2S

Kapacita 31,11 Wh

5 °C - 45 °C, nabijanie sa zastavi, ked teplota
prekroc¢i 55 °C

Jedna batéria: 60 minut***
Tri batérie: 3 hodiny***

Rozsah nabijacej teploty
Cas nabijania

65 W GaN rychla nabijacka

Model ADT-65BDC-P
Vstupné napatie 90 - 264 V (47 - 63 Hz)
Vystupny vykon 5V ~20V pri65W /max.5A
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Prevadzkova teplota
Nabijaci hub na batérie

Model

Hmotnost

Vstup USB-C

Vystup USB-C

Cas nabijania

* Na urovni morskej hladiny v bezvetri

-20°Caz 40 °C

CINSBANA
ccallg,59

Protokol PPS: 5V -10V /5 A
Protokol PD:5V-3A/9V-5A/12V-5A/
I5V-4A

Protokol PD: 30 W,15V-2A /12V-25A/9
V-3A/5V-3A

Standardna letova batéria:
- Jedna: 45 minut
- Tri: 2 hodiny 15 minut

Vysokokapacitna letova batéria:
- Jedna: 60 minut
- Tri: 3 hodiny

** Teplota prostredia 25 °C, nadmorska vyska menej nez 50 m, pri bezvetri v laboratérnom prostredi. Kamera na-

stavena na rozliSenie 5,2K bez nahravania.

*** Zivotnost batérie sa moze lidit v zavislosti od vonkajsieho prostredia, spdsobu pouzitia a firmvéru.
**** Nabijanie z nabijacky Antigravity 65 W GaN prostrednictvom Antigravity Battery Charging Hub.

LETOVE OKULIARE VISION

Okuliare Vision
Model

Hmotnost
Rozmery (D x S x V)

Velkost vnutorného displeja
Rozlisenie vnutorného displeja

Obnovovacia frekvencia
interného displeja

Interpupilarny rozsah

Vychodiskovy rozsah
nastavenia dioptrii

Zorné pole

Format nahravania obrazovky

DGSO001
cca 340 g (bez batérie)

Zlozené: 174 mm x 106 mm x 92 mm
Rozlozené: 200 mm x 106 mm X 115 mm

1,03 palca Micro-OLE
2 560 x 2 560

72 Hz
59 mm - 72 mm
-5,0D az +2,0 D

DFOV 90°
HFOV/VFOV 65°

MP4
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Format prehravania

Zorné pole priehladného rezimu
Prevadzkova teplota

Napdjanie

Vnutorné ulozisko

Podporované pamatové karty

Zoznam odporucanych
pamatovych kariet

Prenos videa

Systém prenosu videa

Prevadzkova frekvencia

Vykon vysielaca (EIRP)

Odozva

Maximalny datovy tok videa

Anténa
Wi-Fi

Protokol

MP4, MOV, JPG, PNG, INSP, INSV
HFOV 93°, VFOV 93°, DFOV 115°
-10 °C az 40 °C

USB-C z externej batérie

cca 30 GB

MicroSD

SanDisk Extreme PRO 64 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 128 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 256 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 512 GB V30 U3 A2 microSDXC
SanDisk Extreme PRO 1 TB V30 U3 A2 microSDXC
Lexar Silver Plus 64 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 128 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 256 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 512 GB A2 V30 microSDXC

Lexar Silver Plus 1 TB A2 V30 microSDXC

Kingston CANVAS Go! Plus 64 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 128 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 256 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 512 GB A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 1 TB A2 V30 microSDXC

OmniLink 360

2400 - 2 483,5 MHz*
5150 - 5 250 MHz*
5725 -5 850 MHz*

* Dostupnost zavisi od konkrétnej oblasti podla platnych zakonov
a predpisov.

2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
5,1 GHz: < 20 dBm (FCC / CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Nahrdvanie videa

5,7K: 150 ms
8K: 180 ms

Nahravanie vypnuté
5,7K: 120 ms
8K: 150 ms

30 Mb/s

Sest antén, 2T2R (dynamické prepinanie)

80211 a/b/g/n/ax
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Prevadzkova frekvencia

Vykon vysielaca (EIRP)

Anténa

Bluetooth

Protokol

Prevadzkova frekvencia
Vykon vysielaca (EIRP)
GFSK

Kompatibilita
Prevadzkova frekvencia
Vykon vysielaca (EIRP)
Prenosova vzdialenost
Batéria Vision

Model

Hmotnost

Zivotnost batérie
Menovité napatie
Kapacita

Nabijanie

Cas nabijania

Teplota nabijania

Podporovany napdjaci kabel

OVLADAC GRIP

Ovladacia paka
Model

Hmotnost

2400 - 2 483,5 MHz*
5150 - 5 250 MHz*
5725 -5 850 MHz*

* Dostupnost zavisi od konkrétnej oblasti podla platnych zakonov

a predpisov.

2,4 GHz: < 20 dBm (CE / SRRC / MIC / FCC)
5, GHz: < 20 dBm (FCC/CE)
5,8 GHz: < 20 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

2T2R

Bluetooth 5.2
2,400 - 2,483 GHz
<10 dBm

Antigravity Grip Motion Controller
2,400 - 2,483 GHz
<10 dBm

ccalOm

DGS-4500-7.3

ccal’5g

priblizne 2 hodiny (pri teplote 25 °C)
73V

4 500 mAh
5V=3A;9V=3A;12V=2A
Menej ako 2,5 hodiny

3 °C - 45 °C (nabijanie sa zastavi, ked teplota
prekroci 55 °C)

Kompatibilny len s napdjacim kdblom
Antigravity USB-C na DC.

SRCSEO0O1
ccall5 g
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Rozmery (D x S x V) 143 mm X 45 mm x 72,5 mm

Prevadzkova teplota -10 °C az 40 °C

Prevadzkova frekvencia 2,400 - 2,483 GHz

Vykon vysielaca (EIRP) <10 dBm

Dosah prenosu ccalOm

Zivotnost batérie priblizne 4 hodiny (pri teplote 25 °C)
Nabijaci port USB-C (5 V/2 A)

Cas nabijania cca menej ako 2,5 hodiny (pri teplote 25 °C)

5 °C az 45 °C (nabijanie sa zastavi, ked teplota

Teplota nabijania prekrodi 55 °C)

Kapacita 2 300 mAh

Menovité napatie 36V

CASTO KLADENE OTAZKY

€o robit, ked nabijaci hub prestane po aktualizacii firmvéru reagovat?

Tento problém moze nastat v désledku neoc¢akdvaného vypadku napdajania pocas
aktualizacie firmvéru alebo z inych dévodov. M6zZete ho vyriesit jednym z nasledujucich
sposobov:

- Stiahnite si ddesktopovu aplikdciu Antigravity Sync z oficidlnych webovych stranok.
Nainstalujte tuto aplikdciu na svoj desktop a skuste aktualizovat firmvér nabijacieho
hubu batérie.

- Pripojte nabijaci hub batérie k napdjaciemu zdroju, zapnite ho a nechajte ho viac ako
5 minut v pokoji. Nabijaci hub sa pokusi preinstalovat firmvér a potom by mal obnovit
normalnu prevadzku.

Ako zobrazit stitok E-tag s informaciami o zhode?

Zapnite okuliare Vision Flight Goggles, stlacte tlacidlo ponuky na ovladaci Grip a prej-
die na stranku vSeobecnych nastaveni. Vyberte , “ -, 0 aplikacii“ - ,,Zhoda” v pravom
dolnom rohu a prejdite na stitok E-tag.

Preco kalibracia spojenia kamery nefunguje spravne?

Odporuc¢amekalibrovat spojenie v otvorenom vonkajSom prostredi. Systémové obme-
dzenia neumoznuju kalibrovat spojenie v nasledujucich pripadoch:

- Motory sa otacaju a dron je v pokojovom stave.

-V prostredi so slabym osvetlenim.
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PRILOHA

INFORMACIE O ZHODE

Maximalna vzletovd hmotnost (MTOM) dronu je 249 g* v sulade s poziadavkami klasi-
fikdcie CO podla nariadenia EU 2019/947, ked je dron vybaveny nasledujlicim schva-
lenym prislusenstvom. Certifikacia CO je identifikovana podla Stitku CO pripevneného

k dronu.

Nazov Model

Antigravity Al

CINSBANG
Propeller

Antigravity Al
Flight Battery

Karta SD N/A

BDEmIni-2360-7.16

Velkost

15,85 x 74,7,
3x588m

50,8 x 27,2 x 89,6
mm

M x15%1Tmm

Hmotnost

0,959

66,7 9

0,39

Maximalna vzletovd hmotnost (MTOM) dronu je 291 g* v sulade s poziadavkami kla-
sifikdcie C1 podla nariadenia EU 2019/947, ked je dron vybaveny nasledujicim schva-
lenym prislusenstvom. Certifikdcia C1 je oznacena stitkom C1 pripevnenym k dronu.

Nazov Model
Antlgrawty Al CINSBANG
vrtula

Antigravity Al
vysokokapacitna BDEmax-4345-7.16
letova batéria

Karta SD N/A

Rychlost otdéania a hladina hluku
Maximalna rychlost otd¢ania motora
Hladina hluku

Maximalna vertikalna rychlost
pri pristati

Verzia firmvéru zariadenia RC
Nazov
Antigravity Vision
Antigravity Grip Motion Controller
Antigravity Al Drone

Velkost

15,85 x 74,7,
3x588m

50,8 x 27,2 x 89,6
mm

M x15%x1Tmm

12 500 ot/min
75 dB (A)

8 m/s (rezim S)

Model
DGSO001
SRCSEOO1
DEOO1
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0,959

108 g
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Verzia aplikacii pre zariadenia RC

Nazov Model Kompatibilita
Aplikacia Antigravity 1.0.0 iOS 17.0 / Android 10.0 alebo novsia
Aplikacia Unity 1.0.0 iOS 17.0 / Android 10.0 alebo novsia

Zoznam nahradnych dielov

Vrtula Antigravity

Letova batéria Antigravity

Letova batéria Antigravity s vysokou kapacitou

Protokol vzdialenej identifikacie

Protokol prenosu: Bluetooth LE. Upozornujeme, Ze vysielanie vzdialenej identifikacie sa
vyzaduje len v pripade dronov s certifikdtom C1.

Likvidacia pouzitych dielov
Pri likvidacii dronu, okuliarov a dialkového ovlddania dodrziavajte platné predpisy
tykajuce sa likvidacie elektronickych zariadeni. —

ZABEZPECENIE DAT A OCHRANA SUKROMIA

REGISTRACIA OPERATORA

Pri prvom pouziti aplikacie Antigravity bude pouzivatel vyzvany na registraciu. Po
dokonceni procesu registracie ziska pouzivatel pristup ku vsetkym funkcidm dronu Al
vratane odomknutia obmedzeného pristupu do vzdusného priestoru.

RIZIKO NARUSENIA INTEGRITY DAT PRE POUZIVATELOV DRONOV

Upozornenie pre pouzivatelov dronov: Uvedomte si, ze dovernost vasich dat vratane
letovych zdznamov a medidlnych suborov je poc¢as nahrdvania a stahovania vzdy
ohrozena. Pri prenose dat medzi dronom a inymi zariadeniami vzdy existuje moz-
nost neopravneného pristupu, poskodenia dat alebo ich straty. Ak chcete maximalne
ochranit svoje data a zmiernit potencidlne nebezpecenstva, zaistite bezpecné preno-
soveé protokoly a pravidelne zalohujte ddlezité subory.

POKYNY NA UDRZBU

Aby sa znizilo nebezpecenstvo vazneho zranenia osdb a zvierat, dodrziavajte nasle-
dujuce pravidla:
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1. Skladujte letovu batériu a dialkové ovlddace (t. j. okuliare Vision, ovladac Grip)
na chladnom a suchom mieste mimo dosahu slne¢ného Ziarenia. Odporucany
rozsah skladovacej teploty je 22 °C az 28 °C viac ako tri mesiace. Neskladujte
pristroje mimo teplotného rozsahu -10 °C az 45 °C.

2. Udrziavajte dron Al v suchu. Ked sa dron Al dostane do kontaktu s vodou alebo
inou kvapalinou, osuste ho makkou handri¢kou. Na cistenie nikdy nepouzivajte
alkohol, benzén ani iné horlavé latky. Dron neskladujte vo vihkom ani v prasnom
prostredi.

3. Pripdjajte len USB verzie 3.0 alebo novsej. Nepouzivajte zariadenie ,,power USB".
Po kazdej kolizii skontrolujte vSetky sucasti. V pripade potreby sa obratte na
autorizovaného predajcu.

5.  Pravidelne kontrolujte kontrolky stavu letovej batérie. Zivotnost batérie je 300 cyk-

lov, nad tento limit batériu uz nepouzivajte.

Pri preprave dronu Al vo vypnutom stave sklopte vietky ramena.

Pocas prepravy sklopte vsetky antény okuliarov Vision.

Po dlhodobom skladovani nabite batériu, tym ukoncite jej rezim spanku.

Vsetky zariadenia (vratane dronov Al, okuliarov Vision a ovlddacov Grip) skla-

dujte v suchom prostredi. Na skladovanie sa nekladu Ziadne poziadavky tykajlce

sa nadmorskej vysky.

10. Pred servisom dronu Al vyberte batériu. Cistite méakkou suchou handri¢kou a ne-
pouzivajte Cistiace prostriedky na baze alkoholu.

1.  Pred vymenou alebo kontrolou vrtul vypnite batériu.

©wNo

VAROVANIE REZIM FPV

Pri ovladani dronu v rezime FPV je nevyhnutné, aby mal operator v blizkosti pomoc-
nika - pozorovatela, ktory mu bude pomahat pri bezpe¢nom lete. Okrem toho musi
byt pozorovatel schopny jasne komunikovat s operatorom.

ZNALOST GEO

Predpoklad:

Stiahnite si najnovsi subor UGZ z webovych stranok EASA (www.easa.europa.eu)
a preneste subor UGZ do svojho mobilného zariadenia.

Nahravanie UGZ:

Pri nastaveni a aktualizacii databazy UGZ v aplikacii postupujte podla nasledujticich

pokynov.

1. Zapnite dron, letovy ovlddac¢ a okuliare. Ubezpecte sa, ze su vSetky zariadenia
navzajom prepojené.

2. Spustte aplikaciu.

3. Prejditedo ,Nastavenia > Sprava suborov UGZ“ a klepnutim na ,Importovat”
spustte importovanie suboru UGZ. Postupujte podla pokynov na obrazovke
a dokoncite proces.
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4. Po uspesnom importe stboru UGZ sa v aplikacii aj pouzivatelskom rozhrani oku-
liarov méze zobrazit sprava o Uspesnom importe.

Pri zapnutej funkcii UGZ:

Hned ako sa dron priblizi k obmedzenym oblastiam (horizontadlna vzdialenost: 160
metrov, vertikalna vzdialenost: 40 metrov) definovanym v subore UGZ, zobrazi sa
v okuliaroch varovna sprava, ktord pouzivatela upozorni, Zze dron ¢oskoro vstupi do
obmedzenej oblasti.

Vzdialené ID

Postupujte podla nasledujucich pokynov a nahrajte vzdialené ID prevadzkovatela

dronu.

1. Zapnite okuliare a spustite aplikaciu. Ubezpeclte sa, ze su okuliare pripojené
k aplikacii Antigravity.

2.V hlavhom menu aplikacie prejdite do ,Nastavenia“ a potom kliknite na ,,Prepoje-
nie vzdialeného ID prevadzkovatela“. Postupujte podla pokynov v aplikacii.

3. Postupujte podla pokynov na obrazovke a dokoncite registraciu vzdialeného ID.
Po dokonceni registracie vzdialeného ID sa ID pouzivatela zobrazi v Casti ,Bez-
pecnost uctu”.

RECYKLACIA (Eurépska unia)

Elektrické zariadenia vybavené symbolom preskrtnutého kosa sa nesmu
vyhadzovat do bezného domového odpadu, namiesto toho ich treba

odovzdat v $pecializovanom zariadeni pre zber a recyklaciu. V krajinach

EU (Eurdpskej Unie) sa elektrické zariadenia nesmu vyhadzovat do bez-

ného domového odpadu (WEEE - odpad z elektrickych a elektronickych — m—
zariadeni, smernica 2002/96/ES). Nepotrebné zariadenia mdzete dopravit do naj-
blizSieho zariadenia na zber alebo do recyklacného strediska. Zariadenia sa potom
zlikviduju alebo zrecykluju bezpeénym spdsobom zdarma. Odovzdanim nepotreb-
ného zariadenia mozete vyznamne prispiet k ochrane Zivotného prostredia.

VYLUCENIE ZODPOVEDNOSTI

Pozorne si precitajte pokyny v pouzivatelskej prirucke. Pri pouzivani tohto vyrobku
a jeho prislusenstva je nevyhnutné sa oboznamit s tymito pokynmi.

Za prevadzku dronu a nasledky spojené s prevadzkou dronu plne zodpoveda jej
pouzivatel. Vyrobca ani distributor STABLECAM s.r.0. nenesu zodpovednost za ne-
spravnu prevadzku dronu, za skody vzniknuté v suvislosti s prevadzkou dronu, zrane-
nia, pokuty alebo inu pravnu zodpovednost, priamu alebo nepriamu, vzniknutu pocas
prevadzky alebo pri pouzivani jeho prislusenstva.

Pred kazdym pouzitim sa uistite, ze dron a jeho prislusenstvo su v dobrom stave a ze
funguju spravne. Ak vykazuju znamky poskodenia, okamzite ukoncite ich prevadzku.
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POZNAMKY
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STABLECAM s.r.o.

Oficialny distributor Insta360 pre Cesku republiku a Slovensku republiku

Doubravice 110, 533 Pardubice, Ceska republika
+420 463 358 710 | podpora@stablecam.com

www.stablecam.com | www.insta360.cz



