Dreame X60 Pro Ultra Matrix Series DREAME

Robot Vacuum and Mop with
Auto-Empty and Mop Self-Cleaning

User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Bezpecnostni informace

Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni zplsobenému nespravnym pouzivanim
spotrebicCe, prectéte si pfed pouzitim spotrebice pozorné uzivatelskou pfiru¢ku a uschovejte si ji pro
budouci pouZziti.

Omezeni pouzivani

Tento vyrobek nesmi pouzivat déti do 8 let ani osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
dusevnimi schopnostmi nebo s nedostatkem zku$enosti a znalosti, pokud jsou bez dozoru rodic¢e nebo
opatrovnika zaruéujiciho bezpe&ny provoz a predchazeni riziktim. Cisténi a Gdrzbu nesmi provadét déti
bez dozoru.

Spotrebic lze pouzivat pouze s napajecim zdrojem dodanym se spotfebi¢em.

Tento spotrebi¢ obsahuje baterie, které mohou vymeénovat pouze kvalifikované osoby.

Vyklid'te prostor, ktery ma byt Cistén. Spotrebi¢ nesmi byt pouzivan détmi ke hre. Zajistéte, aby se déti a
domaci zvifata béhem provozu robota nachazela v bezpecné vzdalenosti.

Béhem provozu robota nezvedejte ani nevyjimejte ze zakladny.

Spotfebi¢ neinstalujte, nenabijejte ani nepouzivejte v koupelnach nebo v okoli bazén.

Tento vyrobek je urcen pouze k Cisténi podlah v domacim prostredi. Nepouzivejte jej venku, na jinych
nez podlahovych povrsich ani v komerénim ¢i priimyslovém prostredi.

Ujistéte se, ze spotrebic pracuje spravné ve vhodném prostredi. V opa¢ném pripadé spotrebic
nepouzivejte.

Pokud je napajeci kabel poSkozen, musi byt nahrazen specialnim kabelem nebo sestavou, které jsou k
dispozici u vyrobce nebo jeho servisniho zastupce.



Bezpecnostni informace

* Nepouzivejte robota v prostoru zavéseném nad urovni zemé bez ochranné bariéry.

* Neumistujte robota vzhlru nohama. Nepouzivejte kryt LDS, kryt robota ani naraznik jako rukojet robota.

* Robota pouzivejte v prostredi s okolni teplotou nad 0 °C a pod 40 °C. Ujistéte se, Ze na podlaze neni
Zzadna tekutina nebo lepkava latka.

* Abyste zabranili poSkozeni nebo zranéni v disledku tahani, odstrarte z podlahy v§echny volné
predmeéty a pred zahajenim provozu pfistroje odstrarite kabely nebo napajeci $ilry na Cistici draze.

* Odstrante z podlahy kifehké nebo malé pfedmeéty, aby do nich robot nenarazil a neposkodil je.

» Udrzujte vlasy, prsty a jiné Casti téla mimo saci otvor robota.

» Udrzujte Cistici nastroj mimo dosah déti.

* Nepouzivejte spotfebic¢ v mistnosti, kde spi kojenec nebo dité.

* Nepokladejte na robota déti, domaci zvifata ani zadné predmeéty bez ohledu na to, zda je robot v klidu
nebo v pohybu.

* Do nadrzky na Cistou vodu lze pfidavat pouze Cistou vodu a oficialné schvaleny Cistici roztok.
Nepridavejte zadnou jinou tekutinu, napfiklad alkohol nebo dezinfekéni prostfedek. Pomér Cisticiho
roztoku k &isté vodé Ize zkontrolovat na lahvi s &isticim roztokem. Cistici roztok uchovavejte mimo
dosah déti.

* Nepouzivejte robota k ¢isténi zadnych hoficich pfedméta. Nepouzivejte robota ke sbéru horlavych nebo
vznétlivych kapalin, korozivnich plyn nebo nefedénych kyselin ¢i rozpoustédel.

* Nevysavejte tvrdé nebo ostré predméty. Nepouzivejte spotrebi¢ ke sbéru predméty, jako jsou kameny,
velké kusy papiru nebo jakékoli predmeéty, které by mohly spotrebic¢ ucpat.

* Pred Cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vyjmout zastréku ze zasuvky.
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Neotirejte robota ani zakladni stanici mokrym hadfikem ani je neoplachujte Zadnou tekutinou. Po
vycisténi omyvatelnych ¢asti je pfed opétovnou instalaci a pouzitim zcela vysuste.

Tento vyrobek pouzivejte v souladu s pokyny uvedenymi v uzivatelské priru¢ce. Uzivatelé nesou
odpovédnost za veskeré ztraty nebo Skody, které vzniknou v dUsledku nespravného pouzivani tohoto
vyrobku.

Baterie a nabijeni

VAROVANI: Nenabijejte baterie, které nelze nabijet.

Nepouzivejte baterie ani zakladni stanice jinych vyrobcl. Robota lze pouzivat pouze se zakladni stanici
RCMEQ0207 / RCMEQ0209.

NepokousSejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo zakladni stanici.

Neumistujte zakladni stanici do blizkosti zdroje tepla.

K otirdni nebo ¢isténi nabijecich kontaktl zakladni stanice nepouzivejte mokry hadfik ani mokré ruce.
Nevyhazujte nespravneé staré baterie. Nepotfebné baterie je nutné zlikvidovat v pfisluSném recyklacnim
stredisku.

Pokud se napajeci kabel poskodi nebo zlomi, okamzité jej prestarte pouzivat a kontaktujte poprodejni
servis.

Dbejte na to, aby byl robot pfi pfepravé vypnuty a pokud mozno uloZzeny v pavodnim obalu.

Pokud robot nebudete delsi dobu pouzivat, plné jej nabijte, poté jej vypnéte a ulozte na chladném a
suchém misté. Robota dobijejte alespor jednou za 3 mésice, aby nedoslo k nadmérnému vybiti baterie.
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Bezpecnostni informace k laseru

* Laserovy senzor v tomto vyrobku spliiuje normu IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 pro
laserové vyrobky tfidy 1. BEhem pouzivani se vyhnéte pfimému pohledu.
LASEROVY VYROBEK TRIDY 1
SPOTREBITELSKY LASEROVY VYROBEK

EN 50689:2021

ﬁ Pouze pro vnitfni pouZiti

Prectéte si uzivatelskou pfiruc¢ku

£22 Jmenovity proud vlozky pojistky je 6,3 A.

Spole&nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. timto prohlauje, Ze radiové zafizeni typu RLM92DE je v souladu se smérnici 2014/53/EU. Uplné znéni EU prohlaseni o
shodé je k dispozici na nasledujici internetové adrese: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Podrobnou elektronickou pfiruc¢ku ve vice jazycich naleznete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags



@ Prehled vyrobku

1. Tladitko navratu do stanice (O

Stisknutim tlacitka odeslete robota zpét do

zakladni stanice

Stisknutim a podrzenim tlacitka po dobu 3

sekund spustite bodové ¢isténi, pokud neni v

aplikaci Dreamehome zapnuté détska pojistka,

nebo détskou pojistku vypnete, je-li zapnuta

2. Tlacitko zapnuti / ¢isténi

Stisknutim a podrzenim na 3 sekundy zapnete

nebo vypnete

Po zapnuti robota tlacitko stisknéte pro spusténi

cisténi

Kruhovy stavovy indikator

* Nepretrzité svitici modra: Uklid probiha (musi byt
povoleno v aplikaci) nebo byl dokonéen

* Pulzujici modra: Cekani na hlasovy pfikaz /
Pripojovani k Wi-Fi

¢ Pulzujici zelena: Nabijeni

* Blikajici ¢ervena: Chyba

Indikétor stavu tlacitka

* Nepretrzité svitici bila: Dokoncené ¢isténi nebo
uklid

* Pomalu blikajici bila: Nabijeni (ne slaba baterie)

* Nepretrzité svitici cervena: Cekani pfi slabé
baterii nebo pozastaveni pfi slabé baterii

* Pulzujici ¢ervena: Nabijeni (slaba baterie)

* Blikajici ¢ervena: Chyba

Poznamka:
« Stisknutim libovolného tlacitka na robotu pozastavite
Uklid robota nebo jeho navrat k nabijeni.

Détskou pojistku lze aktivovat/deaktivovat prostrednictvim

aplikace Dreamehome.

3. Pomocna svétla LED

4. Navigacni systém s binokularnim vidénim a
vyhybanim se prekazkam

5. Bodovy projektor

6. Mikrofony

7. Senzor VersaLift

Poznamka: Senzor VersalLift se spusti, kdyZ je robot v rezimu

Cekani, nabiji se na z&kladni stanici nebo uklizi mista s malym

prihledem. V pFipadé Uklidu oblasti s nizkou priichodnosti

robotem nepohybujte, protoZe by to mohlo ovlivnit jeho

polohovani.

8. Naraznik

9. Okno nérazniku

10. Kryt

11. Ventil automatického vyprazdiovani

12. Nabijeci kontakty

13. Konektory

14. Tlacitko resetovani/indikator Wi-Fi

* Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund obnovite tovarni
nastaveni

15. Senzor okraje

16. Automaticky privod pro dopliiovani vody

17. Senzory proti padu

18. Senzor koberce

19. Sestava bo¢niho nastavce kartace

20. Ochranny kryt kartace

21. Vysuvna noha

22. Hlavni kolo

23. Sestava MopExtend

24. Svétlo pro odhaleni prachu

25. VSesmérové kolo

26. Hlavni kartace

27. Vysuvna noha

28. Hlavni kolo

29. Prichytky pro ochranny kryt kartace
30.Montézni otvory drzaku mopovacich podlozek
31. Otocné kolo

Obr. A-1

Prachovy box

1. Ventil automatického vyprazdriovani
2. Filtr

3. Spona prachového boxu

4. Klip filtru

Obr. A-2

1. Plocha pro upevnéni mopovaci podlozky
2. Drzak mopovaci podlozky
3. Mopovaci podlozka

Obr. A-3

Zakladni stanice

Kryt
. Nadrzka na pouzitou vodu
. Nadrzka na ¢istou vodu
. Tlacitko dvifek zékladni stanice
. Indikator stavu (pouze pro model Dreame X60 Pro
Ultra Matrix)
Nepretrzité svitici bila: Zakladni stanice je
pfipojena k napajeni
Nepretrzité svitici oranzova: Zakladni stanice ma
chybu
. Dvitka zakladni stanice
7. Myci deska
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8. Filtr myci desky

9. Ohfivaci modul

10. Rozsifujici deska rampy

11. Nadrzka na pouzitou vodu

12. Klip nadrzky na vodu

13. Plovakova koule

14. Nadrzka na ¢istou vodu

15. Klip nadrzky na vodu

16. Vodovodni potrubi

17. Filtr

18. Plovak

19. Modul automatického davkovace roztoku — tfi
prihradky

@ Néadrzka A

(@ Nadrzka B

® Nadrzka C

20. Slot A pro sestavu mopu

21. Slot B pro sestavu mopu

22. Slot C pro sestavu mopu

23. Signaliza¢ni oblast

24. Ventil automatického vyprazdnovani

25. Prepravni drzak pro sestavu mopu

26. Stavovy indikator (pouze pro model Dreame X60
Pro Ultra Matrix zzz3)

* Postupné rozsviceni bilého svétla: Zakladni stanice

je pripojena k napéajeni

* Blikajici ¢ervena: Chyba

Poznamka: Stavovy indikator lze zapnout nebo

vypnout v aplikaci.

27. Filtr

28. Otvor pro prachovy sacek

29. Kryt prachového zasobniku

30. Nabijeci kontakty

31. Automaticky vystup pro pridavani vody

32. Vyhrazeny slot pro pfipojeni sady pro pripojeni

6 vody pro automatické doplfovani a vypousténi

vody
33.Slot pro ulozeni napajeciho kabelu
34. Napéjeci port
Poznamka: Sadu pro pfipojeni vody pro automatické
dopliiovani a vypousténi je tfeba zakoupit
samostatné. (K dispozici pouze v urcitych regionech)

Obr. A-4

© Priprava vaseho domova

1. Pred uklidem odstrarite nestabilni, kiehké, cenné
nebo nebezpecné predméty a uklidte kabely,
latky, hracky, tvrdé predméty a ostré predméty
na zemi, aby se do nich robot nezamotal,
neposkrabal je nebo je nesrazil a nezplsobil
ztraty.

2. Pred uklidem umistéte na okraj schodl
fyzickou zabranu, abyste zajistili bezpec¢ny a
bezproblémovy provoz robota.

3. Otevrete dvere uklizené mistnosti a ulozte
nabytek na spravné misto, abyste ponechali vice
prostoru.

4. Aby robot nevynechal mista, ktera je tfeba uklidit,
nestujte pred robotem, na prahu, v chodbé nebo
na lzkych mistech.

Poznamka:

* PFi prvnim pouziti robota jej pfi Uklidu sledujte,
abyste v¢as odstranili pripadné prekazky.

* Pridavné svétlo LED poskytuje pomocné osvétleni
ve slabé osvétleném prostredi.

* Nevysavejte tvrdé predméty, jako jsou kameny,
ocelové kulicky a ¢asti hracek, ani ostré predméty,

jako je stavebni odpad, rozbité sklo a hrebiky,
jinak mUze dojit k poskrabani podlahy.
Obr. B

O Pred pouzitim

1. Odstrarite ochranné obaly zakladny

Stisknéte tlacitko dvifek zakladni stanice pro jejich
otevreni. Odstrarite vnitini ochranny obal a poté
dvere opét zavrete.

2. Umistéte zakladni stanici a pripojte ji k elektrické
zasuvce

Umistéte zakladni stanici na co nejotevienéjsi misto

s dobrym signalem Wi-Fi. Ponechte dostatek mista,
jak je znazornéno na obrézku, a odstrarite vSechny
predméty ve stinované oblasti. Zasurite napajeci kabel
do zakladni stanice a zapojte jej do zasuvky. Ujistéte
se, Ze jsou dvitka zakladni stanice zaviena; prepravni
drzék pro sestavu mopu se poté automaticky zvedne.

Poznamka:

¢ Pevné zasurite napéjeci kabel smérem nahoru,
dokud se nerozsviti stavovy indikator (skuteéné
svételné efekty se mohou liit).

» Ujistéte se, Ze signaliza¢ni oblast neblokuji Zadné
predméty.

* Aby nedoslo k navlhéeni dfevénych podlah nebo
koberct, doporu¢ujeme umistit zakladni stanici na
dlazdice nebo mramorové podlahy.

* Dvitka z&kladni stanice b&hem provozu neotvirejte,
jinak se prepravni drzak pro sestavu mopu mlze
prestat pohybovat.



* Pred vracenim nebo pfemisténim zafizeni pouzijte

aplikaci k zasunuti drzéku sestavy mopu zpét na

myci desku.
3. Nainstalujte prodluZovaci ndjezdovou desku a

odstrarite ochranné prvky robota

Poznamka:

» Pred pouzitim se ujistéte, ze je filtr myci desky
nainstalovan na svém misté.

 PFi bézné udrzbé lze filtr myci desky vyjmout a
vycistit.

4. Pripojeni k aplikaci Dreamehome

(1) Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni na robotu

po dobu 3 sekund pro jeho zapnuti. Naskenujte QR

kéd pod krytem robota, nebo vyhledejte aplikaci

,Dreamehome” v obchodé s aplikacemi a stahnéte si

a nainstalujte aplikaci.

(2) Otevrete aplikaci Dreamehome, klepnéte na

.Naskenovat QR kdd pro pfipojeni”, znovu naskenujte

stejny QR koéd na robotu a pridejte zafizeni. Postupuijte

podle pokynt a dokoncete pripojeni Wi-Fi.

@ Kontrolka Wi-Fi

» Pomalé blikani: Ceka se na pripojeni

* Rychlé blikani: Pfipojovani

 Zap: Pripojeno

@ QR kod

Poznamka:

* Podporovéna je pouze Wi-Fi v pasmu 2,4 GHz.

* Pro obnoveni Wi-Fi zopakuijte krok (2) a poté
podle pokynt dokoncete pripojeni Wi-Fi.

 Chcete-li zafizeni odpojit od sité Wi-Fi, stisknéte a
podrzte tlacitko Reset na robotu po dobu 3 sekund.

Vzhledem k aktualizacim softwaru aplikace se
skute¢né operace mohou lisit od pokynu v této
priru¢ce. Postupujte podle pokynl podle aktualni
verze aplikace.

Po Uspésném pripojeni zafizeni k domaci siti
Wi-Fi se bude v pfipadé preruseni sité
zpUsobeného napriklad nezaplacenymi ucty nebo
vypadkem proudu neustale pokouset o opétovné
pripojeni, aby bylo zajisténo bezproblémové
pouzivani po obnoveni sité.

5. Pripojte robota k zakladni stanici

Ujistéte se, Ze je prepravni drzak pro sestavu mopu
zvednuty, a poté umistéte robota na zakladnu tak,
aby se nabijeci kontakty robota dotykaly kontaktt na
zakladné. Poté uslysite hlasové oznameni, kdyz se
robot Uspésné pripoji k zakladni stanici.

Poznamka: Pred prvnim pouzitim se doporucuje
robota plné nabit. Aktudlni Uroven nabiti baterie robota
si mUZete zkontrolovat v aplikaci. Pokud robota nelze
po vybiti baterie zapnout, pfipojte ho ru¢né ke stanici
a nabijte jej.

6. Instalace sestavy mopu

Stisknéte tlacitko dvifek zakladni stanice pro jejich
otevreni. S mopovacimi podlozkami sméfujicimi ke
dvefim nainstalujte véechny tfi mopové sestavy do
prislusnych slott, dokud nezaklapnou na své misto.

@ Slot A pro sestavu mopu
@ Slot B pro sestavu mopu
® Slot C pro sestavu mopu

Poznamka: Aby bylo zajisténo plynulé ¢isténi,

neinstalujte tfi sestavy mopud do nespravnych slotd.
7. Pridejte originalni Cistici roztoky

(1) Odstrante kryt prachového zasobniku a vytahnéte
modul automatického davkovace roztoku.

(2) Otevrete horni vika modulu. Do kazdé nadrzky
nalijte odpovidajici origindlni Cistici roztok podle
pokyntd uvedenych na $titku modulu.

(3) Vicka modulu pevné uzaviete, viozte modul zpét
do zakladny, poté znovu nasad'te kryt prachového
zasobniku a zavrete dvirka zakladni stanice. Roztoky
budou béhem provozu automaticky davkovany.

Poznédmka:

« Cistici roztoky z jednotlivych tFi pfihradek
nemichejte ani mezi nimi nezamériujte, aby
nedoslo k poruse zafizeni.

Modul automatického davkovace roztoku lze pro
pouziti naplnit. Nepridavejte zadné kapaliny, které
nejsou oficialné schvalené, aby nedoslo k poruse.
Nainstalujte modul automatického davkovace
roztoku, dokud nezapadne na své misto.

Dvere zakladny nezabouchejte, protoze by to
mohlo zpUsobit vypadnuti sestav mopu.

8. Dopliite vodu do nadrzky na ¢istou vodu
Vyjméte nddrzku na Cistou vodu ze zakladni stanice
a naplnte ji Cistou vodou. Poté ji nainstalujte zpét do
zakladni stanice.

Poznamka: Do nadrzky na vodu nepfilévejte horkou
vodu, protoze by mohlo dojit k jeji deformaci.

Obr. C-1-- obr. C-8



© Jak pouzivat

Zapnuti/vypnuti

Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka
napajeni po dobu 3 sekund. Indikator napajeni
zUstane svitit. Nebo umistéte robota na zékladni
stanici tak, ze srovnate nabijeci kontakty robota s
kontakty zakladni stanice, a robot se automaticky
zapne a zac¢ne se nabijet. Chcete-li robota vypnout,
posunte robota od zékladni stanice a stisknéte a
podrzte tlacitko po dobu 3 sekund.

Rychlé mapovani

Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokyn(
v aplikaci pro rychlé vytvoreni mapy. Robot zacne
mapovat bez ¢isténi. Kdyz se robot vrati do zakladni
stanice, proces mapovani byl dokon¢en a mapa se
automaticky ulozi.

Pauza/spanek

Kdyz je robot v provozu, stisknutim libovolného
tlacitka jej pozastavite.

Pokud je robot pozastaveny déle nez 10 minut,
automaticky prejde do rezimu spanku. Vechny
kontrolky na robotu se vypnou. Stisknutim
libovolného tlacitka na robotovi nebo pomoci
aplikace robota probudite.

Pozndmka: Pokud je robot zastaven a umistén na
zakladni stanici, aktualni proces Uklidu se ukon¢i.

Automatické obnoveni tklidu

Pokud je baterie prilis vybita, robot se automaticky
vrati na zakladni stanici, aby se nabil. Po nabiti

na odpovidajici Urover baterie bude pokracovat v
nedokoncéenych uUklidovych ukonech.

Poznamka: Chcete-li tuto funkci pouzivat, povolte ji
v aplikaci.

ReZim Nerusit (DND)

Kdyz je robot nastaven do rezimu Nerusit (DND),
nebude moci pokracovat v Uklidu. Rezim DND je ve
vychozim nastaveni z vyroby vypnut. Pomoci aplikace
muZzete rezim DND povolit nebo upravit dobu DND.
Ve vychozim nastaveni je perioda DND 22:00-8:00.

Poznamka:

* Naplénované Ukony ¢isténi se béhem doby DND
provadeji jako obvykle.

* Po uplynuti doby DND bude robot pokracovat v
Uklidu tam, kde skoncil.

Restartovani robota

Pokud robot prestane reagovat nebo jej nelze
vypnout, stisknutim a podrzenim tlac¢itka napajeni po
dobu 10 sekund jej nasilné vypnéte. Poté stisknutim
a podrzenim tlacitka napajeni po dobu 3 sekund
robota zapnéte.

Automatické prepinani vice sestav mopu

Nainstalujte tfi sady sestav mopu do odpovidajicich
slotl ve dvefich zakladny (viz krok ,Instalace sestav

mopu” v &asti ,Pred pouzitim”). Po dokon&eni
mapovaciho procesu zac¢ne robot Cistit podle
optimalniho planu uklidu. Aplikace je prednastavena
s pfifazenim kazdé sady sestav mopu ke konkrétnim
¢isticim zénam. Béhem mopovani se robot
automaticky vraci do zakladny, aby na zakladé
téchto nastaveni prepnul mopové sestavy. V pripadé
potreby lze tato nastaveni upravit v aplikaci.

Poznadmka: Funkce automatického prepinani mopt je
v aplikaci ve vychozim nastaveni povolena. Pokud je
funkce deaktivovana, robot bude pfi Uklidu pouzivat
pouze vychozi sestavu mopu.

Poznamka: Po instalaci sestavy mopu bude robot
pfi prvnim pouziti standardné pracovat v rezimu
Vysavani a mopovani”. Chcete-li rezim Uklidu
upravit, prejdéte v aplikaci do nastaveni rezimu
Uklidu a vyberte jednu z nasledujicich tfi moznosti:

@ Po vyséavani vytfete mopem

@ Vysajte

® Vytfete mopem

1. Spustit ¢isténi

Stisknutim tlac¢itka napajeni na robotu nebo pomoci
aplikace spustte uklid. Po automatické instalaci
sestav mopu robot vyjede ze zékladny a provede
Uklid podle optimalniho planu ¢isténi vytvoreného na
zakladé vytvorené mapy.

Poznamka:

* Aby se robot po Uklidu snadno vratil do zakladni
stanice, doporucujeme, aby robot startoval ze
zakladni stanice.



* Mopovaci podlozky budou vy¢istény dfive, nez

robot zac¢ne vytirat, vyckejte prosim trpélivé.
Béhem cisténi nepohybujte zakladni stanici,
nadrzkou na ¢istou vodu, nadrzkou na pouzitou
vodu ani filtrem myci desky.

Abyste zabranili opareni, nedotykejte se vystupu
vody ani topného modulu béhem provozu zakladni
stanice.

2. Automatické myti mopu

Pri Uklidu se robot automaticky vrati do zakladni
stanice, aby vypral mopovaci podlozky na zékladé
frekvence ¢isténi mopovacich podlozek zadané v
aplikaci. Zakladni stanice automaticky doplni nadrzku
na vodu a robot bude pokracovat v uklidu.

3. Automatické vyprazdiovani prachového boxu a
myti a su$eni mopovacich podlozek

Poté, co robot dokonéi tklid a vréti se do zékladni
stanice k nabiti, zakladni stanice automaticky
vyprazdni prachovy box a poté umyje a vysusi
mopovaci podlozky.

Poznamka:

* Pokud je funkce automatického vyprazdiovani
v aplikaci vypnutd, zékladni stanice nebude
automaticky vyprazdiovat prachovy box.

* Zakladni stanice vyprazdni prachovy box podle
nastaveni v aplikaci.

4. Cisténi nadrzky na pouzitou vodu

Po dokonéeni Ukolu robota vycistéte nadrzku na
pouzitou vodu, abyste zabranili vzniku zépachu.

Cisténi podlahovych list

Karta¢ na ¢isténi podlahovych list zarovnejte s
upeviiovaci sponou na robotu a zatlaéte jej doll,
dokud nezacvakne na misto. Po instalaci spustte

v aplikaci ulohu ¢isténi podlahovych list v nabidce
Mlastni” > ,Cisténi hran a rohd”. Po dokonéeni Gkolu
vytahnéte karta¢ nahoru, vycistéte jej a radné ulozte.

Poznamka:

* Aby nedochazelo k ruseni jinych funkci, po
dokonceni Ukolu ¢isténi podlahovych list kartac
sejméte.

* Vzhledem k aktualizacim softwaru aplikace se
skute¢né operace mohou lisit od pokyn( v této
priru¢ce. Postupujte podle pokyn( podle aktualni
verze aplikace.

Obr.D



@ Rutinni udrzba
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Chcete-li udrzet robota v dobrém stavu, doporucujeme se fidit pouzitim pfislusenstvi v aplikaci nebo nasleduijici tabulkou pro béznou udrzbu.

Dil

Frekvence Udrzby

Doba vymény

Dil

Frekvence udrzby

Doba vymény

Nadrzka na pouzitou vodu

Po kazdém pouziti

Nadrzka na ¢istou vodu

Jednou za 2 tydny

Senzor Versalift

Karta¢ na ¢isténi podlahovych
list

Po kazdém pouziti

Hlavni kartace

Filtr prachového boxu

Boc¢ni kartac

Drzak mopovaci podlozky

Jednou za 2 tydny

Jednou za 6 az
12 mésicl

Svétlo pro odhaleni prachu

Senzor koberce

Senzory proti padu

Jednouza3azé
mésicll

Okno narazniku

Naraznik

Filtr myci desky

Jednou za 1 az 2 mésice

Topny modul myci desky

Jednou za 6 mésictl

Signaliza¢ni oblast na zakladni
stanici

Nabijeci kontakty

Otvory automatického
vyprazdiiovani

Véesmeérové kolo

Oto¢né kolo

Senzor okraje

Jednou za mésic

Automatické dopliiovani vody
do robota

Spodni ¢ast robota

Jednou za mésic

Prachovy box

Hlavni kola

Vysuvné nohy

Vycistéte jej podle
potreby

Prachovy sacek

Mopovaci podlozky

Jednou za 2 az
4 mésice

Jednou za 1 az
3 mésice

Poznamka: Cetnost Udrzby a vymény zavisi na skute¢ném pouzivani. Pokud dojde k
vyjimce v disledku zvldtnich okolnosti, doporucuje se rychlé udrzba nebo vymeéna.
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Filtr myci desky

1. Po dokonceni ¢isténi mopovacich podlozek
vyjméte robota, oteviete dvere zakladny a vyjméte
filtr myci desky.

Poznamka: Topny modul myci desky mize uchovavat

zbytkové teplo. Abyste zabranili opareni, budte pri

vyjimani filtru myci desky opatrni.

2. Oplachnéte filtr myci desky ¢istou vodou a otrete
ji dosucha. Poté ho znovu nasad'te do myci desky
a zavrete dvirka zakladni stanice.

3. Pomoci aplikace nebo stisknutim tlacitka () vratte
robota do zakladni stanice, nebo jej vratte ru¢né.

Obr. E-1

Topny modul myci desky

Béhem pouzivani se na topném modulu myci desky
mUze tvorit vodni kdmen. Chcete-li jej odstranit,
vyjméte robota, nalijte na povrch topného modulu
malé mnozstvi bilého octa (5% kyselina octova) a
vycistéte jej kartacem.

Poznamka:

Abyste zabranili opareni, pred ¢isténim pockejte,
az povrch topného modulu vychladne na
pokojovou teplotu.

Lze také pouzit vhodny prostfedek na odstranovani
vodniho kamene v souladu s navodem, ktery je u
néj uveden.

Nepridavejte bily ocet nebo odstrarovac vodniho
kamene pfimo do nadrzky na Cistou vodu, abyste
predesli poruse.

* K ¢isténi topného modulu nepouzivejte ostré
nastroje ani ziravé kapaliny, napfiklad kyselinu
chlorovodikovou.

Obr. E-2

Prachovy sacek

1. Stisknéte tlacitko dvifek zakladni stanice pro jejich
otevreni. Sejméte kryt prachového zasobniku a
vyhod'te prachovy sacek.

Poznémka: ZataZenim za rukojet smérem nahoru

se sacek utésni, aby prach a necistoty ndhodné

nevypadly.

2. Prach a necistoty z filtru odstrarite suchym
hadfrikem.

3. Nasad'te novy prachovy sacek, poté znovu
nasad'te kryt prachového zasobniku a zaviete
dvirka zakladni stanice.

Obr. E-3

Nadrzka na pouzitou vodu

1. Vyjméte naddrzku na pouZitou vodu, otevrete jeji
kryt a vylijte pouzitou vodu.

2. Nadrzku na pouzitou vodu vyplachnéte Cistou
vodou a pomoci vhodného nastroje ocistéte
vnitfni sténu nadrzky na pouzitou vodu.

Poznamka: Plovakova koule v nadrzce na pouzitou
vodu je pohybliva ¢ast. Pri jejim ¢isténi nevyvijejte
prilis velkou silu, aby nedoslo k jejimu poskozeni.

Obr. E-4

Pomoci Sroubovaku odsroubujte boéni kartac,

ocistéte jej od vlast a znovu jej prisroubujte.
Obr. E-5

Kartac¢ na cisténi podlahovych list

Po dokonéeni Ukolu ¢isténi podlahovych list
vytahnéte karta¢ smérem nahoru, abyste jej sejmuli,
otrete $tétiny Cistym vlhkym hadiikem a po osuseni
na vzduchu jej Fddné ulozte.

Obr. E-6

Drzak mopovaci podlozky

Vyjméte a vycistéte drzaky mopovacich podlozek.
Po vycisténi je znovu nasadte do pfislusnych slott
ve dvefich zakladny.

Obr. E-7

VSesmeérové kolo

Poznamka:

* Pomoci nastroje, napfiklad malého Sroubovaku,
oddélte osu a pneumatiku vdesmérového kola.
Nepouzivejte nadmérnou silu.

¢ Oplachnéte vSesmérové kolo pod tekouci vodou a
po Uplném vysuseni jej vloZte zpét.

Obr. E-8



Hlavni kartace

1. Stisknutim spon krytu kartace smérem dovniti
sejméte kryt kartace a poté vyjméte kartace z
robota.

2. Vytadhnéte kartace podle obrazku. Pomoci
vhodného nastroje odstrante jakékoliv vlasy
zamotané v kartac¢éch. Po vycisténi pevné zasurite
kartace do drzaku hlavnich kartact, dokud
nezapadnou na své misto.

Poznamka: Pfi vytahovani hlavnich kartacd budte

opatrni, aby nedoslo ke zranéni.

3. S Sipkami sméfujicimi nahoru zasurite drzak
hlavniho kartac¢e ikmo dolt do drazek.

4. Vyrovnejte predni konec krytu kartacu se
Stérbinou, zasurite jej Sikmo dolll a zatlacte jej na
misto.

Obr. E-9

Prachovy box a filtr

1. Stisknéte sponu prachového boxu a box vyjméte.

2. Vyjméte filtr prachového boxu a poté box
vyprazdnéte. Jemnym poklepanim na kos filtru
odstrante necistoty.

Poznamka: Nepokousejte se Cistit filtr kartacem,
prstem nebo ostrymi pfedméty, aby nedoslo k jeho
poskozeni.

3. Pred opétovnou instalaci oplachnéte prachovy
box a filtr vodou a zcela je osuste.

Poznamka:

* Prachovy box a filtr oplachujte pouze ¢istou
vodou. Nepouzivejte zadné Cistici prostiedky.

* Prachovy box a filtr pouZivejte pouze tehdy, kdyz
jsou zcela suché.

Obr. E-10

Senzory robota

Otrete senzory robota mékkym a suchym hadfikem,
jak je znazornéno na obréazku:

1. Senzor VersaLift

. Okno nérazniku

. Senzor okraje

. Néraznik

. Senzory proti padu

. Svétlo pro odhaleni prachu

N o o0 A NN

Senzor koberce

Poznamka: Mokry hadfik muze poskodit citlivé prvky
robota a zakladni stanice. K ¢isténi pouzivejte suchy
hadfik.

Obr. E-11

Otvory pro automatické vyprazdrovani,

nabijeci kontakty a signalizaéni oblast

Otvory pro automatické vyprazdrovani, nabijeci
kontakty a signaliza¢ni oblast Cistéte mékkym a
suchym hadrikem.

Obr. E-12

Mopovaci podlozky

Pro vymeénu vyjméte mopovaci podlozky z drzaku
mopovacich podlozek.

Poznamka: P¥i vyméné mopovacich podlozek
zajistéte, aby byla kazda nova podlozka nainstalovana
do drzéku mopovacich podlozek odpovidajici barvy.

Obr. E-13

Robot obsahuje vysoce vykonnou lithium-
iontovou baterii. Dbejte na to, aby byl akumulator
pfi kazdodennim pouzivani dobfe nabity, aby byl
zachovan jeho optimalni vykon. Pokud robot delsi
dobu nepouzivate, vypnéte jej a odlozte. Abyste
zabranili poskozeni v dlsledku nadmérného vybiti,
nabijejte robota alespori jednou za tfi mésice.
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Problém Reseni Problém Reseni
L s " . . . » Cesta pro navrat k nabfjeni je zablokovana, napf. jsou
* Baterie je vybita. Nabijte robota na zakladni stanici a S o
zaviené dvere.
Robot se Zkuste to znovu.  Zakladni stanice je odpojena od napéjeni nebo je
* Teplota baterie je pfili$ nizka nebo prili§ vysokd. Robota o VJ p ) ) pwJ . J,
nezapne. pfemisténa, kdyz na ni robot neni. Pfipojte prosim

se doporucuje pouzivat v prostredi s okolni teplotou
vy$8i nez 0 °C a nizsi nez 40 °C.

Robota nelze

Z&kladni stanice neni pfipojena k napajeni, zkontrolujte,
zda jsou oba konce jejiho napéjeciho kabelu spravné
zapojeny.

Kontakt mezi nabijecimi kontakty na z&kladni stanici a

nabijet. L P -
robotem je $patny, ocistéte nabijeci kontakty.
* Zkontrolujte, zda se na konektorech robota nenachazi
cizi predmét, a pripadné cizi predmét odstrante.
¢ Heslo sité Wi-Fi je nespravné. Zkontrolujte, zda je heslo
pouzité pro pripojeni k siti Wi-Fi spravné.
* Robot nepodporuje pfipojeni Wi-Fi s frekvenci 5 GHz.
Robot se Ujistéte se, Ze je robot pfipojen k siti Wi-Fi s frekvenci
nedokaze 2,4 GHz.
pripojit k siti * Signal Wi-Fi je slaby. Ujistéte se, ze se robot nachazi v
Wi-Fi.

oblasti s dobrym pokrytim sité Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraven ke konfiguraci. Ukoncete a
znovu vstupte do aplikace a poté to zkuste znovu podle
pokyni.

Robot nemuze
najit zakladni
stanici a vratit
se k ni.

zékladni stanici k napajeni nebo umistéte robota na
zékladni stanici, aby se mohl nabijet.

V okoli zékladni stanice je prili§ mnoho prekazek.
Umistéte zakladni stanici na volné&jsi plochu.

Pohyb robota mize zpUsobit zménu jeho polohy, a
pokud se zména polohy nezdafi, znovu vytvofi mapu.
Pokud je robot pfili$ daleko od zakladni stanice, nemusi
byt schopen se sdm automaticky vrétit, v takovém
pfipadé budete muset robota na zakladni stanici
umistit ruéné.

Otrete signaliza¢ni oblast na zakladni stanici, abyste
odstranili prach nebo necistoty.

.

.

Robot se
zasekne pred
zakladni
stanici a
nemUze se k
ni vratit.

Zkontrolujte, zda je po obou stranach nebo pred
zakladni stanici dostatek mista, aby nedoslo k
zablokovani robota.

Robot maze uklouznout, pokud je podlaha pred
zakladni stanici prilis mokra. V takovém pfipadé pred
dalsim pokusem prebyte¢nou vodu ocistéte.
Doporuc¢ujeme premistit zakladni stanici na jiné misto a
zkusit to znovu.

Ujistéte se, Ze je rozsitujici deska rampy spravné
nainstalovana.

.

.
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Problém Reseni Problém Reseni
* Robota nelze vypnout, kdyZ se nabiji. Doporu¢ujeme : P'fedn'”éty' jakf‘ !'sou napéjeci.kabely a pantofle, by mély
robota odsunout od zakladni stanice a poté jej vypnout Robot se byt pfed pouzitim robota uklizeny. _
stisknutim a podrzenim tlagitka napajeni po dobu pohybuje * Prace na mokrém kluzkém povrchu zpUsobuje
Robot se 3 sekund. bez dodrzeni prokluzovani hlavniho kola. Doporu¢ujeme mokré mista
nevypina. « Pokud robota nelze vypnout provedenim kroku 1, nastavené pred pouZitim robota vysusit. _
stisknéte a podrzte tlacitko napajeni po dobu trasy. . Oknv? narazniku na rvc?boltu otrete ¢istym mékkym
10 sekund, abyste robota nasilné vypnuli. Pokud hadfikem, aby bylo Cisté a nezakalene.
problém pretrvava, obratte se na poprodejni servis.
Robot * Ujistéte se, Ze jsou dvere uklizenych mistnosti oteviené.
prehlédne * Misto pred uklizenou mistnosti mdze byt mokré a
* Kdyz je baterie vybitd, trva Gplné nabiti robota priblizné mistnosti, Kluzké, coz mize zplisobit, e robot uklouzne a pracuje
2 hodiny. které je tfeba nestandardné. Pred pouzitim robota zkuste podlahu
Rychlost * Pokud budete robota provozovat pfi teplotach mimo uklidit. vysusit.
nabijeni je uvedeny rozsah, rychlost nabijeni se automaticky snizi,
pomala. aby se prodlouzila Zivotnost baterie. . . X .. =
. S , . X * Ujistéte se, Ze robot neni nastaven do rezimu Nerusit
* Nabijeci kontakty robota i zakladni stanice mohou byt Robot , , L
vt , o - (DND), ktery mu zabrani v obnoveni uklidu.
znecisténé, otfete je suchym hadrikem. po nabiti . , L -
nepokraduie v * Robot neobnovi uklid poté, co jej ruéné umistite do
Ulei)du ! zakladni stanice nebo odeslete k nabijeni pomoci
« Zkontrolujte, zda neni ucpany filtr prachového boxu. ’ aplikace ¢i tlacitka (O
Bahem Pokud ano, vycistéte jej nebo vymérite.
rovozu  V hlavnich kartacich nebo prachovém boxu se mlze Stanice * Zkontrolujte, zda je prachovy sacek v prachovém
lr')obota e zachytit tvrdy pfedmét. Zkontrolujte a odstrante nemiize zasobniku plny.
Jwiuie jakykoli tvrdy predmét. automatick * Pokud prachovy sa¢ek neni plny, zkontrolujte, zda se u
yV ! * Hlavni kartace nebo bo¢ni karta¢ se mlize zamotat. . v ventild automatického vyprazdrovani robota, zékladni
hluénost. vyprazdnit

Zkontrolujte a odstrarite v8echny cizi predméty.
* Prepnéte rezim sani na Standardni nebo Tichy.

prachovy box.

stanice nebo prachového boxu nenachazi néjaka
prekazka. Pokud ano, v€as ucpanou ¢ast vycistéte.
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Problém Reseni

 Zkontrolujte, zda neni tésnéni na nadrzce na pouzitou
vodu uvolnéné nebo nespravné nainstalované, a pokud
ano, ru¢né jej obnovte. Pokud problém pretrvava,
obratte se na poprodejni servis.

Jemné zatlac¢te na nadrzku na pouzitou vodu, abyste se
ujistili, Zze je spravné nainstalovana.

Hladina vody v
myci desce je

abnormalni.
* Vyjméte filtr myci desky a zkontrolujte, zda neni ucpany
odtok odpadni vody, a vycistéte jej.
* Zkontrolujte Cistici roztok. Nepfidavejte jinou tekutinu
nez oficialné schvaleny cistici roztok.
Drzék _— o2 . 5 .
. * Vyjméte drzak mopovacich podloZek a zkontrolujte,
mopovacich . e e N
odlozek ie zda v ném neuvizl néjaky cizi predmét, a zkuste robota
P i y . znovu spustit. Pokud problém pretrvava, obratte se na
abnormalng oprodejni servis
zvednuty. poprode) '

Pod nadrzkou
na Cistou vodu

Pfi vyjimani nadrzky na ¢istou vodu mlize pod nadrzkou

nebo kolem nebo kolem tésnéni zlstat trochu vody v potrubi. To je
tésnéni je normalni. Otrete ji prosim suchym hadrikem.
voda.

Chcete-li ziskat dalsi podporu, kontaktujte nds na adrese
https://global.dreametech.com
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Specifikace

Zakladni stanice

Provozni frekvence

2400-2 483,5 MHz

Maximalni vystupni vykon

<20 dBm

Pri bézném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt mezi anténou a télem uzivatele

dodrzena vzdalenost alespori 20 cm.

Dobijeci lithium-iontovy akumulator

Model RLM92DE Model RCME0207/RCME0209
Doba nabijeni Cca 2 hodiny Jmenovity vstup 220-240 V~ 50-60 Hz
Jmenovité napéti 144V = Jmenovity wkon 15 V =5 A (nabijeni)

¥y 15V =12 A (rychlé nabijeni)
Jmenovity vykon 75 W

Jmenovity vykon

(sugeni + nabijeni)

700 W
(pFi vyprazdnovani prachu)
J ity vyk
Tyel:\oylty vykon , o 800 W
(¢isténi horkou vodou + rychlé nabijeni)
J ity vyk
menovity vykon 190 W

Provozni frekvence

2400-2 483,5 MHz

RY2567-4S2P-MMBK1

Maximalni vystupni vykon

<20 dBm

Model RY2567-4S2P-FMTEV1
Typ Li-ion

Cislo 1

Jmenovita kapacita 4,6 Ah

16

Poznamka:

* Jmenovity vykon (&isténi horkou vodou + rychlé nabijeni) je stanoven hodnotou

vykonu b&hem reprezentativniho obdobi (teplota vody 25 °C).
» Jmenovity vykon (sugeni + nabijeni) je stanoven hodnotou vykonu b&hem
obdobi plného zatizeni (okolni teplota 23 °C * 2 °C).
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Zakladni stanice / nabijeci dok

Spotieba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5 W
(do 15 minut poté, co robot opusti zékladni stanici /
nabijeci dok)

Robot a zakladni stanice / nabijeci dok

Spotieba energie v pohotovostnim rezimu sité:

< 2 W (do 20 minut po Uplném nabiti akumulatoru
robotického vysavace.)

Spotieba energie v pohotovostnim rezimu:

< 0,5 W (do 20 minut po Uplném nabiti akumulatoru
robotického vysavace.)

Likvidace a odstranéni
baterie

Vestavéna lithium-iontova baterie obsahuje latky
nebezpecné pro zivotni prostredi. Pred likvidaci
baterie se ujistéte, zda byla baterie vyjmuta
kvalifikovanymi techniky a zlikvidovana v pfislusném
recyklacnim stredisku.

- baterie musi byt pred vyfazenim ze spotrebice
vyjmuta;

- pfi vyjimani baterie musi byt spotfebi¢ odpojen od
elektrické sité;

- baterie musi byt bezpecné zlikvidovéna.

UPOZORNENI:

Pred vyjmutim odpojte baterii od zdroje napajeni a
co nejvice ji nechte vybit.

Nepotrebné baterie je nutné zlikvidovat v prislusném
recyklacnim stredisku.

Nevystavujte baterii vysokym teplotdm, abyste
predesli riziku exploze.

V nestandardnich podminkach muze z baterie

vystriknout kapalina. Pokud dojde ke kontaktu,
oplachnéte postizené misto vodou a vyhledejte
lékarskou pomoc.

Postup vyjmuti:

1. Otocte robota, pomoci vhodného nastroje
odstrante Srouby na zadni strané robota a poté
sejméte kryt.

2. Odpojte svorky mezi baterii a deskou plosnych
spoju a vyjméte baterii.

Informace o odpadech z elektrickych a
elektronickych zafizeni (OEEZ)

VSechny vyrobky oznacené timto
E symbolem patfi mezi odpady elektrickych
— elektronickych zafizeni (OEEZ podle
smérnice 2012/19/EU), které se nesmi
michat s netfidénym domovnim odpadem.
Chrarnite proto lidské zdravi a zivotni
prostiedi a odevzdejte sva vyslouzila
zafizeni na ur¢eném sbérném misté
pro recyklaci pouzitych elektrickych a
elektronickych zafizeni uréeném statnimi
nebo mistnimi Grady. Spravna likvidace
a recyklace pomUze zabranit moznym
negativnim ddsledkiim pro Zivotni prostredi
a lidské zdravi. Dalsi informace o umisténi
i podminkach téchto sbérnych mist ziskate
od prodejce nebo mistnich Gradu.
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Ak chcete zabranit zasahu elektrickym pridom, poZiaru alebo zraneniu v désledku nespravneho pouzivania
spotrebica, pred pouzitim spotrebic¢a si dokladne precitajte Pouzivatelsku priruc¢ku a uschovajte ju na
pouzitie v buducnosti.

Obmedzenia pouzivania

Tento vyrobok by nemali pouzivat deti mladSie ako 8 rokov ani osoby s telesnym, zmyslovym alebo
dusevnym postihnutim, pripadne obmedzenymi skisenostami alebo znalostami, bez dozoru rodi¢a
alebo opatrovnika, aby sa zaistila bezpecna prevadzka a zabranilo sa pripadnym rizikdm. Deti bez
dozoru nesmu vykonavat Cistenie ani udrzbu.

Spotrebic je urceny len na pouzivanie s napajacou jednotkou poskytnutou so spotrebi¢om.

Tento spotrebi¢ obsahuje batérie, ktoré mézu vymenit iba na to kvalifikované osoby.

Uvolnite plochu uréenu na Cistenie. So spotrebi¢om sa nesmu hrat deti. Ked' je robot v prevadzke,
uistite sa, Ze deti a domace zvierata sa nachadzaju v bezpecnej vzdialenosti od neho.

Pocas prevadzky robot nezdvihajte, ani ho nevyberajte zo zakladnej stanice.

Spotrebi¢ neinstalujte, nenabijajte a nepouzivajte v kipelni ani v blizkosti bazéna.

Tento vyrobok je urceny len na Cistenie podlah v domacom prostredi. Nepouzivajte ho v exteriéri, na
inych povrchoch ako podlahach ani v obchodnom alebo priemyselnom prostredi.

Uistite sa, ze spotrebi¢ pracuje spravne vo vhodnom prostredi. V opa¢nom pripade spotrebic
nepouzivajte.

Ak je poSkodeny napajaci kabel, musi sa vymenit za Specialny kabel alebo zostavu, ktort poskytne
vyrobca alebo jeho servisny zastupca.
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Robot nepouzivajte na ploche vyvySenej nad urovriou zeme bez ochrannej zabrany.

Robot nepokladajte hore nohami. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani naraznik ako rukovat robota.
Robot pouzivajte v prostrediach s teplotou viac ako 0 °C a menej ako 40 °C. Uistite sa, Ze na podlahe sa
nenachadza Ziadna tekutina ani lepkava latka.

Ak chcete zabranit poSkodeniu alebo Skodam pri tahani, pred uvedenim spotrebi¢a do prevadzky
odstrante vSetky volné predmety na podlahe, ako aj napdjacie a iné kable v drahe Cistenia.

Z podlahy odstrante krehké alebo malé predmety, aby do nich robot nenarazil a neposkodil ich.
Nepriblizujte vlasy, prsty a iné Casti tela k saciemu otvoru robota.

Nastroj na Cistenie uschovajte mimo dosahu deti.

Spotrebi¢ nepouzivajte v miestnosti, v ktorej spi dieta alebo dojca.

Na robot nepokladajte deti, domace zvierata ani ziadne predmety, a to bez ohladu na to, ¢i sa pohybuje
alebo nie.

Do nadrzky na €istu vodu mozno pridat len Cistu vodu a oficidlne schvaleny Cistiaci roztok. Nepridavajte
Ziadnu inu tekutinu, ako napriklad lieh alebo dezinfekény prostriedok. Pomer Cistiaceho roztoku k Cistej
vode mozno skontrolovat na flasi s gistiacim roztokom. Cistiaci roztok uschovajte mimo dosahu deti.
Robot nepouzivajte na Cistenie horiacich predmetov. Robot nepouzivajte na zber horlavych alebo
zapalnych kvapalin, korozivnych plynov, pripadne nezriedenych kyselin alebo rozpustadiel.

Nevysavajte tvrdé ani ostré predmety. Spotrebi¢ nepouzivajte na zber predmetov, ako su napriklad
kamene, velké kusy papiera alebo predmety, ktoré mdzu spotrebi¢ upchat.

Pred cCistenim alebo udrzbou spotrebica je nutné odpojit zastréku od sietovej zasuvky.

Robot a zakladnu stanicu neutierajte mokrou handri¢kou ani ich neoplachujte Ziadnou tekutinou.
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Po vycisteni umyvatelnych Casti tieto Casti nechajte uplne vysusit pred ich opatovnym vlozenim a
pouzivanim.

Tento vyrobok pouzivajte v sulade s pokynmi v PouZzivatelskej prirucke. PouZivatelia su zodpovedni za
pripadnu stratu alebo poskodenie v désledku nespravneho pouzivania tohto vyrobku.

Batérie a nabijanie

VYSTRAHA: Z4kaz nabijat nenabijatelné batérie.

Nepouzivajte ziadne batérie ani zakladnu stanicu tretich stran. Robot je mozné pouzivat len s modelom
zakladnej stanice RCME0207/RCMEQ0209.

NepokusSajte sa sami rozoberat, opravovat ani upravovat batériu alebo zakladnu stanicu.
Neumiestiiujte zakladnu stanicu do blizkosti zdroja tepla.

Neutierajte a necistite nabijacie kontakty zakladnej stanice mokrou handri¢kou ani mokrymi rukami.
Likvidujte spravne staré batérie. Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo vhodnom recyklacnom
zariadeni.

Ak sa poskodi alebo pokazi napajaci kabel, ihned ho prestante pouzivat a kontaktujte oddelenie
popredajného servisu.

Uistite sa, Ze pri preprave je robot vypnuty, a ak je to mozné, je ulozeny vo svojom pévodnom obale.
Ak sa robot nebude dlhsi ¢as pouzivat, Uplne ho nabite, vypnite ho a ulozte ho na chladnom a suchom
mieste. Robot nabijajte aspon raz za 3 mesiace, aby sa zabranilo nadmernému vybitiu batérie.
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Bezpecénostné informacie o laseroch

* Laserovy snimac v tomto vyrobku vyhovuje norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 pre
laserové vyrobky triedy 1. Pri pouzivani zabrante priamemu kontaktu oc&i s nim.
LASEROVY VYROBOK TRIEDY 1
SPOTREBITELSKY LASEROVY VYROBOK

EN 50689:2021

ﬁ Iba na pouzitie vo vnutornych priestoroch

Preditajte si ndvod na obsluhu

£28  Menovity prud poistkového élanku je 6,3 A.

Spolo¢nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu RLM92DE je v sulade so smernicou 2014/53/EU. Uplné znenie EU vyhlasenia
o zhode je k dispozicii na tejto internetovej adrese: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Podrobnu elektronicku prirucku vo viacerych jazykoch ndjdete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Prehlad produktu

1.

Tla¢idlo nabijacej stanice (O

Stlacenim odoslete robot spat do zakladnej

stanice

Ak v aplikacii Dreamehome nie je aktivovana
detské poistka, stlacenim a podrzanim na 3

sekundy spustite lokalne upratovanie, alebo
deaktivujete detsku poistku, ak je zapnuta

. Hlavny vypinaé/tlacidlo ¢istenia

Stlacenim a podrzanim na 3 sekundy spotrebi¢
zapnete alebo vypnete
Stlacenim spustite Cistenie po zapnuti robota

Kruhovy indikator stavu

Svieti namodro: Prebieha cistenie (musi sa
aktivovat v aplikacii) alebo je ¢istenie dokonéené
Dycha namodro: Caka na hlasovy prikaz/pripaja
sa k Wi-Fi

Pulzuje nazeleno: Nabijanie

Blika nacerveno: Chyba

Indikator stavu tlacidla

Svieti bielou farbou: prebieha alebo sa dokoncilo
Cistenie

Pulzuje bielou farbou: prebieha nabijanie (batéria
nie je takmer vybita)

Svieti nag¢erveno: Cakanie pri vybitej batérii
alebo pozastavenie pri vybitej batérii

Dycha na&erveno: prebieha nabijanie (batéria je
takmer vybita)

Blika nacerveno: Chyba

Poznamka:
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Ked' robot ¢isti alebo sa vracia, aby sa nabil, stlacenim
lubovolného tlacidla na robote ho pozastavite.

Detsky zamok je mozné povolit/zakazat prostrednictvom
aplikacie Dreamehome.

3. Pomocné LED svetlo

4. Systém navigdcie a vyhybania sa prekdzkam s

binokuldrnym videnim
5. Bodovy projektor
6. Mikrofény

7. Snimac VersaLift

Poznamka: Snimac VersalLift sa spusti, ked' robot ¢aka,
nabija sa na z&kladnej stanici alebo ¢isti miesta s nizkou

svetlou vyskou. V pripade Cistenia oblasti s nizkou svetlou
vyskou robotom nehybte, pretoze to méze ovplyvnit jeho

polohovanie.

8. Naraznik

9. Okno néraznika

10. Kryt

11. Otvor na automatické vyprazdnovanie
12. Nabijacie kontakty

13. Konektory

14. Tlacidlo resetovania/indikator Wi-Fi

* Stla¢enim a podrzanim na 3 sekundy obnovite tovarenské

nastavenia
15. Snimac okrajov
16. Privod na automatické dopliianie vody
17. Snimace proti padu
18. Snimac koberca
19. Zostava predizenia bo&nej kefky
20. Ochrana kefky
21. Zasuivacia noha
22. Hlavné koliesko
23. Zostava na predizenie mopu
24. Osvetlenie prachu
25. VSesmerové koliesko

26. Hlavné kefky

27. Zasuvacia noha

28.Hlavné koliesko

29. Svorky ochrany kefky

30.Montézne otvory drziaka mopovacej podlozky
31. Otocné koliesko

Obr. A-1

Nadoba na prach

1. Otvor na automatické vyprazdrovanie
2. Filter

3. Svorka nadoby na prach

4. Svorka filtra

Obr. A-2

Mopovacia zostava

1. Oblast pripevnenia mopovacej podlozky
2. Drziak mopovacej podlozky
3. Mopovacia podlozka

Obr. A-3

Zakladna stanica
Kryt

. Néadrzka na pouziti vodu

. Nadrzka na ¢istu vodu

. Tlacidlo dveri zakladnej stanice

. Indikator stavu (len pre Dreame X60 Pro Ultra Matrix)
Svieti bielou farbou: zdkladna stanica je pripojena
k zdroju napéajania
Svieti oranzovou farbou: vyskytla sa chyba
zakladnej stanice

. Dvere zakladnej stanice

e T WWN —

o~



7. Umyvacia doska

8. Filter umyvacej dosky

9. Vyhrievaci modul

10. Nadstavec rampy

11. Nadrzka na pouzitl vodu

12. Svorka nadrzky na vodu

13. Gula plavaka

14. Nadrzka na ¢istu vodu

15. Svorka nadrzky na vodu

16. Vodovodné potrubie

17. Filter

18. Plavak

19. Modul automatického davkovania roztoku - Trojité
priehradky

@ Priehradka A

@ Priehradka B

® Priehradka C

20. Montézny otvor mopovacej zostavy A

21. Montéazny otvor mopovacej zostavy B

22. Montazny otvor mopovacej zostavy C

23. Signalna oblast

24. Otvor na automatické vyprazdiovanie

25. Kosik mopovacej zostavy

26. Indikator stavu (len pre Dreame X60 Pro Ultra
Matrix wEem)

* Plynulé rozsvietenie bielou farbou: zakladna
stanica je pripojena k zdroju napéjania

* Blika nacerveno: Chyba

Poznamka: Indikator stavu je mozné zapnut alebo

vypnut v aplikacii.

27. Filter

28. Otvor vrecka na prach

29. Kryt nadrzky na prach

30. Nabijacie kontakty

31. Vystup automatického dopiiania vody

32. Vyhradeny otvor na pripojenie stUpravy na
pripojenie vody na automatické dopinanie a
vypustanie

33. Otvor na ulozZenie napéjacieho kabla

34. Port napajania

Poznamka: Supravu na pripojenie vody na

automatické doplfanie a vypustanie je potrebné

zakupit samostatne. (K dispozicii len v uréitych
regionoch)

Obr. A-4

© Priprava domécnosti

1. Pred cistenim odstrarite nestabilné, krehké, cenné
a nebezpecné predmety, ako aj kable, handricky,
hracky, tvrdé a ostré predmety na zemi, aby sa do
nich robot nezaplietol, neposkriabal ich alebo ich
neprevratil a nespoésobil $kodu.

2. Pred cistenim polozte fyzicku zabranu na okraj
schodov, aby sa zaistila bezpec¢na a plynula
¢innost robota.

3. Otvorte dvere miestnosti ur¢enej na ¢istenie
a polozte nabytok na vhodné miesto, aby ste
vytvorili viac priestoru.

4. Aby robot nevynechal miesta, ktoré je potrebné
vycistit, nestojte pred robotom, na prahu, v
chodbe alebo na tzkych miestach.

Poznamka:

* Pri prvom pouziti robota ho pocas Cistenia
sledujte a vcas odstrante pripadné prekazky.

* Pomocné LED svetlo poskytuje pomocné
osvetlenie v slabo osvetlenych prostrediach.

* Nevysavajte tvrdé predmety, ako napriklad
kamene, ocelové guldcky a Casti hraciek, ale
tiez ostré predmety, ako napriklad stavebny
odpad, rozbité sklo a klince, inak méze dojst k
poskriabaniu dlazky.

Obr. B

O Pred pouzitim

1. Odstrante ochranny obal zékladnej stanice
Stlacenim tlacidla dveri zakladnej stanice otvorte
dvierka. Vyberte ochranny obal vo vnutri a potom
zatvorte dvierka.

2. Umiestnenie zakladnej stanice a pripojenie k
elektrickej zasuvke

Z&kladnu stanicu umiestnite na miesto, ktoré

je ¢o najviac otvorené a ma dobry signal Wi-Fi.

Ponechajte dostatok priestoru, ako je zndzornené na

obrazku, a odstrante vietky predmety v zatienenej

oblasti. Do zakladnej stanice zasurite napajaci

kabel a zapojte ho do zasuvky. Uistite sa, Ze su

dvere zédkladnej stanice zatvorené; ko$ik mopovacej

zostavy sa potom automaticky zdvihne.

Poznamka:

* Napajaci kdbel pevne zasurite smerom nahor,
az kym sa nerozsvieti indikator stavu (skuto¢né
svetelné efekty sa mozu lisit).

« Uistite sa, Ze Ziadne predmety neblokuju signalnu
oblast.

* Ak chcete, aby mlaky vody nezamocili drevené
podlahy alebo koberce, zakladnu stanicu sa



24

odporuca polozit na dlazdice alebo mramorové
podlahy.

Pocas prevadzky neotvérajte dvere zakladnej
stanice, inak sa moéze zastavit pohyb kosika
mopovacej zostavy.

Pred vratenim alebo premiestnenim zariadenia
pouzite aplikaciu na zasunutie kosika mopovacej
zostavy do umyvacej dosky.

3. Instalacia nadstavca rampy a odstranenie
ochrannych prvkov robota

Poznamka:

* Pred pouzitim sa uistite, Ze je filter umyvacej
dosky nainstalovany na svojom mieste.

* Filter umyvacej dosky je mozné odstranit na
vycistenie pocas beznej udrzby.

4. Pripojenie pomocou aplikacie Dreamehome

(1) Stlagenim a podrzanim tlacidla napajania na
robote na 3 sekundy ho zapnete. Naskenujte QR kéd
pod krytom robota alebo vyhladajte ,Dreamehome”
v obchode s aplikaciami, aby ste si stiahli a
nainstalovali aplikaciu.

(2) Otvorte aplikaciu Dreamehome, klepnite

na ,Naskenovat QR kéd na pripojenie” a znovu
naskenujte ten isty QR kéd na robote, aby ste pridali
zariadenie. Podla pokynov dokongite vytvorenie
pripojenia Wi-Fi.

@ Indikator Wi-Fi

* Pomaly blika: ¢aka sa na pripojenie

* Rychlo blika: pripéja sa

e Zapnuté: pripojené

@ QR kod

Poznamka:

* Podporovana je len 2,4 GHz siet Wi-Fi.

Ak chcete obnovit Wi-Fi, zopakujte krok (2) a
potom postupujte podla pokynov na dokoncenie
pripojenia Wi-Fi.

Ak chcete zariadenie odpojit od siete Wi-Fi, na

3 sekundy stlacte a podrzte tlacidlo resetovania
na robote.

V désledku inovacii softvéru aplikéacie sa skutocna
prevadzka moze lisit od pokynov v tejto prirucke.
Postupujte podla pokynov na zéklade aktualnej
verzie aplikacie.

Po Uspesnom pripojeni zariadenia k domacej
sieti Wi-Fi sa bude neustale pokusat opatovné
pripojenie v pripade vypadkov siete spdsobenych
problémami, ako su nezaplatené faktury alebo
vypadky prudu, aby sa po obnoveni siete
zabezpedil plynuly pouzivatelsky zazitok.

5. Pripojenie robota k zakladnej stanici

Uistite sa, Ze je kosik mopovacej zostavy zdvihnuty,
a potom umiestnite robota na zakladnu stanicu tak,
aby nabijacie kontakty robota smerovali k zakladnej
stanici. Potom zaznie hlasové ozndmenie, ked sa
robot Uspesne pripoji k zékladnej stanici.

Poznémka: Pred prvym pouzitim robota sa odportca
jeho Uplné nabitie. V aplikacii mézete skontrolovat
aktualne nabitie batérie robota. Ked sa robot neda
zapnut, pretoze je Uplne vybita batéria, pripojte ho k
stanici manualne, aby sa nabil.

6. Instalacia mopovacich zostav

Stlacenim tlacidla dveri zakladnej stanice otvorte

dvierka. S mopovacimi podlozkami otoc¢enymi
smerom k dvierkam nainstalujte vSetky tri mopovacie
zostavy do prislusnych otvorov, kym nezacvaknu na
svoje miesto.

® Montazny otvor mopovacej zostavy A
@ Montazny otvor mopovacej zostavy B
® Montazny otvor mopovacej zostavy C

Poznamka: Aby ste zabezpecili bezproblémové
Cistenie, neinstalujte tri mopovacie zostavy do
nespravnych otvorov.

7. Naplnenie origindlnych roztokov
(1) Odstrante kryt nadrzky na prach a vytiahnite
modul automatického davkovania roztoku.

(2) Otvorte horné veka modulu. Do kazdej priehradky
nalejte prislusny originalny roztok podla oznacenia
na Stitku modulu.

(3) Bezpecne zatvorte veka modulu, vlozte ho

spat do zékladnej stanice, potom znovu nasad'te

kryt néddrzky na prach a zatvorte dvere zakladnej
stanice. Roztoky sa budu pocas prevadzky davkovat
automaticky.

Poznamka:

* NemieSajte ani nezamienajte tieto roztoky v troch
priehradkach, aby nedoslo k poruche.

¢ Modul automatického davkovania roztoku je
mozné naplnit na pouzitie. Nepridavajte Ziadne
iné kvapaliny, ktoré nie su oficidlne schvalené, aby
nedoslo k poruche.

» Nainstalujte modul automatického davkovania
roztoku tak, aby zacvakol na svoje miesto.



* Nezatvérajte dvere zakladnej stanice, pretoze by

mohlo déjst k vypadnutiu mopov.

8. Pridanie vody do nadrzky na Cistt vodu

Vyberte nddrzku na Cistu vodu zo zakladnej stanice a
nadrzku naplrite Cistou vodou. Potom ju vlozZte spat
do zakladnej stanice.

Poznamka: Do nadrzky na vodu nepridavajte horticu
vodu, pretoze nadrzka by sa mohla zdeformovat.

Obr. C-1 - Obr. C-8

@ Navod na pouzitie

Zapnutie/vypnutie

Stlacenim a podrzanim tlac¢idla napajania na

3 sekundy zapnete robot. Indikator napajania
zostane svietit. Alebo umiestnite robota na zakladnu
stanicu tak, Ze zarovnate nabijacie kontakty robota
s kontaktmi zakladnej stanice, a potom sa robot
automaticky zapne a za¢ne sa nabijat. Ak chcete
robot vypnut, odsurite ho zo zdkladnej stanice a na
3 sekundy pridrzte tlacidlo napajania.

Rychle mapovanie

Po prvom nakonfigurovani siete podla pokynov

v aplikacii rychlo vytvorte mapu. Robot spusti
mapovanie bez &istenia. Ked' sa robot vrati na
zéakladnu stanicu, proces mapovania bude dokonéeny
a mapa sa automaticky ulozi.

Pozastavenie/spanok

Ked' je robot spusteny, stla¢enim [ubovolného
tlacidla ho pozastavite.

Ak je robot pozastaveny dlhsie ako 10 minut,
automaticky prejde do rezimu spanku. Vsetky
indikatory na robote zhasnu. Ak chcete robot
prebudit, stlacte [ubovolné tlacidlo na robote alebo
pouzite aplikaciu.

Poznémka: Ak sa robot pozastavi a polozi na
zakladnu stanicu, aktualny proces Cistenia sa ukonci.

Automatické obnovenie Cistenia

Ak je batéria takmer vybitd, robot sa automaticky
vrati na zdkladnu stanicu, aby sa nabil. Ked' sa
nabije na dostato¢nu uroveri nabitia batérie, bude
pokracovat v nedokonéenych ulohach cistenia.

Poznamka: Ak chcete pouzivat tuto funkciu, aktivujte
ju v aplikacii.

ReZim Nerusit (DND)

Ked' je robot nastaveny na rezim Nerusit (DND), robot
nebude moct pokracovat v Cisteni. Rezim Nerusit

je v rdmci predvolenych nastaveni deaktivovany vo
vyrobnom zavode. Pomocou aplikacie mozete rezim
Nerusit aktivovat alebo upravit obdobie nerusenia.
Predvolené obdobie nerusenia je 22:00 - 8:00.

Poznamka:
» Ulohy ¢istenia sa po¢as obdobia nerusenia
vykonaju zvy&ajnym spdsobom.

» Ked' sa obdobie nerusenia skon¢i, robot bude
pokracovat v ¢isteni tam, kde prestal.

Restartovanie robota

Ak robot prestane reagovat alebo sa neda vypnut,
na 10 sekund stlacte a podrzte hlavny vypina¢, ¢im
ho vynutenym spésobom vypnete. Potom stla¢enim
a podrzanim tlacidla napéjania na 3 sekundy robot
zapnite.

Automatické prepinanie viacerych mopov

Nainstalujte tri mopovacie zostavy do prislusnych
otvorov na dverach zékladnej stanice (pozrite si

krok ,In3talacia mopovacich zostav" v ¢asti ,Pred
pouzitim"“). Po dokoné&eni procesu mapovania zaéne
robot upratovat na zéklade optimalneho planu
upratovania. Aplikacia je vopred nakonfigurovana s
parovanim medzi jednotlivymi mopovacimi zostavami
a konkrétnymi ¢istiacimi zénami. Poc¢as mopovania
sa robot automaticky vrati do zékladnej stanice,

aby na zaklade tychto nastaveni prepli mopovacie
zostavy. V pripade potreby mozno tieto nastavenia
upravit v aplikacii.

Poznamka: V aplikacii je predvolene zapnutéa funkcia
automatického prepinania viacerych mopov. Ak je
tato funkcia vypnutd, robot bude na upratovanie
pouzivat iba predvolent mopovaciu zostavu.

Vysavanie a mopovanie

Poznamka: Po instalacii mopovacich zostav sa robot
pri prvom pouziti predvolene prepne do rezimu



Vysavanie a mopovanie”. Ak chcete nastavit rezim

Cistenia, prejdite do nastaveni rezimu Cistenia v
aplikacii a zvolte z nasledujucich troch dalsich
moznosti:

@ Mopovanie po vysavani
® Vysavanie

® Mopovanie

1. Spustenie Cistenia

Stlacenim tlacidla napéjania na robote alebo
pomocou aplikacie spustite Cistenie. Po automatickej
inStalacii mopovacich zostav robot opusti zakladnu
stanicu a vykona Cistiacu Ulohu na zéklade
optimalneho planu Cistenia generovaného z
vytvorenej mapy.

Poznamka:

* Ak chcete zabezpecit, aby sa robot po Cisteni
jednoducho vratil na zakladnu stanicu, odporuica
sa, aby robot zacinal zo zakladnej stanice.

Skoér ako robot za¢ne mopovat, vycistia sa
mopovacie podlozky. Bud'te trpezlivi a pockajte.
Z&kladnu stanicu, nadrzku na cistu vodu, nadrzku
na pouzitu vodu ani filter umyvacej dosky pocas
Cistenia nepresuvajte.

Aby ste zabranili obareniu, nedotykajte sa vyvodu
vody ani vyhrievacieho modulu pocas prevadzky
zakladnej stanice.

2. Automatické umyvanie mopu

Pri isteni sa robot automaticky vrati na zakladnu
stanicu, aby sa umyli mopovacie podlozky, na

zéklade frekvencie Cistenia mopovacich podloZiek
zadanej v aplikacii. Z&kladna stanica automaticky

doplni nadobu na ¢ist vodu robota a robot

pokracuje v Cisteni.

3. Automatické vyprazdnenie nadoby na prach a
umytie a vysuSenie mopovacich podloziek

Ked' robot dokonéi ulohu ¢istenia a vrati sa do
zékladnej stanice, aby sa nabil, zakladna stanica
automaticky vyprazdni nadobu na prach a potom
umyje a vysusi mopovacie podlozky.

Poznamka:

* Ak je funkcia automatického vyprazdnovania
vypnuta v aplikacii, zakladna stanica nebude
automaticky vyprazdrovat nddobu na prach.

* Z&kladna stanica vyprazdni nadobu na prach
podla nastavenia v aplikacii.

4. Cistenie nadrzky na pouzitt vodu

Ked' robot dokonéi svoju Ulohu, vy¢istite nadrzku na
pouzitd vodu, aby sa nesiril zapach.

Cistenie podlahovych list

Zarovnajte kefu na cistenie podlahovych list s
montaznou svorkou na robote a potom ju zatlacte
nadol, kym nezacvakne na miesto. Po nainstalovani
spustite v aplikacii Ulohu cistenia podlahovych list
v ponuke ,Vlastné” > ,Cistenie hran a rohov". Po
skonceni Ulohy potiahnite kefku nahor, vycistite ju a
riadne ju ulozZte.

Poznamka:

e Aby nedoslo k problémom pri pouzivani inych
funkcii, po Cisteni podlahovych lit demontujte
¢istiacu kefku.

* V doésledku inovacii softvéru aplikacie sa skuto¢na
prevadzka moze lisit od pokynov v tejto prirucke.
Postupujte podla pokynov na zéklade aktualnej
verzie aplikacie.

Obr.D
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Ak chcete robot zachovat v dobrom stave, odportc¢a sa oboznamit sa s pouzivanim prislusenstva v aplikacii alebo s tabulkou beznej udrzby nizsie.

Otvory na automatické
vyprazdriovanie

Véesmerové koliesko

Otocné koliesko

Snima¢ okrajov

Raz za mesiac

ZasuUvacie nohy

Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny
Néadrzka na pouzitd vodu Po kazdom pouziti Snimac VersaLift
/
Nadrzka na Cistu vodu Raz za 2 tyzdne Osvetlenie prachu
Kefka na cistenie podlahovyeh | b, kazdom pouziti Kasdych 6 a 12 Snimat koberca
Hlavné kefky meslacov Snimace proti padu
Raz za mesiac
Filter nddoby na prach 5A4v) 5 Okno naraznika
ynap Raz za 2 tyzdne Kazqych Saz6
Bona kefka mesiacov Naraznik /
Drziaky mopovacej podlozky Privod na automatické
Filter umyvacej dosky Raz za 1 az 2 mesiace doplhanie vody do robota
: . ) R Dolna ¢ast robota
\éyh;levau modul umyvacej Raz za 6 mesiacov
Osky Nadoba na prach
Signalna oblast zakladnej Cistenie .
: JET podla
stanice Hlavné kolieska potreby
Nabijacie kontakty /

Vrecko na prach

Mopovacie podlozky

Kazdych 2 az 4
mesiacov

Kazdych 1az 3
mesiacov

Poznamka: Frekvencia udrzby a vymeny zavisi od skuto¢ného pouzivania. Ak
dojde k vynimke v doésledku osobitnych okolnosti, odportc¢a sa okamzita tdrzba

alebo vymena.




Filter umyvacej dosky

1. Po dokonceni Cistenia mopovacej podlozky
vyberte robota, otvorte dvere zakladnej stanice a
vyberte filter umyvacej dosky.

Poznamka: Vyhrievaci modul umyvacej dosky moze
uchovavat zvyskové teplo. Aby nedoslo k obareniu,

budte opatrni pri odstrariovani filtra umyvacej dosky.

2. Filter umyvacej dosky oplachnite ¢istou vodou a
poutierajte ho do sucha. Potom ho opét viozte
do umyvacej dosky a zatvorte dvere zakladnej
stanice.

3. Pomocou aplikacie alebo stlacenim tlacidla (0

zapnite navrat robota do zakladnej stanice, alebo
robot vratte spat manualne.

Obr. E-1

Vyhrievaci modul umyvacej dosky

Pocas pouzivania sa na vyhrievacom module
umyvacej dosky méze nahromadit vodny kamen.
Na jeho odstranenie vyberte robot, nalejte malé
mnozstvo bieleho octu (5 % kyselina octova) na
povrch vyhrievacieho modulu a vycistite ho kefkou.

Poznamka:

* Aby nedoslo k obareniu, pred ¢istenim pockajte,
kym povrch vyhrievacieho modulu nevychladne
na izbovu teplotu.

* Mbze sa pouzit aj vhodny prostriedok na
odstrénenie vodného kamena podla dodanych
pokynov.
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* Nepridavajte biely ocot ani prostriedok na
odstranenie vodného kamera priamo do nadrzky
na ¢istu vodu, aby nedoslo k poruche.

* Na ¢istenie vyhrievacieho modulu nepouzivajte
ostré nastroje ani korozivne kvapaliny, ako je
kyselina chlorovodikova.

Obr. E-2

Vrecko na prach

1. Stlacenim tlacidla dveri zakladnej stanice otvorte
dvierka. Vyberte kryt naddrzky na prach a zahod'te
vrecko na prach.

Poznémka: Potiahnutim rukovati nahor sa vrecko

utesni, aby sa z neho nahodne nevysypal prach a

necistoty.

2. Suchou handri¢kou odstrarite prach a necistoty z
filtra.

3. Nainstalujte nové vrecko na prach, potom znovu
nainstalujte kryt nadrzky na prach a zatvorte
dvere zakladnej stanice.

Obr. E-3

Nadrzka na pouziti vodu

1. Vyberte nadrzku na pouziti vodu, otvorte jej kryt
a vylejte pouzitu vodu.

2. Oplachnite nadrzku na pouZzitd vodu ¢istou vodou
a pomocou vhodného néstroja vycistite vnutornu
stenu nadrzky na pouzitt vodu.

Poznamka: Gula plavéka v nadrzke na pouzitu
vodu predstavuje pohyblivi sucast. Pri jej Cisteni
nepouzivajte prili§ velku silu, aby ste ju neposkodili.

Obr. E-4

Boc¢na kefka

Pomocou skrutkovaca odskrutkujte bo¢nu kefku,
ocistite z nej vlasy a potom ju naskrutkujte spat.

Obr. E-5

Kefka na Cistenie podlahovych list

Po vycisteni podlahovych list potiahnite Cistiacu
kefku nahor, vyberte ju a utrite Stetinky ¢istou vlhkou
handri¢kou a po osu$eni kefku ulozte do predpisanej
polohy.
Obr. E-6

Drziaky mopovacej podlozky
Vyberte a vycistite drziaky mopovacej podlozky. Po

vycisteni ich opat vlozte do prislusnych otvorov na
dvierkach zakladnej stanice.

Obr. E-7

VSesmerové koliesko

Poznamka:

* Na oddelenie napravy a pneumatiky véesmerového
kolieska pouzite nastroj, ako napriklad maly
skrutkovac. Nepouzivajte nadmernu silu.



* Oplachnite véesmerové koliesko pod te¢lcou

vodou a po Uplnom vysu$eni ho vloZte spat.
Obr. E-8

Hlavné kefky

1. Stla¢enim svorky ochrany kefky dovnutra
odstrante ochranu kefiek a potom kefky vyberte
z robota.

2. Vytiahnite kefky tak, ako je zndzornené na
obrazku. Pomocou vhodného nastroja odstrante
vlasy zapletené v kefkach. Po vycisteni pevne
zatlacte kefky do drziaka hlavnej kefky, kym
nezacvaknu na svoje miesto.

Poznamka: Pri vytahovani hlavnych kefiek bud'te

opatrni, aby ste predisli zraneniu.

3. So Sipkami vytlatenymi na obrazovke smerom
nahor zasurite drziak hlavnej kefky do otvorov
Sikmo nadol.

4. Zarovnajte predny koniec ochrany kefiek so
Strbinou, zasunte ho Sikmym spésobom smerom
nadol a potom ho zatlacte na miesto.

Obr. E-9

Nadoba na prach a filter

1. Stla¢enim svorky nadoby na prach vyberte
nadobu na prach.

2. Odstrante filter nddoby na prach a potom
vyprazdnite nddobu na prach. Jemnym
poklepanim na ké$ filtra odstrante necistoty.

Poznamka: Nepokusajte sa cistit filter kefkou,

prstom alebo ostrymi predmetmi, aby nedoslo k

poskodeniu.

3. Opléachnite nadobu na prach a filter vodou a pred
opatovnym vloZzenim ich Uplne vysuste.

Poznédmka:

* Nadobu na prach a filter oplachujte len ¢istou
vodou. NepouZzivajte Cistiaci prostriedok.

» Nadobu na prach a filter pouzivajte az po Uplnom
vysuseni.

Obr. E-10

Snimace robota

Utrite snimace robota makkou suchou handri¢kou,
ako je znadzornené na obréazku:

. Snimac¢ VersaLift

. Okno naraznika

. Snimac okrajov

. Néraznik

. Snimace proti padu
. Osvetlenie prachu

N o o0 N~

Snimac koberca

Poznamka: Mokra handri¢ka moze poskodit citlivé
prvky v rdmci robota a zakladnej stanice. Na cistenie
pouzivajte suchu handri¢ku.

Obr. E-11

Otvory na automatické vyprazdiovanie,

nabijacie kontakty a signalna oblast

Otvory na automatické vyprazdrovanie, nabijacie
kontakty a signalnu oblast vycistite makkou suchou
handrickou.

Obr. E-12

Mopovacie podlozky

Ak chcete vymenit mopovacie podlozky, vyberte ich
z drziakov mopovacej podlozky.

Pozndmka: Pri vymene mopovacich podloziek
dbajte na to, aby bola kazda nova mopovacia
podlozka vlozena do drziaka mopovacej podlozky
zodpovedajlcej farby.

Obr. E-13

Robot obsahuje vysokovykonny litium-iénovy
akumulator. Uistite sa, Ze batéria je vzdy dostato¢ne
nabitd na kazdodenné pouzivanie, aby sa zachoval
optimalny vykon batérie. Ak sa robot dlhsi ¢as
nepouziva, vypnite a odlozte ho. Ak chcete zabranit
poskodeniu v désledku nadmerného vybitia, robot
nabite aspon raz za tri mesiace.
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Problém

Riesenie

Problém

Riesenie

Robot sa neda
zapnut.

Batéria je malo nabita. Nabite robot na zakladnej
stanici a skuste to znova.

Teplota batérie je prili§ vysoka alebo prili§ nizka.
Odporuca sa pouzivat robot v prostredi s okolitou
teplotou nad 0 °C (32 °F) a pod 40 °C (104 °F).

Z&kladna stanica nie je pripojena k zdroju napéjania,
uistite sa, Ze oba konce jej napajacieho kabla su
spravne zapojené.

Eg:g;;:. » Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi na zakladnej
stanici a robote je zly, ocistite nabijacie kontakty.
 Skontrolujte, ¢i sa na konektoroch robota nenachadza
cudzi predmet, a ak ano, odstrarite ho.
* Heslo siete Wi-Fi je nespravne. Uistite sa, Zze heslo
pouzité na pripojenie k sieti Wi-Fi je spravne.
* Robot nepodporuje 5 GHz pripojenie Wi-Fi. Uistite sa,
Robot sa 7e robot je pripojeny k 2.4 GHz pripojeniu Wi-Fi.
nemdze

pripojit k sieti
Wi-Fi.

Signal Wi-Fi je slaby. Uistite sa, Ze robot sa nachadza
na mieste s dobrym pokrytim Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraveny na konfiguraciu. Zatvorte
a znova otvorte aplikaciu a potom to skuste znova
podla pokynov.

Robot neméze
najst zakladnu
stanicu a vratit
sa na hu.

» Draha na ndavrat na nabitie je zablokovand, napriklad
zatvorenymi dverami.

Zakladna stanica je odpojena od zdroja napajania alebo
bola premiestnend, ked' na nej robot nebol. Pripojte
zédkladnu stanicu k zdroju napéjania alebo poloZte robot
na zakladnu stanicu, aby sa nabil.

V okoli zékladnej stanice sa nachadza prili$ vela
prekazok. PoloZte zdkladnu stanicu na viac otvorenu
plochu.

Premiestnenie robota méze sposobit, ze znova urci
svoju polohu, pri¢om ak opatovné urcenie polohy zlyha,
robot znova vytvori mapu. Ak sa robot nachadza prili$
daleko od zékladnej stanice, nemusi byt schopny sa
sam automaticky vratit, pri¢om v takom pripade bude
potrebné polozit robot na zakladnu stanicu manualne.
Utrite signalnu oblast na zakladnej stanici, aby sa
odstranil prach alebo necistoty.

.

.

.

Robot uviazol
pred zakladnou
stanicou a
nemdze sa na
fu vratit.

Skontroluijte, ¢i je po oboch stranach alebo pred
zakladnou stanicou dostatok priestoru, aby robot nebol
zablokovany.

Robot sa moze kizat, ak je podlaha pred zakladnou
stanicou prili§ mokra. V takom pripade odstrarite
prebyto¢nu vodu a potom to skuste znova.

Odportca sa premiestnit zakladnu stanicu na iné miesto
a skusit to znova.

Uistite sa, Ze nadstavec rampy je nainstalovany spravne.
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Problém RieSenie Problém RieSenie
« Robot sa neda vypnut, ked sa nabija. Odportéa sa Robot sa . Predlpouiitim’l"ob'ota ,by sa mali u'pratat' predmety, ako
premiestnit robot zo zakladnej stanice a potom ho pohybuje bez napriklad napéjacie kable a papuce. N )
podrzanim hlavného vypinaca stlaceného na 3 sekundy toho, aby ’ Prl'pram ne mokryc.h'a klzkyeh povrchoc’h sa kize hlavné
Robot sa nedé vypnat dodrsiaval koliesko. Pred pouzitim robota sa odpori¢a mokré
» ) , » . _ . miesta vysusit.
t. * Ak bot ned t vyk kroku 1, stl
vypnu sa r? O, neda Vanu VY o?anlm ° u' stacenim nalstavenu * Utrite okno naraznika na robote Cistou mékkou
a podrzanim hlavného vypinaca na 10 sekind robot drahu. .y Vs X
L, . R ) handric¢kou, aby bolo ¢isté a nebolo zakryté.
vynutenym spdsobom vypnete. Ak problém pretrvava,
kontaktujte oddelenie popredajného servisu. * Uistite sa, Ze dvere miestnosti uréenych na ¢istenie st
RObOth ) otvorené.
. . - S M, . vynechdava
Ak je b.at(.erla robota takmer vybitd, jeho Uplné nabitie miestnosti * Miesto pred miestnostou uréenou na &istenie moze byt
trva priblizne 2 hodin. uréené na mokré a klzké, v dosledku &oho sa robot kize a pracuje
Nabijanie je * Ak robot pouZzivate pri teplotach mimo urc¢eného &istenie. nezvy&ajne. Pred pouzitim robota skiste podlahu
y rozsahu, rychlost nabijania sa automaticky znizi, aby sa vysusit.
pomalé.

predizila Zivotnost batérie.
Nabijacie kontakty robota aj zakladnej stanice mozu byt
znecistené, utrite ich suchou handri¢kou.

Ked' je robot
v prevadzke,
zvySuje sa
hluénost.

Skontrolujte, ¢i nie je upchaty filter nddoby na prach. Ak
ano, vycistite ho alebo ho vymerite.

V hlavnych kefkach alebo nadobe na prach méze byt
zachyteny tvrdy predmet. Skontrolujte a odstrante
pripadny tvrdy predmet.

V hlavnych kefkach alebo boénej kefke méze byt nieco
zapletené. Skontrolujte a odstrarite pripadné cudzie
predmety.

Prepnite rezim nasavania na $tandardny alebo tichy.

Robot po nabiti
nepokracuje v
Cisteni.

Uistite sa, Ze robot nie je nastaveny na rezim Nerusit
(DND), ktory mu znemozniuje pokracovat v ¢isteni.
Robot nebude pokracovat v Cisteni, ak ho manuéalne
umiestnite na zakladnu stanicu alebo ho odo$lete na
nabijanie prostrednictvom aplikacie alebo tlacidla (.

Stanica
nedokaze
automaticky
vyprazdnit
nadobu na
prach.

Skontrolujte, ¢i vrecko na prach v nadrzke na prach nie
je plné.

Ak vrecko na prach nie je plné, skontrolujte, ¢i sa

pri otvoroch na automatické vyprazdnovanie robota,
zakladnej stanici alebo nadobe na prach nenachadza
prekazka. Ak ano, vcas vycistite zablokovanu sucast.
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* Skontrolujte, ¢i tesnenie na nadrzke na pouzitl vodu
nie je uvolnené alebo nainstalované nespravne, a ak
ano, manualne ho upravte. Ak problém pretrvava,

Hiadina vody kontaktujte tjm popr?davjného servivs.,u'.

v umjvacej . Jc.enTr?evzaFlactt? rja nadrzku na, pouzitu vodu, aby ste sa

doske je uistili, ze je 'na|nstal?vana' spravne. ' o

nezvycajna. » Odstranite filter umyvacej dosky a skontrolujte, ¢i nie je
zablokovany odtok a vy¢istite ho.

* Skontrolujte &istiaci roztok. Nepridavajte Ziadnu
tekutinu okrem oficialne schvaleného cistiaceho
roztoku.

az;l?/acej * Vyberte drziak mopovacej podlozky, skontrolujte, ¢i
podlozky je v filom neuviazol akykol'vek,cudzi prefﬁmet, a skust'e
nezvy&ajne reStartovat robot. Ak problém pretrvéava, kontaktujte
. tim popredajného servisu.
vyvysSeny.
Pod nédrzkou
Ziaeg:t:;fo? * Pri vyberani nadrzky na ¢istl vodu méze ¢ast vody v
. rdrke zostat pod nadrzkou alebo v okoli tesnenia. Je to
tesnenia sa .. . .
| bezné. Utrite ju suchou handri¢kou.
nachadza
voda.

Ak potrebujete dalsiu podporu, kontaktujte nas na https://global.dreametech.com
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Technické udaje

Zakladna stanica

Prevadzkova frekvencia

2400 - 2483,5 MHz

Maximalny vystupny vykon

<20 dBm

Pri beznom pouzivani tohto zariadenia by sa mala udrziavat vzdialenost najmenej

20 cm medzi anténou a telom pouzivatela.

Nabijatelna litium-idnova batéria

RY2567-4S2P-MMBK1

Model RLM92DE Model RCME0207/RCME0209
Cas nabijania Priblizne 2 hodiny Menovity vstup 220 - 240 V~ 50 - 60 Hz
Menovité napétie 144V = Menovity wstu 15 V =5 A (nabijanie)

¥ vystip 15V =12 A (rychle nabijanie)
Menovity vykon 75 W

Menovity vykon

(susenie + nabijanie)

700 W
(vyprazdnovanie nadoby na prach)
Menovity vykon
(Cistenie horucou vodou + rychle 800 W
nabijanie)
M ity vyk
enovity vykon 190 W

Prevadzkova frekvencia

2400 - 2483,5 MHz

Maximalny vystupny vykon

<20 dBm

Model RY2567-4S2P-FMTEV1
Typ Litium-iénova
Cislo 1

Menovita kapacita

4,6 Ah
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Poznamka:

» Menovity vykon (&istenie hortcou vodou + rychle nabijanie) je uréeny hodnotou

vykonu pocas reprezentativneho ¢asového intervalu (teplota vody 25 °C).
* Menovity vykon (susenie + nabijanie) je uréeny na zaklade hodnoty prikonu
pocas obdobia plného zatazenia (okolita teplota 23 °C + 2 °C).
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Zakladna stanica/nabijaci dok

Spotreba energie v pohotovostnom rezime: <0,5
W (do 15 minut po tom, &o robot opusteni zakladnu
stanicu/nabijaci dok)

Robot a zakladna stanica/nabijaci dok

Spotreba energie v pohotovostnom rezime siete:
<2 W (do 20 minut po Gplnom nabiti akumulatora
robotického vysavaca.)

Spotreba energie v pohotovostnom rezime: <0,5
W (do 20 mindt po Uplnom nabiti akumulatora
robotického vysavaca.)

Likvidacia a demontaz
batérie

Vstavana litium-iénova batéria obsahuje latky, ktoré
s nebezpecné pre Zivotné prostredie. Batériu pred
likvidaciou musi demontovat kvalifikovany technik
a musi sa zlikvidovat v prislusnom recykla¢nom
zariadeni.

- batéria sa pred likvidaciou musi vybrat zo
spotrebica;

- pred vybratim batérie musi byt spotrebi¢ odpojeny
od elektrickej siete;

- batériu treba zlikvidovat bezpec¢nym spésobom.

UPOZORNENIE:

Pred vybratim batérie odpojte napajanie a batériu ¢o
najviac vybite.

Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo
vhodnom recyklacnom zariadeni.

Nevystavujte prostrediu s vysokou teplotou, aby ste
predisli riziku vybuchu.

Pri neSetrnom zaobchadzani moéze z batérie

vytiect kvapalina. V pripade zasiahnutia oplachnite
zasiahnuté miesto vodou a vyhladajte lekarsku
pomoc.

Pokyny na demontaz:

1. Prevrétte robot, pomocou vhodného nastroja
odstrante skrutky na zadnej strane robota a potom
odstrante kryt.

2. Odpojte svorky medzi batériou a doskou plosnych
spojov a vyberte batériu.

Informacie o OEEZ
Vsetky vyrobky s tymto symbolom sa

E povazuju za odpad z elektrickych a

f— elektronickych zaria(}leni (OEEZ podla

smernice 2012/19/EU), ktory sa nesmie

mieSat s netriedenym domovym odpadom.

Preto chrarite [udské zdravie a Zivotné

prostredie odovzdanim odpadového

zariadenia uréenému zbernému miestu

na recyklaciu odpadovych elektrickych

a elektronickych zariadeni, ktoré su na

tuto ¢innost opravnené statom alebo

miestnymi orgdnmi. Spravna likvidacia

a recyklacia pomdze predchadzat

potencialnym negativnym désledkom na

Zivotné prostredie a ludské zdravie. Ak

chcete ziskat d'alSie informacie o mieste

a o podmienkach tychto zbernych miest,

obréatte sa na pracovnika montaze alebo na

miestne organy.
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A készulék nem megfelelé hasznalatabdl ered6 dramiteés, tlz vagy sérulés elkertlése érdekében a készllék
hasznalata eldtt olvassa el figyelmesen a hasznalati utmutatoét, és drizze meg azt a késébbi hasznalatra.

Felhasznalasi korlatozasok

Ezt a terméket 8 éves és fiatalabb gyermekek, valamint csékkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi
képessegekkel éld, illetve korlatozott tapasztalattal és ismeretekkel rendelkezé személyek nem
hasznalhatjak szild vagy gondviseld feliigyelete nélkil a biztonsagos mukéddés biztositasa és a
kockazatok elkeriilése érdekében. A tisztitast és karbantartast felligyelet hianyaban gyermekek nem
végezhetik.

A késziléket csak a hozza mellékelt tapegységgel szabad hasznalni.

Ez a készllék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett személyek cserélhetnek ki.
Tegye szabadda a takaritani kivant teriiletet. Gyermekek nem jatszhatnak a készilékkel. Ugyeljen arra,
hogy a gyerekek és a haziallatok biztonsagos tavolsagban legyenek a robottél, mikdzben az mikédik.
MUkodés kdzben ne emelje fel a robotot, és ne vegye le a bazisallomasrol.

Ne telepitse, toltse vagy hasznalja a készlléket firddszobakban vagy medence kérnyékén.

Ez a termék kizarélag otthoni kdrnyezetben térténd padlétisztitasra szolgal. Ne hasznalja kiltéren, olyan
fellleten, amely nem padldfelilet, illetve kereskedelmi vagy ipari kérnyezetben.

Gy6z8djén meg arrol, hogy a késziléek megfeleld kérnyezetben és megfeleléen muikdédik. Ellenkezd
esetben ne haszndlja a készUléket.

Ha a tapkabel megsériilt, azt a gyartotdl vagy annak szervizétél beszerezhetd, specialis kabellel vagy
szerelvénnyel kell helyettesiteni.

Ne hasznalja a robotot a talajszint félé fliggesztett, véddkorlat nélkili terlleten.
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Ne helyezze a robotot fejjel lefelé. Ne hasznalja a robot LDS-fedelét (lézeres tavolsagérzékeld), felsé
burkolatat vagy ttkozdjét fogantyuként a robot emeléséhez.

A robotot olyan kdrnyezetben téltse, ahol a kérnyezeti hdmérséklet 0 °C és 40 °C kdzétt van. Ugyeljen
arra, hogy a padlén ne legyen folyadék vagy ragacsos anyag.

A vonszolasbdl eredd karok vagy sérilések elkerililése érdekében a késziilék tzemeltetese elétt
tavolitson el minden szabadon hever6 targyat a padlorol, és tavolitsa el a takaritasi utvonalon lévé
vezetékeket vagy halozati kabeleket.

Tavolitsa el a térékeny vagy apro targyakat a padlérdl, nehogy a robot beléjik Gtkézzon, és kart tegyen
bennuk.

Tartsa tavol a hajat, az ujjakat és mas testrészeket a robot szivonyilasatol.

Tartsa a tisztitéeszkdzt gyerekektdl tavol.

Ne Gzemeltesse a késztiléket olyan helyiségben, ahol csecsemd vagy gyermek alszik.

Fuggetlendl attdl, hogy a robot all vagy mozog, ne helyezzen a tetejére gyermeket, haziallatot vagy
barmilyen targyat.

A tisztavizes tartalyba csak tiszta viz és a hivatalosan jévahagyott folyékony tisztitoszer téltheté.

Ne adjon hozza mas folyadékot, példaul alkoholt vagy fert6tlenitészert. A folyékony tisztitdszer és

a tiszta viz arénya ellendrizhetd a folyékony tisztitoszeres palackon. Tartsa a folyékony tisztitoszert
gyermekektdl tavol.

Ne hasznélja a robotot égé targyak feltakaritdsara. Ne hasznélja a robotot gyulékony vagy éghetd
folyadékok, mar6 hatasu gazok, illetve higitatlan savak vagy olddszerek felszedésére.

Ne porszivézzon fel kemény vagy éles targyakat. Ne hasznalja a késziléket olyan targyak felszedésére,
mint példaul kdvek, nagy papirdarabok vagy barmilyen olyan targy, amely eltdmitheti a készlléket.
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A készUlék tisztitdsa vagy karbantartasa el6tt a csatlakozédugdt ki kell huzni a konnektorbadl.

Ne tordlje le a robotot vagy a bazisallomast nedves térlékenddvel, és ne dblitse le azokat semmilyen
folyadékkal. A moshato alkatrészek tisztitasa utan teljesen szaritsa meg az alkatrészeket, mielétt
visszaszerelné és hasznalna Oket.

Kérjuk, hogy a terméket a hasznalati utmutatéban talalhaté utasitasoknak megfeleléen hasznalja.

A felhasznalé felel6s minden olyan veszteségert vagy karért, amely a termék nem megfeleld
hasznalatabdl ered.

Akkumulatorok és toltés

FIGYELEM! Ne toltse Ujra a nem Ujratdlthetd akkumulatorokat.

Ne hasznaljon harmadik féltél szarmazoé akkumulatort vagy bazisallomast. A robot csak az RCME0207/
RCMEQ0209 tipusu bazisallomassal hasznalhaté.

Ne prébalja meg sajat maga szétszerelni, javitani vagy modositani az akkumulatort vagy a
bazisallomast.

Ne helyezze a bazisallomast héforras kbzelébe.

A bazisallomas toltéérintkezdit ne tordlje le nedves kézzel vagy nedves torlékenddvel.

A hasznalt akkumulatorok artalmatlanitasat az eléirasoknak megfeleléen végezze. Az elhasznalédott
akkumulatorokat a megfelelé Ujrahasznosité létesitményben kell artalmatlanitani.

Ha a tapkabel megséril vagy elszakad, azonnal hagyja abba a készilék hasznalatat, és forduljon az
Ugyfélszolgalathoz.

Ugyeljen arra, hogy a robot szallitas kézben ki legyen kapcsolva, és lehetbleg az eredeti csomagolasban
tarolja.
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* Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, toltse fel teljesen, majd kapcsolja ki, és tarolja széraz,
hivoés helyen. Legalabb 3 havonta egyszer téltse fel a robotot, hogy elkertilje az akkumulator tulzott
lemerdlését.

Lézerbiztonsagi informaciok

* A termékben taldlhato lézeres érzékelé megfelel az IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
szabvany elbirasainak az 1. osztalyu lézertermékekre vonatkozéan. Hasznalat kézben ne nézzen
kdzvetlendl a lézersugarba.

1. OSZTALYU LEZERTERMEK
FOGYASZTOI LEZERTERMEK
EN 50689:2021

ﬁ Kizarélag beltéri hasznalatra

Olvassa el a kezel6i kézikdnyvet

224 A biztositék névleges dramerdéssége 6,3 A.

A Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy az RLM92DE tipust radidéberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU-megfeleléségi nyilatkozat
teljes szovege a kdvetkezé internetcimen érhetd el: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
A részletes e-kézikdnyv tobb nyelven elérhetd a kdvetkezé linken: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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O Termékattekintés

1. Dokkolas gomb 1O

Nyomja meg a robot bazisallomasra valdé

visszakildéséhez

Ha a gyerekzar nincs bekapcsolva a

Dreamehome appban, tartsa lenyomva 3

masodpercig a célzott takaritas elinditdsahoz;

ha be van kapcsolva, akkor ugyanilyen hosszan

nyomva tartsa a gyerekzar kikapcsolasahoz

2. Tapkapcsolé / Takaritds gomb

A robot be- és kikapcsolasahoz nyomja meg és

tartsa lenyomva 3 masodpercre

A robot bekapcsolasa utdn nyomja meg réviden

a takaritas elinditasédhoz

Kor alaku allapotjelzd

* Folyamatos kék: Takaritas (engedélyezni kell az
alkalmazasban) vagy takaritas kész

* Pulzalé kék: Hangutasitasra var/Wi-Fi-hez
csatlakozik éppen

* Pulzalé zold: Toltés

* Villogé piros: Hiba

Gomb allapotjelzdje

* Folyamatos fehér: Tisztitas és takaritas

befejez6dott

Pulzalé fehér: Toltés (nem alacsony toltottségl

akkumulator)

Folyamatos piros: Varakozas alacsony

akkumulatortoltdttség esetén vagy szineteltetett

mukodés

Pulzalé piros: Toltés (alacsony toltéttsegu

akkumulator)

Villogé piros: Hiba

Megjegyzés:

* A robot barmelyik gombjanak megnyomasaval

szlineteltetheti a robot mikédését a takaritas vagy a

toltéshez valo visszatérés kdzben.

A gyerekzar a Dreamehome alkalmazas segitségével

kapcsolhat ki és be.

3. Kiegészité LED-ldampa

4. Binokuldris latasu navigacids és akadalykertlé
rendszer

5. Pont projektor

6. Mikrofonok

7. VersalLift érzékeld

Megjegyzés: A VersalLift érzékelé leereszkedik, amikor a
robot varakozik, a bazisallomason toltédik, vagy alacsony
atjarhatdsagu teriileteket takarit. Alacsony atjarhatésagu
terUletek tisztitdsa esetén ne mozgassa a robotot, mivel ez
befolyasolhatja a pozicionalasat.

8. Utkdzé

9. Utkozéablak

10. Fedél

1. Automatikus Uritésu szell6zényilas

12. ToltéérintkezOk

13. Csatlakozék

14. Reset gomb/Wi-Fi-jelz6fény

* Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 méasodpercig a gyari
beéllitasok visszaallitdsahoz

15. Peremérzékeld

16. Automatikus vizutantolté bemenete

17. Szakadékérzékeldk

18. Szényegérzékeld

19. Oldals6 kefe hosszabbité egysége

20. Kefevédd

21. Visszahuzhato lab

22. Fékerék

23. MopExtend egység

24. Pormegvildgité fény

25. 360 fokban forgathaté kerék

26. Fékefék

27. Visszahuzhat6 lab

28.F6kerék

29. Kefevédo rogzitékapcsai

30.Rogzitélyukak a felmosdbetét tartékonzoljahoz
31. Gorgdkerék

A-1. bra

Porgydijté tartaly

1. Automatikus Uritést szelldzényilas
2. Szré

3. Porgyijté tartaly régzitékapcsa

4. Sz(ré rogzitdje

A-2. dbra

Felmosbdegység

1. Felmosobetét rogzitési tertlete
2. Felmosdbetét tartékonzolja
3. Felmosébetét

A-3. abra

Fedél
. Hasznaltvizes tartaly
. Tisztavizes tartaly
. Bazisallomas ajtajanak gombja
. Allapotjelz8 (Csak a Dreame X60 Pro Ultra Matrix
esetében)
Folyamatos fehér: A bazisallomas csatlakozik a
tapellatashoz
Folyamatos narancssarga: Hiba van a

a s N -
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bazisallomason

6. Bazisallomas ajtaja

7. Mosétélca

8. Mosotalca szlréje

9. Ftémodul

10. Rdmpabdvité lemez

11. Hasznaltvizes tartaly

12. Viztartaly régzitékapcsa

13. Uszégolyo

14. Tisztavizes tartaly

15. Viztartaly régzitékapcsa

16. Vizcsd

17. Szlré

18. Uszo

19. Automatikus oldatadagolé modul - Tripla rekeszes

® A’ rekesz

@ ,B" rekesz

® .C" rekesz

20. Felmosoegység nyilasa A

21. Felmosdegység nyilédsa B

22. Felmosdegység nyilasa C

23. Jeladasi tertlet

24, Automatikus Uritést szellézényilas

25. Felmosdegység szerelvénye

26. Allapotjelzé (Csak a Dreame X60 Pro Ultra Matrix
esetében ven)

* Att(in6 fehér: A bazisallomas csatlakozik a
tapellatashoz

¢ Villogd piros: Hiba

Megjegyzés: Az allapotjelz6 az alkalmazéasban be- és

kikapcsolhaté.

27. Szlré

28. Porzsak nyilasa

29. Portartély fedele

30. ToltéérintkezOk

31. Automatikus vizadagolé kimenete

32. Fenntartott nyilas a vizcsatlakozé készlet
csatlakoztatasara az automatikus feltoltéshez és
elvezetéshez

33. Tapkabeltarold

34. Tapcsatlakozd

Megjegyzés: Az automatikus feltoltéshez és

elvezetéshez sziikséges vizcsatlakozd készletet kilon

kell megvasarolni. (Csak bizonyos régidkban all

rendelkezésre)

A-4. dbra

@ Elb6késziiletek az
otthona takaritasahoz

1. A takaritds megkezdése elétt tavolitsa el az
instabil, torékeny, értékes vagy veszélyes
targyakat, és szedje 6ssze a foldon lévo kabeleket,
ruhdkat, jatékokat, kemény és éles targyakat,
hogy elkertlje, hogy a robot belegabalyodjon
ezekbe, megkarcolja vagy felboritsa 6ket, és
karokat okozzon.

2. A takaritas megkezdése elétt helyezzen el egy
fizikai akadalyt a [épcsé szélére, hogy biztositsa a
robot biztonsagos és zavartalan mikddését.

3. Nyissa ki a takaritani kivant helyiség ajtajat, és
helyezze el a butorokat ugy, hogy minél tébb hely
maradjon szabadon.

4. Annak érdekében, hogy a robot ne hagyjon ki
tisztitandé teruleteket, ne alljon a robot elé, illetve
ne alljon meg eldtte a kiiszobon, folyosén vagy
szlik helyeken.

Megjegyzés:

* A robot elsé hasznalatakor takaritas kdzben
kovesse a robotot, hogy idében eltavolithassa az
esetleges akadalyokat.

A kiegészité LED-lampa gyenge megvilagitasu
kornyezetben biztosit kiegészitd vilagitast.

Ne porszivézzon fel kemény targyakat, példaul
koveket, acélgolyokat és jatékalkatrészeket,
vagy éles targyakat, példaul épitési térmeléket,
torott tveget és szdgeket, mert a padlo
megkarcolédhat.

B. dbra

@ Hasznalat el6tt

1. Tavolitsa el a bazisallomas védécsomagolasat
Nyomja meg a bazisallomas ajtajanak gombjat az ajté
kinyitdsahoz. Tavolitsa el a belsé védécsomagolast,
majd csukja be az ajtot.

2. Helyezze el a bazisallomast, és csatlakoztassa
egy elektromos halézati aljzathoz

Helyezze a bazisallomast olyan helyre, amely a
lehet6 legnyitottabb, és ahol biztositott a Wi-
Fi-jelek jo vétele. Hagyjon elegendd helyet az
abran lathaté modon, és tavolitsa el az arnyékolt
teriileten |évd targyakat. Csatlakoztassa a tapkabelt
a bazisallomashoz, majd dugja be a konnektorba.
Gy6z6djon meg réla, hogy a bazisallomas ajtaja
zérva van; a felmosdegység szerelvénye ekkor
automatikusan felemelkedik.
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Megjegyzés:

* Nyomja a tapkabelt hatarozottan felfelé, amig

az allapotjelzé ki nem gyullad (a tényleges
fényhatasok eltérhetnek).

Gy6z6djon meg arrél, hogy semmilyen targy nem
akadalyozza a jeladasi teruletet.

Annak elkertlése érdekében, hogy a vizfoltok
atnedvesitsék a fapadlét vagy a szényeget,
ajanlott a bazisallomast csempézett vagy
marvanypadléra helyezni.

MUkodés kézben ne nyissa ki a bazisallomas
ajtajat, kuldnben a felmosdegység szerelvényének
mozgasa leallhat.

Mieldtt visszavinné a helyére vagy athelyezné

a készuléket, az alkalmazas segitségével hlizza
vissza a felmos6egységet a mosotalcara.

3. Telepitse a rampabdvit6 lemezt és a
roboteltavolitads védelmet

Megjegyzés:

* Hasznalat el6tt gyézédjon meg réla, hogy a
mosotalca szlrdje be van szerelve a helyére.

* A mosotalca szlrdéjének rutinszerl karbantartaskor
tisztitas céljabol eltavolithatd.

4. Csatlakozas a Dreamehome alkalmazashoz

(1) A robot bekapcsolasahoz nyomja meg és

tartsa lenyomva a robot bekapcsolégombjat

3 masodpercig. Olvassa be a robot burkolata

alatt talalhaté QR-koédot, vagy keresse meg a
,Dreamehome” alkalmazast az App Store-ban, majd
toltse le és telepitse az alkalmazast.

(2) Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast,
koppintson a ,QR-kdd beolvasasa a csatlakozashoz”

lehetéségre, majd a roboton lévé azonos QR-
kédot szkennelje be Ujra a késztilék hozzédadasahoz.
Kovesse az utasitasokat a Wi-Fi-halézathoz valé
csatlakozés befejezéséhez.

@ Wi-Fi-jelz6fény

* Lassan villog: Csatlakozasra var
* Gyorsan villog: Csatlakozas

* Bekapcsol: Csatlakoztatva

® QR-kéd

Megjegyzés:

Kizarélag a 2,4 GHz-es Wi-Fi tdmogatott.

A Wi-Fi-kapcsolat visszaallitdsdhoz ismételje meg
a (2) lépést, majd kdvesse az utasitasokat a Wi-Fi-
kapcsolat létrehozasanak befejezéséhez.

Ha szeretné levalasztani a készlléket a Wi-Fi-
héldzatrdl, nyomja meg és tartsa lenyomva a robot
Reset gombjat 3 masodpercig.

Az alkalmazas frissitése miatt a tényleges
mUveletek eltérhetnek a jelen kézikonyvben
szerepld utasitasoktdl. Kovesse az aktudlis
alkalmazasverzionak megfeleld utasitdsokat.
Miutan a készulék sikeresen csatlakozott az
otthoni WiFi-halézathoz, folyamatosan probal
Ujrakapcsolodni halozati zavarok esetén (pl.
kifizetetlen szamla vagy aramkimaradas miatt),
hogy a halézat helyreallitdsakor zékkendmentes
legyen a felhasznaldi élmény.

5. Csatlakoztassa a robotot a bazisallomashoz
Gy6z6djon meg rdla, hogy a felmosdegység
szerelvénye fel van emelve, majd helyezze a robotot
a bazisallomasra Ggy, hogy a robot téltéérintkez6i a

bazisallomas toltéérintkezdi felé nézzenek. Ezutan
egy hangjelzés hallhatd, amikor a robot sikeresen
csatlakozik a bazisallomashoz.

Megjegyzés: Javasoljuk, hogy a robotot az

elsé hasznalat elétt teljesen toltse fel. A robot
akkumulatoranak aktudlis toltottségi szintjét az
alkalmazasban ellendrizheti. Ha az akkumulator
lemertlése utén a robot nem kapcsolhaté be, kézzel
csatlakoztassa az dllomashoz a téltéshez.

6. Felmosdegységek felszerelése

Nyomja meg a bazisallomas ajtajanak gombjat az
ajto kinyitasahoz. A felmosébetéteket az ajté felé
forditva helyezze be mindharom felmoséegység-
készletet a megfeleld nyiladsba, amig azok be nem
kattannak a helyukre.

@ Felmosoegység nyilasa ,A"
@ Felmosoéegység nyilésa ,B"
® Felmosoéegység nyilésa ,C"

Megjegyzés: A zokkendmentes tisztitds érdekében
tgyeljen, hogy a harom felmoséegység-készletet a
megfeleld nyildsokba helyezze.

7. Hivatalos tisztitéoldat hozzdadasa
(1) Vegye le a porgyuijtd tartaly fedelét, és hizza ki
az automatikus tisztitészer-adagolé modult.

(2) Nyissa fel a modul felsé fedeleit. Ontse a
megfeleld hivatalos tisztitdoldatokat az egyes
rekeszekbe a modul cimkéjén feltlintetett médon.

(3) Zarja le alaposan a modul fedeleit, helyezze vissza a
bazisallomasra, majd szerelje vissza a porgy(ijté tartaly
fedelét, majd zérja be a bazisallomas ajtajat. Az oldat
automatikusan adagoldasra keriil a m(ikddés soran.



Megjegyzés:

* Ne keverje 0ssze vagy cserélje meg a rekeszekben
lévo oldatokat a meghibasodas elkertlése
érdekében.

Az automatikus oldatadagolé modul hasznélatra
feltélthetd. A hivatalosan jévahagyott folyékony
tisztitdszereken kivil ne adjon hozza semmilyen
mas folyadékot a hibds mikédés megeldzése
érdekében.

Helyezze be az automatikus folyékony tisztitészer-
adagold modult, amig a helyére nem kattan.

Ne csapja be a bazisallomas ajtajat, mert ez a
felmosdegységek leesését okozhatja.

8. Viz betéltése a tisztavizes tartalyba

Vegye ki a tisztavizes tartdlyt a bazisallomasbdl,
és toltse fel tiszta vizzel. Ezutan helyezze vissza a
bazisallomasba.

Megjegyzés: Ne t6ltson forro vizet a viztartélyba,
mert a tartaly eldeformalédhat.

C-1. dbra-C-8. abra

@ Haszndélat

A robot bekapcsoldsahoz tartsa lenyomva

a bekapcsolé gombot 3 masodpercig.

A bekapcsolasjelz6 tovabbra is vilagit.

Alternativ megoldasként helyezze a robotot a
bazisallomasra ugy, hogy a robot és a bazisallomas
toltéérintkezéit egymashoz igazitsa; ekkor a

robot automatikusan bekapcsol és megkezdi a
toltést. A robot kikapcsoldsahoz mozditsa el a
robotot a bazisallomasrdl, és tartsa lenyomva a
bekapcsolégombot 3 masodpercig.

Gyors feltérképezés

A hélézat elsd konfiguralasa utan kdvesse az
alkalmazas utasitasait a térkép gyors létrehozasahoz.
A robot elkezdi a takaritas nélkuli feltérképezést.
Amikor a robot visszatér a bazisallomasra, a
feltérképezési folyamat sikeresen befejez6dott, és a
térkép automatikusan elmentésre kerdl.

Szlinet/Alvé izemmod

A robot miikddése kézben nyomja meg barmelyik
gombot a miikodés sziineteltetéséhez.

Ha a robot miikddése 10 percnél hosszabb ideje
szlinetel, az automatikusan Alvé lizemmaodba lép.
A roboton |évd dsszes jelzéfény kikapcsol. A robot
felébresztéséhez nyomja meg a robot barmelyik
gombjat, vagy haszndlja az alkalmazast.
Megjegyzés: Ha a robot miikodése sziinetel, és

a bazisallomasra van helyezve, akkor az aktualis
takaritasi muvelet befejezédik.

Takaritas automatikus folytatasa

Ha az akkumulator toltéttségi szintje tul alacsony,
a robot automatikusan visszatér a bazisallomasra
tolteni. A megfeleld akkumulatortéltéttség elérése
utdn a robot folytatja a befejezetlen takaritasi
muveletet.

Megjegyzés: A funkcié hasznélatadhoz kérjuk,
engedélyezze azt az alkalmazasban.

Ne zavarjanak (DND) méd

Ha a robot a Ne zavarjanak (DND) médba van

allitva, a robot nem tudja folytatni a takaritast. A
DND tzemmoéd alapértelmezés szerint gyarilag
kikapcsolt allapotban van. Az alkalmazas
hasznéalataval engedélyezheti a DND tizemmaodot
vagy modosithatja a DND-idészakot. A DND-id6szak
alapértelmezés szerint 22:00-8:00 éra kdzétt van.

Megjegyzés:

* Az Utemezett takaritasi feladatok a DND-
idészakban a szokdsos moédon kerllnek
végrehajtasra.

* Arobot a DND-iddszak lejarta utan ott folytatja a
takaritast, ahol abbahagyta.

Robot UGjrainditasa

Ha a robot nem valaszol, vagy nem lehet
kikapcsolni, nyomja meg és tartsa lenyomva a
bekapcsolé gombot 10 masodpercig a kikapcsolas
kikényszeritéséhez. Ezutan a robot bekapcsolédsahoz
nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsold
gombot 3 masodpercig.

Tobbfunkcios felmosé automatikus kapcsolé

Szerelje be a hdrom felmosdegység-készletet a
bazisallomas ajtajanak megfelelé nyilasaiba (lasd

a ,Hasznalat el6tt” szakasz ,A felmoséegységek
beszerelése” cimi lépését). Miutan a feltérképezés



folyamata befejez8dbtt, a robot az optimalis

tisztitasi terv alapjan megkezdi a tisztitast.

Az alkalmazas elére be van allitva az egyes
felmosdegység-készletek és az egyes tisztitasi zonak
kozotti parositasokkal. A felmosas soran a robot
automatikusan visszatér a bazisallomasra, hogy a
felmosdegységeket ezen bedllitdsok alapjan valtsa.
Szlikség esetén az alkalmazasban ezek a beéllitdsok
is mikddtethetdk.

Megjegyzés: Az alkalmazasban alapértelmezés
szerint engedélyezve van a tébbfunkcids felmosé
automatikus kapcsolé funkcié. Ha a funkcid ki
van kapcsolva, a robot csak az alapértelmezett
felmosdegységet haszndlja a tisztitashoz.

Porszivézas és felmosas

Megjegyzés: A felmoséegységek beszerelése utan
a robot az els6é hasznalat soran alapértelmezés
szerint ,Porszivozas és felmosas” médban miksdik.
A takaritasi tzemmdd modositasahoz lépjen az
alkalmazas Takaritasi tzemmaod mentijébe, majd
valasszon a harom tovabbi lehetéség kozul:

@ Felmosas porszivézas utan

@ Porszivézas

® Felmosas

1. Takaritds megkezdése

Nyomja meg a robot bekapcsolé gombjat, vagy
hasznalja az alkalmazast a tisztitas elinditdsahoz.

A felmosdegységek automatikus telepitése utan
a robot elindul a bazisallomasrdl, és a létrehozott

térképbdl generalt optimalis takaritasi terv alapjan
elvégzi a takaritasi feladatot.

Megjegyzés:

Annak érdekében, hogy a robot a takaritas utan
kénnyen visszatérjen a bazisallomasra, ajanlott a
robotot a bazisallomasrél inditani.

A felmosdbetétek tisztitdsa a robot felmosasanak
megkezdése el6tt megtorténik. Kérjiuk, legyen
tdrelemmel.

Ne mozgassa a bazisallomast, a tisztavizes
tartalyt, a hasznaltvizes tartalyt vagy a mosoétalca
szUr&jét takaritas kdzben.

A forrazas elkertlése érdekében ne érintse

meg a vizkivezet6 nyilast vagy a flitémodult a
bazisallomas miksédése kdzben.

2. A felmosdfej automatikus tisztitasa

Tisztitds kdzben a robot automatikusan visszatér a
bazisallomasra, hogy az alkalmazasban megadott
felmoséfej-tisztitasi gyakorisag alapjan kimossa a
felmosdbetéteket. A bazisallomas automatikusan
feltolti a robot tisztavizes dobozat, és a robot
folytatja a takaritast.

3. Automatikusan Kitriti a porgy(ijté tartalyt,
kimossa és megszaritja a felmosdbetéteket

Miutan a robot befejezi a takaritasi feladatot,
és visszatér a bazisallomasra toltés céljabol, a
bazisallomas automatikusan kidriti a porgyUjté
tartalyt, majd kimossa és megszaritja a
felmosdbetéteket.

Megjegyzés:

¢ Ha az automatikus rités funkcié ki van kapcsolva
az alkalmazésban, a bazisallomas nem fogja
automatikusan kilriteni a porgyUjté tartalyt.

* A bazisédllomas az alkalmazésban megadott
beallitdsnak megfeleléen kidriti a porgyUjté
tartalyt.

4. A haszndltvizes tartdly tisztitasa

Miutan a robot befejezte a munkat, tisztitsa meg a
hasznaltvizes tartalyt a szagképzédés megeldzése
érdekében.

Szegélyléctisztito kefe

lgazitsa a szegélyléctisztitd kefét a robot
régzitékapcsahoz, majd nyomja le, amig a

helyére nem kattan. A telepités utan inditsa el az
alkalmazasban a szegélyléctisztitast a ,Sajat” >
LElek és sarkok tisztitdsa” mentipont alatt. A munka
befejezése utan hlzza felfelé a kefét, tisztitsa meg,
majd tarolja el megfeleléen.

Megjegyzés:

* Az egyéb funkcidk megzavarasanak elkertlése
érdekében a szegélyléc tisztitdsa utan vegye ki a
tisztitokefét.

* Az alkalmazas frissitése miatt a tényleges
mveletek eltérhetnek a jelen kézikdnyvben
szerepld utasitasoktol. Kovesse az aktudlis
alkalmazasverzidnak megfeleld utasitasokat.

D. dbra



@ Rutinszer(i karbantartas

A robot megfelel6 allapotanak megérzése érdekében a rutinszer( karbantartashoz ajanlott az alkalmazasban taldlhato tartozékok hasznélata vagy az alabbi tablazatban
taldlhaté utmutaté figyelembevétele.

Alkatrész
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Karbantartasi gyakorisag

Csereiddszak

Alkatrész

Karbantartasi gyakorisag

Csereid6szak

Hasznaltvizes tartaly

Minden egyes hasznalat
utan

Tisztavizes tartaly

2 hetente egyszer

Szegélyléctisztito kefe

Minden egyes hasznélat
utan

Fékefék

Porgytijté tartaly szlréje

Oldalsé kefe

Felmosobetét tartokonzoljai

2 hetente egyszer

6-12 havonta

3-6 havonta

Mosétaélca szlréje

1-2 havonta

Mosétaélca flitémodulja

Félévente egyszer

A bazisallomas jeladasi
tertlete

Toltéérintkezék

Automatikus Uritésu
szell6zényilas

360 fokban forgathaté kerék

Gorgobkerék

Peremérzékeld

Havonta egyszer

VersalLift érzékelé

Pormegvilagité fény

Szényegérzékeld

Szakadékérzékeldk

Utkozéablak Havonta egyszer

Utkoz6

A robot automatikus
vizutantoltd bemenete

A robot alsé része

Porgy(ijté tartaly

Tisztitsa meg szikség

Fékerekek X
szerint

Visszahuzhat6 labak

Porzsak 2-4 havonta

Felmosobetétek 1-3 havonta

Megjegyzés: A karbantartas és a csere gyakorisdga a tényleges hasznalat
fuggvénye. Ha kulonleges kortlmények miatt kivételes eset kovetkezik be,
azonnali karbantartas vagy alkatrészcsere ajanlott.



Mosoétalca szliréje

1. Miutan a felmosdbetét tisztitasa befejez6dott,
vegye ki a robotot, nyissa ki a bazisallomas ajtajat,
és vegye ki a mosoétalca sz(iréjét.

Megjegyzés: A mosotalca fitdmodulja megtarthatja
a fennmaradé hét. A forrazas elkerllése érdekében
legyen dvatos a mosoétaélca szliréjének eltavolitasakor.
2. Oblitse le a mosétalca sz(iréjét tiszta vizzel,
és torolje tisztara. Ezutan helyezze vissza a
mosotélcaba, és zarja be a bazisallomas ajtajat.
3. Hasznalja az alkalmazast, vagy nyomja meg
a (O gombot a robot bazisallomasra vald
visszahelyezéséhez, vagy helyezze vissza
manudlisan a robotot.

E-1. dbra

Mosétalca flitémodulja

A hasznalat soran a mosoétalca flitémoduljaban vizkd
képzédhet. Az eltavolitdsahoz vegye ki a robotot,

dntson kis mennyiségl fehér ecetet (5%-os ecetsav)
a fitémodul felletére, és tisztitsa meg egy kefével.

Megjegyzés:

* A leforrdzés elkeriilése érdekében tisztitas
elétt varjon, amig a féitémodul felllete
szobahdémérsékletdre hdl.

* Megfeleld vizkdoldot is lehet hasznélni a mellékelt
utasitasoknak megfeleléen.

* A hibas mUkddés megelézése érdekében ne
toltson fehér ecetet vagy vizkéoldot kozvetlendl a
tisztavizes tartalyaba.

* Ne hasznaljon éles eszkdzt vagy maré hatasu
folyadékot, példaul sésavat a féitémodul
tisztitdsahoz.

E-2. dbra

Porzsak

1. Nyomja meg a bazisallomas ajtajadnak gombjat
az ajté kinyitdsdhoz. Vegye le a porgydijté tartaly
fedelét, és dobja ki a porzsakot.

Megjegyzés: A fogantyu felfelé huzasaval lezérja a
zsékot a készulék rogziti, hogy a por és a térmelék
ne hulljon ki véletlendl.

2. Széraz torl6kenddvel tavolitsa el a port és a
tormeléket a szUrérol.

3. Helyezzen be egy Uj porzsakot, majd szerelje
vissza a portartély fedelét, és zarja be a
bazisallomas ajtajat.

E-3. abra

Hasznaltvizes tartaly

1. Vegye ki a hasznaltvizes tartalyt, nyissa ki a
fedelét, és dntse ki a szennyvizet.

2. Oblitse le a hasznaltvizes tartalyt tiszta vizzel,
és egy megfeleld eszkdzzel tisztitsa meg a
hasznaltvizes tartély belso falat.

Megjegyzés: A hasznaltvizes tartalyban lévé
Uszdégolyd egy mozgathaté alkatrész. Ne alkalmazzon
tul nagy erékifejtést a tisztitds sordn, nehogy
megséruljon.

E-4. dbra

Oldals6 kefe

Csavarozza le az oldalsé kefét egy csavarhuzéval,
tisztitsa meg a kefét a hajszélaktél, majd csavarozza
azt vissza.

E-5. abra

Szegélyléctisztito kefe

Miutan befejezte a szegélyléc tisztitasat, a kivételhez
huzza felfelé a tisztitokefét, tordlje le a sortéket egy
tiszta, nedves ruhdval, majd hagyja megszéradni, és
tarolja a megfelelé helyen.

E-6. abra

Felmosodbetét tartékonzoljai

Vegye ki és tisztitsa meg a felmosébetét tartdit.
A tisztitas utan helyezze vissza 6ket a bazisallomas
ajtajanak megfeleld nyilasaiba.

E-7. dbra

360 fokban forgathaté kerék

Megjegyzés:

* Egy szerszammal, példaul egy kis csavarhtzéval
vélassza szét a 360 fokban forgathaté kerék
tengelyét és abroncsat. Ne alkalmazzon tulzott
erdkifejtést.

« Oblitse le folyé viz alatt a 360 fokban forgathaté
kereket, és tegye vissza, miutan teljesen
megszaradt.

E-8. abra



1. Nyomja befelé a kefevédd kapcsokat a kefevédd
eltavolitdsahoz, majd emelje ki a keféket a robotbdl.

2. Vegye ki a keféket az dbran lathaté modon.
Hasznaljon megfeleld eszkdzt a kefékbe
gabalyodott hajszalak eltavolitadsahoz. Tisztitas
utédn nyomja be a keféket erételjesen a
fékefetartéba, amig be nem kattannak a helytkre.

Megjegyzés: A fékefék kihtzasakor legyen 6vatos a
sérilések elkeriilése érdekében.

3. A fokefetartot a szitanyomasos nyilakkal felfelé forditva,
ferdén, lefelé haladva helyezze be a nyilasokba.

4. lgazitsa a kefevédd elllsé végét a nyilashoz, és
ferdén, lefelé haladva helyezze be, majd nyomja a
helyére.

E-9. dbra

Porgytijté tartaly és szlréje

1. Nyomja meg a porgyUjté tartély rogzitékapcsat a
porgy(ijté eltavolitdsdhoz.

2. Vegye ki a porgyUijto tartaly szlréjét, majd Uritse
ki a porgyUijto tartalyt. Ovatosan kopogtassa meg
a sz(ird kosarat a szennyezédések eltavolitasa
érdekében.

Megjegyzés: A sértlések elkertlése érdekében ne

kefével, az ujjaval vagy éles targyakkal tisztitsa meg

a szUrét.

3. A porgyUijto tartalyt és a szlirét dblitse le vizzel, és
a visszaszerelés elStt varja meg, amig teljesen
megszaradnak.

Megjegyzés:

* A porgylijto tartalyt és a szlir6t csak tiszta vizzel
Oblitse ki. Ne hasznaljon tisztitdszert.

* A porgylijto tartalyt és a szlirét csak akkor
hasznélja, ha mar teljesen megszaradtak.

E-10. dbra

A robot érzékel6i

Torolje le a robot érzékeldit puha és széraz
torlékenddvel az dbréan lathaté médon:

. VersalLift érzékeld

. Utkoz6ablak

. Peremérzékeld

. Utkozd

. Szakadékérzékelok

. Pormegvilagité fény

N o o0 NN/

Szényegérzékeld

Megjegyzés: A nedves ruha karosithatja a robot
és a bazisallomas érzékeny elemeit. A tisztitdshoz
hasznaljon széaraz ruhat.

E-11. dbra

Automatikus Uritésu szell6zényilasok,

” o2

toltéérintkezdk és jeladasi terllet

Tisztitsa meg az automatikus Uritést
szellézdnyilasokat, a toltéérintkezdket és a jeladasi
tertiletet puha és szaraz torl6kendével.

E-12. dbra

Felmosdbetétek

A felmosdbetétek cseréjéhez vegye ki a
felmosdbetéteket a felmosobetét tartdibol.

Megjegyzés: A felmosdbetétek cseréjekor Gigyeljen
arra, hogy minden Uj felmosoébetét a megfeleld szinti
tartokonzolba kerdljon.

E-13. dbra

Akkumulator

A robot nagy teljesitményd litium-ion
akkumulatoregységet tartalmaz. Az akkumulator
optimalis teljesitményének fenntartasa érdekében
tgyeljen arra, hogy a napi hasznélat soran mindig jol
feltoltott allapotban legyen. Ha a robotot hosszabb
ideig nem hasznalja, kapcsolja ki és tegye el. A
tulzottan lemerdlt llapotbdl eredé karok megelézése
érdekében haromhavonta legaldbb egyszer téltse fel
a robotot.



Hibaelharitas
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Probléma Megoldas Probléma Megoldas
e Az akkumulator toltottségi szintje alacsony. Téltse fel a * A toltéshez valo visszatérés Utja el van zarva, pl. az ajté
robotot a bazisallomason, és prébalja meg Ujra. zarva van.
A robot nem . o . X , , v
kapcsolodik * Az akkumulator hémeérseklete tdl alacsony vagy * A bazisallomas le van valasztva a tapellatasrol, vagy
be. tul magas. Javasolt a robotot olyan kdrnyezetben elmozdult, amikor a robot éppen nem volt rajta. Kérjk,
hasznalni, ahol a kérnyezeti hémérséklet 0 °C (32 °F) csatlakoztassa a bazisallomast a tapegységhez, vagy
felett és 40 °C (104 °F) alatt van. A robot nem helyezze a robotot a bazisallomasra a téltéshez.
L, L X L talalja a * Tul sok akadaly van a bazisallomas koéril. Helyezze a
* A bazisallomas nincs csatlakoztatva a tapellatashoz. L, , L, , . .
o L s . fha bazisallomast bazisallomast egy nyitottabb terlletre.
Ellendrizze, hogy a tapkabel mindkét végének , L . S .
. B és nem tud * A robot mozgatasaval a robot Ujrapozicionalhatja
csatlakozésa megfelelé-e. X L. R o
A robot nem * A bézisallomas és a robot téltéérintkezdi kozotti visszaterni magat, és Ujra létrehoz egy térképet, ha az
t5lt8dik. kapcsolat nem megfelelé. Tisztitsa meg a oda. Ujrapozicionalas nem sikerult. Ha a robot tul messze
tltdérintkezéket. van a bazisalloméastdl, eléfordulhat, hogy nem képes
« Ellendrizze, hogy nem kerillt-e idegen targy a robot automatikusan visszatérni oda. Ebben az esetben
csatlakozoiba, és ha igen, tavolitsa el azt. kézzel kell a robotot a bazisallomasra helyezni.
* Toroélje at a bazisallomas jeladasi tertletét a por vagy
* A Wi-Fi-halézat jelszava helytelen. Gy6zédjon meg térmelék eltavolitasa érdekében.
arrol, hogy a Wi-Fi-halézat jelszava helyesen van-e
megadva. « Ellendrizze, hogy van-e elegendé hely a bazisallomas
« A robot nem tamogatja az 5 GHz-es Wi-Fi kapcsolatot. ket oldalan vagy elétte ahhoz, hogy a robot ne legyen
Gy6z6djdn meg arrél, hogy a robot 2,4 GHz-es Wi-Fi- A robot elakad akadalyoztatva.
Arobotnem kapcsolathoz van csatlakoztatva. a bazisallomas A robot megcsuszhat, ha a bazisallomas elstti padlé
tud csatlakozni o PPN, . PR s . -
2 Wi-Fi-hez * A Wi-Fi-jel gyenge. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot elétt, es tulsagosan nedves. Ha ez a helyzet all fenn, torolje fel
’ j6 Wi-Fi-lefedettségU terlleten van-e. nem képes a felesleges vizet, mieldtt Ujra prébélkozna.
* Eléfordulhat, hogy a robot nem all készen a visszatérni  Javasoljuk, hogy helyezze at a bazisallomast egy masik
konfiguralasra. Kérjuk, lépjen ki és lépjen be Ujra oda. helyre, és prébalja meg Ujra.

az alkalmazésba, majd prébalja Ujra az utasitasokat
kovetve.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a rdmpabdvité lemez
megfeleléen van-e felszerelve.
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Probléma Megoldas Probléma Megoldas
* A robotot toltés kdzben nem lehet kikapcsolni. « Az olyan targyakat, mint a tapkabelek és a papucsok, a
Javasoljuk, hogy tévolitsa el a robotot a bazisallomasrdl, A robot nem robot hasznalata elstt el kell rendezni.
majd a kikap,csolésho.z tartsa lenyomva a bekapcsold a beallitott * A nedves, csUszos feliileten végzett munka a fkerék
A robot nem gombot 3 masodpercig. . - Utvonalat megcsuszasat okozza. Javasoljuk, hogy a robot
kapcsolddik ki. H:a @ rOpr n'em kapcsglhato k', az 1. lépés kovetve hasznélata elétt szaritsa meg a nedves fellleteket.
végrehajtasaval, nyomja meg €s tartsa lenyomva mozog. * Tordlje le a robot titkdzéablakat tiszta, puha
a bekapcsold gombot 10 méasodpercig a robot térlékenddvel, hogy tiszta és akadalymentes maradjon.
kényszeritett kikapcsoldsédhoz. Ha a probléma tovabbra
is fennall, kérjlk, forduljon az Ggyfélszolgalathoz. « Ugyelien ra, hogy a takaritandé helyiségek ajtoi nyitva
« Arobot teljes feltsltése korilbelil 2 6rat vesz igénybe, A robot nem legyenek.
ha az akkumulatora lemertilt. talalja a * A takaritando helyiség el6tti terilet nedves és csuszos
* Ha a robotot a megadott tartomanyon kivali takaritandé lehet, ami a robot megcstiszasat okozhatja, és
A toltési hémérsekleten lzemelteti, a toltési sebesség helyiségeket. rendellenes mUikodést eredményezhet. Kérijiik, a robot
i , automatikusan lelassul az akkumulator élettartamanak hasznalata elétt prébalja meg felszaritani a padl6t
sebesség lassu. e . .
meghosszabbitasa érdekében.
* A téltéérintkez8k mind a roboton, mind pedig a * Gy6z6djén meg arrol, hogy a robot nincs-e Ne
béazisallomason piszkosak lehetnek. Kérjuk, tordlje le A robot a zavarjanak (DND) modra éallitva, amely meggétolja a
Oket szaraz torlékenddvel. t6ltés utan takaritas folytatasat.

A zaj a robot
mukddése
kdzben
fokozodik.

Ellendrizze, hogy a porgydijté tartély szliréje el van-e
tomoédve. Ha igen, tisztitsa meg vagy cserélje ki.

Egy kemény targy beakadhatott a fékefékbe vagy a
porgyijtd tartdlyba. Ellendrizze és tavolitsa el a kemény
targyakat.

A fékefékre vagy az oldalsé kefére haj- és szérszalak
tekeredhetnek. Ellendrizze, és tavolitsa el az idegen
anyagokat.

Allitsa 4t a szivasi modot Standard vagy Csendes
Uzemmaddra.

nem folytatja
a takaritast.

A robot nem folytatja automatikusan a takaritast,
ha manualisan a bazisallomasra helyezi, illetve ha
az alkalmazason vagy a {3 gomb segitségével kuldi
toltésre.

Az éllomas
nem tudja
automatikusan
kitriteni a
porgyUijté
tartalyt.

Ellendrizze, hogy a portartalyban lévé porzsak tele
van-e.

Ha a porzsék nem telt meg, ellenérizze, hogy van-e
akadaly a robot, a bazisallomas vagy a porgyijté
tartaly automatikus Uritést szellé6zényilasainal. Ha ezt
tapasztalja, idében tisztitsa meg az eltomddott részt.
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* Ellendrizze, hogy a szennyviztartaly tomitése nem
laza-e vagy hibasan van-e felszerelve, és ha igen,
kézzel allitsa vissza. Ha a probléma tovabbra is fennall,
forduljon az tgyfélszolgalathoz.

Ovatosan nyomja le a szennyviztartalyt, és gy6zédjon

A vizszint a .
mosétalcan meg arrél, hogy helyesen van-e beszerelve.

* Vegye ki a mosotalca sz(réjét, és ellendrizze, ho
rendellenes. o ) 9y

a szennyvizelvezetd kimenete nem dugult-e el, és
tisztitsa meg.

Ellendrizze a tisztitéoldatot. A hivatalosan jévahagyott
tisztitdoldaton kivil ne adjon hozza semmilyen mas
folyadékot.

A felmosoébetét Vegye ki a felmosébetét tartékonzoljat, hogy

tartékonzolja ellendrizze, nem akadt-e bele idegen targy, és prébalja
rendellenesen meg Ujrainditani a robotot. Ha a probléma tovabbra is
megemelkedett. fennall, forduljon az tgyfélszolgalathoz.

A tisztavizes A tisztavizes tartaly kivételekor eléfordulhat, hogy

tartdly alatt a tartdly alatt vagy a tomités kortl némi viz marad
vagy a témités a csében. Ez normdlis jelenség. Torolje le szaraz
korul viz van. torlékenddvel.

Tovabbi tamogatasért forduljon hozzank a https://global.dreametech.com cimen
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Muszaki adatok

Bazisallomas

MUikodési frekvencia

2400-2483,5 MHz

Maximalis kimeneti teljesitmény

<20 dBm

Normal hasznalat esetén ezt a berendezést legaldbb 20 cm tavolsagban kell
tartani az antenna és a felhasznalé teste kozott.

Ujratolthets litium-ion akkumulatoregység

Modell RLM92DE Modell RCME0207/RCME0209
Toltési idé Kb. 2 6ra Névleges bemenet 220-240 V~ 50-60 Hz
Névleges fesziiltség 144V = Névieges kimenet 15 V=5 A (toltés)

9 15 V=12 A (gyorstsltés)
Névleges teljesitmény 75 W

Névleges teljesitmény

(széritas + toltés)

700 W
(portirités kézben) 0o
N& P
evlegeis telJ‘eS|tr'n,eny - 800 W
(melegvizes tisztitas + gyorstoltés)
Névl teljesitmé
évleges teljesitmény 190 W

MUkddési frekvencia

2400-2483,5 MHz

RY2567-4S2P-MMBK1

Maximalis kimeneti teljesitmény

<20 dBm

Modell RY2567-452P-FMTEV1
Tipus Litium-ion
Szém 1

Névleges kapacitas 4,6 Ah
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Megjegyzés:

* A névleges teljesitményt (melegvizes tisztitas + gyorstéltés) a reprezentativ
id6szak alatti teljesitményérték hatarozza meg (25 °C-os vizhémérséklet).

* A névleges teljesitményt (szaritas + toltés) a teljes terhelési id6szak alatti
teljesitményérték hatarozza meg (kérnyezeti hdmérséklet 23 °C + 2 °C).
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Bazisallomas/toltédokkold

Energiafogyasztas készenléti médban: <0,5
W (15 percen belil, miutan a robot elhagyta a
bazisallomast/tsltédokkolot)

Robot és bazisallomas/téltédokkold

Energiafogyasztas halézati készenléti médban:
<2 W (20 percen beliil, miutan a robotporszivd
akkumulatoregysége teljesen feltsltédott.)
Energiafogyasztas készenléti médban: <0,5

W (20 percen belil, miutan a robotporszivo
akkumulatoregysége teljesen feltsltédstt.)

Az akkumulator
artalmatlanitasa és
eltavolitasa

A beépitett litium-ion akkumuléator kérnyezetre
veszélyes anyagokat tartalmaz. Az akkumulator
artalmatlanitasa elétt gyézédjén meg arrél, hogy
az akkumulatort szakképzett technikus tavolitja
el, és megfeleld Ujrahasznosité telephelyen
artalmatlanitjak.

- artalmatlanitas el6tt az akkumulatort ki kell venni a
készulékbol;

- akkumulator eltavolitasakor a készuléket le kell
valasztani a taphaldzatrdl;

- az akkumulator artalmatlanitasat biztonsagosan
kell elvégezni.

VIGYAZAT!

Az akkumulator eltavolitasa el6tt valassza le az
aramot, és meritse le az akkumulatort, amennyire
csak lehetséges.

Az elhasznalédott akkumulatorokat a megfeleld
Ujrahasznosité létesitményben kell artalmatlanitani.
A robbanasveszély elkeriilése érdekében ne tegye ki
magas hémérsékletl kdrnyezetnek.

Visszaélésszerl kortulmények kozott folyadék
szivaroghat ki az akkumulatorbél. Megérintése
esetén dblitse le vizzel, és forduljon orvoshoz.

Eltavolitasi utmutato:

1. Forditsa meg a robotot, egy megfeleld
szerszammal tavolitsa el a robot hatuljan lévé
csavarokat, majd vegye le a fedelet.

2. Az akkumulator eltavolitdsadhoz huzza ki az
akkumulator és a nyomtatott dramkoéri lap kdzotti
csatlakozdkat.

WEEE-informacidk

Az ezzel a szimboélummal ellatott termékek
E elektromos és elektronikus hulladéknak
minésilnek (a 2012/19/EU iranyelv szerinti
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékkezelése), amelyeket szelektalni
kell és nem szabad a nem szétvalogatott
héztartasi hulladékkal egyutt kezelni.
Ehelyett inkabb az emberi egészséget
és a kornyezetet kell védenie azzal, hogy
hulladékka valt készilékeit a kormany
vagy a helyi hatésagok altal kijelolt, az
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékanak Ujrahasznositasara
szakosodott gyUjtéhelyen adja le. A helyes
artalmatlanitas és Ujrahasznositas segit
megeldzni a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt lehetséges negativ
kovetkezményeket. Kérjuk, forduljon az
Osszeszerelést végz6 szakemberhez vagy a
helyi hatésdgokhoz az ilyen gyUjtépontok
helyével és hasznalati feltételeivel
kapcsolatos tovabbi informéaciokért.
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